
ਤੁਹਾਡੇ ਸਾਿਰਆਂ ਲਈ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਸ਼ੁਭ ਸਵੇਰ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਅੱਜ ਜੋ ਮ୊ ਚਰਚਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਿਬਜਲੀ ਦੇ 
ਉਤਪਾਦਨ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੀ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਵਰਤୌ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਬਦਲਵୈ ਮੌਜੂਦਾ ਜਨਰੇਟਰ ਜਾਂ ਏਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਬਾਰ ੇਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ ਠੀਕ ਹੈ । ਸਾਨੰੂ ਯਾਦ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ
ਅਨੁਸਾਰ ਜਦୌ ਵੀ ਬੰਦ ਲੂਪ ਰਾਹੀ ਂਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਬੰਦ ਿਟਊਬ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਪ୥ੇਿਰਤ ਚੁੰਬਕੀ ਦੇ emf emf 
ਪਿਰਵਰਤਨ ਦੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦਰ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਉਸ ਲੂਪ ਦੇ ਰਾਹੀ ਂਪ୥ਵਾਹ ਕਰੋ ਅਤੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਲ୊ਜ਼ ਦੇ ਕਾਨੰੂਨ ਦਆੁਰਾ emf 
ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਆਓ ਅਸੀ ਂਯਾਦ ਕਰੀਏ ਿਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਦਆੁਰਾ ਘਟਾਓ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਨੰੂ ਅਟੁੱਟ emf dt d pi b phi b phi b 
ਵਜୌ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦୌ ਵੀ ਇਹ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ b dot da 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਸਪੇਸ ਦਾ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਿਜਹਾ ਖੇਤਰ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਿਜੱਥੇ ਯੂਨੀਫ ਹੈ ਿਫਰ ਅਸਲ ਿਵੱਚ emf b orm phi b b 
ਡੌਟ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਗੁਣਾ ਇੱਕ ਵਾਰ ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਰਕਟ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ a b cos 
ਤਰ୧ਾਂ ਸੰਕੇਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਮੈਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਨਾਲ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਦੀ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਕੈਲਕੂਲੇਸ਼ਨ ਦੀ ਲਗਾਤਾਰ ਵਰਤୌ ਕਰਨੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ emf tmf 
ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਕੈਲਕੂਲੇਸ਼ਨ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਲੂਪ ਗਣਨਾ ਇਸ emf emf 
ਵਰਗੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਨੰੂ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਪੇਚ ਸੰਕੇਤ ਿਵੱਚ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੋintegral e dot dl 
ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੋਵੇ ਲੂਪ ਦੇ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਿਵਚਕਾਰ ਕੋਣ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਜੇਕਰ ਇਹਨਾਂ ਿਵੱਚୌ ਕੋਈ ਵੀ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹਨਾਂ ਿਵੱਚୌ ਕੋਈ ਵੀ ਮਾਤਰਾ ਬਦਲਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਤਬਦੀਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ 
ਿਵੱਚ ਇਹ ਤਬਦੀਲੀ ਿਕਸੇ ਵੀ ਐਮਐਫ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗੀ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਇਸਦੇ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਐਲਫ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਦୌ ਹੁੰਦਾ ਹੈ
ਜਦୌ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਸੋਲਨੌਇਡ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਬਦਲਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲ ਰਹੇ ਹੋ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਹੋਰ ਦੋ ਸ਼ਬਦਾਂ ਨੰੂ ਸਿਥਰ ਰੱਖਦੇ ਹੋਏ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹੋ । ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਖੇਤਰ ਬਦਲੋ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂemf 
ਭਾਵਨਾਤਮਕ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਸੀ ਿਜੱਥੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਦਜੂੇ ਕੰਡਕਟਰ 'ਤੇ ਚਲਦਾ ਸੀ, ਅਸੀ ਂਿਦਖਾਇਆ ਿਕ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੋ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ emf 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਹ ਵੀ ਸੰਭਵ ਹੈ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅਤੇ emf 
ਖੇਤਰ ਦੋਵୈ ਸਿਥਰ ਰਿਹਣ, ਖੇਤਰ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਸਿਥਰ ਰਿਹੰਦੀ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹੈ ਜੋ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਤਾਂ 
ਿਕਉਿਂਕ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਸ਼ਬਦ ਬਦਲ ਜਾਵੇਗਾ ਸਮਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਿਲਆਏਗਾ ਅਤੇ cos 
ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਤਬਦੀਲੀ ਕੋਈ ਵੀ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਹ ਉਹ ਿਸਧਾਂਤ ਹੈ ਜੋ ਜਨਰੇਟਰ ਿਵੱਚ ਵਰਿਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, emf AC 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਡਾ. ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ ਜੋ ਇੱਥੇ ਕੁਝ ਅਿਜਹਾ ਿਦਖਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕ ਹੈ ਇੱਕ ਸਥਾਈ ਚੁੰਬਕ ਇੱਕ ਖੰਭਾ ਇੱਥੇ ਇਸ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਹੋਰ aw 
ਖੰਭਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇਹ ਉਤੱਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਦੱਖਣ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਰਖੇਾਵਾਂ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਹਣੇੁ ਇਸ ਿਵੱਚ ਜੋ i 
ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਹੈ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਕੋਇਲ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਉਹ ਸਿਥਤੀ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਜੋ ਇੱਕ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹੈ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ 
ਹੈ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਕੀ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਕੀ ਮ୊ ਕੋਇਲ ਦੇ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਿਸਿਰਆਂ ਨੰੂ ਇਸ ਨਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸਨੰੂ ਿਰੰਗ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 
ਇੱਥੇ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਰੰਗ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਇਹ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਿਰਗੰ ਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਪਾਸੇ ਦੀ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਰਗੰ ਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਕੀ 
ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਿਵਵਸਥਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਿਨਰਮਾਣ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਖੰਭੇ ਦੇ ਟਕੁਿੜਆਂ ਦਾ ਇੱਕ ਜੋੜਾ ਹੈ ਇਹ ਦੋ ਧਰਵੁਾਂ ਦੇ ਟਕੁਿੜਆਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਇੱਕ 
ਸਮਾਨ ਿਖਿਤਜੀ ਿਨਰਦੇਿਸ਼ਤ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹੈ ਜੋ ਕੋਨ ਹੈ ਇੱਥੇ ਦੋ ਿਰਗੰਾਂ ਨੰੂ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕੋਇਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮ i cted 
ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਦੋ ਸੰਪਰਕ ਿਬੰਦ ੂਅਿਜਹੇ ਹਨ ਿਕ ਉਹ ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਿਰੰਗਾਂ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਿਵੱਚ ਰਿਹੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਮ୊ ਕੀ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਿਬੰਦਆਂੂ ਤୌ 
ਆਉਟਪੁੱਟ ਕੱਢਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਿਬੰਦਆਂੂ ਿਵਚਕਾਰ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ 'ਤੇ, 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਕੋਇਲ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹੈ ਤਾਂ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਥੀਟਾ ਕੋਸ ਥੀਟਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਤਬਦੀਲੀ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂ 
ਿਲਿਖਆ ਸੀ ਿਕਉਿਂਕ ਥੀਟਾ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇੱਕ emf
ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਜੋ ਬਾਹਰੀ ਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਿਬੰਦਆਂੂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਿਵਕਿਸਤ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰਾਂ ਨੰੂ ਮ୊ ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਸਰਕਟ 
ਰਾਹੀ ਂਕਰੰਟ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਵਰਤ ਸਕਦਾ ਹਾਂ । ਆਉ ਮ୊ ਇਹ ਦਰਸਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਸਲਾਈਡ ਰਾਹੀ ਂਆਹ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਦੇਖਣ 
ਿਦਓ ਿਕ ਇਹ ਸਲਾਈਡ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਥੇ ਦੋ ਿਬੰਦ ੂਹਨ ਇੱਥੇ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਹੈ। ਮ୊ ਜਾਣਬੁੱਝ ਕੇ ਇੱਕ ਲਾਲ ਲਕੀਰ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਖੱਚੀ ਹੈ ਅਤੇ ਦਜੂੀ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਨੀਲੀp q 
ਲਾਈਨ ਹੈ , ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਨੰੂ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਜੋ ਕੁਝ ਵਾਪਰਦਾ ਹੈ ਉਹ ਕੁਝ ਸਮୈ ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹਰੀਜੱਟਲ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਮੰਨ ਲੈਣ 
ਿਦਓ ਇਸ ਪੇਪਰ ਿਵੱਚୌ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸਮୈ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ ਿਕ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ
ਅਤੇ ਕੁਝ ਸਮୈ ਬਾਅਦ ਕੋਇਲ ਲੇਟਵੀ ਂਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦୌ ਕੋਇਲ ਹਰੀਜੱਟਲ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚୌ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨਹੀ ਂਲੰਘਦਾ। ਜ਼ੀਰੋ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ
ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਅੱਗੇ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦਬੁਾਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਵੱਧ ਤୌ ਵੱਧ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕੋਸ ਥੀਟਾ ਜ਼ੀਰੋ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਜ਼ੀਰੋ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ
ਅਤੇ ਕੋਸ ਥੀਟਾ ਇੱਕ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਅੱਗੇ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਦਬੁਾਰਾ ਹਰੀਜੱਟਲ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪ୥ਵਾਹ ਜ਼ੀਰ ੋਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਪ୥ਵਾਹ ਬਣ 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਿਧਕਤਮ ਤਾਂ ਜੋ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਵਹਾਅ ਅਿਧਕਤਮ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕੋਇਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਡੌਟ ਡੈਬ ਡਾਟ ਹੈ b ah is ba cos 
ਥੀਟਾ ਇੱਕ ਹੈ ਿਫਰ ਿਤਮਾਹੀ ਚੱਕਰ ਤୌ ਬਾਅਦ ਜਦୌ ਇਹ ਹਰੀਜੱਟਲ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜ਼ੀਰੋ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਪ୥ਵਾਹ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਿਕਉਿਂਕ cos th eta 
ਏਰੀਆ ਵੈਕਟਰ ਸਾਡੇ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਉਪੱਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੋ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਤਮਾਹੀ ਚੱਕਰ ਤୌ ਬਾਅਦ ਿਬੰਦੀ 
ਗੁਣਨਫਲ ਜ਼ੀਰ ੋਹੈ, ਕੋਇਲ ਅਿਧਕਤਮ ਚੁੰਬਕੀ ਨਾਲ ਦਬੁਾਰਾ ਲੰਬਕਾਰੀ ਬਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਅਤੇ ਿਫਰ ਕੋਇਲ ਜ਼ੀਰੋ ਵਹਾਅ ਅਤੇ ਅਿਧਕਤਮ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਨਾਲ ਲੇਟਵੀ ਂflux 
ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਹੋਣ ਵਾਲਾ ਹੈ ਇਸ ਕੋਇਲ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਕੁਝ emf 
ਨੋਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਕਾਗਜ਼ ਤୌ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਆਹ ਇਸ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਹੈ ਤਾਂ ਪ୥ਵਾਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਲੂਪ ਨੰੂ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਪ୥ਵਾਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਜੇਕਰ 
ਪ୥ਵਾਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਏਰੀਆ ਵੈਕਟਰ ਉਪੱਰ ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇੰਟੈਗਰਲ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਵਹਾਅ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਘੱਟਦਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਪ୥ਵਾਹ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਘਟਦਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ dt
ਦਆੁਰਾ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ d phi 
ਇਸ ਲਈ ਪਾਿਜ਼ਿਟਵ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਇਹ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ emf 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਥੇ ਉਦਾਹਰਣ ਦੇ ਕੇ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਅਿਜਹਾ ਹੈ ਿਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਨੀਲੇ ਪਾਸੇ ਤୌ ਲਾਲ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਅੱਧੇ ਚੱਕਰ ਦੇ ਬਾਅਦ ਤੁਸੀ ਂemf 
ਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਲਾਲ ਸਾਈਡ ਹੇਠਾਂ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਨੀਲਾ ਸਾਈਡ ਉਪੱਰ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਕਰੰਟ ਲਾਲ ਤୌ ਨੀਲੇ ਵੱਲ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਨੋਟ ਕਰੋ ਿਕ ਕਰੰਟ 
ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ emf 
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ਇਸ ਲਈ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਇਹ ਇਸਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ ਇੱਕ ਉਚੱ ਸੰਭਾਵੀ 'ਤੇ ਸੀ ਜਦୌ ਇਹ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਸੀ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਤୌ ਉਚੱ ਸੰਭਾਵੀ 'ਤੇ ਸੀ, ਿਫਰ ਇਹ ਅੱਧਾ ਤੱਕ q p a 
ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਚੱਕਰ ਹਣੁ ਤୌ ਹੇਠਾਂ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤୌ ਉਚੱੀ ਸੰਭਾਵੀ 'ਤੇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਜੋ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਉਹ ਹੈ ਅਤੇ ਿਵਚਕਾਰ ਸੰਭਾਵੀ ps q p q p q 
ਅੰਤਰ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਤୌ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਤੱਕ ਸ਼ੁਰ ੂਹੋਣ ਵਾਲੇ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਓਸੀਲੇਟ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਲਗਾਤਾਰ ਬਦਲਦਾ ਜਾਵੇਗਾ ਜੋ ਕੀ ਹੈ ਇੱਕ ਿਵਕਲਿਪਕ
ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਗੱਲ ਯਾਦ ਰੱਖਣ ਵਾਲੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਖੇਤਰ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸਲਈ ਥੀਟਾ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਥੀਟਾ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਰਵਰਸਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਕੋਇਲ ਦੇ ਿਦਸ਼ਾ-ਿਨਰਦੇਸ਼ ਦਾ cos cos l emf 
ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਉਲਟਾ ਦੇਵੇਗਾ, 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਿਚੱਤਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਸਮਝਾਇਆ ਜਾ ਸਕੇ ਿਕ ਇਸ ਿਚੱਤਰ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਕੁਝ ਸਮୈ ਲਈ ਇਹ ਇਸਦੇ 
ਮੁਕਾਬਲੇ ਇੱਕ ਉਚੱ ਸੰਭਾਵਨਾ 'ਤੇ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਅੱਧੇ ਤୌ ਬਾਅਦ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰੀ ਉਚੱ ਸੰਭਾਵੀ 'ਤੇ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰemf 
ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਉਲਟਾਉਣਾ ਜਾਰੀ ਰਖੱੇਗਾ, ਇਸਲਈ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਇੱਕ ਐਗੁਂਲਰ ਫ୥ੀਕੁਐਸਂੀ ਓਮੇਗਾ ਓਮੇਗਾ ਓਮੇਗਾ ਐਗੁਂਲਰ ਫ୥ੀਕੁਐਸਂੀ ਰਟੋੇਸ਼ਨ 'ਤੇ
ਹੈ , 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਨ ਿਦਓ। ਡਰਾਅ ਕਰੋ ਿਕ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਆਹ ਇੱਥੇ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ 
ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ, ਆਓ ਮ୊ ਪ୥ਵਾਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਦੇਖ ਕੇ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਨ ਿਦਓ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨ ਕੇ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਨ ਿਦਓ ਕੋਇਲ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਵੱਧ ਤୌ ਵੱਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਸਮୈ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵਾਹ ਇੱਕ ਪੂਰੇ ਚੱਕਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੋਇਲ ਦੇ ਕ୥ਾਂਤੀ ਦੇ ਇੱਕ 
ਪੂਰੇ ਚੱਕਰ ਦਾ ਸਮਾਂ ਹੈ ਹਣੁ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਸੀ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਇਸ ਸਿਥਤੀ 'ਤੇ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਦਬੁਾਰਾ ਇਸ ਸਿਥਤੀ 'ਤੇ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ 
ਅਤੇ ਇਸ ਸਿਥਤੀ 'ਤੇ ਕੋਇਲ ਲੇਟਵੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਸਿਥਤੀ 'ਤੇ ਕੋਇਲ ਦਬੁਾਰਾ ਲੰਬਕਾਰੀ ਹੋ ਗਈ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਏਰੀਆ ਵੈਕਟਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਸੀ ਇੱਥੇ ਏਰੀਆ ਵੈਕਟਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ 
ਏਰੀਆ ਵੈਕਟਰ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਸੱਜੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਇਹ ਤੀਰ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕ ਕੁਝ ਸਮୈ ਬਾਅਦ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ 
ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਉਪੱਰ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਚੱਕਰ ਬਾਰ ਬਾਰ ਦਹੁਰਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਓਿਸਲੇਸ਼ਨ ਦੀ 
ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਨੰੂ ਮ୊ ਓਮੇਗਾ ਿਕਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪ୥ਵਾਹ ਹਣੁ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਉਸੇ ਿਚੱਤਰ ਨੰੂ ਿਖੱਚਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ 
ਇੱਕ ਿਤਆਰ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ, ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਘਟਾਓ ਫਾਈ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਤਾਂ ਫਾਈ ਦਆੁਰਾ ਇਸ ਵਕਰ ਦੀ emf emf d dt d dt 
ਢਲਾਨ ਘਟਾਓ ਫਾਈ ਦਆੁਰਾ ਇਸ ਦੀ ਢਲਾਨ ਘਟਾਓ ਹੈ ਕਰਵ d dt 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਤੱਕ ਜ਼ੀਰ ੋਤୌ ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇੱਥੇ ਜ਼ੀਰ ੋਤୌ ਵੱਧ d phi by dt d phi by dt 
ਹੈ ਚੱਕਰ ਦੇ ਇਸ ਅੱਧ ਿਵੱਚ ਤੱਕ ਜ਼ੀਰੋ ਤୌ ਘੱਟ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਢਲਾਨ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਕਰਵ ਨੰੂ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕਉਿਂਕ ਸਮୈ ਦਾ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਿਫਰ d p d d d 
ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ' ਤੇ ਢਲਾਨ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਫਾਈ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਫਾਈ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਘਟ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਫਾਈ ਦਆੁਰਾ ਨੈਗੇਿਟਵ d dt 
ਹੈ ਇੱਥੇ ਫਾਈ ਦਆੁਰਾ ਇੱਥੇ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ d t 
ਇਸ ਲਈ ਦਆੁਰਾ ਇੱਥੇ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਟਰਮੀਨਲਾਂ dt d phi emf cmf 
ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਪ୥ੇਿਰਤ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਸਮୈ-ਸਮୈ 'ਤੇ ਬਦਲਦਾ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ emf 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨੰੂ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ? ਕੁਝ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਸਦਾ ਹੈ emf 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇਹ ਿਬੰਦ ੂਹੈ, ਇਹ ਿਬੰਦ ੂਹੈ, ਇਹ ਿਬੰਦ ੂਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਵੱਧ ਤୌ ਵੱਧ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਇਹ ਹੈ, emf 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਦਰ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕਰਵ ਲੇਟਵୈ ਬਾਇ ਜ਼ੀਰ ੋਹੈ। ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਇਸਲਈ d phi dt d phi by t em 
ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਇਹ ਅਿਧਕਤਮ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਜਦୌ ਫਾਈ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਨਾਲ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਵੱਧ ਤୌ ਵੱਧ ਢਲਾਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ um d phi 
ਤਾਂ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਆਉਦਂੇ ਹੋ ਦਆੁਰਾ ਦਬੁਾਰਾ ਜ਼ੀਰੋ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ d phi dt 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ ਤୌ ਅੱਗੇ ਕੋਈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ। ਦਆੁਰਾ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਵਹਾਅ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਿਕ d phi emf dt 
ਿਵਅਕਤੀਗਤ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਅਤੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਸਮୈ-ਸਮୈ ਤੇ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਦਹੁਰਾਉਦਂਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ ਹੈ cmf mf 
ਇਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਇੱਕ ਯਤੰਰ ਹੈ ਜੋ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਬਦਲਵୈ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ emf 
ਚੱਕਰ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋਰ ਅੱਧਾ ਇਹ ਇਸਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਏਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਚੱਤਰ ਦਬੁਾਰਾ ਿਖੱਚਾਂ ਤਾਂ ਆਹ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਦੇ ਰਹੀ ਹੈ ਇੱਥੇ ਖੇਤਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇੱਥੇ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ 
ਿਦਖਾਈ ਦੇ ਰਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਫ਼ਸੋਸ ਇੱਥੇ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਥੇ ਕੋਇਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ
ਹੈ ਇੱਕ ਅਫਸੋਸ ਖੇਤਰ ਇੰਿਟੰਗ ਅੱਪ ਕਰੋ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਕੋਇਲ ਇੱਥੇ ਪੁਆਇੰਿਟੰਗ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਿਵਚਕਾਰ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਿਮਆ ਹੈ po 
ਅਤੇ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਨੰੂ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮਾਇਆ 
ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਸ਼ੁਰ ੂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਅਨੁਕੂਲ ਹੋਣ ਤୌ ਿਫਰ ਕੁਝ ਸਮୈ ਬਾਅਦ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ 
ਸਿਥਤੀ ਵੱਲ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਸਿਥਤੀ ਿਫਰ ਇਹ ਸਿਥਤੀ ਿਫਰ ਇਹ ਸਿਥਤੀ ਅਤੇ ਇਹ ਸਿਥਤੀ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਇਸ 
ਦੀ ਸਿਥਤੀ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਖੇਤਰ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਜੇਕਰ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਿਕ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਹੇਠਾਂ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ 
ਵੱਲ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਪੂਰਾ ਚੱਕਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਵਜୌ ਇੰਿਡਊਸਡ ਈ.ਐਮ.ਐਫ. ਸਮୈ ਦੇ
ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ ਿਲਖ ਸਕਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦਾ ਗੁਣਾ ਮੈਨੰੂ ਮੰਨ p phi b b cos theta ah 
ਲੈਣ ਿਦਓ ਿਕ ਇਹ ਮੇਰਾ ਕੋਇਲ ਹੈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਖੇਤਰ ਹੈ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਇਹ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹੈ ਜੋ ਕੁਆਇਲ ਦਾ
ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਦਾ ਿਦ୥ਸ਼ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕੋਇਲ ਸਮୈ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਉਿਂਕ ਕੋਇਲ ਸਮୈ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਥੀਟਾ ਟਾਈਮ ਥੀਟਾ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਵੱਖੋ-ਵੱਖਰੀ ਹੋਵੇਗੀ। ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਮୈ ਓਮੇਗਾ 
ਟੀ ਇਹ ਇੱਕ ਰੋਟੇਿਟੰਗ ਕੋਇਲ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਸਮୈ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਥੀਟਾ ਤୌ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਰਾਬਰ ਜ਼ੀਰੋ t 
ਥੀਟਾ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਸਮਾਂ ਵਧਦਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਵਾਰ ਵਾਰ b a cos 

ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮਾਇਨਸ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੋ ਜੋ ਿਕ ਮਾਇਨਸ ਬਾ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮਾਇਨਸ omega t emf d phi b dt 
ਿਸਨ ਓਮੇਗਾ ਟੀ ਜੋ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਿਸਨ ਓਮੇਗਾ ਟੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਿਬਲਕੁਲ ਜੋ ਮ୊ ਇੱਥੇ 'ਤੇ ਪਲਾਟ ਕੀਤਾ ਹੈ ਉਹ ba t 
ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪ୥ਵਾਹ ਵੱਧ ਤୌ ਵੱਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਸਮਾਂ ਵਧਦਾ ਹੈ ਪ୥ਵਾਹ ਘਟਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਵਧਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕੋਸ ਓਮੇਗਾemf 
ਟੀ ਘੱਟ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਈਨ ਓਮੇਗਾ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਦਾ ਪਲਾਟ ਹੈ। ਓਮੇਗਾ ਟੀ ਅਤੇ ਇਹ ਉਹ ਪਲਾਟ ਹੈ ਿਜਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਆੁਰਾ cos emf 
ਿਤਆਰ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕੱਥੇ ਹੈ ਅਤੇ sin omega t 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ ਿਕ ਹਰ ਅੱਧੇ ਚੱਕਰ ਦੇ ਬਾਅਦ ਿਚੰਨ୧ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਅੰਕੜੇ ਿਵੱਚ ਿਬਲਕੁਲ ਦਰਸਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ emf 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਪਾਈ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਸਮਾਂ ਿਲਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇੱਕ ਪੂਰਾ ਚੱਕਰ ਜੋ ਓਮੇਗਾ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਪਾਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਕੋਇਲ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਦੇ ਅਧਾਰ ਤੇ ਚੱਕਰ ਰੋਟੇਸ਼ਨ emf 
ਜਾਂ ਐਗੁਂਲਰ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਦਆੁਰਾ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੇ ਜਾਣਗੇ ਅਤੇ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਿਵਕਲਿਪਕ ਈਐਮਐਫ ਪ୥ਾਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ

Pru
tor
@
IIT
K



ਜਨਰੇਟਰ ਿਵੱਚ ਕੀ ਅਿਜਹਾ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ ਘੁੰਮਾਉਦਂੇ ਹੋ, ਇਹ ਇਸ ਤୌ ਵੱਧ ਸੰਭਾਵਨਾ ਹੈ ਬਾਕੀ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ ਇਸ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ 
ਇੱਕ ਉਚੱ ਸੰਭਾਵਨਾ 'ਤੇ ਹੈ ਅਤੇ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਵਕਲਪਕ ਕਰਟੰ ਹੈ ਜਨਰੇਟਰ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਏਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਕਾਰਜ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਤੁਸੀ ਂਬਦਲਵୈ ਕਰੰਟ ਜਾਂ ਿਵਕਲਿਪਕ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰਾਂ ਨੰੂ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਪ୥ੇਿਰਤ ah 

ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਿਕਸੇ ਬਾਹਰੀ ਸਰਕਟ ਨਾਲ ਜੋੜਦੇ ਹੋ। ਤੁਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਜੋ ਬਾਹਰੀ emf yo 
ਸਰਕਟਾਂ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਕੈਨ ਿਵੱਚ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਇੱਕ ਪੈਦਾ ਹੋਇਆ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ 
ਇਸਨੰੂ ਘੁੰਮਾਉਣ ਲਈ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ ਨੰੂ ਇਲੈਕਟ୥ੀਕਲ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹਾਂ। ਇਸ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਪ୥ਿਕਿਰਆ ਦੇ
ਮਾਿਧਅਮ ਤୌ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਰਟੋੇਸ਼ਨ ਨੰੂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਿਵਧੀਆਂ ਦਆੁਰਾ ਿਤਆਰ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਸ ਕੋਇਲ ਦੀ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਿਕਸੇ ਬਾਹਰੀ ਏਜੰਸੀ ਦਆੁਰਾ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਇੱਕ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਾਂਗਾ ਅਤੇ ਜੋ ਮੇਰੇ ਲਈ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ 
ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਜਨਰੇਟਰ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਹਾਈਡ୥ੋਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਜਨਰੇਟਰ ਹਾਈਡ୥ੋਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਜਨਰੇਟਰ ਹੈ ਇੱਥੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ
ਿਡੱਗਣ ਵਾਲਾ ਪਾਣੀ ਆਹ ਿਡੱਗਣ ਵਾਲੇ ਪਾਣੀ ਤୌ ਆਹ ਤୌ ਮਕੈਿਨਕ ਊਰਜਾ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ ਹੈ ਜੋ ਬਦਲੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਆਹ 
ਡੈਮ 
ਇਸ ਲਈ ਉਚੱਾਈ ਤୌ ਪਾਣੀ ਜਦୌ ਇਹ ਹੇਠਾਂ ਿਡੱਗਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਤୌ ਇੱਕ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਕ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਨੰੂ ਇਸ 
ਕੋਇਲ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਬਦਿਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਬਜਲਈ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਥਰਮਲ ਜਨਰੇਟਰ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਿਜੱਥੇ ਪਾਣੀ ਨੰੂ 
ਪਿਹਲਾਂ ਕੋਲੇ ਜਾਂ ਹੋਰ ਸਰੋਤਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਕੇ ਭਾਫ਼ ਿਵੱਚ ਬਦਿਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਉਚੱ ਦਬਾਅ 'ਤੇ ਭਾਫ਼ ਨੰੂ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਵਰਿਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤੁਸੀ ਂਪ୥ਮਾਣ ੂਵੀ ਰੱਖ 
ਸਕਦੇ ਹੋ। ਜਨਰੇਟਰ ਿਜੱਥੇ ਤੁਸੀ ਂਕੋਲੇ ਦੀ ਬਜਾਏ ਪਰਮਾਣ ੂਬਾਲਣ ਨੰੂ ਬਦਲਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਇਸ ਇੰਿਡਊਸਡ ਈਐਮਐਫ ਦੀ ਬਾਰਬੰਾਰਤਾ ਦਾ ਿਜ਼ਕਰ ਕੀਤਾ ਹੈ, 
ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਸਮୈ ਦੀ ਿਮਆਦ ਜਾਂ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਕਰੰਟ ਬਦਲਣ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਇਸ ਕੋਇਲ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 
ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਭਾਰਤ ਿਵੱਚ ਇਹ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਲਗਭਗ 50 ਹਰਟਜ਼ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਝ ਹੋਰ ਦੇਸ਼ਾਂ ਿਵੱਚ ਇਹ 60 ਹਰਟਜ਼ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕੋਇਲ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ 
'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਿਦਆਂ ਤੁਸੀ ਂਹਣੁ ਇਸ ਿਡਜ਼ਾਈਨ ਦੇ ਸਧਾਰਨ ਸੋਧ ਦਆੁਰਾ ਮੌਜੂਦਾ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਪੈਦਾ ਕਰੋਗੇ, ਮ୊ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਜੱਥੇ ਇੱਕ ਦੀ 
ਬਜਾਏ ਅਲਟਰਨੇਿਟੰਗ ਮ୊ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੇ ਪ୥ਬੰਧ ਦਆੁਰਾ ਉਸੇ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਿਤਆਰ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ emf emf 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਜੋ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਦਬੁਾਰਾ ਉਹੀ ਦੋ ਚੁੰਬਕ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹ ਕੋਇਲ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਵਰਤ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਕੋਇਲ wh at i do now 
ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਮ୊ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਨਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸਨੰੂ ਇੱਕ ਸਪਿਲਟ ਿਰਗੰ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ
ਇਹ ਇੱਥੇ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਥੇ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ । ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਨੰੂ ਇੱਥੇ ਪੂਰੀ ਆਂਹ ਵੱਲ ਿਖੱਚਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇਹ ਿਰੰਗ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਰੰਗ 
ਹੈ ਅਤੇ ਦੋ ਸੰਪਰਕ ਇੱਥୌ ਲਏ ਗਏ ਹਨ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਪਿਹਲਾਂ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਇਹ ਉਤੱਰ ਹੈ ਇਹ ਦੱਖਣ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਪੂਰੀ ਚੀਜ਼ ਹਣੁ ਹੈ ਇਸ ਧੁਰ ੇਦੇ 
ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਣਾ ਹਣੁ ਦਜੂੀਆਂ ਪੁਰਾਣੀਆਂ ਸਿਥਤੀਆਂ ਦੇ ਉਲਟ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਿਰੰਗ ਦਾ ਇਹ ਖਾਸ ਿਹੱਸਾ ਹਮੇਸ਼ਾ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਵਾਲੀ ਕੋਇਲ ਦੇ 
ਸੰਪਰਕ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਕੀ ਹੋਇਆ ਸੀ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਦੀ ਕੋਇਲ ਅੰਸ਼ਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਸੀ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ ਦਜੂੇ ਿਬੰਦ ੂਨਾਲ ਜੁਿੜਆ 
ਹੋਇਆ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਵਵਸਥਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਇੱਥੇ ਆਪਣਾ ਿਚੰਨ୧ ਨਹੀ ਂਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਕੁਝ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗਾ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਦਬੁਾਰਾ ਇੱਕ ਿਚੱਤਰ emf 
ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਟਾਈਮ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਨੰੂ ਿਖੱਚੋ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਪ୥ੇਿਰਤ suppo phi b ah emf
ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਦਾ ਇੱਕ ਚੌਥਾਈ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ ਅਤੇ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਦੇ ਪੂਰੇ ਚੱਕਰ ਦਾ ਇੱਕ ਚੌਥਾਈ ਿਹੱਸਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਜਵୈ ਪਿਹਲਾਂ ਭਾਰਤ ਪਿਹਲਾਂ ਅਿਜਹਾ ਕਰੇਗਾ। ਅਤੇ ਦਜੂੇ ਿਹੱਸੇ ਿਵੱਚ ਹੇਠਾਂ ਜਾਣ ਦੀ ਬਜਾਏ ਇਹ ਦਬੁਾਰਾ ਅਿਜਹਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ cmf 
ਦੋ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੇ ਬਾਹਰਲੇ ਸਰਕਟ ਲਈ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਬਾਹਰ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਿਦੱਤਾ ਹੈ, ਹਮੇਸ਼ਾ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ emf 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਥੇ ਦਬੁਾਰਾ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਕੋਇਲ ਕੁਝ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਦੇਣਗੇ ਇੱਥੇ ਤੀਰ ਨਾਲ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਸ਼ਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਸੀ, ਿਫਰ 
ਕੋਇਲ ਥੋੜ୧ਾ ਘੁੰਮਾਇਆ ਿਗਆ, ਿਫਰ ਅੱਗੇ ਘੁੰਮਾਇਆ ਿਗਆ, ਿਫਰ ਇਸ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਘੁੰਮਾਇਆ ਿਗਆ, ਿਫਰ ਇਸ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਘੁੰਮਾਇਆ ਿਗਆ, ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ ਪਾਸੇ ਹੈ,
ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ ਪਾਸੇ ਹੈ, ਿਫਰ ਇੱਥੇ ਅਤੇ ਅੰਤ ਿਵੱਚ ਇਹ ਇੱਕ ਪੂਰ ੇਚੱਕਰ ਿਵੱਚ ਵਾਪਸ ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੋਇਲ ਅਜੇ ਵੀ ਉਸੇ ਢੰਗ ਨਾਲ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਇੱਥୌ ਤୌ 
ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥୌ ਇੱਥੇ ਪਰ ਜੋ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਹ ਚੱਕਰ ਦੇ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਿਵੱਚ ਦੋ ਟਰਮੀਨਲ ਹਨ। ਕੋਲ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ i 
ਬਦਿਲਆ ਤਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਿਵਕਲਪਕ ਕਰਟੰ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਦੀ ਬਜਾਏ ਤੁਸੀ ਂਉਸੇ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਡੀਸੀ 
ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਮੌਜੂਦ ਕਰੰਟ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਕਰੰਟ ਹਮੇਸ਼ਾ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਉਸੇ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸੋਧ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ। ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਿਡਜ਼ਾਇਨ ਜਾਂ ਤਾਂ ਐਨਏਸੀ ਕਰੰਟ ਜਨਰੇਟ ਹੋਵੇ ਜਾਂ ਡੀਸੀ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਐਰੇ , 
ਇਸ ਲਈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਉਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੀਆਂ ਕੁਝ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਹਨ ਅਤੇ ਜੋ ਅਸੀ ਂਅੱਜ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਉਹ 
ਜਨਰੇਟ ਦੇ ਸਭ ਤୌ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਕਾਰਜਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਹੈ। ਇਲੈਕਟ୥ੀਕਲ ਕਰੰਟ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਵਰਤୌ 
ਕਰਕੇ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ ਜਾਂ ਊਰਜਾ ਦੇ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਰਪੂ ਨੰੂ ਇਸ ਤੱਥ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਕੇ ਇਲੈਕਟ୥ੀਕਲ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਸਰਕਟ 
ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਬਦਲਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਅਤੇ ਉਹ ਈਐਮਐਫ ਨੰੂ ਹੋਰ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਵਰਿਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ emf 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਨੰੂ ਪੂਰਾ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਮ୊ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਤੇ ਜਾਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕਸ ਦਾ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਪਿਹਲੂ i' 
ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ ਿਜਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਕਰੰਟ ਕਹਾਂਗਾ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਸ ਸੰਕਲਪ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੀ ਸਮੱਿਸਆ ਨਾਲ ਪੇਸ਼ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ 
ਦਬੁਾਰਾ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ 'ਤੇ ਵਾਪਸ ਜਾਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਿਕ ਐਪਂੀਅਰ ਦਾ ਿਨਯਮ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇੰਟੈਗਰਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਜ਼ੀਰੋ ਗੁਣਾ b dot dl mu 
ਪਲੱਸ ਿਵੱਚ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਕਰੰਟ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਏਕੀਕਰਣ ਦੇ ਲੂਪ ਦਾ ਇੱਕ ਲੂਪ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਉਸ ਢਲਾਨ ਉਤੇੱ ਇੰਟੈਗਰਲ ਡਾਟ ਲਾਜ਼ਮੀ ਤੌਰ 'ਤੇaa b dl 
ਹਣੁ ਨੱਥੀ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੀ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਪੈਨਲ ਪਲੇਟ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਨਾਲ ਇੱਕ ਤਾਰ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਕੈਪਸੀਟਰ ਪਲੇਟ ਹੈ ਦਜੂੀ ਪਲੇਟ ਇੱਥੇ ਹੈ ਅਤੇ ਤਾਰ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਜਾਰੀ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕੈਪਸੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਹ ਲੱਭਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮ୊ 
ਚੁੰਬਕੀ ਨੰੂ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਇਸ ਦਾ ਫੀਲਡ ਤਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਹਣੁ ਇਹ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਜੋ ਸਮୈ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਬਦਲ 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਮ୊ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਨੰੂ ਚਾਰਜ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਨੰੂ ਚਾਰਜ ਕਰਨ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਜਵୈ ਸਮਾਂ ਅੱਗੇ ਵਧਦਾ ਹੈ ਇਹ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਹੋ 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਤੇ ਇਹ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਚਾਰਜ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਚਾਰਜ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ 
ਫੀਲਡ ਹੋਵੇਗਾ ਜੋ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਗੇਾ ਹਣੁ ਮੇਰਾ ਉਦੇਸ਼ ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣਾ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੈ ਤਾਂ 
ਮ୊ ਕੀ ਕਰਾਂਗਾ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕਰੋ ਿਜਵୈ ਿਕ ਪਿਹਲਾਂ ਏਏ ਲੂਪ ਲੈਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਮੇਰਾ ਲੂਪ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਮ୊ ਮੇਰੀ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਿਦੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਮੇਰਾ 
ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਆਓ ਮ୊ ਆਪਣੇ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਏਕੀਕਰਣ ਦਾ ਇੱਕ ਲੂਪ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਉਹ ਇੱਕ ਲੂਪ ਹੋਵੇ ਜੋ ਮ୊ ਦਰੂੀ 'ਤੇ 
ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ। ਧੁਰੇ ਤୌ ਕਹੋ ਅਤੇ ਮ୊ ਹਣੁ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਇਸ ਫਾਰਮੂਲੇ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਤୌ ਕਾਫੀah r 
ਦਰੂ ਹਾਂ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਡੰੂਘੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਪਤਾ ਲੱਗੇਗਾ ਿਕ ਸਮਰਪੂਤਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਕਰਨਾ ਪਵੇਗਾ ਇੱਥੇ ਹਰ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਸ ਚੱਕਰ 
ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਅਜ਼ੀਮੂਥਲ ਰਹੋ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਤੱਥ ਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਦੇਖ ਚੁੱਕੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਸ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਮ୊ ਤੁਰੰਤ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਦਾ ਏਕੀਕਰਣ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ 
ਇੰਟੀਗ୥ੇਲ ਡਾਟ ਡੀਐਲ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਹਣੁ ਮੌਜੂਦਾ ਐਨਕਲੋਜ਼ਡ ਮੌਜੂਦਾ ਕੀ ਹੈ ? ਬੰਦ ਨੰੂ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਸਤਹ ਿਖੱਚਣੀ v i 
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ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਿਜਸ ਲਈ ਇਹ ਖਾਸ ਲੂਪ ਇੱਕ ਸੀਮਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ ਨੱਥੀ ਮੌਜੂਦਾ ਇਸ ਸਤਹ ਨੰੂ ਪਾਰ ਕਰਦੀ ਹੈ , ਇਸਲਈ ਏਕੀਕਰਣ ਦੇ ਇੱਕ ਲੂਪ ਨੰੂ ਿਦੱਤੇ ਜਾਣ 'ਤੇ ਮੈਨੰੂ 
ਏਕੀਕਰਣ ਦੇ ਇਸ ਲੂਪ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਸਤਹ ਨੰੂ ਸੀਮਾ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਖੱਚਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਸਤਹ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂ ਿਜ਼ਕਰ ਕੀਤਾ ਸੀ ਿਕ ਇਹ ਹਣੁ ਸੀਮਾ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ 
ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਕੋਈ ਵੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਮ୊ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਤਹ ਨੰੂ ਚਣੁ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਤੱਕ ਮ୊ ਲਗਾਤਾਰ ਨੱਥੀ ਮੌਜੂਦਾ ਿਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਲੂਪ ਦੇ ਏਕੀਕਰਣ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ 
ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਕਰੰਟ ਮੇਰੇ ਵੱਲ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ 
ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਕਰੰਟ ਮੇਰੇ ਤୌ ਦਰੂ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਲੂਪ ਏਕੀਕਰਣ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਿਦਆਂ, ਨੱਥੀ ਕਰੰਟ ਦੇ ਹਣੁ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਜਾਂ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਿਚੰਨ୧ ਹਨ, 
ਇਸ ਲਈ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਪਿਹਲਾ ਪ୥ਭਾਵ ਿਜਵୈ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਸਤਹ ਨੰੂ ਫਲੈਟ ਿਕਉ ਂਨਾ ਲਓ। ਉਹ ਸਤਹ ਿਜਸ 'ਤੇ ਲੂਪ ਿਪਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਬੰਦ
ਕਰੰਟ ਿਸਰਫ਼ ਇਸ ਤਾਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਕਰੰਟ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮੈਨੰੂ ਏਕੀਕਰਣ ਦਾ ਇਹ ਲੂਪ ਿਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਚਣੁਾਂਗਾ ਮ୊ ਇੱਕ ਸਤਹ ਇੱਕ ਸਤਹ ਚਣੁ ਸਕਦਾ
ਹਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਚਣੁ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਸਤਹ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਸਮਤਲ ਸਤਹ ਹੈ ਅਤੇ ਸਤ୧ਾ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣਾ ਿਸਰਫ਼ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਕੋਈ ਲੋੜ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਿਸਰਫ਼ ਇਸ ਸਤਹ ਨੰੂ 
ਚਣੁ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਹੋਰ ਸਤਹ ਚਣੁ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਆਓ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਚੱਤਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਿਚੱਤਰ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਕੈਪਸੀਟਰ ਪਲੇਟ ਹੈ ਜੋ ਤਾਰ ਇੱਥୌ ਆ ਰਹੀ ਹੈ ਇਹ ਤਾਰ ਇੱਥୌ ਦਰੂ 
ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਲੂਪ ਕੁਝ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮੇਰਾ ਲੂਪ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਲੋੜ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਸਮਤਲ 
ਸਤਹ ਦੀ ਚੋਣ ਕਰਨੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਮ୊ ਇੱਕ ਅਿਜਹੀ ਸਤਹ ਚਣੁ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਿਦੰਦੀ ਹੈ ਿਕ ਉਸ ਸਤਹ ਨੰੂ ਲੂਪ ਕਰੋ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ 
ਿਕ ਅਜੇ ਵੀ ਉਸ ਸਤਹ ਦੀ ਸੀਮਾ ਵਜୌ ਇਹ ਲੂਪ ਹੈ ਪਰ ਉਹ ਸਤ୧ਾ ਤਾਰ ਨੰੂ ਿਕਤੇ ਵੀ ਕੱਟਦੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਇਹ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਲੰਘਦੀ ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ 
ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਮ୊ ਮੌਜੂਦਾ ਿਸਰ ੇਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਏਕੀਕਰਣ ਦੀ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਤਹ ਨੰੂ ਚਣੁਨ ਲਈ ਸੁਤੰਤਰ ਹਾਂ ਿਕਸੇ ਿਦੱਤੇ 
ਗਏ ਲੂਪ ਲਈ ਸਤ୧ਾ ਿਵੱਚ ਘਾਟਾ ਇੰਟੈਗਰਲ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ rrent b dot dl 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਲੂਪ ਨੰੂ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਏਕੀਕਰਣ ਦੀ ਸਤਹ ਨੰੂ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਮੇਰੇ ਦਆੁਰਾ ਬੰਦ ਕੀਤੀ ਗਈ ਤਾਰ ਦਆੁਰਾ ਸਤਹ ਕੱਟ ਰਹੀ ਹੈ 
ਤਾਂ ਿਸਰਫ਼ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਤਾਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਕਰੰਟ ਹੈ ਹੱਥ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਅਿਜਹੀ ਸਤਹ ਦੀ ਚੋਣ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਕੈਪਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਲੰਘ ਰਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ 
ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਦੇਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਕੋਈ ਕਰੰਟ ਬੰਦ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਸਤ୧ਾ ਤਾਰ ਨੰੂ ਿਬਲਕੁਲ ਵੀ ਪਾਰ ਨਹੀ ਂਕਰ ਰਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਤਾਰ ਉਸ ਤୌ 
ਪਰੇ ਹੈ। ਿਬੰਦ ੂ
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਕਰੰਟ ਇੱਥୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਜਾਪਦਾ ਹੈ ਿਕ ਸੱਜਾ ਹੱਥ ਵਾਲਾ ਪਾਸਾ 0 ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਵੱਖਰਾ ਨਤੀਜਾ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸਤ୧ਾ ਦੀ 
ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਵਾਲੇ ਪਾਸੇ ਲਈ ਇੱਕ ਸੀਮਤ ਮੁੱਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸਤਹ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਪ୥ਾਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਲਈ 0 
ਦਾ ਮੁੱਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਕੁਝ ਅਧੂਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਮੈਕਸਵੈੱਲ ਜੇਮਸ ਕਲਾਰਕ ਮੈਕਸਵੈੱਲ ਦਆੁਰਾ ਖੋਿਜਆ ਿਗਆ ਸੀ ਅਤੇ ਉਸਨੇ ਇੱਕ 
ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਸ਼ਬਦ ਜੋੜ ਕੇ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਨੰੂ ਸੰਸ਼ੋਿਧਤ ਕੀਤਾ ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਕਹਾਂਗਾ ਿਵਸਥਾਪਨ ਵਰਤਮਾਨ 
ਇਸ ਲਈ ਕੁਝ ਅਧੂਰਾ ਹੈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਅਧੂਰਾ ਜਾਪਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਜੋ ਸਤ୧ਾ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਉਸ ਦੇ ਆਧਾਰ 'ਤੇ ਮੈਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦਾ ਇੱਕ ਵੱਖਰਾ ਮੁੱਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ
ਸਮੀਕਰਨ ਨਾਲ ਕੋਈ ਸਮੱਿਸਆ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਦਾ ਿਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਕਰਨ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਲੈਣ ਿਦਓ। ਸਤ୧ਾ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਦੇ ਰਹੀ ਹੈ 
ਠੀਕ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਥੋੜਾ ਹੋਰ ਖਾਸ ਹੋਣ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਮੇਰੇ ਮੌਜੂਦਾ ਕੈਰੀਿ◌◌ੰਗ ਤਾਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਤਹ ਲੈਣ ਿਦਓ ਇੱਥੇ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਮੇਰਾ 
ਏਕੀਕਰਣ ਦਾ ਲੂਪ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇੱਕ ਸਤ୧ਾ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਉਹ ਸਤਹ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਬੇਲਨਾਕਾਰ ਸਤਹ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪਈ ਹੈ 
ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਦੋ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਸਤਹ ਸਤ୧ਾ ਦੋ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਸਮਤਲ ਸਮਤਲ ਸਤਹ ਹੈ ਅਤੇ ਆਹ ਇਸ ਨੰੂ ਪਾਰ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਦੋ 
ਪਲੇਟਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਉਛਾਿਲਆ ਜਾਵੇ ਪਰ ਇਹ ਤਾਰ ਨੰੂ ਛੂਹਦਾ ਨਹੀ ਂਹੈ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਨ ਿਦਓ 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇਸ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ ਦਆੁਰਾ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲਕਸ ਕੀ ਹੈ ਇਸ ਖੇਤਰ ਦਾ ਖੇਤਰ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਪ୥ਵਾਹ ਫਾਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਇੰਟੀਗਰਲ ਈ ਡਾਟ ਡਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਪੂਰੀ ਸਤ୧ਾ ਦਆੁਰਾ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਿਦਓ ਜੋ ਮ୊ ਹਣੁ ਿਖੱਿਚਆ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਿਕ ਈ ਡਾਟ ਡਾ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਿਵੱਚ ਫਿਰੰਿਗੰਗ ਫੀਲਡਾਂ ਦੀ 
ਅਣਦੇਖੀ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਦੋ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਕਸਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਇਸ 
ਸਤਹ ਨਾਲ ਿਘਿਰਆ ਹੋਇਆ ਏਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਇਹ ਸਤਹ ਹਣੁ ਖੇਤਰ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਤਾਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਕਰੰਟ ਕੀ ਹੈ? ਹਣੁ ਦਆੁਰਾ i dq dt
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਜ਼ੀਰ ੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਵਾਰ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਚਲੋ ਮ୊ ਇਸ dt epsilon ah d pi e e a 
ਸਮੀਕਰਨ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਿਲਖਦਾ ਹਾਂ ਇੱਥੇ ਵਾਰ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਹੈ ਜ਼ੀਰੋ ਦਆੁਰਾ ਿਸਗਮਾ ਿਵੱਚ ਜੋ ਿਕ ਐਪਸੀਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋah flux e aa epsilon a 
ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲਕਸ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਪ୥ਵਾਹ ਿਸਰਫ਼ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ q phi e e dot da 
ਿਗਆ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇਕਸਾਰ ਹੈ ਪਲੇਟਾਂ ਦਾ ਖੇਤਰਫਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਵਾਰ ਅਤੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਐਪਿਸਲੋਨ ਦੇ ਿਸਗਮਾ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ a e a 
ਿਗਆ ਹੈ ਜ਼ੀਰ ੋਿਸਗਮਾ ਹੈ ਉਹ ਸਰਫੇਸ ਚਾਰਜ ਘਣਤਾ ਅਤੇ ਿਸਗਮਾ ਵਾਰ ਹੈ ਤਾਂ ਬਾਇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਕ ਐਪਿਸਲੋਨ ਬਾਇ t a q d phi e dt dq dt 
ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਤਾਰ ਿਵੱਚ ਵਿਹਣ ਵਾਲਾ ਕਰੰਟ ਬਾਇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਸਬਸਿਕ୥ਪਟ ਰਖੱਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸਨੰੂ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ dq dt 
ਹੈ। ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚ ਫਰਕ ਕਰਨ ਲਈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਇੱਕ ਬਾਊਡਂ ਕਰੰਟ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਇੱਕ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਹ 
ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਤਾਰ ਿਵੱਚୌ ਵਿਹੰਦਾ ਕਰੰਟ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਚੱਲ ਰਹੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਹੈ ਜੋ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ IC 
ਿਮਲਦਾ ਹੈ। ਤੱਥ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਬਰਾਬਰ ਇੱਕ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰੋ ਦਆੁਰਾ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਅਸਲ dt ah d phi e 
ਿਵੱਚ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰ ੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਸੋਧਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਐਪਂਰਸ ਕਾਨੰੂਨ ਨੰੂ ਸੋਧਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ de phi e by dt 
ਇਹ ਐਪਂੀਅਰ ਦਾ ਿਨਯਮ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਜਦୌ ਵੀ ਮ୊ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ 'ਤੇ ਚਰਚਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਕਰੰਟ ਹੈ ਨੱਥੀ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਅਤੇ 
ਬੰਦ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਜ਼ੀਰੋ ਗੁਣਾ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਐਨਕਲੋਜ਼ਡ ਓਕੇ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇਹ mu cm 
ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਨੱਥੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਇਸਦਾ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰਟੰ ਨੱਥੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਸ ਕਾਨੰੂਨ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੇ ਇੰਟੈਗਰਲ ਬੀ ਡਾਟ 
ਡੀਐਲ ਿਵੱਚ ਸੋਧ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਪਲੱਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਦਆੁਰਾ mu naught times ic mu naught epsilon n naught dt d phi e 
ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਿਵੱਚ ਐਪਂੀਅਰ ਸਲਾਟ ਨੰੂ ਸੋਧਣ ਿਦਓ ਹਣੁ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਸਤ୧ਾ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂ ਿਲਿਖਆ ਸੀ ਜੇਕਰ
ਇਹ ਮੇਰਾ ਏਕੀਕਰਣ ਦਾ ਲੂਪ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਇਹ ਸਤਹ ਹੈ ਤਾਂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦਾ ਦਜੂਾ ਸ਼ਬਦ ਜ਼ੀਰ ੋਹੈ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲਕਸ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਪਿਹਲਾ ਸ਼ਬਦ ਮੈਨੰੂ mu 

ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਲੂਪ ਵਾਲੀ ਸਮਤਲ ਸਤਹ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦੀ ਗਣਨਾ naught ic 
ਕਰਨ ਲਈ ਸਤਹ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਫਰ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦਸੂਰਾ ਪਦ 0 ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲਕਸ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਿਸਰਫ ਪਿਹਲਾ ਪਦ 
ਯੋਗਦਾਨ ਪਾਉਦਂਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਹੈ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਅਿਜਹੀ ਸਤਹ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਕੋਈ mu naught ic 
ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੈ ਦਸੂਰਾ ਸ਼ਬਦ ਅਤੇ ਯਾਦ ਰਖੱੋ ਿਕ ਇਹ ਸ਼ਬਦ ਿਬਲਕੁਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ epsilon zero d phi e by dt ic 
ਸ਼ਬਦ ਵੀ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਿਬਲਕੁਲ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਸਮਤਲ ਸਤਹ ਨੰੂ ਿਲਆ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਦਹੁਰਾਉਣ ਿਦਓ ਇਹ ਉਹmu naught ic 
ਲੂਪ ਹੈ ਿਜਸ 'ਤੇ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਹ ਉਹ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਜਸ ਬਾਰੇ ਮ୊ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਨੰੂ 
ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਲਈ ਇੱਕ ਮੁੱਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਇਹ ਸਵਾਲ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਏਕੀਕਰਣ ਦੀ ਸਤਹ ਵਜୌ ਕੀ ਚਣੁਦਾ ਹਾਂ
ਮੌਜੂਦਾ ਨੱਥੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਤਹ ਨੰੂ ਚਣੁ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਉਸ ਸਮਤਲ ਸਤਹ ਦੀ ਚੋਣ ਕਰਾਂ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਪਾਰ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ 
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ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦਾ ਪਾਸਾ ਿਸਰਫ਼ ਮੂ ਨਟ ਹੈ ਨੱਥੀ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਜੋ ਿਕ ਪਿਹਲਾ ਅਵਧੀ ਹੈ ਦਜੂਾ ਿਮਆਦ ਗੈਰਹਾਜ਼ਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ i i i 
ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਅਿਜਹੀ ਸਤਹ ਚਣੁਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਨਹੀ ਂਕੱਟਦਾ ਪਰ ਇਹ ਦੋ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਸਪੇਸ ਨੰੂ ਘੇਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ 
ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਪਿਹਲਾ ਸ਼ਬਦ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਿਸਰਫ਼ ਇਸਦੇ ਨਾਲ ਬਿਚਆ ਹਾਂ ਦਸੂਰਾ ਪਦ ਅਤੇ ਦਸੂਰਾ ਪਦ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥୌ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋd

ਿਬਲਕੁਲ ਉਸ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਤਾਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਵੈਧ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਭਾਵୈ ਮ୊ ਅਿਜਹੀ phi e by dt i 
ਸਤਹ ਨੰੂ ਲ୊ਦੀ ਹਾਂ ਜੋ ਉਲਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਵਾਇਰਲੱੈਸ ਕੱਟਣਾ ਜਾਂ ਮ୊ ਤਾਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਤਹ ਲੈਣਾ ਕੱਟਣਾ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਮ୊ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹਾਂ 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਵਧੇਰ ੇਆਮ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦਾ ਆਮ ਰਪੂ ਹੈ ਇਸ ਸ਼ਬਦ ਨੰੂ ਜੇਮਸ ਕਲਾਰਕ ਮੈਕਸਵੈੱਲ ਦਆੁਰਾ ਸੱਠ ਸਾਲ ਿਵੱਚ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ
ਿਗਆ ਸੀ। ਪੰਜ ਅਠਾਰਾਂ ਇਕੱਤੀ ਤୌ ਅਠਾਰਾਂ 79 ਨੇ 1865 ਿਵੱਚ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਕਾਨੰੂਨ ਿਵੱਚ ਸੋਧ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ ਅਤੇ ਇਸ ਸ਼ਬਦ ਨੰੂ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਹ 
ਸ਼ਬਦ ਜੋ ਇੱਥੇ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਸਨੰੂ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਿਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਹੈ 
ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਏਹ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦਾ ਇਹ ਸੰਸ਼ੋਿਧਤ ਰਪੂ ਜਾਂ ਆਮ ਰਪੂ AH id mu naught 

ਪਲੱਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਥੱੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਵਰਤਮਾਨ ਸ਼ਬਦ ਹੈ ਅਤੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ times ic mu naught times id 
ਿਵਸਥਾਪਨ ਵਰਤਮਾਨ ਸ਼ਬਦ ਹੈ ਦੋਵਾਂ ਨੰੂ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇਕੱਠੇ ਿਧਆਨ ਿਵੱਚ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਮੈਕਸਵੈੱਲ ਦਆੁਰਾ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੇ ਗਏ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦਾ ਇੱਕ 
ਬਹਤੁ ਵੱਡਾ ਸੋਧ ਸੀ ਅਤੇ ਇਹ ਨਾ ਿਸਰਫ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਨੰੂ ਠੀਕ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਅਸੀ ਂਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਇਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਲਈ ਇੱਕ ਪੂਰੀ ਤਰ୧ਾਂ 
ਵੱਖਰੀ ਤਸਵੀਰ ਪੇਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਭਿਵੱਖਬਾਣੀ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਤਰਗੰਾਂ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਬਾਰ ੇਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ ਿਕ 
ਤਰੰਗਾਂ ਦੀ ਹୌਦ ਜੋ ਿਸਰਫ਼ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹਨ ਅਤੇ ਪ୥ਕਾਸ਼ ਦਾ ਇੱਕ ਰਪੂ ਹੈ। ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਵੇਵ ਰੇਡੀਓ ਤਰੰਗਾਂ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਵੇਵਜ਼ ਗਾਮਾ 
ਰੇ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਵੇਵਜ਼ ਐਕਸ-ਰੇ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਵੇਵ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਤਰਗੰਾਂ ਿਵੱਚ ਤਰੰਗ-ਲੰਬਾਈ ਅਤੇ ਬਾਰਬੰਾਰਤਾਵਾਂ ਦਾ ਇੱਕ 
ਬਹਤੁ ਿਵਸ਼ਾਲ ਸਪੈਕਟ୥ਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਤਰਗੰਾਂ ਦੀ ਹୌਦ ਗਿਣਿਤਕ ਸੂਤਰ ਰਾਹੀ ਂਸਾਹਮਣੇ ਆਈ ਸੀ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਮੈਕਸਵੈਲ ਨੇ ਇਹ ਸ਼ਬਦ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ 
ਸੀ। ਇਸ ਨੰੂ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਉਿਂਕ ਵਹਾਅ ਖੇਤਰ ਦਆੁਰਾ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਮ୊ ਇੱਕ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕਰੰਟ ਘਣਤਾ ਐਪਸੀਲੋਨ ਜ਼ੀਰੋ ਨੰੂ ਵੀ an d 
ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਖਾਲੀ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇੱਕ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕਰੰਟ ਘਣਤਾ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸਨੰੂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਦਆੁਰਾ i dt 

ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਰਖੱਣ ਿਦਓ ਜੋ ਵੈਕਟਰ ਕਰਟੰ ਕਰੰਟ ਘਣਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਨਰਲਾਈਜ਼ਡ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ epsilon zero de dt 
ਦੇ ਇਸ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਵੱਚ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਕਰੰਟ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਿਥਤੀ ਦੇ ਅਧਾਰ ਤੇ ਤੁਸੀ ਂਿਸਰਫ ਕੰਡਕਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਜਾਂ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ 
ਕਰੰਟ ਜਾਂ ਿਸਰਫ ਸੰਕੁਚਨ ਅਤੇ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕਰੰਟ ਦੇ ਕਾਰਨ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਪਾਸੇ ਿਵੱਚ ਯੋਗਦਾਨ ਪਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਹ ਸੰਭਵ ਹੈ ਅਿਜਹੀਆਂ ਸਿਥਤੀਆਂ ਿਵੱਚ ਿਜੱਥੇ ਇੱਕ 
ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕਰਟੰ ਵੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਦੋਵୈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਉਤਪੱਤੀ ਿਵੱਚ ਯੋਗਦਾਨ ਪਾਉਦਂੇ ਹਨ ਹਣੁ ਜੋ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਉਹ ਤੱਥ 
ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਸ਼ਬਦ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੇ ਅਰਥਾਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਸ਼ਬਦ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ 
ਿਜੱਥੇ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੈਕਸਵੈੱਲ ਦੀ ਸਮੀਕਰਨ ਅਨੁਸਾਰ ਸੋਧ ਦੇ ਕਾਰਨ int egral b dot dl i have mu naught 

ਜੋ ਿਕ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਕਰੰਟ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਅਿਜਹਾ ਖੇਤਰ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਜੱਥੇ ਹੋਰ epsilon naught d phi e by dt 
ਸਮੀਕਰਨ ਇੰਟੈਗਰਲ ਈ ਡਾਟ ਡੀਐਲ ਮਾਇਨਸ 'ਤੇ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਨਜ਼ਰ ਨਹੀ ਂਆਉਦਂਾ। ਇਹ ਫੈਰਾਡੇ ਦਾ ਿਨਯਮ ਹੈ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇੱਕ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਪ୥ੇਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਪ୥ਵਾਹ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਫੈਰਾਡੇ ਦਾ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦਾ ਿਨਯਮ ਮੈਨੰੂ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ 
ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਪ୥ਵਾਹ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਸ਼ਬਦ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਅਤੇ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਸਮਰਿੂਪਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਸਮਰਪੂਤਾ ਬਹਤੁ ਸੁੰਦਰ
ਹੈ ਪਰ ਇੱਥੇ ਜੋ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਬਦਲਦੇ ਹੋਏ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਪ୥ਵਾਹ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇਸ ਿਮਆਦ ਿਵੱਚ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਸਮਰਿੂਪਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਬਾਅਦ ਿਵੱਚ 
ਦੇਖਾਂਗੇ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਤਰਗੰਾਂ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ ਕਰਨੀ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਸ਼ਬਦ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਤਰੰਗਾਂ ਦੀ ਹୌਦ ਦੀ ਭਿਵੱਖਬਾਣੀ ਕਰਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ 
ਉਦਾਹਰਨ ਲੈਣ ਿਦਓ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਿਜਸ ਬਾਰੇ ਮ୊ ਿਵਚਾਰ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ ਰੇਡੀਆਈ ਦੀਆਂ ਗੋਲ ਪਲੇਟਾਂ ਵਾਲਾ ਇੱਕ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਪਲੇਟ ਕੈਪੇਸੀਟਰ r 
ਅਤੇ ਆਹ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਚਾਰਜ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਦੋ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਨੰੂ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਪਲੇਟ ਦਜੂੀ ਪਲੇਟ ਹੋਵੇ ਅਤੇ ਆਹ 
ਇਸ ਲਈ ਕਰਟੰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਥੇ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਇਕੱਠਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਥੇ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਇਕੱਠਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਹਨਾਂ ਦੋਵਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਮੈਨੰੂ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਿਕ ਬਦਲਦਾ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲਕਸ ਕੈਲ ਜਨਰੇਟ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇਸਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਜਦୌ ਮ୊ 
ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਨੰੂ ਚਾਰਜ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਨੰੂ ਚਾਰਜ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਕੈਪੇਸੀਟਰ 'ਤੇ ਚਾਰਜ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ 
ਿਸਗਮਾ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਿਸਗਮਾ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਸਮୈ ਦੇ 
ਨਾਲ ਬਦਲਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਤਹ ਦੇ ਨੇੜੇ ਨਾ ਹੋਣ ਵਾਲੀ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਤਹ ਤੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲਕਸ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ 
ਸਤ୧ਾ ਇਸ ਸਤਹ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ ਦੇ ਨਾਲ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਰਹੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ
ਿਕਉਿਂਕ ਜੇਕਰ ਪ୥ਵਾਹ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲਕਸ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਨ ਿਦਓ ਹਣੁ ਬਦਲਦੇ ਹੋਏ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦਆੁਰਾ ਿਤਆਰ ਕੀਤੇ ਗਏ ਇੱਕ ਕੈਪੈਸੀਟਰ ਦੀਆਂ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ 
ਿਵਚਕਾਰ ਫੀਲਡ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਲੂਪ ਨੰੂ ਇੱਥੇ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਨੰੂ ਲਾਗੂ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੰਟੈਗਰਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ b dot dl 
ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਆਮ ਸਮੀਕਰਨ ਸੀ ਜੋ ਜ਼ੀਰੋ ਗੁਣਾ ਪਲੱਸ ਸੀ ਜ਼ੀਰੋ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋ ਹਣੁ ਇਸ ਸਤਹ ਲਈ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ mu ic mu d phi e by dt 
ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਦਆੁਰਾ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਪਲੇਟਾਂ ਗੋਲਾਕਾਰ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, dt mu naught d phi e 
ਗੋਲਾਕਾਰ ਸਮਰਪੂਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਨਾਲ ਕੋਈ ਿਭੰਨਤਾ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦੀ ਇੱਥੇ ਦੋ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇਹ ਦਰੂੀ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇਕਸਾਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਿਸਰਫ ਇੱਕ ਅਜ਼ੀਮੁਥਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਰਡੇੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦਾ ਿਕਉਿਂਕ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਕੱੁਲ ਿਕਸੇ ਵੀ ਨਜ਼ਦੀਕੀah fl ux 
ਸਤਹ ਤୌ ਜ਼ੀਰੋ ਹੋਣ 'ਤੇ ਰੇਡੀਅਲ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦਾ ਉਥੇੱ ਇੱਕ ਅਜ਼ੀਮੁਥਲ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਫੀਲਡ ਅਜ਼ੀਮੁਥਲ 
ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਇਸ ਆਰਗੂਮ୊ਟ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਨ ਿਦਓ, 
ਇਸ ਲਈ ਪਿਹਲੀ ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫਲੈਕਸ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਰੇਡੀਅਸ phi e r 
ਤਾਂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਲ୊ਦੀ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਿਸਗਮਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋਨੰੂ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਅਤੇ ਿਸਗਮਾ ਕੀ ਹੈ ਜੇਕਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦਾ ah pi r 
ਖੇਤਰਫਲ ਹੈ ਤਾਂ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਖੇਤਰਫਲ ਦਾ ਇੱਕ ਰਡੇੀਅਸ ਹੈ ਇਸਲਈ ਖੇਤਰਫਲ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ah r pi r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋਿਵੱਚ ਵਰਗ ਜੋ ਿਕ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰ ੋ ਵਰਗ ਤਾਂ q pi r pi r qr r 
ਜੋ ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਿਬਜਲੀ ਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਦਰ ਵਰਗ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰੋ ਵਰਗ dt d phi e r r dq dt 
ਅਤੇ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪਰ ਕਰੰਟ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜੋ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਨੰੂ ਚਾਰਜ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ dq dt 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਵਰਗ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰੋ ਵਰਗ ਇੰਟ ਹੈ r r o i 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਲੂਪ ਛੋਟੇ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਦਰ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਤୌ ਘੱਟ ਮੰਨੀ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ri r aa
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ਲੂਪ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਆਪਣੇ ਆਪ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਘੇਰੇ ਨਾਲୌ  ਛੋਟੇ ਘੇਰ ੇਨੰੂ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਾਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਚੀਜ਼ d phi e dt 
ਅਤੇ ਇੰਟੀਗ୥ੇਲ ਹਣੁ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਿਕ ਸਮਰਪੂਤਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਅਜ਼ੀਮੁਥਲ ਹੋਣਾ ਪਵੇਗਾ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਦੀ b dot dl v dot li 
ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਦੋ ਗੁਣਾ ਪ୥ਾਪਤ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਸਹੀ ਸਹੀ ਿਦਸ਼ਾ ਲੈਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ pi r b 
ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਮਾਤਰਾ ਵਜୌ ਜੋੜ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਖੇਤਰ ਦਾ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਇੱਥੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ 
ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਪ୥ਾਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਸਮੀਕਰਨ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਵਰਤਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ b dot dl is equal to mu zero epsilon zero d phi e 

ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਦੋ ਗੁਣਾ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਮ୊ ਹਣੇੁ by dt pi r b is equal to mu naught epsilon naught into d phi e by dt r
ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਵਰਗ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰੋ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਜੋ ਿਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਐਪਿਸਲੋਨ 0 ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ 2 ਵਰਗ ਿਵੱਚ r i b pir r 

ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਦੋ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ mu naught i r pi r mu naught ir 
ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਧਦਾ ਹੈ ਛੋਟੇ ਨਾਲ ਿਜਸਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਿਕ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਤੁਸੀ ਂਛੋਟੇ ਨੰੂ ਪੂੰਜੀ ਤੱਕ ਵਧਾਉਦਂੇ ਹੋ, ਇਹ ਚੁੰਬਕੀr r r 
ਖੇਤਰ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਹ ਜ਼ੀਰੋ ਅਤੇ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਿਪਆ ਹੈ, ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਮ୊ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਬਾਹਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ। ਕੈਪੇਸੀਟਰ r r 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਿਚੱਤਰ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਹਣੁ ਮੇਰਾ ਲੂਪ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਦੀ ਜਗ୧ਾ ਤୌ ਬਾਹਰ ਹੈ ਪਰ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ 
ਫੀਲਡ ਿਸਰਫ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਸਰਫ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਮੌਜੂਦ ਹੈ ਇਸਲਈ ਫਾਈ ਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਇਲੈਕਟ୥ੀਕਲ ਫਲੈਕਸ ਬਰਾਬਰ phi e e
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਾਲਾਂਿਕ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਹੈ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਛੋਟਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਿਸਰਫ ਕੈਪੀਟਲ ਤੱਕ ਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਐਪਿਸਲੋਨpi r r r 
ਜ਼ੀਰੋ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਿਸਗਮਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰੋ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਵਰਗ ਪਲੇਟਾਂ ਦਾ ਖੇਤਰਫਲ ਹੈ ਿਸਗਮਾ ਚਾਰ pi r q pi r 
ਹੈ ਘਣਤਾ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰੋ ਦਆੁਰਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰੋ ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ge d phi e by dt dq d t i 
ਮ୊ ਦਬੁਾਰਾ ਇਸ ਤੱਥ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅਜ਼ੀਮੁਥਲ ਹੈ, ਤਾਂ ਮ୊ ਿਵੱਚ ਦੋ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਾਂਗਾ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਜ਼ੀਰੋ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰ ੋb pi r mu 
ਿਵੱਚ ਬਾਇ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰੋ ਇਸਲਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਾਇ ਦੋ ਇਹ ਪੂੰਜੀ ਤୌ ਵੱਡੇ ਲਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਦਰੂੀ ਦੇ i b u naught i pi r r r r 
ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਿਖੱਚਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਪੂੰਜੀ ਦੀ ਮਾਪ ਵਧਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਘਟਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ , r mu naught i 
ਇਸ ਲਈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਚਾਰਜ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ 
ਇੱਕ ਵਾਰ ਚਾਰਿਜੰਗ ਖਤਮ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਇੱਕ ਵਾਰ ਕਰੰਟ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਸਿਥਰ ਦਰ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ, ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ 
ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਦਆੁਰਾ ਕੋਈ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ, ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਜ਼ੀਰੋ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਉਦୌ ਤੱਕ ਉਤਪੰਨ dt d phi 
ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਤੱਕ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਵੱਚ ਵਿਹਣਾ ਇੱਥੇ ਜਾਂ ਇਹ ਕੀ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਕੋਈ 
ਤਬਦੀਲੀ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਪ୥ਵਾਹ ਬਦਲਣ ਨਾਲ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਅਗਲੀ ਕਲਾਸ ਿਵੱਚ ਹੋਰ 
ਉਦਾਹਰਣਾਂ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗਾ ਅਤੇ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਅੱਗੇ ਵਧਾਂਗੇ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਤਰਗੰਾਂ ਦਾ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਪਿਹਲੂ ਜੋ ਿਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਤਰਗੰਾਂ ਹਨ 
ਅਤੇ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਤਰਗੰਾਂ ਦੀ ਹୌਦ ਦੀ ਭਿਵੱਖਬਾਣੀ ਿਕਵୈ ਕਰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਤਰਗੰਾਂ ਹਨ । 
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