
ਤੁਹਾਨੰੂ ਸਾਿਰਆਂ ਨੰੂ ਸ਼ੁਭ ਸਵੇਰ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਆਪਣੀ ਚਰਚਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖਦੇ ਹਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਯਾਦ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਿਪਛਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ 
ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਿਨਯਮਾਂ ਦੇ ਕੁਝ ਪ୥ਦਰਸ਼ਨ ਿਦਖਾਏ ਸਨ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂ
ਇੱਕ ਚੁੰਬਕ ਨੰੂ ਕੋਇਲ ਵੱਲ ਵਧਾਉਦਂੇ ਹੋ ਤਾਂ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਚੁੰਬਕ ਨੰੂ ਦਰੂ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਆਪਣ ੇਆਪ ਉਲਟ 
ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਚੁੰਬਕ ਨੰੂ ਠੀਕ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕ ਵੱਲ ਜਾਂ ਦਰੂ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਵਾਰ ਿਫਰ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਕੋਇਲ 
ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਇਹ ਵੀ ਦੇਿਖਆ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਦੋ ਕੋਇਲ ਹਨ, ਿਜਨ୧ਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਮੌਜੂਦਾ ਸਮୈ ਨੰੂ ਵੱਖੋ-ਵੱਖਰੇ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜਦୌ 
ਕਰੰਟ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਦਜੂੀ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਉਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਇੱਕ ਲੈ ਕੇ ਚਲਾਉਦਂਾ ਹਾਂ। ਦਜੂੀ ਕੋਇਲ ਦੇ ਸਾਹਮਣੇ ਇੱਕ 
ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਭ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਫੈਰਾਡੇ ਨੇ ਿਦਖਾਇਆ ਿਕ ਜਦୌ ਵੀ 
ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਿਕਸੇ ਵੀ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਨੈਿਟਕ ਬਲ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਡਾਇਨਾਿਮਕਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਨਯਮ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦਾ ਫਾਰਨਹੀਟ ਿਨਯਮ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਇਹ ਿਕੱਥੇ ਹੈ 
ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਹ ਵੀ ਦੇਿਖਆ ਿਕ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਗਤੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਬਦਲਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਰਹੇ ਕਰੰਟ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਚੁੰਬਕ ਦਾ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਹੋਰ 
ਿਨਯਮ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਲ୊ਸ ਕਾਨੰੂਨ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਸੀ ਜੋ ਕਿਹੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਕਰੰਟ ਵਹਾਅ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਨ ਲਈ ਹੈ ਤਾਂ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂ
ਇੱਕ ਬੰਦ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਦਆੁਰਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਵਧਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦੇ ਹੋ। ਿਫਰ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਇੰਿਡਊਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਅਿਜਹੀ 
ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਸ ਬਦਲਾਅ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡਾ ਪ୥ਵਾਹ ਵੱਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੰਿਡਊਸਡ ਕਰੰਟ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਘੱਟ ਕਰਨ ਅਤੇ 
ਇਸਨੰੂ ਿਜੰਨਾ ਸੰਭਵ ਹੋ ਸਕੇ ਸਿਥਰ ਰੱਖਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਪ୥ਵਾਹ ਘਟ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਅਿਜਹੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਇਸ ਕਮੀ ਦਾ ਿਵਰੋਧ 
ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਦੇਖੀ ਸੀ ਜੋ ਮ୊ ਹਣੁ ਯਾਦ ਕਰਾਂਗਾ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਿਵਚਾਰ ਕੀਤਾ ਸੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕ ਸੀ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇਹ ਉਤੱਰੀ ਧਰਵੁ ਹੈ ਇਹ ਦੱਖਣੀ ਧਰਵੁ ਹੈ 
ਅਸੀ ਂਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਹੋਰ ਫੀਲਡ ਲਾਈਨ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਫੀਲਡ ਲਾਈਨਾਂ ਹਨ 
ਇਸ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣਾ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਚੁੰਬਕ ਨੰੂ ਕੋਇਲ ਵੱਲ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਿਹੱਸੇ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ, ਤਾਂ ਇਸ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚୌ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ ਕਾਲ 
ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਯਾਦ ਰਖੱਣ ਵਾਲਾ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਖਾਸ ਮਾਰਗ ਨੰੂ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਖੇਤਰ ਇਹ ਉਹ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੋ
ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੀ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਜ਼ੀਰ ੋਤୌ ਵੱਧ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਚੁੰਬਕ z 
ਨੰੂ ਕੋਇਲ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਪ୥ਵਾਹ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਫਲੈਕਸ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ 
ਅਤੇ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੈ ਜੋ ਦਆੁਰਾ ਘਟਾਓ ਹੈ ਜੋ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਵੱਚ emf dt d phi b co 
ਪ୥ੇਿਰਤ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਿਕ ਕਰੰਟ ਇੰਿਡਊਸਡ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਇਸ ਵਾਧੇ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਨਾ emf ve 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਵਿਹਣ ਵਾਲਾ ਕਰੰਟ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਕਰੰਟ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ 
ਕਰੇ ਜੋ ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਿਵਰੁੱਧ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਹੈ ਅਤੇ ਵਧ ਰਹੇ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਕਮੀ ਨੰੂ ਿਨਯੰਤਿਰਤ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਇਸ ਗੱਲ ਦਆੁਰਾ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਚੁੰਬਕ ਇਸ ਲੂਪ ਵੱਲ ਕੋਇਲ ਵੱਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜਾਂ ਇਸ 
ਲੂਪ ਤୌ ਦਰੂ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਉਸੇ ਲੂਪ ਨੰੂ ਸਮਝਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਚੁੰਬਕ ਉਤੱਰੀ ਧਰਵੁ ਅਤੇ ਦੱਖਣੀ ਧਰਵੁ ਵਾਲਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ 
ਅੱਗੇ ਵਧਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਦਬੁਾਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਰੇਖਾਵਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀਆਂ ਰੇਖਾਵਾਂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ 
ਹਾਂ ਤਾਂ ਅਜੇ ਵੀ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਪਰ ਦਆੁਰਾ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਿਜਵୈ ਤੁਸੀ ਂਚੁੰਬਕ ਨੰੂ ਲੂਪ ਤୌ ਦਰੂ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਪ୥ਵਾਹ phi b dt d phi b 
ਘਟਦਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਘਟਾਉਦਂਾ ਹੈ ਜੋ ਹੈ। ਓਸੀਿਟਵ emf dt d phi b p 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਵਾਂਗ ਬਣਾਈ ਰੱਿਖਆ ਜਾ ਸਕੇ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਹ 
ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਕਮੀ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇਸ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਵਧਾਏਗਾ। ਿਦਸ਼ਾ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਉਹ ਕਰੰਟ ਹੈ ਜੋ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਲਾਗੂ ਕੀਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਿਦਸ਼ਾ 
ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਘਟਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਕਮੀ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ 
ਪ୥ਵਾਹ ਇਸਲਈ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਫੈਰਾਡੇ ਦਾ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦਾ ਿਨਯਮ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਜਦୌ ਵੀ ਇੱਕ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਦਆੁਰਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ah 
ਤਬਦੀਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਉਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਇੰਿਡਊਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਇਹ ਤਬਦੀਲੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ
ਹੈ ਜਾਂ ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਗਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਕੋਈ ਵੀ ਚੀਜ਼ ਜੋ ਇਸ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਬਦਲ ਰਹੀ ਹੈ. ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਇੱਕ o 
ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣ ੋਜੋ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣੇਗਾ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਦੇਖਣ ਲਈ ਇੱਕ ਸੰਿਖਆਤਮਕ ਉਦਾਹਰਨ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਨ ਿਦਓ ਿਕ ਿਕਸ emf 
ਿਕਸਮ ਦੇ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੋ ਮੇਰੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਯੂਨੀਫਾਰਮ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਮੇਰੇ ਵੱਲ emfs 
ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਹਨ ਤੀਰਾਂ ਦੇ ਿਬੰਦ ੂਿਟਪਸ ਜੋ ਮੇਰੇ ਵੱਲ ਇਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਨ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਨੰੂ ਕੁਝ ਰੇਡੀਅਸ ਦੀ ਤਾਰ ਦੀ ਇੱਕ ਲੂਪ ਸਮਝਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂr p 
ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਵਾਧੇ ਦੀ ਦਰ ਲਗਭਗ ਪੁਆਇੰਟ ਜ਼ੀਰ ੋਚਾਰ ਟੈਸਲਾ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ 
ਇਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜਾਂ ਿਕਸੇ ਿਵਧੀ ਦਆੁਰਾ ਮ୊ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ 
ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਵਾਧੇ ਦੀ ਦਰ 0.04 ਟੇਸਲਾ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਦੇ r 
ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਰੇਡੀਅਸ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ ਰੇਡੀਅਸ ਪੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਐਟਂੀਮੀਟਰ ਅਤੇ ਲੂਪ ਦਾ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਪੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ c r ohms 
ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਪੰਜ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦੇ ਰਡੇੀਅਸ ਦਾ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮ୊ ਇੱਕ 
ਉਦਾਹਰਣ ਵਜୌ ਪੰਜ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦੇ ਘੇਰੇ ਨੰੂ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਇਸ ਕਰੰਟ ਕੈਰੀਿਡੰਗ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਦਾ ਅਤੇ ਉਸ ਲੂਪ ਦਾ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਪੰਜ ਹੈ ਹਣੁ ਇੰਿਡਊਸਡ ohms emf 
ਕੀ ਹੈ ਆਓ ਆਪਾਂ ਗਣਨਾ ਕਰੀਏ ਿਕ ਇੰਿਡਊਸਡ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮਾਇਨਸ ਹਣੁ ਕੀ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ emf d phi b by d t 
ਿਕਉਿਂਕ ਚੁੰਬਕੀ ਫੀਲਡ ਇਕਸਾਰ ਹੈ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਫਲਕਸ ਿਸਰਫ਼ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੋ ਖੇਤਰ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਹ 
ਮੰਨਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਖੇਤਰ ਮੇਰੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਲੂਪ ਮੇਰੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਦੋਵୈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਅਤੇ ਗੁਣਾ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਜੋ ਿਕ b a b 
ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇੰਡਕ ਦਆੁਰਾ ਘਟਾਓ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਘਟਾਓ ਹਣੁ ਲੂਪ ਦਾpi r ed emf dt ah pi r db pi 
ਰੇਡੀਅਸ 5 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਮੰਿਨਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ 25 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 4 ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਦਆੁਰਾ ਮ୊ ਇੱਕ ਦਰ ਮੰਨੀ ਸੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਵਾਧੇ ਨੰੂ db dt 
ਪੁਆਇੰਟ ਜ਼ੀਰੋ ਚਾਰ ਟੇਸਲਾ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਪੁਆਇੰਟ ਜ਼ੀਰੋ ਚਾਰ ਿਵੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਲਗਭਗ ਪੁਆਇੰਟ ਜ਼ੀਰੋ ਿਤੰਨ ਪੁਆਇੰਟ ਿਤੰਨ ਇੱਕ ਚਾਰ ਿਮਲੀ ਵੋਲਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂ
ਗੁਣਾ ਕਰ ਸਕੋ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਲੱਭ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇਹ ਲਗਭਗ 0.314 ਿਮਲੀਵੋਲਟ ਈਐਮਐਫ ਪੈਦਾ ਹੋਇਆ ਹੈ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਇਹ ਇੱਕ emf 
ਕਰੰਟ ਚਲਾਏਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵੱਧਦਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਖੇਤਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਗਣਨਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਿਜਵୈ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂ ਿਜ਼ਕਰ ਕੀਤਾ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾਵੇ ਲੂਪ ਉਤੇੱ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਨਾ emf emf 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਉਿਂਕ ਖੇਤਰ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਏਕੀਕਰਣ ਨੰੂ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ 
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ਪਾਇਆ ਿਕ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਮੌਜੂਦਾ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਇਹ ਇਸ emf m 
ਕਰੰਟ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੱਧ ਰਹੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ 
ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਕਰੰਟ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਜੋ ਜ਼ੀਰੋ ਪੁਆਇੰਟ ਿਤੰਨ ਇੱਕ ਚਾਰ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਿਤੰਨ i i 
ਵੋਲਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਪੰਜ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਲਗਭਗ 63 ਮਾਈਕ୥ੋਐਪਂੀਅਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚ 63 ਮਾਈਕ୥ੋਐਪਂੀਅਰ ah ohms 
ਦਾ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਵਧਾਓ 0.04 ਟੇਸਲਾ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੀ ਦਰ ਤਾਂ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ emf 
ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਨੈਗੇਿਟਵ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਏਕੀਕਰਣ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਹੈ emf 
ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ 
ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਿਵਚਾਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਨਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਖੇਤਰ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਰੇਖਾ 
ਇੰਟਗ୥ੇਲ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਉਿਂਕ ਅਸਲ ਮੁਦਰਾ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਜਾਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਹ ਵਧ ਿਰਹਾ emf t 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸ ਉਦਾਹਰਨ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਲਗਭਗ 63 ਮਾਈਕ୥ੋਐਪਂੀਅਰ ਕਰੰਟ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇੱਕ 
ਹੋਰ ਉਦਾਹਰਣ ਦੇਖਾਂਗਾ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਲੰਬਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਸੀ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਠੋਸ ਬਹਤੁ ਲੰਬੇ i 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਹੋਰ ਛੋਟਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ , ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਸੋਲਨੌਇਡ ਨੰੂ ਇੱਕ ਕਿਹੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਤਾਰ ਵੀ ਹੈ 
ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਦੋ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ। ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਗਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕਰੰਟ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇੱਕ s solenoid s 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕਰੰਟ ਲੈ ਕੇ ਜਾਣ ਵਾਲਾ 
ਸੋਲਨੋਇਡ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ । ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ 
ਇਸ ਲਈ ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਉਸ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਬਾਹਰਲੇ ਸੋਲਨੌਇਡ i 
ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲ ਦੇਵਾਂਗਾ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ, ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ n 
ਵਾਲੇ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਬਦਲ ਦੇਵੇਗਾ, ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਬਦਲਦੇ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਵਜୌ ਸੋਲਨੌਇਡ ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਪੈਦਾ ਹੋਵੇਗਾ emf 
ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਸਰਕਟ ਪੂਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰਟੰ ਪੈਦਾ ਕਰੋ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਲੰਬਾ ਸੋਲਨੌਇਡ s 
ਇੱਕ ਮੋੜ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਵਾਲਾ ਹੈ , ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਤୌ ਕਰੰਟ ਵਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਦੇ ਅੰਦਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ n 1 s i s 
ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਆਹ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਨੰੂ ਕਿਹਣ ਿਦਓ ਅਤੇ ਇਹ ਇਕਸਾਰ ਹੈ ਇਹ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਕਸਾਰ ਹੈ ਇਸਲਈ mu naught n one i one 
ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੀ ਕੱੁਲ ਸੰਿਖਆ ਹੈ s2 
ਕੁੱਲ ਦੋ ਮੋੜਾਂ ਦਾ ਅਤੇ ਦੋ ਦਾ ਘੇਰਾ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ n s r 
ਇਸ ਲਈ ਦੋ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਦੋ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਕੱੁਲ ਸੰਿਖਆ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ r n t 
ਦੀ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਨੰੂ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਿਸਰਫ ਸੋਲ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਕੁੱਲ ਸੰਿਖਆ ਦੀ ਲੋੜ ਹੋਵੇਗੀ 
ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਸਰਫ ਦੋ ਟੀ ਕਿਹ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਦੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਪ୥ਤੀ ਵਾਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਕੀ ਹੈ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਜੋ n s mu 

ਦੋ ਵਰਗ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਖੇਤਰਫਲ naught n one i one in pi r r pi 
ਦੋ ਵਰਗ ਹੈ ਇਸ ਦੇ ਅੰਦਰ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਹੈ r mu naught n one i one so mu 

ਦੋ ਵਰਗ naught n one i one in pi r 
ਇਸ ਲਈ ਕੁੱਲ ਵਹਾਅ ਦੋ ਤୌ s 
ਇਸ ਲਈ ਹਰੇਕ ਮੋੜ ਿਵੱਚ ਇੰਨਾ ਿਜ਼ਆਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਅਤੇ ਦੋ ਟੀ ਸ਼ਬਦ ਹਨ ਇਸਲਈ ਕੁੱਲ ਪ୥ਵਾਹ ਹੋਵੇਗਾ ਮਾਫ਼ n mu naught n one n two ti 
ਕਰਨਾ ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਦੋ ਿਵੱਚ ਦੋ ਵਰਗ ਿਵੱਚ i n t pi r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਕੱੁਲ ਸੰਿਖਆ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਹਰਕੇ ਮੋੜ ਿਵੱਚ ਇਹ ਪ୥ਵਾਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਨਾਲ ਗੁਣਾ 
ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਕੱੁਲ ਵਹਾਅ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ। ਦਆੁਰਾ ਪ୥ੇਿਰਤ ਘਟਾਓ ਦੀ ਤੁਰੰਤ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਬਰਾਬਰ ਹੈ dt emf d phi b 
ਇਸ ਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਬਹਤੁ ਿਜ਼ਆਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਘਟਾਓ ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਦੋ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਜੇਕਰ ਅਿਜਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਪ୥ਵਾਹ ਕੱੁਲ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ mu naught n t pi r di one by dt, 
ਇਸਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਬਦਲ ਜਾਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਰਾਹੀ ਂਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਰਾਹੀ ਂ
ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਦਰ ਇਹ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੰਿਡਊਸਡ ਈਐਮਐਫ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇਸ ਦਾ ਮਾਇਨਸ ਹੈ ਇੰਿਡਊਸਡ ਈਐਮਐਫ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਬਾਹਰੀ ਕਰੰਟ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਨਹੀ ਂਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਬਾਹਰੀ ਕਰੰਟ ਨੰੂ emf 
ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਮ୊ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਹਜ਼ਾਰ ਸੌ ਵਾਰੀ ਪ୥ਤੀ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ emf n 

ਇੱਕ ਐਪਂੀਅਰ ਲੈਟ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਦੋ ਟੀ ਇੱਕ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੋਣ ਲਈ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੌ ਕੁੱਲ ਸੰਿਖਆ ਅਤੇ ਘੇਰੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ i n 
ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਮੌਜੂਦਾ ਇੱਕ 10 ਿਮਲੀਸਿਕੰਟ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਐਪਂੀਅਰ ਤୌ ਜ਼ੀਰੋ ਿਵੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਦਰ ਦੇਵੇਗਾ ਦਆੁਰਾ i a dt di 
ਮੌਜੂਦਾ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ 1 ਗੁਣਾ 10 ਤੱਕ ਘਟਾਓ ਹੈ ਈ ਮਾਇਨਸ ਦੋ ਸਿਕੰਟ ਜੋ ਮਾਇਨਸ ਸੌ ਐਪਂੀਅਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾdi 1 
ਹਾਂ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਨੰੂ ਬੰਦ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਸੌ ਏਹ ਦਸ ਿਮਲੀਸਿਕੰਡ ਦੇ ਸਮୈ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਐਪਂੀਅਰ ਤୌ ਜ਼ੀਰੋ ਐਪਂੀਅਰ ਿਵੱਚ 
ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਸਦਾ ਏ. ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚ ਿਨਰਤੰਰ ਕਮੀ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਮਾਇਨਸ ਸੌ ਐਪਂੀਅਰ dt 
ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੰਿਡਊਸਡ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸਨੰੂ ਬਦਲਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਮਾਇਨਸ ਚਾਰ ਗੁਣਾ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਸੱਤ ਹੈ ਜੋ ਿਕ emf mu 
ਹੈ ਕੋਈ ਵੀ ਇੱਕ ਹੈ ਇੱਕ ਜੋ ਮ୊ ਿਦੱਤਾ ਹੈ ਉਸ ਿਵੱਚ ਸੌ ਟਨ ਪ୥ਤੀ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦਸ ਦੀ ਪਾਵਰ ਚਾਰ ਵਾਰੀ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਦੋ ਿਵੱਚ ਹੈ ਜੋ ਸੌ ਿਵੱਚ n ah n n t 

ਵਰਗ ਹੈ ਜੋ ਿਵੱਚ ਦੋ ਵਰਗ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਘੇਰਾ ਮੰਿਨਆ ਹੈ ਇੱਕ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦਾ ਤਾਂ ਜੋ ਿਕ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਚਾਰ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਿਵੱਚ pi r pi r ah ah di
ਜੋ ਿਕ 100 ਐਪਂੀਅਰ ਪ୥ਤੀ ਸੈਿਕੰਡ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਸਭ ਨੰੂ ਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਲਗਭਗ 39.5 ਿਮਲੀਵੋਲਟ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ one by dt 

ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਾ ਲਗਭਗ 39 ਪੁਆਇੰਟ ਦਾ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੋਵੇ ਪੰਜ ਿਮਲੀਵੋਲ ਤਾਂ ਜੋ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਿਚੰਨ୧ ਹੈ ਉਥੱੇ emf ts ah 
ਇੱਕ ਹੋਰ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਿਚੰਨ୧ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੰਿਡਊਸ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ 39 ਪੁਆਇੰਟ ਪੰਜ ਿਮਲੀਵੋਲਟ ਦੇ cmf 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਵੀ ਮ୊ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਇੰਿਡਊਸ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਅਤੇ emf 
ਇਹਨਾਂ ਸੰਿਖਆਵਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ ਉਦਾਹਰਨ ਿਵੱਚ ਪ୥ੇਿਰਤ ਲਗਭਗ 40 ਿਮਲੀਵੋਲਟ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਿਵਰੋਧ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ emf emf 
ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਸਰਕਟ ਪੂਰਾ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹੰਦਾ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ ਕਰੰਟ ਇੰਿਡਊਸਡ ਅਤੇ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਪ୥ਤੀਰੋਧ emf 
ਦਆੁਰਾ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਵੇਗਾ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਉਸੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਦਲਚਸਪ ਉਦਾਹਰਨ ਦੇਖਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਲੰਬਾ 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਲੂਪਸ ਦੇ ਨਾਲ ਮੇਰਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਬਹਤੁ ਲੰਬਾ ਸੋਲਨੋਇਡ ਹੈ ਇਹ ਬਹਤੁ ਲੰਬੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂਗਾ ਿਕ ਏਏ 
ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਇਸ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਨਾਲ ਸੋਲਨੋਇਡ ਕੋਐਜ਼ੀਅਲ ਦੇ ਬਾਹਰ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਸਰਫ ਦੇਖਣ ਲਈ ਇੱਕ 
ਗੈਲਵੈਨੋਮੀਟਰ ਹੈ ਉਸ ਿਵੱਚୌ ਵਿਹਣ ਵਾਲਾ ਕਰੰਟ ਵਹਾਅ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਗੈਲਵੈਨੋਮੀਟਰ ਅਤੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਆਉਟਸ ਅਤੇ ਇੱਕ ਦੇ ਲੂਪ ਨੰੂ ਇੱਕ ਬਾਹਰୌ ਜੋੜਦਾ ਹਾਂ 
ਇਹ ਹਣੁ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਲੰਬਾ ਸੋਲਨੋਇਡ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਹੋਰ ਉਦਾਹਰਣ ਹੈ ਹਣੁ ਸਵਾਲ ਉਠੱਦਾ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ? 
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ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਧਆਨ ਦੇਣ ਵਾਲੀ ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਕੋਲ ਹੈ ਜੇਕਰ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਸਧਾਂਤ ਿਵੱਚ ਅਨੰਤ ਲੰਬਾ ਹੈ ਬਹਤੁ ਲੰਬਾ ਹੈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ 
ਬਾਹਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਹਤੁ ਛੋਟਾ ਹੈ ਇਹ ਬਹਤੁ ਹੀ ਲਗਭਗ ਨਾਮੁਮਿਕਨ ਹੈ ਇਸਦਾ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਸੋਲਨੌਇਡ ਬੇਅੰਤ ਲੰਬਾ ਹੈ ਪਰ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਇਹ ਹਣੁ ਇੱਕ ਛੋਟਾ 
ਿਜਹਾ ਬਹਤੁ ਛੋਟਾ ਮੁੱਲ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪਰ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ
ਬਾਹਰੀ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਨੰੂ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਉਸ ਲੂਪ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਿਨਯਮ ਅਨੁਸਾਰ ਇਸ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਇੰਿਡਊਸ 
ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਅੰਦਰ ਇੱਕ 
ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਮਲਦਾ ਹੈ। ਦੇ ਅੰਦਰ ਬਦਲਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਚੁੰਬਕੀ solenoid solenoid 
ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ emf 
ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਗੈਲਵੈਨੋਮੀਟਰ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਿਦਖਾਵੇਗਾ। ਿਡਫਲੈਕਸ਼ਨ ਹਣੁ ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਚਲਦਾ ਕੰਡਕਟਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਆਪਣੇ ਆਪ ਿਵੱਚ ਬਾਹਰ ਲਗਭਗ ਨਾਂਹ-ਪੱਖੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕ ਬਾਹਰਲੇ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਿਕਉ ਂਹੈ ਇਹ ਿਸਰਫ਼ 
ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ । ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਹ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਬਾਹਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਬਾਹਰੀ ਕੰਡਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਕਰੰਟ ਚਲਾ ਿਰਹਾ 
ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂ ਇਸ ਦੇ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦਾ ਿਜ਼ਕਰ ਕੀਤਾ ਸੀ ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ
ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਪੂਰਨ ਲੂਪ ਤୌ ਇੱਕ ਪੂਰਾ ਆਹ ਚੱਕਰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਿਵੱਚ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਕੰਮ ਜ਼ੀਰ ੋਹੈ ਪਰ ਇਹ ਇੱਕ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਬਲ ਹੈ ਅਤੇ emf 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਚਾਰਜ ਚਲਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 
ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਿਦਓ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਮੰਨ ਲੈਣ ਿਦਓ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਖੇਤਰਫਲ pi r 
ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈ ਅਤੇ r 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਲੰਬੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਲਈ ਸੋਲਨੋਇਡ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਾਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਮੋੜਾਂmu naught n i n 
ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਕਰੰਟ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਦਆੁਰਾ i i so mu naught ni 
ਪ୥ਵਾਹ ਪੀ ਆਰ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਲੂਪ ਨਾਲୌ  ਬਹਤੁ ਵੱਡਾ ਹੈ ਪਰ ਬਾਹਰ ਸ਼ਾਇਦ ਹੀb solenoid 
ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਿਸਰਫ਼ ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ, b pi r pi r mu naught ni 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਹਣੁ ਕਰਟੰ ਨੰੂ ਸਮୈ ਦੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਬਦਲਣ ਵਾਲਾ ਸਮୈ ਦਾ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਇਸ ਬਾਹਰੀ ਕੰਡਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ wi . 
ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕੀ ਹੈ ਘਟਾਓ ਜੋ ਿਕ emf emf d phi b by dt 
ਮਾਇਨਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਬਾਹਰੀ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ mu naught na di by d emf 
ਇਸ ਲਈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਆਪਣਾ ਕਰਟੰ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਬਾਹਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ ਜੋ ਚਲਾ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਬਾਹਰਲੇ ਕੰਡਕਟਰ ਰਾਹੀ ਂਕਰੰਟ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਨੰੂ ਇੰਟੈਗਰਲ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਨੰੂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਪੂਰੀ ਕ୥ਾਂਤੀ ਿਵੱਚ ਯੂਿਨਟ ਚਾਰਜ dmf emf e dot dl i emf 
ਲੈਣ ਿਵੱਚ ਕੀਤੇ ਗਏ ਕੰਮ ਵਜୌ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੰਟੈਗਰਲ ਡਾਟ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ। ਅਤੇ ਕੋਈ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ e dl 
ਫੀਲਡ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਮਾਇਨਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਘਟਾਓ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ d phi b by dt ah mu naught na theta by t 
ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰਲੇ ਿਹੱਸੇ ਿਵੱਚ ਇਹ ਬਦਲਦਾ ਕਰੰਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਦਲਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪੈਦਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਹ୊ਿਗੰਗ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਇਨ c 
ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਬਾਹਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਹ ਅੰਦਾਜ਼ਾ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ ਬਦਲਦੇ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਕੀ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦੇ ਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਿਚੱਤਰ ਦੇ ਕਰਾਸ ਸੈਕਸ਼ਨ ਦਾ ਇਹੀ ਿਚੱਤਰ ਕਰਾਸ ਸੈਕਸ਼ਨ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ। ਿਚੱਤਰ ਮੈਨੰੂ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ah 
ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੇਰਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅੰਦਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅੰਦਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੇਰਾ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਬਾਹਰ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਨਾਲ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਕୈਦਿਰਤ ਕਰਨ ਿਦਓ ਜੋ ਬਾਹਰୌ ਸੰਚਾਲਨ ਲੂਪ ਹੈ । ਲਈ ਜ਼ੀਰੋ ਤୌ ਵੱਡਾ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਦੇਖਦੇ ਹੋ di by dt di 

ਜ਼ੀਰੋ ਤୌ ਵੱਡਾ ਹੈ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹਣੁ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ by dt emf emf 
ਮ୊ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਫਲੈਕਸ ਨੰੂ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਏਕੀਕਰਣ ਵਜୌ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਹੈ ਲੂਪ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਹੇਠਾਂ e 
ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ e is equal to e is equal to integral e dot dl is equal to minus

ਉਸਦੀ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਪਿਰਵਰਤਨ ਦੀ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦਰ ਹੈ ਘਟਾਓ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਦਲਾਅ ਦੀ ਦਰ d by dt of integral v dot da t 
ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਅਟੁੱਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਪਾਥ ਉਤੱੇ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਉਤੇੱ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦੀ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਕਸਾਰਤਾ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ emf e dot dl c 

ਹੈ ਮਾਰਗ ਮੈਨੰੂ ਿਕਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਖੇਤਰ c 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਨੰੂ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਦੱਸਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਏਕੀਕਰਣ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਏਕੀਕਰਣ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਜੇਕਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਕਰੰਟ ਵਧਦਾ ਹੈ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ emf 
ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ, ਆਹ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦਜੂੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ
ਇੰਟੀਗਰਲ ਈ ਡਾਟ ਡੀਐਲ ਨੈਗੇਿਟਵ ਬਣ ਜਾਵੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਏਕੀਕਰਣ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ 
ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਮੁੱਲ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਮੇਰੇ 
ਪਿਹਲੇ ਲੈਕਚਰਾਂ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਦਾ ਅਨੁਮਾਨ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਸਮਰਪੂਤਾਵਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕੀਤੀ ਹੈ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਿਵੱਚ ਫੀਲਡਾਂ ਦੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡdi 
ਦੇ ਪ୥ਤੀਕਰਮ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਗੌਸ ਦੇ ਕਾਨੰੂਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ ਕਰ ਰਹੇ ਸੀ ਅਤੇ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਕੁਝ ਸਮਰਪੂਤਾ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ 
ਵਰਤਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ, ਪਿਹਲੀ ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਨੰੂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਵੱਚ ਅਨੰਤ ਲੰਬਾ ਮੰਿਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਿਵੱਚ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ az 
ਦਾ ਕੋਈ ਿਹੱਸਾ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦਾ ਇਹ ਇਸ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਕੋਣ ਤୌ ਸੁਤੰਤਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਥੇ ਸਾਰੀਆਂ ਸਿਥਤੀਆਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕੋ 
ਿਜਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਿਸਸਟਮ ਪੂਰੀ ਤਰ୧ਾਂ ਸਮਿਮਤੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇੱਥੇ ਕୈਦਰ ਤୌ ਇੱਕ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਦਰੂੀ 'ਤੇ ਿਬਲਕੁਲ ਉਹੀ ਹੋਣਾ 
ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਰੇਡੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦਾ ਿਕਉਿਂਕ ਜੇਕਰ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਰੇਡੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਗੌਸ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇਹ 
ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕ ਅੰਦਰ ਕੁਝ ਚਾਰਜ ਹਨ ਅਤੇ ਮ୊ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਅੰਦਰ ਕੋਈ ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਹਨ ਕੋਈ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਜੇਕਰ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਹਨ ਤਾਂ 
ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਬਾਹਰੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇਵੇਗਾ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਹਨ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਵੱਚ ਰਡੇੀਅਲ ਕੰਪੋਨ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦਾ nt 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਿਸਰਫ ਇੱਕ ਅਜ਼ੀਮੂਥਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਵਾਂਗ ਪੁਆਇੰਟ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ
ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਮ୊ ਇਹ ਕਿਹਣ ਲਈ ਕੁਝ 
ਸਮਰਪੂਤਾ ਆਰਗੂਮ୊ਟਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ। ਿਕ ਬਦਲਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਸਮਰਪੂਤਾ 
ਦੇ ਕਾਰਨ ਇਸ ਿਵੱਚ ਿਨਰਭਰਤਾ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਇਸ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਗੌਸ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇੱਕ ਰਡੇੀਅਲaz 
ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਅਿਜਹਾ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਵਚ ਇਹ ਸਾਰ ੇਿਬੰਦਆਂੂ 'ਤੇ ਇਕੋ ਿਜਹਾ 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਮ୊ ਤੁਰੰਤ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇੰਟੀਗਰਲ ਿਬੰਦ ੂ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਦਰੂੀ ਦੋ ਿਬੰਦ ੂ ਿਵਚ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਟ ੂਮਾਇਨਸ e dl ah pi rr e r e 
ਮੂ ਨਾਟ ਅਤੇ ਅਡੀ ਬਾਇ ਟੀਟੀ ਜੋ ਿਕ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਦਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਮਾਇਨਸ ਮੂ ਨਾਟ ਅਤੇ ਏ ਬਾਇ ਟ ੂਪੀ ਆਰ ਡੀ 
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ਬਾਇ ਡੀਟੀ ਬਹਤੁ ਿਦਲਚਸਪ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਜੋ ਬਦਲਦੇ ਮੈਗਨੇਟੀ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਫੀਲਡ ਹਣੁ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ c 
ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚਾਰਜ ਨੰੂ ਧੱਕੇਗੀ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗੀ ਜੇਕਰ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ ਕਰੰਟ ਇਸ 
ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚ ਵਾਧੇ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ। ਕਰਟੰ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਤਾਂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਬਾਇ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਤਾਂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ d r d idi d 
ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਉਲਟਾਉਦਂਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਮੈਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਿਵੱਚ ਦਬੁਾਰਾ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਨ ਿਦਓ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕemf 
ਫੀਲਡਾਂ ਲਈ ਇੰਟੈਗਰਲ ਈ ਡਾਟ ਟੀਐਲ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਬਰਾਬਰ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਇੰਟੀਗਰਲ ਈ ਡਾਟ ਡੀਐਲ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਵੱਖਰਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਕਿਹ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਉਹ ਫੀਲਡ ਿਬਲਕੁਲ ਸਮਾਨ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਹੈ । ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਚਾਰਜ ਉਤੇੱ ਇੱਕੋ ਚਾਰ ਬਲqe 
ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਉਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਉਹ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਗੈਰ-ਰੜੂ୧ੀਵਾਦੀ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਦਾ ਇੰਟੈਗਰਲ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਬਰਾਬਰ ਨਹੀ ਂਹੈ e dot dl 
ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਕੁਝ ਮੁੱਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਸ ਉਦਾਹਰਣ ਲਈ ਸੋ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨah r s mall r ah 
ਵਜୌ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 1000 ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਆਓ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਸੌ ਐਪਂੀਅਰ ah n ah, di dt 
ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਖੇਤਰਫਲ ਹੈ। ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਪੱਚੀ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਚਾਰ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਮ୊ ਪੰਜ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦੇ ਘੇਰੇ ਦਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਮੰਨ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ah pi 
ਅਤੇ ਮ୊ 
ਇਸ ਲਈ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਹੈ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ 5 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ 10 ਦੀ ਦਰੂੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਕୈਦਰ ਤୌ 
ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ, 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ 'ਤੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇੰਿਡਊਸਡ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦਸ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ r 
ਸਮੀਕਰਨ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਿਲਆ ਹੈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਦਬੁਾਰਾ ਿਲਖਣ ਿਦਓ। ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮਾਇਨਸ ਗੁਣਾ ਤਾਂ ਚਲੋ ਮ୊ ਅੰਕਾਂ ਨੰੂ ਘਟਾਓe mu naught n a by two pi rdi by dt 
ਚਾਰ ਪਾਈ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਸੱਤ ਿਵੱਚ ਹਜ਼ਾਰ ਵਾਰੀ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਨੰੂ ਦੇ ਖੇਤਰਫਲ ਿਵੱਚ ਪੱਚੀ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਚਾਰ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ। pi di dt 
ਦਆੁਰਾ ਸੌ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਵੰਡ ਹੈ ਬਾਇ ਦੋ ਪਾਈ ਕੈਪੀਟਲ ਿਵੱਚ ਦਸ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਜੋ ਪੁਆਇੰਟ ਇੱਕ ਮੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂamps d r 
ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਪੁਆਇੰਟ ਪੰਜ ਸੱਤ ਤୌ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਿਤੰਨ ਵੋਲਟ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਤੱਕ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਥੇ ਘਟਾਓ ਦੇ ਿਚੰਨ୧ ਨਾਲ ਅਤੇ ਇਹ ਿਚੰਨ୧ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ ਯਾਦ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ
ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਲਗਭਗ ਇੱਕ ਪੁਆਇੰਟ ਛੇ ਿਮਲੀਵੋਲਟ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਹ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਬਾਹਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ
ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਹਰ ਜਗ୧ਾ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਦਰੂੀ ਦੀ ਦਰ ਹੈ ਿਕ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਹੋਵੇਗਾ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਦਲਚਸਪ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇੱਕ 
ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਤୌ ਵੱਖਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ। ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਵੱਲ emf 
ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਿਜ਼ੰਮੇਵਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਆਹ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੀਆਂ emf 
ਕੁਝ ਉਦਾਹਰਣਾਂ ਸਨ ਿਜਸ ਨੇ ਮੈਨੰੂ ਿਦਖਾਇਆ ਿਕ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਰਾਹੀ ਂਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਉਸ ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ emf 
ਪ୥ੇਿਰਤ ਜੋ ਜੇਕਰ ਮਾਰਗ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਵੇਗਾ ਹਣੁ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਭਾਵୈ ਮ୊ emf 
ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਨਹੀ ਂਹੈ ਮ୊ ਅਜੇ ਵੀ ਿਕਸੇ ਵੀ ਚਣੇੁ ਹੋਏ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਿਤਆਰ ਕਰਾਂਗਾ ਿਜਸਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਏਕੀਿਕ୥ਤ emf 
ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਉਹ ਪ୥ੇਿਰਤ ਉਸ ਮਾਰਗ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਪਿਰਵਰਤਨ ਦੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦਰ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਗੇਾ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਿਪਛਲੀ ਉਦਾਹਰਣ ਿਵੱਚ ਦੇਿਖਆemf 
ਹੈ। ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਾ ਇਹ ਕੇਸ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਬਾਹਰ ਦਾ ਇੱਕ ਰਸਤਾ ਜੋ ਿਕ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਹੈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ 
ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ ਭਾਵୈ ਕੋਈ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਕੋਇਲ ਸੀ ਜਾਂ ਨਹੀ ਂਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੁਲਾੜ ਿਵੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਵੇਗਾ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 
ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਹੁੰਦਾ ਤਾਂ ਇਹ ਕਰਟੰ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਰਾਇਆ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਨਹੀ ਂਹੈ ਤਾਂ ਅਜੇ ਵੀ ਇੱਕ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ ਜੋ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਲੈਕਟ୥ੋ ਡਾਇਨਾਿਮਕਸ ਿਵੱਚ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਨਯਮ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 
ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਉਦਾਹਰਣਾਂ ਹਨ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਿਸਰਫ਼ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਬਦਲ ਕੇ ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਹੋਰemf ah 
ਿਕਸਮ ਦਾ ਿਜਸਨੰੂ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਬਲ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਸਮਿਝਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਨੰੂ ਮੋਸ਼ਨਲ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਆਓ ਮ୊ ਇੱਕ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਦੀ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਲ୊ਦਾ emf emf emf 
ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲੈਣ ਿਦਓ। ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਤੀਰਾਂ ਦੇ ਿਸਰੇ ਹਨ ਇਸਲਈ 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਨ ਅਤੇ ਯੂਨੀਫਾਰਮ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਕੰਡਕਟਰ ਲੈਣ ਿਦਓ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਲੈ ਜਾਓ 
ਤਾਂ ਇਹ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਇਹ ਕੰਡਕਟਰ ਸਟੇਟ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਿਜਵୈ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਿਹਲਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਹ ਹਣੁ ਕੀ ਹੋਣ ਵਾਲਾ ਹੈ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਹਨ ਅਤੇ 
ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਜਦୌ ਮ୊ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਿਹਲਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਕ ਮੈਗ ਿਵੱਚ ਚਾਰਜ ਦੀ ਗਤੀ ਨੰੂ ਿਹਲਾਉਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰ ਿਦੰਦੇ ਹਨ। ਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਚਾਰਜ ਉਤੇੱ 
ਇੱਕ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਬਲ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗੀ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਕਰਾਸ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਹੈ v b 

ਕਰਾਸ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਹੈ ਪਰ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਹੈ ਬਲ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕਰਾਸ ਹੈ। ਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ ਕਰਾਸ v b qv p v 
ਬੀ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕਰਾਸ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ ਅਤੇ q qv b 
ਇਸ ਲਈ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਨੰੂ ਇਸ ਿਸਰ ੇਵੱਲ ਡਾਊਨਸਾਈਡ ਵੱਲ ਧੱਿਕਆ ਜਾਵੇਗਾ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਸ਼ੁੱਧ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਛੱਡ ਕੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਹੋਵੇਗਾ ਇੱਥੇ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਹੋਵੇਗਾ ਸ਼ੁੱਧ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਅਤੇ ਇਹ ਗਤੀ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਗਤੀ ਤੇ 
ਚਲਣਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਚਾਰਜ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਕੱਠੇ ਹੋਣਗੇ ਿਕ ਇੱਕ ਵਾਰ ਚਾਰਜ ਇਕੱਠੇ ਹੋਣ ਤୌ ਬਾਅਦ ਇਹ ਚਾਰਜ ਆਪਣੇ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਪੈਦਾ 
ਕਰਨਗੇ ਅਤੇ ਉਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇ ਿਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੀ ਪੂਰਤੀ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਕਾਰਨ ਬਲ 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਿਫਰ ਕੋਈ ਹੋਰ ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗਾ ਗਤੀ ਵਾਪਰੇਗੀ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਹਾਂ ਤਾਂ 'ਤੇ ਕੀ ਬਲ ਹੈ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ ah qb 
ਕਰਾਸ ਕੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਅਤੇ ਲੰਬਵਤ ਹਨ ਇਹ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਜੋ ਉਤਪੰਨ ਹੋਵੇਗਾ ਅਿਜਹਾ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ b v b qvb q 
ਵਾਰ ਹੋਵੇਗਾ। ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਜੋ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ e qvb q e is equal to vb 
ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਿਸਿਰਆਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਜੇਕਰ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹਨਾਂ ਦੋਹਾਂ ਿਸਿਰਆਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸੰਭਾਵੀ l vbl 
ਅੰਤਰ ਹੋਵੇਗਾ ਜੋ ਕੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਸਿਥਰ ਵੇਗ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧਦਾ ਰਹਾਂਗਾ ਤਾਂ ਇਹ ਸੰਭਾਵੀ ਅੰਤਰ ਉਪੱਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਚਾਰਜ ਉਤੱੇ ਇੱਕ 
ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਬਲ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੇਠਲੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਦੋ ਬਲ ਮੁਆਵਜ਼ਾ ਿਦੰਦੇ ਹਨ 
ਤਾਂ ਇਹ ਬਸ ਹੈ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਵਜୌ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਥੋੜਾ ਹੋਰ ਅੱਗੇ ਸੋਧਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਦਬੁਾਰਾ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ
ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਕਰਾਸ ਦਆੁਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹਣੁ ਮ୊ ਜੋ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋਰ ਕੰਡਕਟਰ ਮੇਰੇ i plac e 
ਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਰੱਖੋ ਜੋ ਮ୊ ਹਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ 'ਤੇ ਚਲ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਉਹ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂ ਿਜ਼ਕਰ ਕੀਤਾ
ਸੀ ਅਤੇ ਇਹ ਹਣੁ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ 
ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਮੋਸ਼ਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਜਵୈ ਇਹ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕਰਾਸ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਹੈ ਕਰਾਸ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਥੇ v b qv p 
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ਆਉਣਗੇ ਜਦୌ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਥੇ ਆਉਦਂੇ ਹਨ ਤਾਂ ਇੱਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਸ਼ੁੱਧ ਨੈਗੇਿਟਵ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਇੱਥੇ ਛੱਡ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਹਣੁ ਇਸ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚୌ 
ਲੰਘ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਵਾਪਸ ਆ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਜਦୌ ਉਹ ਇੱਥੇ ਪਹੁੰਚਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਉਹ ਦਬੁਾਰਾ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਹੇਠਾਂ ਧੱਕੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਕ
ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਪ୥ਵਾਹ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ । ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਲੂਪ ਕਰੋ ਤਾਂ ਿਕ ਇਸਨੰੂ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ ਦੀ ਇੱਕ 
ਸਧਾਰਨ ਦਲੀਲ ਦਆੁਰਾ ਦੇਿਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਜਵୈ ਹੀ ਮ୊ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦਾ 
ਿਸ਼ਕਾਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਇਸ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਕੰਡਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਇਸ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੀ ਇੱਕ ਗਤੀ ਅਤੇ ਉਹ ਕੰਡਕਟਰ ਇਸ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ 
ਚਲਦਾ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਸੰਦਰਭ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਬਣਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇੱਕ ਵੱਖਰੇ ਿਦ୥ਸ਼ਟੀਕੋਣ ਤୌ ਿਚੱਤਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ 
ਇਸ ਦੇ ਸਾਹਮਣੇ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਸਦਾ ਖੇਤਰ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਹ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਦਾ ਆਪਣਾ ਖੇਤਰ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ, ਮ୊ ਇਸ 
ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮ୊ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਈਐਮਐਫ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਿਨਯਮ ਿਵੱਚ ਇਸ ਦਲੀਲ ਿਵੱਚ ਇਸਨੰੂ ਨੋਟ ਕਰੋ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਲੈ ਜਾਂਦਾ 
ਹਾਂ ਮ୊ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਥੋੜ୧ਾ ਹੋਰ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਵਧੇਰੇ 
ਖੇਤਰ 
ਇਸ ਲਈ ਿਜਵୈ ਿਜਵୈ ਮ୊ ਆਪਣੇ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਵਧਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਦਾ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਮ୊ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਦੇ ਆਪਣੇ 
ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਵਧਾਉਦਂਾ ਹਾਂ, ਮ୊ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਵਧਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸemf 
ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਦੇਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਾਰ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਵੇਗਾ ਹਣੁ ਆਓ ਦੇਖੀਏ ਿਕ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ emf f emf 
ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਵਧਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਦੇਖਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਵਧਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਇੰਿਡਊਸਡ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ emf 
ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਗਣਨਾ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ emf emf 
ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਪਰ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟemf emf emf f 
ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਿਬਲਕੁਲ ਉਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਸਾਨੰੂ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਤୌ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਤୌ ਪ୥ਾਪਤ ਹੋਇਆ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਇਲੈਕਟ୥ੋਨ ਨੰੂ 
ਹੇਠਾਂ ਧੱਕਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਿਫਰ ਉਹ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਤਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਨੰੂ ਮੂਵ ਕਰੋ ਉਥੇੱ ਲੌਰୈਸ ਫੋਰਸ ਦੇ ਕਾਰਨ i 
ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਲੂਪ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਦਜੂੀ ਿਵਆਿਖਆ ਬਰਾਬਰ ਿਵਆਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਿਜਵୈ ਮ୊ ਆਪਣੇ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਵਧ ਰਹੇ ਮੈਗਨ 
ਨੰੂ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚୌ ਿਟਕ ਵਹਾਅ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਆਪਣੇ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ 
ਤੀਬਰਤਾ ਿਵੱਚ ਵਧਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਵੀ ਿਨਰਦੇਿਸ਼ਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਕਸਾਰ ਰਿਹਣ ਲਈ ਮੇਰੀ ਗਣਨਾ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਦਆੁਰਾ ਵੱਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ emf dt d phi emf 

ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੁੰਦਾ ਹੈ induced 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਦਾ ਇੱਕ ਨੈਗੇਿਟਵ ਮੁੱਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੋਣਾ emf 
ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ ਤୌ, ਤਾਂ ਕੀ ਹੈ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਹੈ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਿਦਓ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਕੰਡਕਟਰ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਦੇ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਦਾ r 
ਲਗਭਗ ਕੋਈ ਿਵਰਧੋ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਮੁੱਖ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਮਾਰਗ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਮ୊ ਆਪਣਾ ਖੇਤਰ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਸਿਥਰ ਰਿਹੰਦਾ ਮੰਿਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 
ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਿਸਰਫ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਿਵੱਚ ਬਾਕੀ ਬਚੇ ਿਹੱਸੇ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਹੈ। ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਸਰਕਟ ਦਾ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਲਗਭਗ ਮਾਮੂਲੀ ਹੈ ਇਸਲਈ
ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕਰੰਟ ਇੰਿਡਊਸਡ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਹਣੇੁ ਹੀ ਿਗਿਣਆ ਹੈ ਹੈ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ r r emf emf emf v b l 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਹਣੁ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ vbl r 
ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਹਣੁ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਲੈ ਕੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਿਹਲਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਮੇਰੇ ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ 
ਕਰਦੀ ਹੈ ਪੂਰ ੇਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਦਾ ਇਹ ਿਹੱਸਾ ਹਣੁ ਿਹੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਕੈਿਨੰਗ ਕੰਡਕਟਰ ਉਤੇੱ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਚਲਦੇ ਕੰਡਕਟਰ ਕਰਾਸ ਉਤੇੱ ਮੌਜੂਦਾ ਕਰੰਟ ਉਤੇੱ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਕੀ ਹੈ ਅਤੇ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਅਤੇ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਦੇ ਲੰਬਵਤ ਹਨ ਇਹ ਕੁਝ ਵੀ il bl l b 
ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਅਤੇ ਨੇ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਵਰਗ ਵਰਗ ਬਾਇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਕਰੰਟ ਕੈਰੀ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰ ਉਤੇੱ i lb ii b l b r 
ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹੈ ਤਾਂ ਿਦਸ਼ਾਤਮਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਕੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਹੈ ਹਣੁ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਪਾਰ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ l 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਲਜਾਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਇਸਨੰੂ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਿਖੱਚ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਬਲਕੁਲ ਉਹੀ ਹੈ ਜੋ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਕਰੰਟ 
ਦੀ ਪ୥ੇਿਰਤ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਪੈਿਨੰਗ 
ਇਸ ਲਈ ਮੌਜੂਦਾ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਉਸ ਬਦਲਾਅ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰਨ ਲਈ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਅਿਜਹਾ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਮੈਨੰੂ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਿਖੱਚਣਾ ਪਵੇ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ 
ਮੌਜੂਦਾ ਕੈਰੀ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰ 'ਤੇ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੇ ਿਵਰੁੱਧ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਦਜੂੇ ਿਹੱਸੇ ਿਹੱਲ ਨਹੀ ਂਰਹੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ 
ਮ୊ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਕੰਡਕਟਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ 
ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੇ ਿਵਰੁੱਧ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਿਹਸਾਬ ਲਗਾਉਣ ਿਦਓ ਿਕ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਸਮୈ ਿਵੱਚ ਕੀ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਹ ਵੇਗ ਿਵੱਚ ਬਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਬਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ b 
ਵਰਗ ਵਰਗ ਵਰਗ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਵੇਗ ਜੋ ਵਰਗ ਵਰਗ ਵਰਗ ਬ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ l b by r so b l b r p l v r r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਮ୊ ਹਾਂ ਇਹ ਉਹ ਕੰਮ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਿਖੱਚਣ ਲਈ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਸਮਾਂ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਮੇਰਾ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇ ਉਥੇ ਸਭ ਕੁਝ 
ਆਰਾਮ 'ਤੇ ਹੈ ਕੋਈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਹਲਾਉਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ ਦੇ ਕਾਰਨ ਜਾਂ ਫੈਰਾਡੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ 
ਕਾਰਨ ਿਹਲਾਉਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹਾਂ, ਤੁਸੀ ਂਉਹਨਾਂ ਿਵੱਚୌ ਿਕਸੇ ਨੰੂ ਵੀ ਵਰਤ ਸਕਦੇ ਹੋ, ਤੁਹਾਨੰੂ ਪਤਾ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਿਕ ਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਹ ਤੁਹਾਡੇ ਵਰਗਾ 
ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਤੁਸੀ ਂਜਾਂ ਤਾਂ ਲੋਰୈਜ਼ ਫੋਰਸ ਕਾਨੰੂਨ ਜਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਤୌ ਿਵਆਿਖਆ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ, 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ ਤਾਰ 'ਤੇ ਜੋ ਮ୊ ਇਸ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਰਾਡ 'ਤੇ ਹਾਂ ਿਜਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਿਹਲਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ 
ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕਰੰਟ ਕੈਰੀ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਤੁਹਾਡੇ 
ਕੋਲ ਇੱਕ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਕੈਰੀ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਉਤੇੱ ਇੱਕ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਲੰਬਾਈ ਲਈ 
ਬਲ ਬਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਦਆੁਰਾ ਕਰਾਸ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚ ਕਰਾਸ ਿਵੱਚ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਬਲ ਕਰੰਟ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਹੈ i l b l b 
ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਕੀ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, ਮੇਰਾ ਿਖੱਚਣਾ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਮੇਰੇ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ th. en 
ਦਆੁਰਾ ਇਸਨੰੂ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਿਖੱਚਣ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੇ ਿਵਰੁੱਧ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਪ୊ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਜੋ ਕੰਮ ਮ୊ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਸਮୈ 
ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, ਬਸ ਵਰਗ ਵਰਗ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਹੈ ਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਇੱਕ b l v r i 
ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਜੂਲ ਹੀਿਟੰਗ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਕੀ i r 
ਿਬਜਲੀ ਦੀ ਖਪਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਰਗ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਿਵੱਚ ਵਰਗਾਕਾਰ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਮੌਜੂਦਾ ਦੇ ਮੁੱਲ ਦੀ ਦਆੁਰਾ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਤਾਂ ਮ୊ i r vvbl r r 
ਦਆੁਰਾ ਨੰੂ ਪੂਰੇ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਿਵੱਚ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਵਰਗ ਵਰਗ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਿਬਲਕੁਲ ਉਹੀ ਕੰਮ ਹੈ ਜੋ ਮੈਨੰੂ vbl r b l b r 
ਤਾਰ ਨੰੂ ਿਖੱਚਣ ਲਈ ਕਰਨਾ ਪ୊ਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੈ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਹ ਤਾਕਤ ਜੋ ਮ୊ ਤਾਰ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਖੱਚਣ ਲਈ ਲਾਗੂ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, ਜੂਲ ਹੀਿਟੰਗ ਦੇ 
ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਮਾਰਗ ਨੰੂ ਗਰਮ ਕਰਨ ਲਈ ਵਰਿਤਆ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਦਲਚਸਪ ਉਦਾਹਰਨ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ 
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ਿਕਵୈ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਨੰੂ ਿਹਲਾਉਣਾ ਜੂਲ ਹੀਿਟੰਗ ਿਵੱਚ ਵਰਿਤਆ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਅਗਲੀ ਉਦਾਹਰਨ ਸੀ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਲਾਰ୊ਸ ਲਾਅ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਲਾਅ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਲਾਰ୊ਸ ਲਾਅ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਲਾਅ ਨੰੂ ਿਨਯੁਕਤ ਕਰ 
ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹੈ ਜਾਂ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਸਮਾਨਤਾ ਕਾਨੰੂਨ ਹੈ ਪਰ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਅਿਜਹੀਆਂ ਹੋਰ ਸਿਥਤੀਆਂ ਹਨ ਿਜੱਥੇ ਕੁਝ ਵੀ 
ਨਹੀ ਂਚੱਲ ਿਰਹਾ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਿਵਧੀ ਰਾਹੀ ਂਪ୥ਵਾਹ ਜਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲਣ ਨਾਲ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ emf 
ਿਨਯਮ ਦਾ ਸਭ ਤୌ ਆਮ ਰਪੂ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਅਗਲੀ ਕਲਾਸ ਿਵੱਚ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮਾਂ 'ਤੇ ਇਸ ਚਰਚਾ ਨੰੂ ਜਾਰੀ ਰੱਖਾਂਗੇ ਧੰਨਵਾਦ । 
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