
ਤੁਹਾਡੇ ਸਾਿਰਆਂ ਲਈ ਸ਼ੁਭ ਸਵੇਰ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 'ਤੇ ਚਰਚਾ ਕਰ ਰਹੇ ਸੀ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮਾਂ 'ਤੇ ਆਪਣੀ ਚਰਚਾ ਜਾਰੀ 
ਰੱਖਦੇ ਹਾਂ, ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਜਦୌ ਵੀ ਿਕਸੇ ਬੰਦ ਮਾਰਗ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਬੰਦ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। emf path
ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਉਸ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਤਾਂ ਿਫਰ ਉਸ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਜਨਰੇਟ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ emf 
ਇੰਿਡਊਸਡ ਕਰੰਟ ਿਕਵୈ ਉਤਪੰਨ ਕਰਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਦੇਖ ਰਹੇ ਹਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਆਖਰੀ ਕਲਾਸ ਅਤੇ ਉਦਾਹਰਨ ਮੋਸ਼ਨਲ ਸੀ ਇਸਲਈ emf 
ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਸਿਥਰ ਕੰਡਕਟਰ ਸਥਾਨ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ 
ਸਮਝਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਸ ਉਤੇੱ ਇੱਕ ਹੋਰ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਵੇਗ ਨਾਲ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਿਕ ਿਜਵୈ ਹੀ ਕੰਡਕਟਰ ਚਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ b 
ਪ୥ੇਿਰਤ ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸਦੀ ਿਵਆਿਖਆ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕੀਤੀ ਸੀ ਿਜਵୈ ਿਕ ਜਦୌ ਕੰਡਕਟਰ ਿਹਲਾਉਦਂਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਮੁਫਤ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ emf 
ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਦੀ ਗਤੀ ਨੰੂ ਿਹਲਾਉਦਂੇ ਹਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਮੁਫਤ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਉਤੱੇ ਇੱਕ ਬਲ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ent 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਉਿਂਕ ਵੇਗ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰਾਸ ਬੀ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਨੈਗੇਿਟਵ v 
ਚਾਰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਉਹ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਧੱਕੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਿਫਰ ਇਸ ਮਾਰਗ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ
ਇਸ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਰਹੇ ਹਨ ਤਾਂ ਜੋ ਘੜੀ ਦੀ ਿਵਰਧੋੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਿਦਖਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ
ਕਰੰਟ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਣ ਵਾਲਾ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ emf 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਿਵਆਿਖਆ ਕੀਤੀ ਹੈ ਇਹ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਕਾਨੰੂਨ ਤୌ ਇਸ ਤୌ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕੰਡਕਟਰ ਮੋਸ਼ਨ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ 'ਤੇ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ emf 
ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਦੇ ਪ୥ਵਾਹ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਦਾ ਵਹਾਅ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਬਣਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮ୊ ਿਪਛਲੇ ਿਵੱਚ 
ਿਜ਼ਕਰ ਕੀਤਾ ਸੀ। ਲੈਕਚਰ ਿਕ ਉਹੀ ਫਾਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਧਾਰ ਤୌ ਿਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਦੇਖੀਏ ਿਕ ਇਹ ਿਕਵୈ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋemf 
ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਵੇਖੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅਸੀ ਂਹੈ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਮੰਨ ਲਓ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇਸ b x phi b 
ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਗੁਣਾ ਹੈ ਇਸ ਦਰੂੀ ਨੰੂ b x l l 
ਇਸ ਲਈ ਗੁਣਾ ਮੰਿਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਮୈ 'ਤੇ ਸਮୈ ਦਾ ਇਸ ਬੰਦ ਮਾਰਗ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੰਡਕਟਰx l b x l 
ਵੇਗ ਦੇ ਨਾਲ ਚਲਦਾ ਹੈ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਅਤੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ।v d phi b by dt b l dx by dt dx 

ਦਆੁਰਾ ਡੰਡੇ ਦੇ ਵੇਗ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਜਸ ਨਾਲ ਇਹ ਚਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ dt 
ਿਮਲਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਦਆੁਰਾ ਮਾਇਨਸ ਫਾਈ ਨੰੂ ਇੰਿਡਊਸ ਕਰੋ ਜੋ ਿਕ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਘਟਾਓ ਗੁਣਾ dt mf d b l 
ਗੁਣਾ b 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਉਿਂਕ ਿਜਸ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਮ୊ ਦਬੁਾਰਾ ਗਣਨਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਉਸ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ 
ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਗਣਨਾ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਲਈ ਇੱਕ ਨੈਗੇਿਟਵ ਮੁੱਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਬਣਦਾ ਹੈ।emf emf a 
ਘੜੀ-ਿਵਰੋਧੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਵਾਪਸ ਯਾਦ ਕਰਦੇ ਹੋ ਿਪਛਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਲੋਰୈਟਜ਼ ਫੋਰਸ ਲਾਅ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਉਹੀ ਇੰਿਡਊਸਡ 
ਈਐਮਐਫ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਸੀ ਇਸਲਈ ਇਹ ਮੋਸ਼ਨਲ ਈਐਮਐਫ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਇੱਕੋ ਇੰਿਡਊਸਡ ਦੀਆਂ ਦੋ ਪ୥ਤੀਿਨਧਤਾਵਾਂ emf 
ਹਨ, ਮ୊ ਇੰਿਡਊਸਡ ਦੀ ਿਵਆਿਖਆ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਲਾਰ୊ਸ ਫੋਰਸ ਕਾਨੰੂਨ ਤୌ ਆਇਆ ਹੋਵੇ। ਪਰ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ emf 
ਉਹੀ ਸਿਥਤੀ ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਡੰਡੇ ਨੰੂ ਿਹਲਾਓ ਨਾ ਪਰ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਇਸ ਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਦਬੁਾਰਾ ਇੱਕ 
ਪ୥ੇਿਰਤ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨੰੂ ਲੋਰୈਟਜ਼ ਵਜୌ ਨਹੀ ਂਸਮਿਝਆ ਜਾ ਸਕਦਾ। ਬਲ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਦੀ ਕੋਈ ਗਤੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਤੁਰੰਤ ਿਸਰਫ emf emf 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਸ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ੇਿਰਤ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, emf emf 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਹੋਰ ਆਮ ਿਨਯਮ ਹੈ ਿਕ ਜਦୌ ਵੀ ਕੋਈ ਤਬਦੀਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਇੱਕ ਬੰਦ ਮਾਰਗ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਬੰਦ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈemf 
ਜੇਕਰ ਬੰਦ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਮਾਰਗ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਸ ਬੰਦ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਰਸਤਾ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜੇਕਰ ਉਸ ਿਵੱਚ th 
ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਨਹੀ ਂਹੈ ਤਾਂ ਖਾਲੀ ਥਾਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਤੁਰੰਤ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਪਛਲੀ ਵਾਰ ਦੇਿਖਆ ਸੀ, 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਡਾਇਨਾਿਮਕਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਆਮ ਅਤੇ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਨਯਮ ਹੈ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ ' ਤੇ ਆਹ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦਾ ਿਨਯਮ ਇੰਿਡਊਸਡ 

ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਦੇਖੋ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੰਿਡਊਸਡ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਪਛਲੀ ਵਾਰ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ ਇਹ ਕਰੰਟ ਭਾਵ emf emf 
ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ । 
ਇਸ ਲਈ ਮੌਜੂਦਾ ਿਕਸਮ ਦੇ ਕੰਡਕਟਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਕਰਾਸ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ il b fb il 
ਕਰਾਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਵੈਕਟਰ ਵੈਕਟਰ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ। ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ b l b ilb 

ਹੈ ਅਤੇ ਿਦਸ਼ਾ ਕੀ ਹੈ ਕਰਾਸ ilv l b 
ਇਸ ਲਈ ਉਪੱਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਵੈਕਟਰ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪਾਰ ਤਾਂ l l b l b 
ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ , ਇਸਲਈ ਤਾਰ ਨੰੂ ਇਸ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਵਾਪਸ ਿਖੱਿਚਆ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸੱਜੇ ਤୌ ਸੱਜੇ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਿਲਜਾਣ ਦੀ i s 
ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਵੀ ਇਸ ਤੱਥ ਤୌ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਿਵੱਚ ਮਾਇਨਸ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ emf blv 
ਿਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਿਚੰਨ୧ ਨੰੂ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਜੋ ਅਸੀ ਂਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਲ୊ਸ ਕਾਨੰੂਨ ਵਜୌ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਸੀ ਿਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈemf 
ਤਾਂ ਜੋ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਿਕਸੇ ਵੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ। ਇਸ ਨੰੂ ਭੌਿਤਕ ਿਸਧਾਂਤਾਂ ਤୌ ਦੇਖੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਿਚੰਨ୧ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਮੰਨ 
ਲਓ ਿਕ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਦੀ ਕਲਪਨਾ ਕਰੋ ਿਜੱਥੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸੀ ਨਾ ਿਕ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ, emf 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸ ਡੰਡੇ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਲਜਾਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਦੀ ਕਲਪਨਾ ਕਰੋ ਿਜੱਥੇ ਚੁੰਬਕ ਨੈਗੇਿਟਵ ਿਚੰਨ୧ ਮੌਜੂਦ ਨਹੀ ਂਸੀ। ਇਸਦਾ 
ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਤਾਂ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਇਸ ਡੰਡੇ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਹੇਠਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੁੰਦਾ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹਣੁ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਹੁੰਦਾ, ਇਸ ਿਵੱਚ emf 
ਸਮੱਿਸਆ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਿਦੰਦਾ ਹਾਂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਿਜਹਾ ਧੱਕਾ ਕਰਨ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਬਦਲਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ro d 
ਜੇਕਰ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦੇ ਨਤੀਜੇ ਵਜୌ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਆਵੇਗਾ ਜੋ ਡੰਡੇ ਦੀ ਗਤੀ ਨੰੂ ਵਧਾਏਗਾ ਜੋ ਵੇਗ ਨੰੂ ਵਧਾਉਦਂਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਵੇਗ ਪ୥ਵਾਹ 
ਦੇ ਪਿਰਵਰਤਨ ਦੀ ਦਰ ਨੰੂ ਵਧਾਉਦਂਾ ਹੈ, ਪ୥ੇਿਰਤ ਨੰੂ ਵਧਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹੋਰ ਵਧਦਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਸੁਤੰਤਰ ਤੌਰ 'ਤੇ ਵਧਦਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਕੋਈ emf 
ਭੌਿਤਕ ਸਿਥਤੀ ਨਹੀ ਂਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਵਚਾਰ ਤୌ ਵੀ ਅਸੀ ਂਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਿਚੰਨ୧ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਜ਼ਰਰੂੀ ਹੈ ਲ୊ਸ ਲਾਅ ਇਸਲਈ ਲ୊ਜ਼ ਲਾਅ ਇਸ ਤੱਥ ਤୌ 
ਬਾਹਰ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕ ਊਰਜਾ ਬਚਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸ ਡੰਡੇ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਲਜਾਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ 
ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਡੰਡੇ ਵੱਲ ਜਾਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਹਮੇਸ਼ਾ ਡੰਡੇ ਨੰੂ ਿਹਲਾਉਣ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੇ ਿਵਰੁੱਧ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਪ୊ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਹੀ ਹੈ ਜੋ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਲ୊ਸ ਕਾਨੰੂਨ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਏਗਾ ਿਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਿਵੱਚ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਘਟਾਓ ਫਾਈ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹਣੁ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇemf th dt d e 
ਇੱਥੇ ਗਣਨਾ ਿਵੱਚ ਕੁਝ ਸੰਿਖਆਵਾਂ ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਆਓ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਆਓ ਮ୊ ਇੱਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ 
ਇਹ ਮੇਰੇ ਸੰਚਾਲਨ ਰਾਡ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਿਬੰਦ ੂਪੰਜ ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਲ୊ਦੀ ਹਾਂ, ਆਓ ਮ୊ ਦਸ l v 
ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਜੋ ਿਬੰਦ ੂਇੱਕ ਮੀਟਰ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਵੇਗ ਦੋ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਦੋ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ l 
ਦੀ ਦਰ ਨਾਲ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ/ਰਹੀ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਇਸ ਲੂਪ ਦਾ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਪੁਆਇੰਟ ਜ਼ੀਰ ੋਪੰਜ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ohms 
ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਜੋ ਪੁਆਇੰਟ ਪੰਜ ਟੇਸਲਾ ਇਸ ਲੰਬਾਈ ਨਾਲ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਿਬੰਦ ੂਇੱਕ
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ਮੀਟਰ ਦਸ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਦੋ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੀ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਗਤੀ ਨਾਲ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ 
ਿਜਵୈ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਿਕ ਿਵਰੋਧ ਮੁੱਖ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਥੇ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਕੋਈ ਿਵਰੋਧ ਨਹੀ ਂਹੈ। ਇਸ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਸਰਕਟ ਦਾ t 
ਇਸ ਲਈ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਿਬੰਦ ੂਜ਼ੀਰ ੋਪੰਜ 'ਤੇ ਸਿਥਰ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਪ୥ੇਿਰਤ ਬਰਾਬਰ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਹਣੇੁ ਿਲਆ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਿਬੰਦ ੂਪੰਜ ohms emf e b l b 
ਟੇਸਲਾ ਨੰੂ ਿਬੰਦ ੂਇੱਕ ਮੀਟਰ ਿਵੱਚ ਦੋ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਜੋ ਿਕ ਪੁਆਇੰਟ ਵਨ ਵੋਲਟ ਦੇ ਬਾਰੇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਸਰਕਟ ਦੇ ਪਾਰ ਪੁਆਇੰਟ ਵਨ ਵੋਲਟ 
ਦਾ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਪ୥ੇਿਰਤ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਡੰਡੇ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹemf emf emf 
ਪ୥ੇਿਰਤ ਇੱਕ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਕਰੰਟ ਬਰਾਬਰ ਬਾਇ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਿਬੰਦ ੂਜ਼ੀਰੋ ਪੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਲਗਭਗ ਦੋ ਐਪਂੀਅਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦੋ emf i e r ohms 
ਐਪਂੀਅਰਾਂ ਦਾ ਕਰੰਟ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜਸਦਾ ਿਵਰੋਧ ਿਸਰਫ ਪੁਆਇੰਟ ਜ਼ੀਰ ੋਪੰਜ ਹੈ ਮ୊ ਮੰਨ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਏ 2 ਐਪਂੀਅਰ ਹਣੁ ਇਹ ohms 
ਕਰੰਟ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਸ ਡੰਡੇ ਉਤੇੱ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਵੀ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ i 
ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਦੋ ਐਪਂੀਅਰ ਗੁਣਾ ਪੁਆਇੰਟ ਇੱਕ ਤੱਕ ਮੀਟਰ ਗੁਣਾ ਪੁਆਇੰਟ ਫਾਈਵ ਟੇਸਲਾ ਜੋ ਿਕ ਪੁਆਇੰਟ ਵਨ ਿਨਊਟਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, l b 
ਇਸ ਲਈ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਪੁਆਇੰਟ ਵਨ ਿਨਊਟਨ ਦੀ ਇਸ ਡੰਡੇ 'ਤੇ ਬਲ ਹੈ, AA 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਵੇਗ ਨੰੂ ਦੋ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ 'ਤੇ ਸਿਥਰ ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ 0.1 ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਬਲ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਵੇਗ ਨੰੂ 2 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ
ਸਿਥਰ ਰਖੱਣ ਦਾ ਅਿਧਕਾਰ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਜੋ ਇਸ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਉਸ ਨੰੂ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਾਪਸ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹemf 
ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਹੈ ਿਜਸ ਨੇ ਮੈਨੰੂ ਕੁਝ ਿਕਸਮ ਦੇ ਨੰਬਰ ਿਦੱਤੇ ਹਨ ਜੋ ਇਸ ਿਵੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ। ਇਹ ਪ୥ਿਕਿਰਆ ਹਣੁ ਤੱਕ ਜੋ ਅਸੀ ਂਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇੱਕ 
ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਨੰੂ ਮੰਨ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਗਣਨਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਿਕ ਉਸ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਉਸ ਆਚਰਣ ਿਵੱਚ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕੀ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ emf 
ਮਾਰਗ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਹਾਂ ਮੌਜੂਦਾ ਸਮୈ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਹਣੁ ਬਹਤੁ ਸਾਰੀਆਂ ਸਿਥਤੀਆਂ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਉਥੱੇ ਕੋਈ ਕੰਡਕਟਰ 
ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਤਾਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਇੱਕ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਠੋਸ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਦਲਣ ਵਾਲੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਠੋਸ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ 
ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਠੋਸ ਥਰ ਿਵੱਚ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟਾਂ ਵਾਂਗ ਹੀ ਕਰੰਟ ਉਤਪੰਨ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ e 
ਬਦਲਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਫਰ ਚਾਰਜਾਂ ਨੰੂ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਿਲਜਾਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ
ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਉਥੱੇ ਹਨ ਇਹਨਾਂ ਨੰੂ ਏਡੀ ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਵੀ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਸਮੱਗਰੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਬਦਲਦੇ 
ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਪੂਰੇ ਆਇਤਨ ਿਵੱਚ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਤਾਰ ਹੈ ਤਾਂ ਸੰਚਾਲਨ ਵਾਲਾ ਿਹੱਸਾ 
ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਰਖੇਾ ਦਆੁਰਾ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਉਸ ਰੇਖਾ ਦੇ ਨਾਲ ਵਿਹੰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਠੋਸ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇੰਿਡਊਸਡ 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡਾਂ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਵਾਲੀਅਮ ਰਾਹੀ ਂਕਰੰਟ ਸੱਜੇ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਨੰੂ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਕਰੰਟ ਪਾਣੀ ਿਵੱਚ 
ਇੱਕ ਆਨ ਤੇ ਐਡੀਜ਼ ਵਰਗੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 
ਇਸ ਲਈ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਐਡ ਕਰੰਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਉਹ ਪ୥ਦਰਸ਼ਨ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਜੋ ਅਸੀ ਂਕੋਰਸ ਦੇ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਚਰਚਾ ਦੇ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਆਹ ਕੀਤਾ ਸੀ 
ਮੈਗਨੇਟੋਸਟੈਿਟਕਸ ਬਾਰੇ ਅਸੀ ਂਿਲਆ ਸੀ ਨੇ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਇੱਕ ਬੰਿਨ୧ਆ ਹੋਇਆ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਲਆ ਸੀ ਅਤੇ ਿਫਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਮੋਰੀ AI 
ਦਆੁਰਾ ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਨਰਮ ਲੋਹੇ ਦਾ ਟਕੁੜਾ ਸੀ ਅਤੇ ਿਫਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਲਾਜ਼ਮੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਸ ਉਤੱੇ ਇੱਕ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਿਡਸਕ ਬੈਠੀ ਸੀ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਿਦਖਾਇਆ ਸੀ ਿਕ 
ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਬਦਲਦੇ ਹੋ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਰਾਹੀ ਂਏ.ਸੀ ਕਰੰਟ ਲਗਾਇਆ ਹੁੰਦਾ ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਸੋਲਨੌਇਡ 
ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਸਰਫ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲਣ ਨਾਲ ਇਸ ਏਹ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਆਵੇਗਾ। ਇੱਥੇ ਇਸ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰਨ 
ਵਾਲੀ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਸ਼ੀਟ ਿਵੱਚ ਅਤੇ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਉਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਸ਼ੀਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਥੇ ਸ਼ੀਟ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਿਕ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਅਸਲ 
ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹਮੇਸ਼ਾ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰਨ ਲਈ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ emf 
ਇਸ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਿਡਸਕ ਦੇ ਪੂਰੇ ਵਾਲੀਅਮ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਹੈ ਜੋ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਿਡਸਕ ਨੰੂ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਧੱਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਮੈਗਨੀਟ ੂਦੇ emf 
ਅਧਾਰ ਤੇ ਇੱਕ ਲੀਿਵਟੇਸ਼ਨ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਪਿਰਵਰਤਨ ਦੀ ਦਰ ਦੀ ਦਰ ਇਸ ਉਤੇੱ ਬਲ ਵੱਖਰਾ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਸਨੰੂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਉਚਾਈਆਂ ਤੱਕ 
ਵਧਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਲੀਿਵਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਬਹਤੁ ਿਦਲਚਸਪ ਧਾਰਨਾ ਹੈ ਹਣੁ ਐਡੀ ਕਰੰਟਸ ਹੋਰ ਸਿਥਤੀਆਂ ਿਵੱਚ ਵੀ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ
ਮ୊ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਚੱਤਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ। ਜੋ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਕਸਮ ਦਾ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੰਨਾ ਜ਼ਰਰੂੀ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ 
ਕੋਲ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਆਹ ਸਤਹ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸੰਚਾਲਨ ਸਤਹ ਸੀ ਜੋ ਇੱਥੇ ਠੋਸ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਇੱਕ ਸੋਲਨੋਇਡ ਕਰੰਟ ਹੈ 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਦੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਦਾ ਆਪਣਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਨੰੂ ਨੇੜੇ ਅਤੇ ਨੇੜੇ ਿਲਆਉਦਂਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ
ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲ ਕੇ ਮ୊ ਇਸ ਸਥਾਨ ਿਵੱਚ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰਾਂਗਾ। ਇੱਥੇ 
ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਆਇਤਨ ਇਹ ਇੱਥੇ ਕੰਡਕਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਵਾਲੀਅਮ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰਾਂਗਾ ਉਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮਣਗੇ ਿਕਉਿਂਕ ਬਦਲਦੇ ਹੋਏ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਿਬਜਲਈ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਨ ਫੀਲਡ ਿਫਰ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਨੰੂ ਚਲਾਉਦਂੇ ਹਨ ਿਜਸ ਨਾਲ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਹ
ਉਹ ਕਰੰਟ ਹਨ ਜੋ ਠੋਸ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪੈਦਾ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਿਬਲਕੁਲ ਉਹੀ ਹੈ ਜੋ ਪ୥ਦਰਸ਼ਨ ਦੇ ਇਸ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦਖਾਇਆ ਹੈ। ਇਸ ਿਵੱਚ ਪੈਦਾ 
ਹੋਇਆ ਕੋਈ ਵੀ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਉਹ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਠੋਸ ਦੇ ਪ୥ਭਾਵੀ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਲਈ ਿਜ਼ੰਮੇਵਾਰ ਹਨ ਇਸ ਦੇ ਸੰਬੰਧ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਸ਼ਾਇਦ 
ਦੇਿਖਆ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਠੋਸ ਡੰਡੇ ਨਹੀ ਂਸੀ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਵੱਡੀ ਿਗਣਤੀ ਿਵੱਚ ਛੋਟੀਆਂ ਰਾਡਾਂ ਸ਼ਾਮਲ ਸਨ। ਇੱਥੇ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਵੱਡੀ ਿਗਣਤੀ ਿਵੱਚ ਡੰਡੇ ਸਨ ਅਤੇ 
ਇਸਦਾ ਕਾਰਨ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਸ ਵਰਗੀ ਇੱਕ ਠੋਸ ਡੰਡੇ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਸੀ ਅਤੇ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਰਹਾ ਸੀ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂ
ਹਰ ਜਗ୧ਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਵੇਖੋਗੇ ਅਤੇ ਇਹ ਠੋਸ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਜਦୌ ਇਸ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ
'ਤੇ ਇੱਕ ਹੀਿਟੰਗ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਠੋਸ ਕੰਡੂ ਿਵੱਚ ਕੁਝ ਪ୥ਤੀਰੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਕਰੰਟ ਠੋਸ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਗਰਮੀ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ctor 
ਅਤੇ ਜੋ ਊਰਜਾ ਮ୊ ਖੁਆ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਉਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਿਵੱਚ ਅੰਸ਼ਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਗਰਮੀ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਮ୊ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਸ ਪ୥ਭਾਵ ਨੰੂ ਘਟਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ 
ਿਜਸਨੰੂ ਲੈਮੀਨੇਟਰ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਲਵਾਂ ਇੱਕ ਟਕੁੜੇ ਦੀ ਬਜਾਏ ਮ୊ ਇਹਨਾਂ ਬੇਲਨਾਕਾਰ ਡੰਿਡਆਂ ਦੀ ਇੱਕ ਵੱਡੀ ਸੰਿਖਆ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਛੋਟੇ ਿਵਆਸ ਵਾਲੇ ਡੰਡੇ ਜੋ ਪਿਹਲਾਂ ਵਾਂਗ ਹੀ ਿਵਆਸ 
ਦਾ ਸਮੁੱਚਾ ਿਵਆਸ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ, ਿਫਰ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਐਡੀ ਕਰੰਟਾਂ ਨੰੂ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਕੋਈ ਰਸਤਾ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਬਹਤੁ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸਨੰੂ ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਪੂਰੇ ਠੋਸ ਨੰੂ ਛੋਟੇ 
ਆਕਾਰ ਦੇ ਛੋਟੇ ਟਕੁਿੜਆਂ ਿਵੱਚ ਤੋੜ ਕੇ ਪ୥ਭਾਵਸ਼ੀਲਤਾ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਇਹ ਿਡਵਾਈਸ ਿਵੱਚ ਿਕਸੇ ਵੀ ਐਡੀ 
ਮੌਜੂਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਿਵੱਚ ਮਦਦ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਬਲਕੁਲ ਸਹੀ ਹੈ । ਟ୥ਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਠੋਸ ਕੋਰ ਦੀ ਬਜਾਏ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਲੈਮੀਨੇਟਡ ਕੋਰ ਹੈ ਜੋ
ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕ ਐਡੀ ਕਰੰਟਸ ਨੰੂ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਕੋਈ ਰਸਤਾ ਨਹੀ ਂਹੈ। ਆਪਣੇ ਆਪ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਐਡੀ ਕਰਟੰ ਦੀ e 
ਮਾਤਰਾ ਘਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਨਾਲ ਕੋਰ ਦੀ ਸਮੁੱਚੀ ਹੀਿਟੰਗ ਿਵੱਚ ਕਮੀ ਆਉਦਂੀ ਹੈ , ਇੱਕ ਹੋਰ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਦਲਚਸਪ ਪ୥ਦਰਸ਼ਨ ਹੈ ਜੋ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ 
ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਦਬੁਾਰਾ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਸੰਕੇਤ ਹੈ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਕਿਹੰਦੇ ਹਨ ਿਕ ਇਸ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ 
ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਤਾਂਬੇ ਦੀ ਪਲੇਟ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਧਰੀ ਹੋਈ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਤਾਂਬੇ ਦੀ ਪਲੇਟ ਹੈ 
ਜੋ ਇੱਕ ਵੱਖਰ ੇਠੋਸ ਉਤੇੱ ਲਟਕਦੀ ਹੈ। ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਤਾਰ ਉਤੇੱ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਣੁ ਕਲਪਨਾ ਕਰੋ ਿਕ ਅਿਜਹਾ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਤਾਂਬੇ ਦੀ 
ਪਲੇਟ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਦਾਖਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇਸ ਕੰਡਕਟਰ ਉਤੇੱ ਲਾਗੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਨਾਲ ਇੱਕ ਅਤੇ ਐਡੀ emf 
ਕਰੰਟ ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਅੰਦਰ ਦਾਖਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਧਦਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ 
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ਇਸ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਇਸ ਵਾਧੇ ਦਾ ਮੁਕਾਬਲਾ ਕਰਨ ਲਈ ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਅਿਜਹਾ ਹੋਵੇਗਾ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਉਲਟ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨੇੜੇ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਨੋਟ ਕਰੋ ਿਕ ਿਜਵୈ ਿਕ ਠੋਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਚਲਦਾ ਹੈ, ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸਮୈ ਦੇ
ਨਾਲ ਵੱਧਦਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਸ ਵਾਧੇ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਠੋਸ ਿਵੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਣ emf 
ਵਾਲੀਆਂ ਕਰੰਟਾਂ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਨ ਲਈ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ 
ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਤਪੰਨ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ
ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਕਰੰਟ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਿਹਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਹੀ ਠੋਸ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਟਕੁੜਾ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਦਾਖਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਾਰ ਇਹ 
ਪੂਰੀ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾਖਲ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਤਬਦੀਲੀ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਈ ਤਬਦੀਲੀ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਜਦୌ ਤੱਕ ਠੋਸ ਕਾਪਰ ਪੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਤୌ ਬਾਹਰ
ਿਨਕਲਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਨਹੀ ਂਕਰਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜਵୈ ਡੰਡੇ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਪਲੇਟ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਤୌ ਬਾਹਰ ਿਨਕਲਦੀ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਘਟਦਾ ਹੈ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਇਸ ਪ୥ਭਾਵ ਦਾ ਮੁਕਾਬਲਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਹੇਠਾਂ 
ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਕਰੰਟ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇ ਜੋ 
ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ । ਅਤੇ ਇਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਏਡੀ ਕਰੰਟ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਇਸ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਕੀ ਇੱਥੇ ਬਲ ਹੈ aaa 
ਿਜਸ ਉਤੇੱ ਕਾਰਵਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਕਰੰਟ ਹਨ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹਨ ਇਹ ਕਰੰਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ AH 
ਇਸ ਪਲੇਟ ਦੀ ਗਤੀ 'ਤੇ ਰਗੜ ਅਤੇ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਹੈ ਿਕ ਪਲੇਟ ਸੁਤੰਤਰ ਤੌਰ 'ਤੇ ਨਹੀ ਂਘੁੰਮੇਗੀ ਅਤੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਤੇਜ਼ ਸਟਾਪ ਿਵੱਚ ਿਗੱਲੀ ਹੋ ਜਾਵੇਗੀ 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਦਲਚਸਪ ਉਦਾਹਰਨ ਹੈ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਵਧੀਆ ਪ୥ਦਰਸ਼ਨ ਿਜਸ ਨੰੂ ਿਦਖਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ । ਇੰਿਡਊਸਡ ਦੇ ਪ୥ਭਾਵਾਂ ਨੰੂ emfs 
ਿਦਖਾਓ ਹਣੁ ਇਸ ਇੰਿਡਊਸਡ ਦੇ ਬਹਤੁ ਸਾਰੇ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਹਨ, emf 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਉਹਨਾਂ ਿਵੱਚୌ ਕੁਝ ਨੰੂ ਨੋਟ ਕਰਾਂਗਾ ਿਕ ਉਹ ਰੇਲਗੱਡੀਆਂ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਤੋੜਨ ਿਵੱਚ ਵਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਿਕਉਿਂਕ ਉਹ ਪੀ . ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਲ ਨੰੂ 
ਬਹਾਲ ਕਰਨ ਲਈ ਕਰੋ ਤਾਂ ਜੋ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਤੋੜਨ ਲਈ ਵਰਿਤਆ ਜਾ ਸਕੇ ਉਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਮੋਟਰਾਂ ਿਵੱਚ ਵੀ ਵਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਇਹਨਾਂ ਨੰੂ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਭੱਠੀਆਂ rovide 
ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਵਰਿਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਿਕ ਜਦୌ ਇਹ ਕਰੰਟ ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਸਮੱਗਰੀ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਉਹ ਹੀਿਟੰਗ ਪੈਦਾ ਕਰਨਗੇ। ਜੂਲ 
ਹੀਿਟੰਗ ਦੇ ਕਾਰਨ ਅਤੇ ਉਸ ਹੀਿਟੰਗ ਦੀ ਵਰਤୌ ਭੱਠੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਮੈਟਲ ਿਡਟੈਕਟਰਾਂ ਵਜୌ ਵੀ ਵਰਿਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ 
ਹਵਾਈ ਅੱਿਡਆਂ ਿਜੱਥੇ ਤੁਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਇੱਥੇ ਿਡਟੈਕਟਰ ਹਨ ਜੋ ਧਾਤਾਂ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਆਹ ਅਤੇ ਇਸ 'ਤੇ 
ਅਧਾਰਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਦੱਸਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਕੁਝ ਅਣਚਾਹੇ ਪ୥ਭਾਵ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਕ ਅਣਚਾਹੇ ਪ୥ਭਾਵ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਟ୥ਾਂਸਫਾਰਮਰ 
ਕੋਰਸ ਿਵੱਚ ਹੀਿਟੰਗ ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਹਣੇੁ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਨੰੂ ਕੋਰ ਨੰੂ ਲੈਮੀਨੇਟ ਕਰਕੇ ਘਟਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਉਦਾਹਰਣ ਵਜୌ ਇਸ ਪ୥ਯੋਗ 
ਿਵੱਚ ਇਸ ਪਲੇਟ ਿਵੱਚ ਜੇ ਮ୊ ਅਿਜਹਾ ਕਰਨ ਦੀ ਬਜਾਏ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਪਾਸੇ 'ਤੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਚੱਤਰ ਿਖੱਚਣ ਿਦੱਤਾ ਹੁੰਦਾ ਤਾਂ ਜੇ ਮੇਰੀ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਹੁੰਦੀ ਿਜਸ ਿਵੱਚ 
ਪਲੇਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਠੋਸ ਪਲੇਟ ਨਹੀ ਂਸੀ ਪਰ ਇਹ ਸੀ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਇੱਕ ਪਲੇਟ ਸੀ ਅਤੇ ਇਹ ਪਲੇਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਸੀ ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂl 
ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਲਈ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਲਈ ਮਾਰਗ ਨੰੂ ਨਸ਼ਟ ਕਰ ਿਦੱਤਾ ਹੈ, ਐਡੀ ਕਰੰਟ ਬਹਤੁ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਡ୊ਿਪੰਗ ਇੱਥੇ ਬਹਤੁ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ emf 
ਿਕਉਿਂਕ ਕਰੰਟ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਠੋਸ ਟਕੁੜੇ ਦੀ ਬਜਾਏ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਟਕੁੜੇ ਕੱਟੇ ਹੋਣ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਘਟਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਤੁਸੀ ਂਐਡੀ ਕਰੰਟ ਦੇ ਪ୥ਭਾਵ edd 
ਨੰੂ ਘਟਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਹ ਉਹੀ ਹੈ ਜੋ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਟ୥ਾਂਸਫਾਰਮਰ ਦੇ ਕੋਰ ਦੇ ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਤੁਸੀ ਂਇਸਦੇ ਪ୥ਭਾਵਾਂ ਨੰੂ ਘਟਾ ਸਕਦੇ ਹੋ। ਐਡੀ 
ਕਰੰਟਸ ਇਸਲਈ ਬਹਤੁ ਸਾਰੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਹਨ ਅਸੀ ਂਥੋੜੀ ਦੇਰ ਬਾਅਦ ਿਫਰ ਵੀ ਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ ਪਰ ਇਹਨਾਂ ਇੰਿਡਊਸਡ ਦੀਆਂ ਬਹਤੁ ਸਾਰੀਆਂ ah emfs 
ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਹਨ ਜੋ ਿਵਹਾਰਕ ਸਿਥਤੀਆਂ ਿਵੱਚ ਬਹਤੁ ਉਪਯੋਗੀ ਹਨ ਹਣੁ ਇਹ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਇਲੈਕਟ୥ੋਮੈਗਨੈਿਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਹੋਰ ਬਹਤੁ 
ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਧਾਰਨਾ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਹੈ। ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਏਹ ਦੋ ਕੋਇਲ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਦੇ ਨੇੜੇ ਹਨ, ਇਸਲਈ ਮ୊ 
ਇਸਨੰੂ ਕਹਾਂਗਾ ਿਕ ਇਹ ਲੂਪ ਇੱਕ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਲੂਪ ਦੋ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਲੂਪ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਿਵੱਚ ਇਸ ਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪੈਦਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਸ ਕਰੰਟ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਾਂਗਾ। ਇੱਕ ਲੂਪ ਿਜਸਨੰੂ ਇਸ ਲੂਪ ਦੇ ਨੇੜੇ 
ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਲੂਪ ਦੋ ਕਿਹੰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦਾ ਿਹੱਸਾ ਇਸ ਲੂਪ ਦੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘੇ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਲੂਪ ਦੋ ਕੁਝ ਖਾਸ ਿਕਸਮ ਦੇ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਘੇਰ ਲਵੇਗਾ ਹਣੁ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਲੂਪ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਲੂਪ ਵਨ ਤୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ 
ਕਰੰਟ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਇਸਲਈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਮੈਨੰੂ ਯਾਦ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ mu naught i 

ਘਣ ਹੈ ​​ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਬਾਇਓ ਸੇਵਰ ਲਾਅ ਦੇਿਖਆ ਹੈ। one by four pi integral over loop one dl one cross r by r 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਲੂਪ ਵਨ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਅਤੇ i 
ਇਸ ਲਈ ਲੂਪ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਜੋ ਿਕ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਬੀ ਡਾਟ ਟਾ ਦਾ ਏਕੀਕਰਣ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਬੀ ਡਾਟ ਡਾ ਹੈ ਓਵਰ ਲੂਪ ਦੋ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਨੋਟ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਿਬੰਦੀ ਡੈਡਾ ਦੋ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਲੂਪ ਦੋ ਦੇ ਖੇਤਰ ਉਤੇੱ ਏਕੀਿਕ୥ਤ i b 
ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਲੂਪ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਹੈ ਬੀ ਇੱਕ ਲੂਪ ਦੋ ਨੰੂ ਿਕਤੇ ਨੇੜੇ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇੱਕ ਨੰੂ ਲੂਪ ਕਰਨi 
ਲਈ 
ਇਸ ਲਈ ਲੂਪ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਕੁਝ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਰੇਖਾਵਾਂ ਲੂਪ ਦੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦੀਆਂ ਹਨ, ਲੂਪ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲੂਪ ਇੱਕ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ 
ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਲੂਪ ਦੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਮੌਜੂਦਾ ਪਾਿਸੰਗ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਰਾਹੀ ਂi i 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਿਰਸ਼ਤਾ ਪ୥ਵਾਹ ਿਲਖ ਸਕਦਾ/ਸਕਦੀ ਹਾਂ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਦੋ ਇੱਕ ਇੱਕ ਿਜੱਥੇ ਦੋ ਇੱਕ ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਦੀ ਸਿਥਰਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ m i m 
ਿਮਉਚਅੁਲ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਿਮਉਚਅੁਲ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਦੀ ਆਪਸੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਕ ਇਸਦੀ ਿਕਵୈ ਹੈ ਲੂਪ ਵਨ ਿਵੱਚ 
ਕਰੰਟ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬਹਤੁ ਿਜ਼ਆਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਲੂਪ ਟ ੂਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਇਹਨਾਂ ਦੋਨਾਂ ਦੋ ਲੂਪਾਂ ਅਤੇ ਦੋ ਇੱਕ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਆਪਸੀ ਅਹ ਿਰਸ਼ਤਾ m 
ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਹੈ ਜੋ ਦੋ ਲੂਪਾਂ ਦੀ ਸਿਥਤੀ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਲੂਪਾਂ ਦੀ ਸਿਥਤੀ ਿਜਓਮੈਟਰੀ ਸ਼ਕਲ ਆਿਦਸੈਟੇਰਾ ਆਿਦ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਜੋ ਲੂਪਸ ਦੀ ਸਿਥਤੀ ਅਤੇ ਸਿਥਤੀ ਖੇਤਰ ਆਿਦ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਹੈ ਅਤੇ ਦਜੂੇ ਕੋਇਲ ਲੂਪ ਦੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ 
ਵਾਲਾ ਪ୥ਵਾਹ ਦਆੁਰਾ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਕਰੰਟ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। ਲੂਪ ਇੱਕ ਅਤੇ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਦਆੁਰਾ ਇਸ ਅਨੁਪਾਤਕ ਸਿਥਰਤਾ ਨੰੂ ਆਪਸੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ i 
ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਮਾਤਰਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮ୊ ਆਪਸੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਨੰੂ ਸਮਝਣ ਲਈ ਇਸ ਆਪਸੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਦੀ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਵੇਖਾਂ, ਮ୊ ਦੋ 
ਕੋਐਕਸ਼ੀਅਲ ਲੰਬੇ ਸੋਲਨੋਇਡਸ ਦੀ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਵੇਖਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਵੱਡਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਹੈ ਅਤੇ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਹੋਰ ਸੋਲਨੌਇਡi 
ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਕੋਇਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਸੋਲਨੌਇਡ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੋ ਕਹਾਂਗਾ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਸੋਲਨੌਇਡ ਇੱਕ ਹੈ s s 
ਇਸ ਲਈ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਇੱਕ ਘੇਰ ੇਿਵੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਇੱਕ ਇੱਕ ਸੋਿਲਨੋਇਡ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਦੋ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਅਫਸੋਸ ਇਹ l r s n 
ਇੱਕ ਦੋ ਹੈ ਅਤੇ ਦੋ ਦਾ ਘੇਰਾ ਦੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਮੋੜ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਲਈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਇੱਕ ਦੇ ਘੇਰੇ ਇੱਕ ਅਤੇ ਦੋ ਮੋੜ n s r n s r solenoid s 
ਦੋ ਅਤੇ ਰਡੇੀਅਸ ਦੋ ਲਈ ਪ୥ਤੀ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਤୌ ਵਨ ਨੰੂ ਪਾਸ r s AH i s 
ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਇੱਕ ਮੌਜੂਦਾ ਸਰਤੋ ਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਬਹਤੁ ਲੰਬੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਹਨ s 
ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹਨਾਂ ਸੋਲਨੋਇਡਜ਼ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਕਸਾਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਜੋ ਹਣੁ ਕਰੰਟ ਨੰੂ i s 1 
ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦਾ ਹੈ i one 
ਇਸ ਲਈ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੈ ਬੇਸ਼ੱਕ ਮੈਨੰੂ ਯਾਦs one mu naught n one i one 
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ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦੇ ਦੇ ਬਾਹਰ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨਹੀ ਂsolenoid s one s one solenoid 
ਹੁੰਦਾ ਜਦୌ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੋ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਵਨ ਦਆੁਰਾ s one s s 
ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦਾ ਇੱਕ ਿਹੱਸਾ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਜੋ ਦੋ ਨੰੂ ਪਾਰ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਹਣੁ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ s s 
ਦੇ ਕਾਰਨ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਦੋ ਰਾਹੀ ਂਤਾਂ ਦੋ ਦੇ ਹਰਕੇ ਲੂਪ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ s s mu naught n

ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਸਰਫ ਿਕਉਿਂਕ ਦੋ ਵੱਡਾ ਹੋਣ ਦੇ ਬਾਵਜੂਦ ਇੱਕ ਅਤੇ ਿਵਚਕਾਰ ਬਾਹਰ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਦੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਸਰਫ i one s s s s 
ਇੱਕ ਦੇ ਅੰਦਰ ਮੌਜੂਦ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਖੇਤਰ ਦਆੁਰਾ ਿਗਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਪਰ ਖੇਤਰ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਸਰਫ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਮੌਜੂਦ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਪੀ ਆਰ ਇੱਕ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਨੋਟ ਕਰੋ ਹਾਲਾਂਿਕ ਦੋ ਦਾ ਖੇਤਰਫਲ ਕੀ ਦੋ ਵਰਗ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ s pi r 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੋ ਦੇ ਅੰਦਰ ਿਸਰਫ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਵਰਗ ਰੱਖਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕਸਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦੋ ਦੇ ਹਰ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹs pi r s 

ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੋ ਰਾਹੀ ਂmu naught n one i one pi r s ah, 
ਇਸ ਲਈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਿਜਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, l 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਹਰ ਮੋੜ ਇੱਕ ਇੱਕ ਇੱਕ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦੋ ਗੁਣਾ ਹੈ। n i pi r l n l 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਕ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਤਾਂ ਇਹ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਦੋ ਇੱਕ ਇੱਕ ਦੇ ਰਪੂ mu naught n one n two pi r l i i m i 
ਿਵੱਚ ਿਲਖਾਂਗਾ ਅਤੇ ਇਸ ਉਦਾਹਰਨ ਿਵੱਚ ਦੋ ਇੱਕ ਇੱਕ ਅਤੇ ਦੋ ਇੱਕ ਵਰਗ ਦੋ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸੋਲਨੋਇਡਾਂ ਿਵਚਕਾਰ m mu naught n pi r l 
ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਹੋਵੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਜਦୌ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਲੰਬਾਈ ਤୌ ਵੱਧ ਸੋਿਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ii 1 s 1 l s 2 
ਪ୥ਵਾਹ ਿਸਰਫ਼ ਗੁਣਾ ਅਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਤੇ ਵਰਗ ਇੱਕ ਵਰਗ m 2 1 i 1 m 2 1 mu naught n pi r r 
ਿਵੱਚ ਅਤੇ ਇਹ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਕੋਇਲਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਗੱਲ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੀ l 
ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਦੋ ਹੈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਖੇਤਰਫਲ ਇੱਕ ਹੈ ਅਤੇ ਪੂਰੇ ਿਵਭਾਜਨ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਦੇਖ
ਿਰਹਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਨੰੂ ਵਰਗ ਹਣੁmu naught n one and two pi r one 
ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਮੰਨ ਲਓ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੀ ਬਜਾਏ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰ ੋਤਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਵੀ ਕਰ ਸਕਾਂ ਦੋ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਦੇ i i s 
ਕਾਰਨ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਬੰਦ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਜੋੜੋ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਹੋਰ ਆਪਸੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਮਲੇਗਾ, s 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਟ ੂਨੰੂ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਨੰੂ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਜੋ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਾਂਗਾ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਹੈ i s i s 
ਜਨਰੇਟਡ ਫੀਲਡ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਿਤਆਰ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਹਣੁ ਜਦୌ mu naught n two i two mu naught n2 y2 s 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪ୥ਵਾਹ ਦਾ ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਇੱਕ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਹਣੁ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਘੇਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਆਪਸੀ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਅਤੇs s s one 

ਦੋ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਜਦୌ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਦੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੀ ਹੈ ਜੋ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਦੇ ਹਰ ਇੱਕ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੰਨੇ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਿਦਓ ਜੋ s s s 
ਿਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ , ਇੱਥੇ ਵੇਖੋ ਿਕ ਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਿਸਰਫ ਦੇ ਖੇਤਰਫਲ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ u nought n two i two s one s one pi r one
ਵਰਗ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਅਤੇ ਬਾਹਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਟ ੂਨੰੂ ਟ ੂਤୌ ਲੰਘਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ s one i s 
ਅਤੇ ਪੂਰੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੋ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪਰ ਪ୥ਵਾਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਿਸਰਫ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇ ਫੀਲਡ ਨੰੂ s s ic 
ਖੇਤਰਫਲ ਿਵੱਚ ਬਦਲੋ ਤਾਂ ਿਕ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਵਿਹਣਾ ਹਰ ਇੱਕ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵਾਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ s l n ln 
ਲੰਬਾਈ ਨੰੂ ਲੰਬਾਈ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕਰਕੇ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਵਰਗ ah mu naught n one n two pi r one 

ਟ ੂਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਟ ੂਿਲਖਦਾ ਹਾਂ ਿਜੱਥੇ ਇਕ ਦੋ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਕਤਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਵਰਗ ਹੈ li m one two i m mu naught n one n two pi r one 
ਤਾਂ ਜੋ ਦੋ ਅਤੇ ਇਕ ਿਵਚਕਾਰ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਹੋਵੇ ਕੀ ਪਰਸਪਰ ਪ୥ੇਰਣਾ ਮੈਨੰੂ ਿਮਲਦੀ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਟ ੂਨੰੂ ਟ ੂਤୌ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਆਪਸੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਜੋ i s 
ਮੈਨੰੂ ਪ୥ਾਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਵਨ ਨੰੂ ਵਨ ਤୌ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਉਹ ਿਬਲਕੁਲ ਇੱਕੋ i s 
ਿਜਹੇ ਦੋ ਹਨ ਇੱਕ ਇੱਕ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਕੋਇਲਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ m m 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਇੱਕ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਿਘਿਰਆ ਹੋਇਆ ਪ୥ਵਾਹ ਚੁੰਬਕੀ i i s s 
ਪ୥ਵਾਹ ਦੋ ਇੱਕ ਦੋ ਦੋ ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕੋ ਮਾਤਾ ਜਾਂ ਿਪਤਾ ਨੰੂ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਖਰੀਿਦਆ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਨੱਥੀ ਕੀਤੀ ਗਈ m s ah m i s s 
ਪ୥ਵਾਹ ਇੱਕੋ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਅਨੁਪਾਤ ਅਨੁਪਾਤੀ ਸਿਥਰਤਾ ਇੱਕ ਦੋ ਅਤੇ ਦੋ ਇੱਕ ਿਬਲਕੁਲ ਬਰਾਬਰ ਹਨ, m m 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਦਹੁਰਾਉਣ ਿਦਓ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਘੇਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਕਰੰਟ ਦੇ s one s s one 
ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅਨੁਪਾਤਕ ਸਿਥਰਤਾ ਨੰੂ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਦੋ ਇੱਕ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕੋ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਖਰੀਿਦਆ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ m s two s 
ਘੇਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਪ୥ਵਾਹ ਦੋ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਕਰੰਟ ਦੋ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅਨੁਪਾਤਕ ਸਿਥਰਤਾ ਨੰੂ ਮ୊ ਇੱਕ ਦੋ ਿਕਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਦੋਵୈ ਿਬਲਕੁਲ s i m 
ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਦੋ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਦੋ ਇੱਕ ਲਈ ਇਹ ਹਣੁ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਰਸ਼ਤਾ ਹੈ ਹਾਲਾਂਿਕ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸੋਲਨੋਇਡਜ਼ ਦੇ ਇੱਕ ਜੋੜੇ ਦੀ m 
ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਿਦਖਾਇਆ ਹੈ, ਇੱਕ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਸ ਨਤੀਜੇ ਨੰੂ ਸਾਬਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਕੋਇਲਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਮਾਤਰਾ ਹੈ 
ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਹੈ ਅਨੁਪਾਤਕ ਸਿਥਰਤਾ ਨੰੂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਦੋ ਬਰਾਬਰ ਦੋ ਇੱਕ ਕੁਝ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਵੀ ਿਲਖ m m m m 
ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਇਸ ਗੱਲ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਨਹੀ ਂਕਰਦਾ ਿਕ ਕੀ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਤୌ ਦਆੁਰਾ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਨੰੂ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਜਾਂ ਪਾਸ ਕਰਦਾ i 1 s 1 s 2 i 
ਹਾਂ। ਦਆੁਰਾ ਮੌਜੂਦਾ ਅਤੇ ਨੰੂ ਦੇਖੋ। ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਲਾਭਦਾਇਕ ਨਤੀਜਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਿਦੰਦਾ ਹਾਂ ਿਜੱਥੇ ਇਹ s 2 i 1 
ਸਮਾਨਤਾ ਬਹਤੁ ਉਪਯੋਗੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਆਓ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਕ ਬਹਤੁ aa solenoid 
ਲੰਬਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਸ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਹਣੁ ਮੇਰਾ ਉਦੇਸ਼ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਬੰਦ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ solenoid 
ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਆਪਸੀ ਇਨਡਕਟ୊ਸ ਦੀ ਗਣਨਾ 
ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ। ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਿਕ ਜਦୌ ਮ୊ ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਆੁਰਾ ਿਘਿਰਆ ਹੋਇਆ i 
ਪ୥ਵਾਹ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਵੇਖੋਗੇ ਿਕ ਸਮੱਿਸਆ ਕਾਫ਼ੀ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਸੋਲਨੋਇਡ ਇੱਕ ਅਨੰਤ ਲੰਬਾ ਸੋਲਨੋਇਡ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ 
ਆਪਣਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ । ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਹਰ ਇੱਕ ਲੂਪ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਮਾਤਰਾ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹਾਂ ਨੰੂ ਘੇਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ
ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਸਮੱਿਸਆ ਬਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਪਰ ਮ୊ ਇਸ ਸਬੰਧ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਦੋ ਬਰਾਬਰ ਦੋ ਇੱਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਉਹੀ ਿਮਲੇਗਾ। m m 
ਿਰਸ਼ਤਾ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਰਾਹੀ ਂਇੱਕੋ ਕਰਟੰ ਨੰੂ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਬੰਦ ਪ୥ਵਾਹ ਕੀ ਹੈ ਤਾਂ ਬਾਹਰੀ 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਬੰਦ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਮੱਿਸਆ ਥੋੜੀ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਵਰਤ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਰਸ਼ਤਾ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਦੋ ਦੋ ਇੱਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕੋ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮ୊ m m 
ਅੰਦਰਲੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਬੰਦ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਬਹਤੁ ਸੌਖਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ 
ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਿਲਖਣ ਿਦੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੀ ਟ୥ਾਂਸਫਰ nl 
ਯੂਿਨਟ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨ ਲੈਣ ਿਦਓ ਿਕ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਲੰਬਾ ਹੈ n s l ah solenoid

ਹੈ ਅਤੇ ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਰੇਡੀਅਸ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਭ ਤୌ ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੀ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਿਫਰ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਾ rl rs ns 
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ਘੇਰਾ ਅਤੇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਲਈ ਕਰੰਟ ਹੈ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ r s rl i d mu naught nli mu naught 
ਵਾਰ ਟ୥ਾਂਸਫਰ ਯੂਿਨਟ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਕਸਾਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਅੰਦਰਨੂੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਖੇਤਰ 
ਰੱਖਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਰਾਹੀ ਂਪ୥ਵਾਹ ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਿਵੱਚ ਜੋ ਿਕ ਿਵੱਚ ਹੈ ns l 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੋ ਖੇਤਰ ਹੈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਹ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਕੁੱਲ ਸੰਿਖਆ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਵਹਾਅ 
ਪ୥ਤੀ ਵਾਰੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਬਹਤੁ ਸਾਰੇ ਮੋੜ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਹਨਾਂ mu naught nlns pi rs l i 
ਦੋਨਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਵਰਗ m mu naught nlns pi rs 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਿਰਸ਼ਤਾ ਇੱਥੇ ਬਹਤੁ ਲਾਭਦਾਇਕ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸੋਲਨੋਇਡਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਮ୊ ਅੰਦਰਨੂੀ ਛੋਟੇ 
ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਮੇਰੇ ਲਈ ਇਹ ਬਹਤੁ ਮੁਸ਼ਕਲ ਸੀ ਿਕਉਿਂਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਕਸਾਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਬਾਹਰੀ ਸੋਲਨੋਇਡ i h 
ਦੇ ਵੱਖੋ-ਵੱਖਰ ੇਲੂਪਾਂ ਿਵੱਚ ਵੱਖੋ-ਵੱਖਰ ੇਪ୥ਵਾਹ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਸਮੱਿਸਆ ਹੋਵੇਗੀ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਤੱਥ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਕੇ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਹੱਲ
ਕੀਤਾ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਦੋ ਹੈ। ਬਰਾਬਰ ਦੋ ਇੱਕ ਅਤੇ ਇਸਨੇ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਦਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਸਰਲ ਹੱਲ ਿਦੱਤਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਆਪਸੀ ਸੰਚਾਲਨ ਿਵੱਚ ਇੱਕ m m 
ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਰਸ਼ਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਝ ਸਿਥਤੀਆਂ ਿਵੱਚ ਬਹਤੁ ਲਾਭਦਾਇਕ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹ ਨੱਥੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਨੱਥੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਸਰਕਟ ਦਆੁਰਾ ਦਜੂੇ ਦੇ ਕਾਰਨ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਯਾਦ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਜਦୌ ਵੀ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਜਦୌ ਵੀ ਪ୥ਵਾਹ ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹੋਵੇ ਤਾਂ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇਹਨਾਂ ਕੋਇਲਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ 
ਿਵੱਚ ਬਦਲਦਾ ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਈਐਮਐਫ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇ 
ਇਸ ਲਈ ਲੂਪ ਦਆੁਰਾ ਕਰੰਟ ਬਦਲਣ ਵਾਲਾ ਇੱਕ ਈਐਮਐਫ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ। ਲੂਪ ਦੋ ਿਵੱਚ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਨੰੂ ਲੂਪ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਦਜੂਾ ਲੂਪ ਦੋ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਸਮୈ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜୌ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਦਜੂੇ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ emf 
ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ ਪ୥ੇਿਰਤ ਘਟਾਓ ਫਾਈ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ। ਦਆੁਰਾ ਜੋ ਘਟਾਓ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਦੋ cmf d dt m di one phi 
ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਇੱਕ ਿਵਜ਼ੂਅਲ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਏਏ ਲੂਪ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਲੂਪ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਲੂਪ m i m 
ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇੱਕ ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ i 
ਤਾਂ ਇਹ ਕਰੰਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਸ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਗੁਣਾ ਇੱਕ ਦੇ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦୌ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਇੱਕ m i em f 
ਿਵੱਚ ਪ୥ੇਰਦਾ ਹੈ। ਦਜੂਾ ਲੂਪ ਅਤੇ ਜੋ ਘਟਾਓ ਦਆੁਰਾ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਸਬੰਧ ਹੈ ਜਦୌ m di di one by dt i 

ਜਦୌ ਮ୊ ਸਰਕਟਾਂ ਨੰੂ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਕਈ ਲੂਪ ਮੌਜੂਦ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਿਵਅਕਤੀਗਤ ਇੱਕ ਅਿਜਹਾ ਿਰਸ਼ਤਾ ਹੈ ਜੋ ਸਾਨੰੂ ਯਾਦ ਰਖੱਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ um cmf 
ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਗੁਣਾ ਘਟਾਓ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਦੋ ਲੂਪ ਨੇੜੇ ਰਖੱੇ ਗਏ ਹਨ ਹਣੁ ਆਪਸੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਨੰੂ ਦੇਖ ਕੇ ਅਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ dt m m di 1 
ਇੱਕ ਹੋਰ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਧਾਰਨਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਸੈਲਫ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਵੀ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ , ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਇੱਕ ਸੋਲਨੋਇਡ ਇੱਕ ਲੰਬਾ ਸੋਲਨੋਇਡ ਅਤੇ i solenoi
ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰੋ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਜਦୌ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ d 
ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇਹ ਲੂਪਸ ਉਹਨਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਨੰੂ ਵੀ ਘੇਰ ਰਹੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੀ ਪ୥ਵਾਹ ਦਾ ਇੱਕ ਿਹੱਸਾ ਬਣ ਿਰਹਾ 
ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਸੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, 
ਇਸ ਲਈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਿਗਣਤੀ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ n i mu 

ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਹਰੇਕ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਫਲਕਸ ਹੋਵੇਗਾ। ਜੇਕਰ ਮ୊ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਾ ਘੇਰਾnaught ni mu naught ni 
ਵਰਗ ਹੈ ਤਾਂ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਹਰਕੇ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ਵਾਹ ਹੋਵੇਗਾ ਜੋ ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਦਾ ਹੈ r pi r 

ਇਸ ਲਈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚୌ ਕੱੁਲ ਪ୥ਵਾਹ ਕੱੁਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਫਾਈ ਗੁਣਾ ਸੰਿਖਆ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮੋੜਾਂ ਦਾ ਜੋ ਿਕ ਗੁਣਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ l n l 
ਦਬੁਾਰਾ ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਕੁੱਲ ਪ୥ਵਾਹ ਹੈ ਪਿਹਲੀ ਚੀਜ਼ ਹਣੁ ਫਾਈ ਵਾਰ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਮੂ ਨਾਟ ਨੀ ਪੀ ਆਰ ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਦੇ n l n l 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਮੂ ਨਾਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਵਰਗ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਵਾਰ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਾਲ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਜੱਥੇ n pi r li nto i l i l mu 

ਵਰਗ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸ ਉਦਾਹਰਨ ਿਵੱਚ ਇਸ ਨੰੂ ਸੈਲਫ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਨੰੂ ਸੈਲਫ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ naught n pi r l 
ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਪ୥ਵਾਹ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਵਾਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਦੇ ਕਾਰਨ 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਕਰਟੰ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤਕ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਅਨੁਪਾਤਕ ਸਿਥਰਤਾ ਨੰੂ ਸੈਲਫ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਸਿਥਤੀ
ਿਵੱਚ ਇਹ ਵਰਗ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ। ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ mu naught n pi r l 
ਆਹ ਹੈ ਇਹ ਸਵੈ-ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਇਹ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਪ୥ਵਾਹ ਿਕੰਨਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਠੋਸ ਦਆੁਰਾ 
ਪਾਸ ਕਰਦਾ ਹਾਂ। ਹਣੁ ਉਹੀ ਸੋਲਨੌਇਡ ਕਹੋ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂ
ਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਨੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਈਐਮਐਫ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਜਦୌ ਮ୊ ਸੀ. ਜਦୌ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਰਾਹੀ ਂਕਰੰਟ ਨੰੂ i 
ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਉਸੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਬਦਲਾਂਗਾ ਅਤੇ ਪ୥ਵਾਹ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਇੱਕ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿਤਆਰ ਕੀਤਾ ਿਗਆ emf emf 

ਮਾਇਨਸ ਘਟਾਓ ਬਾਇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ । ਇੰਿਡਊਸਡ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਵੀ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਕਰੰਟ ਨੰੂ emf d phi by dt ldi d emf 
ਬਦਲਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜਦୌ ਵੀ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਪੈਦਾ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ emf 
ਲ୊ਸ ਕਾਨੰੂਨ ਦਆੁਰਾ ਜੋ ਪ୥ੇਿਰਤ ਇਸਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ। ਪਿਰਵਰਤਨ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਜੇਕਰ emf 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਇਹ ਕਰੰਟ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਵਾਹ ਸਮୈ 
ਦੇ ਨਾਲ ਵਧਦਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੰਿਡਊਸਡ ਅਿਜਹਾ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜਵୈ ਿਰਵਰਸ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰਨਾ। ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਨੰੂ emf 
ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਵਾਧੇ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਲਈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਪ୥ਵਾਹ ਿਵੱਚ ਿਕਸੇ ਵੀ ਵਾਧੇ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਵਹਾਅ ਦੇ ਬਦਲਾਅ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰੇਗਾ, ਇਹ ਹੈ। ਮੇਰੇ ਵਧ ਰਹੇ givi 
ਕਰੰਟ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਜੇ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਵਧਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਕਰਟੰ ਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਵਾਂਗ ਹੀ ਬਰਕਰਾਰ ਰੱਖਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਕਰੰਟ 
ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਉਸੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਫਲਕਸ ਪਾਸ ਨੰੂ ਘਟਾਵਾਂਗਾ ਅਤੇ ਿਫਰ ਵਰਤਮਾਨ ਦੀ ਵਰਤୌ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗੀ ਿਜਵୈ ਇਸ ਪਿਰਵਰਤਨ 
ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰਨ ਲਈ ਪਿਹਲਾਂ ਵਾਂਗ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਬਣਾਈ ਰੱਖਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਸ ਪ୥ੇਿਰਤ ਨੰੂ ਬੈਕ ਵੀ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਅਸਲ emf emf 
ਿਵੱਚ ਉਹਨਾਂ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਸਰਕਟ 'ਤੇ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਰਹੇ ਹੋ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਣ ਦੀ 
ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਰਹੇ ਹੋ। ਸਰਕਟ ਜੋ ਸਰਕਟ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰੇਗਾ ਇੱਕ ਬੈਕ ਅਤੇ ਉਹ ਬੈਕ ਅਿਜਹੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗਾ ਜਾਂ ਜੋ ਅਿਜਹੀ ਿਦਸ਼ਾ emf emf emf 
ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਿਕ ਇਹ ਇਸ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ ਤਬਦੀਲੀ ਨੰੂ ਹੋਣ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਨਹੀ ਂਦੇਵੇਗਾ। 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਰਕਟਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਕੈਪੈਸੀਟ୊ਸ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਕੈਪੈਸੀਟ୊ਸ 
ਇਲੈਕਟ୥ੀਕਲ ਸਰਕਟਾਂ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਸਰਕਟਾਂ ਿਵੱਚ ਉਪਕਰਣ ਸੀ ਅਤੇ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਇੱਕ ਅਿਜਹਾ ਉਪਕਰਣ ਹੈ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਮਾ. ਸਰਕਟ ਦਾ ਟੇਰੀਅਲ ਚੁੰਬਕੀ 
ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਮਾਤਰਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਮਾਤਰਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸਵੈ-ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਮਕੈਨੀਕਲ ਪ୥ਣਾਲੀਆਂ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਵਾਂਗ 
ਹੀ ਭੂਿਮਕਾ ਿਨਭਾਉਦਂਾ ਹੈ ਜੋ ਇਹ ਜੜਤਾ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਜੜਤਾ ਿਦੰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਵੱਡੇ ਦਾ ਮੁੱਲ ਦਾ ਮੁੱਲ ਔਖਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਣਾ ਹੈ l 
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ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਵੀ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਇੱਕ ਬੈਕ ਦੇਵੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ emf 
ਬੈਕ ਉਸ ਚੇਨ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਪੇਸ਼ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਰਹੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਜੜਤਾ ਵਾਂਗ ਹੈ। ਿਸਸਟਮ ਅਤੇ ਇਹ ਮਕੈਨੀਕਲ emf 
ਪ୥ਣਾਲੀਆਂ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਗੱਲ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਵਸਤੂ ਭਾਰੀ ਹੈ, ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਸਨੰੂ ਿਹਲਾਉਣ ਲਈ ਿਜੰਨਾ ਿਜ਼ਆਦਾ ਬਲ ਚਾਹੀਦਾ 
ਹੈ ਅਤੇ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਇਹ ਇੱਕ ਜੜਤਾ ਵਰਗਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਕਸੇ ਵੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਕਰਦੇ ਹੋ। ਅਿਜਹਾ ਕਰਨ ਦੀ 
ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਲੰਬਾ ਸੋਲਨੌਇਡ ਲਓ ਤਾਂ ਿਕ 100 ਵਾਰੀ ਪ୥ਤੀ 10 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੋਣ ਨਾਲ ਮੈਨੰੂ 1.6 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦਾ ਘੇਰਾ ਲੈਣ ਿਦਓ 
ਤਾਂ ਮ୊ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਸਵੈ-ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਆਹ ਸੈਲਫ ਇੰਦ ੂਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਸੀ। ਇੱਥੇ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਹੋਵੇਗੀ ਤਾਂ ਪ୥ਤੀ ction inductance ah l 
ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਵਰਗ ਵਰਗ ਹੋਵੇਗੀ mu naught n pi r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚਾਰ ਪਾਈ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਸੱਤ ਗੁਣਾ ਸੌ ਟਨ ਪ୥ਤੀ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਹੈ ਦਸ ਪਾਵਰ ਚਾਰ ਤਾਂ ਿਕ ਿਪ୥ੰਟ ਅੱਠ ਗੁਣਾ ਪਾਈ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਛੇ ਪੂਰੇ 
ਵਰਗ ਤୌ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਚਾਰ ਿਵੱਚ ਲੰਬਾਈ ਤੁਹਾਡਾ ਇੱਕ ਮੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਲਗਭਗ 0.1 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ
ਿਕ ਇਹ ਦਾ ਹਵਾਲਾ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਹੈਨਰੀ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਦੀ ਇਕਾਈ ਹੈਨਰੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਕ ਹੈਨਰੀ ਐਪਂੀਅਰ ਦਆੁਰਾ ਇਕ ਟੇਸਲਾ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਹੈ, ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇੰਡਕਟ୊ਸ h 
ਨੰੂ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦਆੁਰਾ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਪ୥ਵਾਹ ਗੁਣਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਦੀ ਇਕਾਈ ਪ୥ਵਾਹ ਨੰੂ ਮੌਜੂਦਾ ਪ୥ਵਾਹ ਦਆੁਰਾ ਵੰਿਡਆ l i 
ਿਗਆ ਹੈ, ਖੇਤਰ ਿਵਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਲਾਜ਼ਮੀ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਬਦਲੋ ਜੋ ਿਕ ਟੇਸਲਾ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਪ୥ਤੀ ਐਪਂੀਅਰ 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸਨੰੂ ਹੈਨਰੀ ਆਹ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਕਾਈ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਖਾਸ ਸਵੈ ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਲਗਭਗ ਇੱਕ ਹੈਨਰੀ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਬਦਲਣਾ ਹੋਵੇ ਜੇਕਰ ਦਆੁਰਾ dt i di s 
10 ਐਪਂੀਅਰ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਮਾਫੀ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਤਾਂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਘਟਾਓ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਜੋ ਿਕ ਮਾਇਨਸ ਪੁਆਇੰਟ ਇੱਕ ਤୌ ਦਸ emf ldi by dt 
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਵੋਲਟ ਪ୥ਤੀ ਇੱਕ ਸੋਰੀ ਵਨ ਵੋਲਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇੱਕ ਦਾ ਇੱਕ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਵੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਵੋਲਟ ਅਤੇ ਇਹ ਤੁਹਾਡੇ emf 
ਲਾਗੂ ਕੀਤੇ ਸਰੋਤ ਦੇ ਿਵਰੁੱਧ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਕਰ ਰਹੇ ਹੋ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਕਰੰਟ ਨੰੂ ਪਾਸ ਕਰ ਰਹੇ ਹੋ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਵੈ-ਇੰਡਕਟ୊ਸ ਦੀ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਆਪਣਾ ਲੈਕਚਰ ਬੰਦ ਕਰਾਂਗਾ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ 'ਤੇ ਚਰਚਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖਾਂਗੇ। ਅਗਲੇ 
ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਆਪਸੀ ਪ୥ੇਰਣਾ ਤੁਹਾਡਾ ਬਹਤੁ ਬਹਤੁ ਧੰਨਵਾਦ 
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