
ਤੁਹਾਡੇ ਸਾਿਰਆਂ ਲਈ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਸ਼ੁਭ ਸਵੇਰ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਯਾਦ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਪਛਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂ
ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਦੇ ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਊਰਜਾ ਨੰੂ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਲੈ ਕੇ ਜਾਣ ਵਾਲੀ ਤਾਰ ਦੇ ਲੂਪ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਕੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ i aa 
ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਸੀ। ਰਡੇੀਅਸ ਦਾ ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ r 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਮੋਮ୊ਟ ਵਾਲਾ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਡਾਇਪੋਲ ਗੁਣਾ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਏਰੀਆ ਏਰੀਆ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ i 
ਫੈਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਡਾਈਪੋਲ ਦੇ ਕਾਰਨ
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਵੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਹ ਧੁਰ ੇਦੇ ਨਾਲ ਫੀਲਡ ਲਈ ਕੀਤਾ ਹੈ ah b is equal to mu naught m by two pi 
ਗੁਣਾ ਘਣ ਿਜੱਥੇ ਇਸ ਦੀ ਇਸ ਦਜੂੀ ਿਕਸਮ ਤୌ ਬਹਤੁ ਿਜ਼ਆਦਾ ਹੈ । ਕੋਇਲ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਹਾਂ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਡਾਈਪੋਲ ਤୌ ਬਹਤੁ ਦਰੂ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਹੈ ਅਤੇ z z 
ਇਸ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਉਹੀ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਅਸੀ ਂਪਲੇਨ ਿਵੱਚ ਫੀਲਡ ਲਈ ਇੱਕ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਸੀ ਅਤੇ ਬਰਾਬਰ ਮਾਇਨਸ b mu naught

ਸੀ। ਬਹਤੁ ਲਈ ਘਣ ਤୌ ਵੱਡਾ m by four pi x x r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਹੈ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਮੰਿਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਅਤੇ ah z x 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਧੁਰੇ ਤୌ ਬਹਤੁ ਦਰੂ ਹਾਂ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਖੇਤਰ ਘਣ ਹੈ ​​ਇਸਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ah mu naught m by two pi z 
ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਇਹ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਪਲੇਨ ਿਵੱਚ ਫੀਲਡ ਮਾਇਨਸ ਮੂ ਨਟ ਮੀਟਰ ਬਾਇ ਫੋਰ ਤୌ ਘਣ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ x 
ਇੱਕ ਿਚੱਤਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ, ਜੇਕਰ ਇਹ ਡਾਇਪੋਲ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਡਾਇਪੋਲ ਦਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਪਲੇਨ ਡਾਈਪੋਲ ਵੱਲ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ m 
ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ b m b m
ਦਾ ਮਾਇਨਸ ਹੈ ਅਤੇ ਧੁਰੀ ਿਵੱਚ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਡਾਈਪੋਲ ਤୌ ਬਹਤੁ ਦਰੂ ਇੱਕ ਡਾਈਪੋਲ ਦੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤੇ ਸਨ ਅਤੇ ah b m 
ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇੱਕ ਡਾਈਪੋਲ 'ਤੇ ਟਾਰਕ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਸੀ ਿਕਉਿਂਕ ਤਾਊ ਕਰਾਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ । ਟਾਰਕ ਕਰਾਸ ਹੈ b m b m b 
ਅਤੇ ਡਾਈਪੋਲ 'ਤੇ ਟਾਰਕ ਇਸ ਵੱਲ ਝੁਕਦਾ ਹੈ ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇਕਸਾਰ ਕਰੋ ਤਾਂ ਿਕ ਟੋਰਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ 
ਇਕਸਾਰ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਸਾਨੰੂ ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਡਾਈਪੋਲ ਦੀ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਵੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਘਟਾਓ ਡਾਟ u m b
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਦਾ ਜ਼ੀਰ ੋਉਦୌ ਮੰਿਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਅਤੇ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਦੇ ਲੰਬਵਤ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਬਾਹਰੀ ਖੇਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ m b 
ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਇਕਸਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜੱਥੇ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਿਨਊਨਤਮ ਅਤੇ ਮਾਇਨਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜਦୌ ਅਤੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਸਮਾਨੰਤਰ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ mb m b 
ਿਨਊਨਤਮ ਹੈ ਜੋ ਮਾਇਨਸ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦୌ ਅਤੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਅਿਧਕਤਮ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਿਕ ਪਲੱਸ ਹੁੰਦੀ ਹੈ mb m b mb 
ਇਸ ਲਈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਡਾਈਪੋਲ ਐਟਂੀ ਪੈਰਲਲ ਤୌ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵੱਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਹੈ ਵੱਧ ਤୌ 
ਵੱਧ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਮੋੜਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਆਉਦਂੀ ਹੈ ਤਾਂ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ 
ਘੱਟ ਤୌ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜਦୌ ਡਾਈਪੋਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਕୈਦਿਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜਦୌ ਵੀ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਡਾਈਪੋਲ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਡਾਈਪੋਲ ਦੇ ਨਾਲ ਬਾਹਰੀ ਖੇਤਰ 
ਡਾਈਪੋਲ 'ਤੇ ਟਾਰਕ ਲਗਾਉਣ ਦਾ ਰਝੁਾਨ ਰਖੱਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਇਕਸਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਆਖਰੀ ਕਲਾਸ ਦੇ ਅਖੀਰਲੇ ਅਤੇ ਅੰਤ ਿਵੱਚ 
ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਦੇਖਣੀ ਸ਼ੁਰ ੂਕੀਤੀ ਹੈ ਜੋ ਮੈਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਯਾਦ ਕਰਨ ਿਦਓ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਉਦਾਹਰਨ ਹੈ ਇੱਕ ਲੂਪ ਕਰੰਟ ਲੈ ਕੇ ਜਾਣ ਵਾਲਾ ਕਰੰਟ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਿਕ 
ਇਹ ਧੁਰਾ ਇਹ ਧੁਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਵਾਲਾ ਿਸਸਟਮ ਧੁਰਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਧੁਰਾ ਅੰਦਰ ਵੱਲ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਵੀ ਮੰਨਣ x z y y ah 
ਿਦਓ ਿਕ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕ ਕੋਇਲ ਦਾ ਘੇਰਾ 5 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਲੂਪ ਰਾਹੀ ਂਕਰੰਟ 5 ਐਪਂੀਅਰ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੁਆਇੰਟ ਵਨ p 
ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਲੂਪ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਰੇਡੀਅਸ ਪੰਜ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦਾ ਇੱਕ ਲੂਪ x 
ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਪੰਜ ਐਪਂੀਅਰ ਦਾ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਤਾਕਤ ਪੁਆਇੰਟ ਇੱਕ ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਰੱਿਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਪਿਹਲਾਂ ਇਸ ਲੂਪ ਦੇ 
ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੀਏ ਇਸ ਲੂਪ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਵਾਰ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਲੂਪ ਇੱਕ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਿਨਯਮ ਨਾਲ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟm a 
ਲੈ ਕੇ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ , ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਪੁਆਇੰਟ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਨੰੂ ਕੈਪ ਿਵੱਚ ਅਤੇ z i pi r k 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ 5 ਐਪਂੀਅਰ ਨੰੂ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਜੋ ਿਕ 25 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 4 ਕੈਪ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਿਕ 1.25 ਗੁਣਾ 10 ਤୌ ਘਟਾਓpi r k pi 

ਕੈਪ ਐਪਂੀਅਰ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, 2 k 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਲੂਪ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਦੋ ਪੰਜ ਪਾਈ ਦਸ ਤୌ ਮਾਇਨਸ ਹੈ ਦੋ ਕੈਪ ਮੀਟਰ ਵਰਗ, k amp 
ਇਸ ਲਈ ਮੋਮ୊ਟ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹਣੁ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕੀਤੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਰੱਿਖਆ z x 
ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਟਾਰਕ ਟਾਊ ਕਰਾਸ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈm b m b 
ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂ ਕਰਾਸ ਨੰੂ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਿਸਖਰ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇਸ ਲੂਪ ਟਾਰਕ 'ਤੇ ਟਾਰਕ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕੀਏ m b y 
ਲੂਪ 'ਤੇ ਟਾਊ ਕਰਾਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ। ਘਟਾਓ ਦੋ ਕੈਪ ਕਰਾਸ ਪੁਆਇੰਟ ਲਈ ਇੱਕ ਪੁਆਇੰਟ ਦੋ ਪੰਜ ਗੁਣਾ ਦਸ ਤੱਕ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ m b k m 
ਗਈ ਇੱਕ ਕੈਪ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਦੋ ਪੰਜ ਪਾਈ ਿਵੱਚ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਿਤੰਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਕਰੈਕ ਕੈਪ ਕਰਾਸ ਕੈਪ ਕੈਪ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂt i jk k i j 
ਵੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਹੈ ਜੋ ਕੈਪ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੈਪ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਟਾਰਕ ਲੂਪ ਨੰੂ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ j j x 
ਲੂਪ ਦੇ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਇਕਸਾਰ ਕਰਨ ਦਾ ਰਝੁਾਨ ਰਖੱਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਸ ਲੂਪ ਉਤੱੇ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਨਾਲ ਰਖੇਾ ਵੱਲ ਝੁਕ x 
ਿਰਹਾ ਹੈ। ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਟਾਰਕ ਕੈਪ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਓਰੀਐਿਂਟਡ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਮ୊ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਵੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ j 
ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਹੋਣ 'ਤੇ ਜਦୌ ਕੋਇਲ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਤୌ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਨੰੂ ਘੱਟ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ ਤਾਂ ਲੂਪ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇਹ ਹਣੁ ਦੇ ah 
ਨਾਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਟਾਰਕ ਇਸ ਨੰੂ ਇਕਸਾਰ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਿਸਖਰ ਲੂਪ ਧੁਰੇ ਨਾਲ ਲੰਬਵਤ ਇਕਸਾਰ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ x 
ਹਣੁ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵਚ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਧੁਰ ੇਦੇ ਨਾਲ ਹੈ ਅਤੇ ਿਬੰਦੀ ਜ਼ੀਰ ੋਅੰਤਮ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਘਟਾਓ ਿਬੰਦੀ ਹੈ m z b x m b m b 
ਜੋ ਘਟਾਓ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਤୌ ਦੋ ਪੰਜ ਪਾਈ ਿਵੱਚ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਿਤੰਨ ਜੂਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਸਟਾਕ ਿਵੱਚ ਇੱਕ mb m b 
ਯੂਿਨਟ ਿਨਊਟਨ ਮੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਦੋ ਪੰਜ ਪਾਈ ਘਟਾਓ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਦੋ ਪੰਜ ਪੰਜ ਹੈ ਪਾਈ ਦਸ ਘਟਾਓ ਿਤੰਨ ਜੂਲਸ ਭਾਵ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਘਟਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ 
ਲੂਪ ਿਦਸ਼ਾ-ਿਨਰਦੇਸ਼ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇਕਸਾਰ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਸਮੱਿਸਆ ਛੱਡਣੀ ਪਵੇ ਤਾਂ ਮ୊ ਤੁਹਾਡੇ ਲਈ ਇਹ ਸਮੱਿਸਆ ਛੱਡ 
ਿਦੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਤୌ ਨਾ ਿਕ ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਇਕਸਾਰ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਮਾਈਨਸ ਕੈਪ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ x 
ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਕੀ ਮ୊ ਡਾਈਪੋਲ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਹੈ ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਡਾਇਪੋਲ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਿਹਸਾਬ ਲਗਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਕੰਮ 
ਕੀ ਹੋਣਾ ਹੈ। ਲੂਪ ਨੰੂ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਤୌ ਇੱਕ ਓਰੀਐਟਂੇਸ਼ਨ ਤੱਕ ਘੁੰਮਾਉਣ ਿਵੱਚ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਮਾਈਨਸ ਕੈਪ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ਼ਾਰਾx 
ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਤੁਹਾਡੇ ਲਈ ਇਹ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਛੱਡਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਲਈ ਲੋੜੀਦਂੀ
ਊਰਜਾ ਕੀ ਹੈ ਇਸ ਪ୥ਿਕਿਰਆ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਟੋਰਕ ਆਿਦ ਲਈ ਇਹ ਸਾਰੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਅੰਤ ਿਵੱਚ ਇਹ ਸਮਝਣ ਲਈ ਿਕ ਪਦਾਰਥ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ y 
ਖੇਤਰ ਦਾ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਅਸੀ ਂਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਸੀ ਅਸੀ ਂਖਾਲੀ ਥਾਂ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡਾਂ ਨੰੂ ਦੇਿਖਆ ਅਤੇ
ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਡਾਇਲੈਕਿਟ୥ਕਸ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ ਅਤੇ ਿਕਹਾ ਿਕ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਿਕਸੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਡਾਈਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਰਖੱਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ 
ਡਾਈਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਨੰੂ ਪੋਲਰਾਈਜ਼ ਕਰਦੀ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਅੰਦਰ ਛੋਟੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਡਾਈਪੋਲ ਬਣਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਛੋਟੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਡਾਈਪੋਲ 
ਆਪਣਾ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਅਤੇ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ ਉਹ ਜੋੜ ਹੈ। ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦਾ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਜੋ ਿਕ 
ਡਾਈਪੋਲਜ਼ ਪੈਦਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਨ, 
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ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਸਮਝਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮਾਿਧਅਮ ਉਤੇੱ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਕੀ 
ਪ୥ਭਾਵ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੀ ਮਾਿਧਅਮ ਮਾਿਧਅਮ ਦੇ ਬਾਹਰ ਮਾਿਧਅਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪ୥ਭਾਿਵਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਆਿਦ , 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਯਾਦ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਸਾਰੇ ਪਦਾਰਥ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਦੇ ਪਰਮਾਣ ੂਅਤੇ ਇਹ ਪਰਮਾਣ ੂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਅਤੇ ਪ୥ੋਟੋਨ ਅਤੇ s 
ਿਨਊਟ୥ੋਨ ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਸਾਰੇ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਹੋਏ ਸਭ ਤୌ ਸਰਲ ਤਸਵੀਰ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 
ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਦੀਆਂ ਇਹ ਔਰਿਬਟਲ ਗਤੀ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਬਣਾਉਦਂੀਆਂ ਹਨ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਸਧਾਰਨ ਤਸਵੀਰ ਿਵੱਚ ਇਹ ਮੰਨ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ i 
ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਿਵਕਿਸਤ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਘੁੰਮਣ ਵਾਲੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦਾ ਿਸਸਟਮ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਕਰੰਟ ਦਾ ਆਪਣਾ ਚੁੰਬਕੀ 
ਪਲ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲ ਿਫਰ ਬਾਹਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੇਗਾ। 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਕਰੰਟ ਉਸ ਕਰੰਟ ਤୌ ਵੱਖਰਾ ਹੈ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਤਾਰ ਿਵੱਚ ਵਿਹ ਜਾਵੋਗੇ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਤਾਰ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ 
ਇੱਕ ਕੰਡਕਿਟੰਗ ਤਾਰ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਲੈ ਕੇ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ ਤਾਂ ਤਾਰ ਦੇ ਇੱਕ ਿਸਰ ੇਤୌ ਦਜੂੇ ਿਸਰ ੇਤੱਕ ਅਸਲ ਇਲੈਕਟ୥ੋਨ ਵਿਹ ਰਹੇ ਹਨ ਿਜਸਨੰੂ ਸੰਚਾਲਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ । ਕਰੰਟ 
ਇਸ ਲਈ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਐਟਮ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਤୌ ਦਜੂੇ ਿਸਰ ੇਤੱਕ ਵਿਹ ਰਹੇ ਹਨ, ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਐਟਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੀ ਘੁੰਮ ਰਹੇ ਹਨ , ਉਹ ਐਟੋ ਦੇ ਅੰਦਰ ਸੁਤੰਤਰ
ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਨਹੀ ਂਵਿਹ ਰਹੇ ਹਨ ਿਸਸਟਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਪਰਮਾਣ ੂਕਰੰਟ ਵੀ ਡਾਈਪੋਲ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਡਾਈਪੋਲ ਆਪਣ ੇਜਾਣੇ-ਪਛਾਣੇ ਚੁੰਬਕੀ m ah 
ਖੇਤਰ ਵੀ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਅਤੇ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਸਮਝਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਿਕ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਬੰਨ୧ੇ ਹੋਏ ਪਰਮਾਣ ੂਕਰੰਟ ਵੀ ਹਨ,

ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਕਰੰਟ ਬਾਊਡਂ ਕਰੰਟ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਸਰੇ ਤୌ ਦਜੂੇ ਿਸਰ ੇਤੱਕ ਿਲਜਾਇਆ ਨਹੀ ਂਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਹ ਿਸਰਫ਼ ਹਰੇਕ ਿਨਊਕਲੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਰਹੇ
ਹਨ ਅਤੇ ਪਰ ਉਹ ਅਜੇ ਵੀ ਕਰੰਟ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਹਣੁ ਵੀ ਬਹਤੁ ਸਾਰੀਆਂ ਸਮੱਗਰੀਆਂ ਿਵੱਚ ਇਹ ਕਰੰਟ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲਜ਼ ਪੈਦਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਨ ਜੋ ਬੇਤਰਤੀਬੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ 
ਹਨ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਸਮੱਗਰੀ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਨਹੀ ਂਕਰਦੀ ਹੈ। ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਬਾਹਰ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਉਹ ਸਾਰੇ ਹਣੁ ਬੇਤਰਤੀਬੇ ਤੌਰ
'ਤੇ ਅਧਾਰਤ ਹਨ ਿਕਉਿਂਕ ਤੁਸੀ ਂਹਰੇਕ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਜୌ ਦਰਸਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਗ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੋ 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਛੋਟੇ ਛੋਟੇ ਡਾਈਪੋਲ ਛੋਟੇ ਛੋਟੇ ਡਾਈਪੋਲ ਹਨ ਹਰੇਕ ਐਟਮ ਇੱਕ ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਿਜਵୈ ਿਕ ਡਾਈਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਪੋਲਰਾਈਜ਼ ਨਾਮਕ ਇੱਕ ਧਾਰਨਾ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ ਸੀ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਮਾਿਧਅਮ ਿਲਆ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਮਾਿਧਅਮ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਬਾਹਰੀ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਵੱਚ ਪਾਉਦਂੇ 
ਹੋ ਤਾਂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਛੋਟੇ ਛੋਟੇ ਡਾਈਪੋਲ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਹਰ ਇੱਕ ਐਟਮ ਇੱਕ ਡਾਈਪੋਲ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਡਾਈਪੋਲ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਿਫਰ ਕੁੱਲ ਡਾਈਪੋਲ 
ਮੋਮ୊ਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਆਇਤਨ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ। ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਵਾਲੀਅਮ ਿਜਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਪੋਲਰਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਿਕਹਾ ਸੀ ਉਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਅਸੀ ਂ
ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਨਵੀ ਂਧਾਰਨਾ ਪੇਸ਼ ਕਰਾਂਗੇ ਿਜਸ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਇਹ ਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਹੈ ਵੈਕਟਰ ਵੈਕਟਰ ਚੁੰਬਕੀ m m 
ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਵਾਲੀਅਮ ਦੀ ਿਕਸਮ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਛੋਟਾ ਤੱਤ ਲ୊ਦੇ ਹੋ। ਸਮੱਗਰੀ ਦੀ ਅਨੰਤ ਦਸ਼ਮਲਵ ਆਇਤਨ ਿਵੱਚ ਹਜ਼ਾਰਾਂ ਪਰਮਾਣ ੂਹੋਣੇ 
ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਿਫਰ ਤੁਸੀ ਂਛੋਟੇ ਵਾਲੀਅਮ ਦੇ ਕੱੁਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲਾਂ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਮ୊ ਕੱੁਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਸਾਰ ੇਗਿਠਤ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਦੇ ਸਾਰੇ 
ਚੁੰਬਕੀ ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਜੋੜਦਾ ਹਾਂ। ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਸਾਰੇ ਚੁੰਬਕੀ ਵੈਕਟਰਾਂ ਨੰੂ ਵੈਕਟੋਰੀਅਲ ਤੌਰ 'ਤੇ ਜੋੜਨਾ ਚਾਹੀਦਾ 
ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਸਮਾਲ ਦਾ ਕੱੁਲ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਾਂ। ਵੌਲਯੂਮ ਅਤੇ ਸੀਮਾ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਓ ਿਕਉਿਂਕ ਆਇਤਨ ਜ਼ੀਰ ੋਵੱਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ l 
ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਾਂਗੇ ਅਤੇ ਿਫਰ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਸਮੱਗਰੀ ਿਵੱਚ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਵਾਲੀਅਮ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਅਿਜਹੀ ਸਮੱਗਰੀ ਿਜਸ 
ਿਵੱਚ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਿਕਸਮ ਦਾ ਮੋਮ୊ਟ ਹੈ, ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚੁੰਬਕੀ ਮਾਿਧਅਮ 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਿਕਸੇ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਮਾਿਧਅਮ ਰੱਖਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪਦਾਰਥ ਦੇ ਅੰਦਰਲੇ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਦੀ ਚੁੰਬਕੀ ਬਣਤਰ ਨੰੂ ਬਦਲ
ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਡਾਈਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਨੰੂ ਧਰਵੁੀਕਰਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ 
ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਡਾਈਪੋਲ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਰੱਖੀ ਗਈ ਸਮੱਗਰੀ ਪਦਾਰਥ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਵੀ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 
ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਪਰਮਾਣਆਂੂ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲ ਨੰੂ ਸਮਝਣ ਲਈ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ 
ਸਧਾਰਨ ਮਾਡਲ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ, ਇਹ ਉਹ ਮਾਡਲ ਹੈ ਜੋ ਪ୥ਸਤਾਿਵਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਸੀ। ਨੀਲਜ਼ ਬੋਹਰ ਦਆੁਰਾ ਅਤੇ 1911 ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਪਰਮਾਣ ੂਮਾਡਲ ਿਜਸ ਿਵੱਚ 
ਪ୥ਸਤਾਿਵਤ ਪ୥ਸਤਾਵ ਸੀ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਹੈ ਅਤੇ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਘੁੰਮਦੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਹਨ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਉਹਨਾਂ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਦਾ ਵਰਣਨ d 
ਕਰਨਾ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਜਨ୧ਾਂ ਦੀ ਮੈਨੰੂ ਕੁਆਂਟਮ ਮਕੈਿਨਕਸ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇਸ ਕੋਰਸ ਦੇ ਦਾਇਰੇ ਤୌ ਬਾਹਰ ਹੈ ਪਰ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਤਸਵੀਰ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ 
ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਪਰਮਾਣ ੂਿਵੱਚ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਚਾਰਜ ਕੀਤੇ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ।
ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਮੋਸ਼ਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਕਰੰਟ ਬਣਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਕਰੰਟ ਕੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਾਰ ਜਦୌ ਮੇਰੇ ਕੋਲ 
ਕਰੰਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਸਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਦੀ ਵੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਦਾ ਇੱਕ ਔਰਿਬਟਲ r 
ਸਰਕੂਲਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਿਦਓ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੀ ਵੇਗ ਔਰਿਬਟ ਦੇ ਰੇਡੀਅਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਨੰੂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਦੇ v r 
ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦਾ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਹੈ ਦਹੁਰਾਓ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਤୌ ਹਨ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਔਰਿਬਟ ਗੋਲਾਕਾਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੇ ਇੱਕ ਕ୥ਾਂਤੀ ਿਵੱਚ 
ਸਮਾਂ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ t 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਥୌ ਸ਼ੁਰ ੂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਪੂਰੇ ਚੱਕਰ ਿਵੱਚ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਨੇ ਇੱਕ ਵੇਗ ਨਾਲ ਦੋ ਦੀ ਦਰੂੀ ਤੈਅ ਕੀਤੀ ਹੈ, v pi r 
ਇਸ ਲਈ ਿਲਆ ਿਗਆ ਸਮਾਂ ਦੋ ਬਾਇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਘੁੰਮਣ ਲਈ ਸਮਾਂ ਲਗਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ। ਆਇਨ ਦੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਪ୥ਤੀ pi r v pi r by v 
ਯੂਿਨਟ ਸਮୈ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਕ୥ਾਂਤੀ ਦੀ ਿਗਣਤੀ ਇੱਕ ਬਾਇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਕ ਕ୥ਾਂਤੀ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਂ t v pi r t 
ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਸਮୈ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਣ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਹੈ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਜੋ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ t v r 
ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਪੋਜੀਸ਼ਨ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਚਾਰਜ ਬੀ ਨੰੂ ਕਈ ਵਾਰ ਪਾਰ ਕਰ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦਾ ਚਾਰਜ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਕਰਟੰ ਬਣਾਏਗਾ e 
ਇਸਲਈ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਚਾਰਜ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਕ୥ਾਂਤੀ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚਾਰਜ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਚੱਕਰ ਦੇ 
ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਇੱਕ ਗੁਣਾ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦਆੁਰਾ ਪਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਹਰ ਵਾਰ ਜਦୌ ਚਾਰਜ ਚਾਰਜ ਕਰਾਿਸੰਗ ਨੰੂ ਪਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਲਾਜ਼ਮੀ ਤੌਰ ' ਤੇ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟt 
ਚਾਰਜ ਕਰਾਿਸੰਗ ਹੈ ਸਮਾਂ ਜੋ ਦਆੁਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇਸਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਨt e pi r eb i 
ਤਾਂ ਇਹ ਇਲੈਕਟ୥ੋਨ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦਾ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਬਣਦਾ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹਣੁ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ev pi r 
ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਲੂਪ ਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਮੈਗਨ ਵੀ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਡਾਈਪੋਲ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਤੁਰੰਤ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ etic 
ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮ୊ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਹਰ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ m 
ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਕੋਲ ਇੱਕ ਰੇਡੀਅਸ ਦਾ ਇੱਕ ਲੂਪ ਹੈ i r 
ਇਸ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਹੈ ਜੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦੋ ਿਵੱਚ ਵਰਗ ਜੋ ਿਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦੋ ਰੱਦ i pi r eb pi r pi r ebr pi 
ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਰੱਦ ਕਰਦਾ ਹੈ ਉਤੇੱ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਤਾਂ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਹੈ ਇਸ ਲੂਪ ਦੇ ਦੇ r ev r AH 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਿਫਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਦੇਖ ਚੁੱਕੇ ਹਾਂ ਿਕ ਧੁਰ ੇਦੇ ਨਾਲ ਜਾਂ ਤਲ ਦੇ ਲੰਬਕਾਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਡਾਇਪੋਲ 
ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਸਧਾਂਤ ਿਵੱਚ ਤੁਹਾਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਫੀਲਡ ਸਾਰੇ ਿਬੰਦਆਂੂ 'ਤੇ ਡਾਈਪੋਲ ਦਆੁਰਾ 
ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਪਰ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਆਪਣਾ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਆਪਣਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਸ ਆਹ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਨੰੂ ਸਿਪਿਨੰਗ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੀ 
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ਿਕਸਮ ਦੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਨਾਲ ਜੋੜ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੋਣੀ ਕੀ ਹੈ? ਮੋਮ୊ਟਮ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਵਾਰ ਿਵੱਚ ਕਾਲ ਕਰਦਾ ਹਾਂ l v rmvr 
ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਜੋ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹਾਂ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਨੋਟ ਕਰੋ ਿਕ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਨੰੂ ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ m 
ਮ୊ ਪੁੰਜ ਨੰੂ ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦਾ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧ ਿਲਖਣ ਲਈ ਕਰ 
ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਦੋ ਮੀ ਗੁਣਾ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਬਦਲ ਿਲਆ ਹੈ ਨੰੂ ਨਾਲ ਨਾਲ ਬਦਲ ਿਦੱਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਨੰੂ ਦੋ ਨਾਲ m e l i vr l l e me l 
ਿਵੱਚ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ। ਹਣੁ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਿਦੰਦਾ 
ਹਾਂ ਤਾਂ ਹਣੁ ਵੇਖੋ ਇੱਥੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਵਾਲਾ ਕਣ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਇਸ
ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਕੋਨ ਕਰੰਟ ਗਿਠਤ ਕੀਤਾ ਜਾਵੇਗਾ, 
ਇਹ ਿਵਚਾਰ ਕਰੇਗਾ ਿਕ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਬਣੇਗਾ ਜੋ ਿਕ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪਰ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੋਣ ਮੋਮ୊ਟਮ ar 
ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਸਿਪੰਨ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਜੋ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਸਿਪਿਨੰਗ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਉਲਟ 
ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜਾ ਿਰਹਾ ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਜੋ ਹੈ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਨਾ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਸਿਥਤੀ 
ਿਵੱਚ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਿਵੱਚ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਨੰੂ ਮਾਇਨਸ ਬਾਇ ਦੋ ਮੀ ਗੁਣਾ ਵੈਕਟਰ ਦੇ m e l 
ਬਰਾਬਰ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਅਸੀ ਂਕਲਾਿਸਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਪਰਮਾਣ ੂਨੰੂ ਦੇਖ ਕੇ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ 
ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਹੋਏ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਨੰੂ ਜੋੜਨ ਵਾਲਾ ਿਰਸ਼ਤਾ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ 
ਇੱਥੇ ਥੋੜਾ ਕੁਆਂਟਮ ਮਕੈਿਨਕਸ ਿਲਆਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਕੁਆਂਟਮ ਮਕੈਨੀਕਲ ਿਸਧਾਂਤਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਪਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਿਵੱਚ 
ਆਰਿਬਟਰੇਰੀ ਮੁੱਲ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਹਣੁ ਇਹ ਇਸ ਆਰਗੂਮ୊ਟ ਦਆੁਰਾ ਕਲਾਿਸਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਪ୥ਾਪਤ ਨਹੀ ਂਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਪਰ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਕੁਆਂਟਮ ਮਕੈਿਨਕਸ ਦੀ 
ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਪਤਾ ਚੱਲਦਾ ਹੈ ਿਕ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਿਵੱਚ ਆਰਿਬਟਰੇਰੀ ਮੁੱਲ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਪਰ 
ਇਸ ਲਈ ਕੁਆਂਟਮ ਮਕੈਿਨਕਸ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਿਵੱਚ ਿਸਰਫ਼ ਹੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਸ ਮਾਤਰਾ ਦਾ ਗੁਣਜ ਹੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈl lb pi nx 
ਅਤੇ ਇੱਕ ਪੂਰਨ ਅੰਕ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਡੀਪੋ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਇਸ ਕਰਾਸ ਦਾ ਿਸਰਫ ਇੰਟੈਗਰਲ ਗੁਣਜ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਬਾਇ ਦੋ ਪਲ୊ਕ n h h pi h 
ਦਾ ਸਿਥਰ ਹੈ ਜੋ ਲਗਭਗ 6.626 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 34 ਜੂਲ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਕੁਆਂਟਮ ਮਕੈਿਨਕਸ ਤୌ ਇੱਕ ਿਰਸ਼ਤਾ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਦਾ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ 
ਇਲੈਕਟ୥ਾਨ ਿਸਰਫ ਕਰਾਸ ਦਾ ਗੁਣਜ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਕਰਾਸ ਹੈ ਅਤੇ h nh 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਇਹ ਵੀ ਲੱਭਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਜੇਕਰ ਦਾ ਰਪੂ ਹੋਣਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਦੇ ਸਭ ਤୌ ਛੋਟੇ ਮੁੱਲ ਨੰੂ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ l 
ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਦੀ ਬੁਿਨਆਦੀ ਇਕਾਈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਬਾਇ ਦੋ ਿਵੱਚ ਿਵੱਚ ਸੀ ਜਦୌ ਤੱਕ ਦਾ ਸਭ ਤୌ ਛੋਟਾ ਮੁੱਲ ਬਾਇ ਦੋ m e me aa l l h pi 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਲੇ ਬਾਇ ਦੋ ਮੀ ਿਵੱਚ ਬਾਇ ਦੋ ਪਾਈ ਹੋਵੇਗਾ ਜੋ ਮੈਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਦੀ ਮੂਲ ਇਕਾਈ ਬਾਇ ਚਾਰ ਪਾਈ ਮੀ ਿਦੰਦਾ ਹੈ। ਪਲ ਏਹ ਬਾਈ ਚਾਰ h 
ਪਾਈ ਮ୊ ਥੀ ਨੰੂ ਬੋਹਰ ਮੈਗਨੇਟੋਟੋਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਬੋਰਡ ਮੈਗਨੇਟ୥ੋਨ ਨੰੂ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖ ਸਕਾਂ, ਤੁਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ਾਿਨਕ s mb 
ਚਾਰਜ ਨੰੂ ਪਲ୊ਕ ਦੇ ਸਿਥਰ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੇ ਪੁੰਜ ਨੰੂ ਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਲਗਭਗ ਨ୎ ਪੁਆਇੰਟ ਦੋ ਸੱਤ ਚਾਰ ਿਵੱਚ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਵੀਹ ਿਵੱਚ ਿਮਲੇਗਾ। 
ਚਾਰ ਐਪਂੀਅਰ ਮੀਟਰ ਵਰਗ 
ਇਸ ਲਈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਲੱਭਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਡਾਇਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਹੈ ਇਸ ਮਾਤਰਾ ਦਾ ਗੁਣਜ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਦੀ ਬੁਿਨਆਦੀ ਇਕਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਪਰਮਾਣ ੂi 
ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਦੀ ਔਰਿਬਟਲ ਮੋਮ୊ਟ ਨਾਲ ਜੋੜ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਔਰਿਬਟਲ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਿਜਸਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਬੋਰਡ ਮੈਗਨੇਟੋਨ ਇਸਲਈ 
ਪਿਰਚਾਲਨ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਇਲੈਕਟ୥ੋਨ ਇਲੈਕਟ୥ੋਨ ਜੋ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਹਨ ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਆਪਣਾ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਔਰਿਬਟਲ ਮੈਗਨੈਿਟਕ 
ਮੋਮ୊ਟ ਵੀ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਹਨਾਂ ਨੰੂ ਔਰਿਬਟਲ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਮੋਮ୊ਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਪਰਮਾਣ ੂਦੇ ਅੰਦਰ ਘੁੰਮਦੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਿਵੱਚୌ ਹਰੇਕ ਦਾ ਇੱਕ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ 
ਮੋਮ୊ਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁੱਲ ਪਲ ਹਰੇਕ ਿਵਅਕਤੀਗਤ ਪਰਮਾਣ ੂਦੇ ਔਰਿਬਟਲ ਚੁੰਬਕੀ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਵੈਕਟੋਰੀਅਲ ਤੌਰ 'ਤੇ ਜੋੜ ਕੇ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਹਣੁ ਇਹ 
ਵੀ ਪਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲ ਤୌ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਕੋਲ ਇੱਕ ਹੋਰ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਮਾਤਰਾ ਵੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਸਿਪੱਨ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟ ਸਿਪਨ apar t 
ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਮੋਮ୊ਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਸਿਪੱਨ ਇੱਕ ਅੰਦਰਨੂੀ ਿਦਲਚਸਪ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਕਣ ਦੇ ਚਾਰਜ ਅਤੇ ਪੁੰਜ ਵਾਂਗ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਪੰਨ ਨਾਲ ਜੁਿੜਆ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ 
ਮੋਮ୊ਟ ਹੈ। ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਸਿਪਨ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਮੋਮ୊ਟ ਿਵੱਚ ਲਗਭਗ ਇੱਕ ਹੋਰ ਮੈਗਨੇਟ୥ੋਨ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਐਟਮ ਿਵੱਚ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ 
ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਿਨਊਕਲੀਅਸ ਦੀ ਪਿਰਕਰਮਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਨੰੂ ਔਰਿਬਟਲ ਮੋਸ਼ਨ ਨਾਲ ਜੋੜਦੇ ਹਾਂ ਿਜਸਨੰੂ ਔਰਿਬਟਲ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਮੋਮ୊ਟ 
ਕਿਹੰਦੇ ਹਨ ਹਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇੱਕ ਸਿਪੱਨ ਦਆੁਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਅੰਦਰਨੂੀ ਮਾਤਰਾ ਨੰੂ ਸਿਪੱਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਪਲੇਨ ਦੇ ਨਾਲ ਅਸੀ ਂਇੱਕ 
ਹੋਰ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਨੰੂ ਜੋੜਦੇ ਹਾਂ ਿਜਸਨੰੂ ਸਿਪੱਨ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਮੋਮ୊ਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਪਰਮਾਣ ੂਦਾ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਮ୊ਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਸਾਰੇ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਦੇ ਔਰਿਬਟਲ 
ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਅਤੇ ਸਿਪੱਨ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਮੋਮ୊ਟਮ ਨੰੂ ਵੈਕਟੋਰੀਅਲ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਜੋੜ ਕੇ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਵੇਗਾ। ਪਰਮਾਣ ੂਦੇ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਨ 
ਲਈ ਸਾਰ ੇਇਲੈਕਟ୥ੌਨ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲ ਹਨ ਪਰਮਾਣ ੂਜੋ ਪਦਾਰਥ ਦੇ ਅੰਦਰ ਡਾਈਪੋਲ ਦਾ ਗਠਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਡਾਈਪੋਲ ਆਪਣਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਨ 
ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਰੱਖਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਦੀ ਚੁੰਬਕੀ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੰੂ ਸੰਸ਼ੋਿਧਤ ਕਰ ਰਹੇ ਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ
ਇਹ ਅਹ ਅਤੇ ਮਾਿਧਅਮ ਆਪਣੇ ਆਪ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਵੱਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮਾਿਧਅਮ ਦੀ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਇਹ ਮਾਿਧਅਮ ਦਆੁਰਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਇੱਕ ਪੀੜ୧ੀ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ
ਅਤੇ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਉਹ ਲਾਗੂ ਕੀਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਮਾਿਧਅਮ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਜੋੜ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਸ 
ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਦੀ ਭੌਿਤਕ ਿਵਆਿਖਆ ਨੰੂ ਵੇਖਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਮਾਿਧਅਮ ਦੀ ਭੌਿਤਕ ਤਸਵੀਰ ਕੀ ਹੈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਭੌਿਤਕ ਤਸਵੀਰ ਸੀ ਿਕ ਇੱਕ ਸਮਾਨ 
ਧਰਵੁੀਕਰਨ ਮਾਿਧਅਮ ਦਾ ਕੀ ਅਰਥ ਹੈ, ਅਸੀ ਂਿਦਖਾਇਆ ਿਕ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਧਰਵੁੀਕਰਨ ਮਾਿਧਅਮ 'ਤੇ ਸਤਹ ਚਾਰਜ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਮਾਿਧਅਮAH ah 
ਦੀਆਂ ਸਤਹਾਂ ਅਤੇ ਉਹ ਸਤਹ ਚਾਰਜ ਲਾਜ਼ਮੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਬਾਊਡਂ ਚਾਰਜ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਜੋ ਉਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਚੋਣ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ric 
ਅਸੀ ਂਕੁੱਲ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਗੌਸ ਦੇ ਿਨਯਮ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਤਸਵੀਰ ਿਵੱਚ ਵਰਤਦੇ ਹਾਂ ਮ୊ ਇਹ ਸਮਝਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਕੀ ਹੁੰਦਾ 
ਹੈ ਭੌਿਤਕ ਿਵਧੀ ਕੀ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲੇ ਇਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਮਾਿਧਅਮ ਦੀ ਭੌਿਤਕ ਸਮਝ ਕੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਨ ਿਦਓ। ਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਵਾਲਾ ਮਾਿਧਅਮ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਮਾਿਧਅਮ ਿਵੱਚ ਛੋਟੇ m 
ਪਰਮਾਣ ੂਡਾਈਪੋਲ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਡਾਈਪੋਲ ਨੰੂ ਦਰਸਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਮਾਿਧਅਮ ਲੈਣ 
ਿਦਓ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਦੇਖਣ ਿਦਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਦੇਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ। ਮੀਡੀਅਮ ਦੀ ਿਸਖਰ ਦੀ ਤਸਵੀਰ ਅਤੇ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਪਰਮਾਣ ੂਡਾਈਪੋਲ ਹਨ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਮੇਰੇ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਪਰਮਾਣ ੂਡਾਈਪੋਲ ਹਨ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਸ ਉਚੱੀ ਿਵਸਿਤ୥ਤ 
ਤਸਵੀਰ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਾਰੇ ਪਰਮਾਣ ੂਕਰੰਟ ਹਨ ਅਤੇ ਹਰ ਇੱਕ ਪ୥ਸਾਿਰਤ ਕਰੰਟ ਹਨ ਉਹਨਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਇੱਕ ਛੋਟਾ 
ਚੁੰਬਕੀ ਛੋਟਾ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਮੱਗਰੀ ਿਵੱਚ ਇਹਨਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲਜ਼ ਦੀ ਇੱਕ ਵੱਡੀ ਿਗਣਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਹੈਕ
ਤੁਸੀ ਂਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਅੰਦਰ ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਹੈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਉਪੱਰਲੇ ਲੂਪ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹੇਠਲੇ 
ਲੂਪ ਦੇ ਕਾਰਨ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਇਸਲਈ ਅੰਦਰ ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਸ਼ੁੱਧ ਕਰੰਟ ਹੈ। ਮਾਿਧਅਮ ਜ਼ੀਰੋ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਸੇ ਵੀ 
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ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ ਿਕ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸੇ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਸ਼ੁੱਧ ਕਰੰਟ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ
, ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲੇ ਮਾਿਧਅਮ ਿਵੱਚ ਮਾਿਧਅਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਕੋਈ ਪ୥ਭਾਵੀ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਲੱਗਦਾ ਹੈ। ਪਰ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਸਤ୧ਾ ਨੰੂ ਵੇਖੋ, ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ 
ਵਗ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਸਤ୧ਾ ਿਵੱਚ ਬਾਹਰୌ ਵਿਹ ਰਹੇ ਕਰਟੰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ਡ ਇਕਸਾਰ ਚੁੰਬਕੀ ਮਾਿਧਅਮ ਦੀ ਤਸਵੀਰ ਬਣਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਕ ਸਮਾਨ i 
ਚੁੰਬਕੀ ਮਾਿਧਅਮ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਮਾਿਧਅਮ ਿਵਚ ਛੋਟੇ ਡਾਈਪੋਲ ਹਨ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਛੋਟੇ ਡਾਈਪੋਲ ਬਣਦੇcu 
ਹਨ ਛੋਟੀਆਂ ਲੂਪਾਂ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਮਾਿਧਅਮ ਿਵੱਚ ਰ୊ਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਹ ਕਰੰਟ ਸਾਰੇ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਅਤੇ ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਜੇ ਤੁਸੀ ਂ
ਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਇੱਥੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹੇਠਲੇ ਲੂਪ ਦੇ ਕਾਰਨ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਵੀ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਪਾਰ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਸ਼ੁੱਧ ਕਰੰਟ ਜ਼ੀਰ ੋ
ਹੈ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਮਾਿਧਅਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਉਸ ਿਬੰਦ ੂਤୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲਾ ਸ਼ੁੱਧ ਕਰੰਟ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਰਦੱੀਕਰਨ 
ਮਾਿਧਅਮ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੈ ਪਰ ਸਤਹ 'ਤੇ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇਸ ਸਤਹ 'ਤੇ ਤੁਸੀ ਂਵੇਖੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਲੂਪ ਹੈ ਇੱਥੇ 
ਇੱਕ ਹੋਰ ਲੂਪ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਹ ਕਰੰਟ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਵਿਹ ਰਹੇ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲਾ ਮਾਿਧਅਮ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਮਾਿਧਅਮ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਮਾਿਧਅਮ ਦੀ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਇੱਕ ਸਤਹੀ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸaa 
ਸਤ୧ਾ ਦੇ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਜੋੜਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਨ ਿਦਓ, ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੋ ਿਕ ਸਤ୧ਾ ਦਾ ਕਰੰਟ ਕੀ ਹੈ ਸਤਹੀ ਕਰੰਟ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਨਾਲ ਕੀ ਸਬੰਧ ਹੈ 
ਤਾਂ ਅਿਜਹਾ ਕਰਨ ਲਈ ਅਸੀ ਂਖੇਤਰ ਦਾ ਇੱਕ ਿਸਲੰਡਰ ਨਮੂਨਾ ਲਵਾਂਗੇ ਅਤੇ ਮੋਟਾਈ ਪੋਲਰਾਈਜ਼ਡ ਮਾਫ ਕਰੋ ਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ਡ ਇਸ ਦੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਇਕਸਾਰ a tt 
ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਇਸ ਮੋਟਾਈ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਅਤੇ ਇਹ ਖੇਤਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਪਾਸੇ ਦੀ ਤਸਵੀਰ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਇੱਥੇ ਇਹ ਮਾਿਧਅਮ t a ah 
ਹੈ ਇਹ ਮੋਟਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਇਕਸਾਰ ਮੈਗਨੀਸ਼ੀਅਮ ਨੰੂ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਸਲੰਡਰ ਨਮੂਨਾ ਹੈ ਜੋ ਧੁਰੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ t 
ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲਾ ਿਸਲੰਡਰ ਦਾ ਧੁਰਾ ਲੰਬਕਾਰੀ ਹੈ। ਮੋਟਾਈ ਅਤੇ ਕ୥ਾਸ ਸੈਕਸ਼ਨਲ ਏਰੀਆ ਹਣੁ ਯਾਦ ਰਖੱੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਵਾਲੀਅਮ ਦੀ ਿਕਸਮ ਚੁੰਬਕੀ t a 
ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਹੈ ਇਸ ਨਮੂਨੇ ਦਾ ਆਇਤਨ ਇੱਕ ਗੁਣਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਨਮੂਨੇ ਦੇ ਨਮੂਨੇ ਦਾ ਿਕਸਮ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਗੁਣਾ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਡਾਈਪੋਲ t m t 
ਹੈ। ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਆਇਤਨ 
ਇਸ ਲਈ ਨਮੂਨੇ ਦੀ ਆਇਤਨ ਪ୥ਤੀ ਇਕਾਈ ਵਾਲੀਅਮ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਨਮੂਨੇ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਮ୊ ਹਣੇੁ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦਖਾਇਆ 
ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲਾ ਨਮੂਨਾ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲਾ ਨਮੂਨਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ 
ਇਹ ਇੱਕ ਨਹੀ ਂਹੈ। ਵਾਸਤਿਵਕ ਕਰੰਟ ਜੋ ਵਗ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਹ ਕੋਈ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਬਾਊਡਂ ਕਰੰਟ ਹਨ ਇਹ ਐਟਮ ਿਵੱਚ ਬਾਊਡਂ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨਾਂ ਦਆੁਰਾ 
ਉਤਪੰਨ ਕਰੰਟ ਹਨ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਯਾਦ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਕਰੰਟ ਹਨ ਜੋ ਪਰਮਾਣ ੂਦੇ ਿਹੱਸੇ ਦੇ ਿਹੱਸੇ ਦੇ ਨਾਲ ਮਾਿਧਅਮ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 
ਅਿਜਹਾ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਿਸੰਗਲ ਇਲੈਕਟ୥ੌਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜਾਂ ਦਜੂੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਹ ਛੋਟੀਆਂ ਕਰੰਟਾਂ ਦਾ ਬਿਣਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਸ਼ੁੱਧ ਪ୥ਭਾਵ ਇਹ ਹੈ ਿਕ 
ਨਮੂਨੇ ਦੀ ਸਤਹ 'ਤੇ ਕਰੰਟ ਦਾ ਪ୥ਭਾਵ ਹੋਣਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਆਪਣੀ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸ ਬਾਰੇ ਮ୊ ਿਵਚਾਰ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮੋਟਾਈ ਦੇ ਘੇਰੇ ਦੇ ਨਮੂਨੇ ਦੀ ਮੋਟਾਈ ਅਤੇ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਮੂਨੇ t a t a 
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਗ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਲੂਪ ਹੋਣਗੇ, ਇਹ ਲੂਪਸ ਕੰੈਸਿਲਨ ਹਨ। ਬੰਦ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਛੱਡ ਕੇ ਮਾਿਧਅਮ ਦੇ g 
ਅੰਦਰ ਹਰ ਜਗ୧ਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜਾਪਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਪਲ ਨੰੂ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਵਜୌ ਵੀ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਨਮੂਨੇ ਦਾ 
ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇਹ ਆਇਤਨ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਚੁੰਬਕੀ ਨਮੂਨਾ ਇੱਕ ਸਤਹੀ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਸ 
ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਵੀ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਖੇਤਰ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਮਾਤਰਾਵਾਂ ਨੰੂ ਬਰਾਬਰ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ। ਵਾਰ ਵਾਰ ਦਾ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹm a t i a 
ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕਰਪਾ i t 
ਕਰਕੇ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਇਹ ਸਤਹ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਲਈ ਲੰਬਕਾਰੀ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਵਾਪਸ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਇੱਥੇ ਪਿਹਲਾਂ ਵਾਲੀ ਤਸਵੀਰ ਆਹ ਇਹ ਤਸਵੀਰ ਇੱਥੇ ਹੈ ਉਪੱਰੀ ਅਤੇ 
ਹੇਠਲੀ ਸਤ୧ਾ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੈ ਕਰੰਟ ਿਸਰਫ ਪਾਸੇ ਦੀ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਹਨ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਕਲਪਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ 
ਕਰੰਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਸ਼ੁੱਧ ਪ୥ਭਾਵੀ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਪੱਰਲੀ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਕੋਈ ਪ୥ਭਾਵੀ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਤਾਂ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਸਤ୧ਾ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ 
ਬਰਾਬਰ ਦਾ ਕਰੰਟ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ । ਪਰ ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਨਮੂਨੇ ਦੇ ਇਸ ਉਦਾਹਰਨ ਿਵੱਚ, ਜੋ ਿਕ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ, ਇੱਥੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਹੈ ਅਤੇ ਪ୥ਭਾਵੀ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ
ਇਹ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਬਹਤੁ ਵਧੀਆ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਅੰਦਾਜ਼ਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ 
ਮੈਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਦੀ ਕਲਪਨਾ ਕਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਵਾਪਸ ਜਾਣ ਿਦਓ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਸੋਲਨੋਇਡ ਨੰੂ ਯਾਦ ਕਰੋ ਿਜਸਦੀ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ah 
ਲੰਬਾਈ ਮੋੜ ਹੋਵੇ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਹੋਵੇ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਿਵਚਾਰ ਕੀਤਾ ਹੋਵੇ ਇਸ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ n 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਕਰੰਟ ਹਨ ਵਾਇਰ ਕਰੰਟ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਹ ਮੇਰਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਰਾਬਰ ਹੈ z b mu 

ਦੇ ਅੰਦਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅੰਦਰ ਹੈ ਅਤੇ ਜ਼ੀਰ ੋਬਾਹਰ ਇੱਕ ਅਨੰਤ ਲੰਬਾ ਦੇ naught nik cap unif solenoid orm solenoid solenoid 
ਬਾਹਰ ਕੈਪ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਬਾਹਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਸੀ mu naught ni k 
ਹਣੁ ਇਹ ਸੋਲਨੋਇਡ ਬਹਤੁ ਨਜ਼ਦੀਕੀ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਬਾਊਡਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਕਲਪਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਜੇਕਰ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਵਾਸਤਿਵਕ ਵਾਸਤਿਵਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਲੈ ਕੇ ਜਾਣ ਵਾਲੀਆਂ ਤਾਰਾਂ
ਹਨ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਯੂਿਨਟ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇੱਕ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਿਕੰਨਾ ਹੋਵੇਗਾ ਉਥੱੇ ਹਰ ਇੱਕ ਮੋੜ ਨੰੂ ਇੱਕ ਲੈ 
ਜਾਣ ਵਾਲੀ ਮੋੜ ਹੋਵੇਗੀ। ਕਰਟੰ ਇਸਲਈ ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਹੋਵੇਗੀ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਲ୊ਦਾ n i ni 
ਹਾਂ ਤਾਂ ਵਾਰੀ ਹੋਵੇਗੀ ਜੋ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਯੂਿਨਟ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਨੰੂ ਪਾਰ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਕੁੱਲ ਕਰੰਟ ਵਾਰ ਹੈ ਤਾਂ n i n i 
ਇਸ ਵਾਰ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੀ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ n i 

ਕੈਪ ਦੇ ਅੰਦਰ ਅਤੇ ਜ਼ੀਰੋ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਹੈ, ਹਣੁ ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਿਵਚਾਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਕ ਯੂਨੀਫ ਨਮੂਨਾ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਇਸ k ormly magnetized 
ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲਾ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲਾ ਿਸਲੰਡਰ ਲੈਣ ਿਦਓ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਨਮੂਨਾ ਦੀ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇੱਕ m 
ਸੋਲਨੌਇਡ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇਹ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ ਿਜਸਦੀ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਸੀ। ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ of ni 
ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਕੈਪ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲਾ ਿਸਲੰਡਰ ਇੱਕ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ k mu naught times ni 
ਇਹਨਾਂ ਦੋਵਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਵੱਚ ਸਤ୧ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਲੰਘਦਾ ਹੈ, ਮੌਜੂਦਾ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲੇ ਿਸਲੰਡਰ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀni 
ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਲਈ ਤੁਰੰਤ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਿਸਲੰਡਰ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਧੁਰੀ ਦੇ m p 
ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਾਰ ਗੁਣਾ ਕੈਪ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕੈਪ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲmu naught m k mu naught times m m k 
ਹੈ ਕੈਪ ਵੈਕਟਰ ਹੈ mk m 
ਇਸ ਲਈ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਮ୊ ਇਹ ਿਦਖਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕੀਤੀ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਸਤੂ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਇੱਕ ਕਰਟੰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ i s 
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ਿਸਰਫ਼ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਹਟਾਉਣ ਨਾਲ ਸਤ୧ਾ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਲਈ ਲੰਬਕਾਰੀ ਹੈ ਿਜਸ ਬਾਰੇ ਮ୊ ਿਵਚਾਰ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਨਮੂਨੇ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਤਹ
ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਕੀਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕਰੰਟ ਮੈਨੰੂ ਇਹਨਾਂ ਕਰੰਟਾਂ 'ਤੇ ਦਬੁਾਰਾ ਜ਼ੋਰ ਦੇਣ ਿਦੰਦਾ ਹੈ। ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਨਹੀ ਂਹਨ ਇਹ ਬਾਊਡਂ ਕਰੰਟ ਹਨ ਇਹ ਉਹ ਕਰੰਟ ਹਨ
ਜੋ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਨਾਲ ਬੱਝੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਹਰ ਪਰਮਾਣ ੂਦਾ ਆਪਣਾ ਕਰਟੰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਧਰਵੁੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਬਾਊਡਂ ਚਾਰਜ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਡਾਈਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਇਹ ਬਾਊਡਂ ਕਰੰਟ ਹਨ 
ਇਸਲਈ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਿਦਖਾਇਆ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਸਤਹੀ ਕਰੰਟ ਿਦੰਦਾ ਹੈ। ਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ਡ ਨਮੂਨੇ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਤਹੀ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਮ୊ 
ਿਦਖਾਇਆ ਿਕ ਸਤਹ ਕਰੰਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਵਾਲੇ ਨਮੂਨੇ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਤਹੀ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ 
ਸਤਹ 'ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵੈਕਟਰ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਦਾ ਇੱਕ ਸਮਾਨਤਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਸੋਲਨੋਇਡ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਲਈ ਮ୊ m m 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਸਮਾਨ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਮਾਤਰਾ ਨੰੂ ਵਾਰ ਦੀion i n i 
ਿਵਆਿਖਆ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਪਰ ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਿਕਉਿਂਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਕ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ ਸੋਲਨੌਇਡ ਦੀ ਇੱਕ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ 
ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਮੋੜ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਹਰ ਮੋੜ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਕਰੰਟ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਹੋਵੇ। ਵਾਰੀ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰn i n i 
ਚੁੰਬਕੀ ਿਸਲੰਡਰ ਦੇ ਨਮੂਨੇ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਸਭ ਕੁਝ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ, ਕੀ ਮ୊ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਦੇ ਇੱਕ ਸਤਹੀ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇm 
ਇਹ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਟ ੂ ਵੈਕਟਰ ub mu naught times m 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਖਾਸ ਨਮੂਨਾ ਇਹ ਿਸਲੰਡਰ ਨਮੂਨਾ ਜੋ ਿਕ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਹੈ, ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਾਹਰ ਜ਼ੀਰੋmu naught m 
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਪ୥ਭਾਵੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਬੇਅੰਤ ਲੰਬਾ ਚੁੰਬਕੀ ਨਮੂਨਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਨਮੂਨੇ ਦੇ ਅੰਦਰ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ mu naught m
ਹੈ ਅਤੇ ਨਮੂਨੇ ਦੇ ਬਾਹਰ ਇਹ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੀ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਵੇਖਣ ਲਈ ਇਸ ਦਲੀਲ ਨੰੂ ਵਧਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਨਮੂਨਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਸ 'ਤੇ ਤਾਰਾਂ 
ਬੰਨ୧ੀਆਂ ਹਨ ਮੈਨੰੂ ਹਣੁ ਇੱਕ ਨਮੂਨੇ 'ਤੇ ਤਾਰਾਂ ਿਮਲੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਇਹ ਹਣੁ ਇੱਕ ਸੋਲਨੌਇਡ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਮਾਿਧਅਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਮਾਿਧਅਮ ਹੈi s 
ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਬਾਹਰ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਆਹ ਸੋਲਨੌਇਡ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਮੋੜਦਾ ਹੈ ਕਰੰਟ ਨੰੂ n 
ਲੈ ਕੇ ਮ୊ ਹਣੁ ਇਹ ਿਹਸਾਬ ਲਗਾਉਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਅੰਦਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੈ ਹਣੁ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਇਹ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ 
ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕਰਗੇਾ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਮਾਿਧਅਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਆਇਤਨ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ ਮੋਮ୊ਟ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਡਾਈਪੋਲ 
ਮੋਮ୊ਟ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਨੰੂ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਕਹਾਂਗਾ। ਸਧਾਰਨ ਉਦਾਹਰਨ ਿਵੱਚ ਧੁਰ ੇਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ, 
ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਵੀ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਦੇ ਅੰਦਰ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੈ ਹਣੁ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਹੈ ਕੈਪ p mu naught times ni times k 
ਦ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਨੋਟ ਕਰੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਦੋ ਿਹੱਸੇ ਹਨ ਹਣੁ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਜੋ ਤਾਰ ਿਵੱਚ ਵਿਹ mu naught m 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਪੈਦਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਫੀਲਡ ਮੂ ਨਾਟ ਿਨਕ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂ
ਮੀਡੀਆ ਦੀਆਂ ਚੁੰਬਕੀ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀਆਂ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਬਾਰ ੇਵਧੇਰ ੇਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ ਪਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਜਦୌ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 
ਹੈ ਿਜਵୈ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਧਰਵੁੀਕਰਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਬਾਇਪੋਲਰ ਇੱਕ ਡਾਈਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਹੈ ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਮਾਿਧਅਮ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ 
ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੁੱਲ ਫੀਲਡ ਤਾਰ ਿਵੱਚ ਵਿਹਣ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਲਈ ਸੰਚਾਲਨ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਫੀਲਡm 
ਦੇ ਜੋੜ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਨੰੂ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖ ਸਕਾਂ। ਹਣੁ ਮ୊ b by mu naught minus m is equal to nik 
ਇੱਕ ਨਵਾਂ ਵੈਕਟਰ ਪੇਸ਼ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਨਵਾਂ ਵੈਕਟਰ ਵੈਕਟਰ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ x is equal to b by mu naught minus n h 
ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਸ ਿਵੱਚ ਵੈਕਟਰ ਨੰੂ ਬਦਲ ਸਕਦਾ ਹਾਂ। ਸਮੀਕਰਨ ਅਤੇ ਮ୊ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਬਰਾਬਰ b by mu naught minus m x h is 

ਗੁਣਾ ਹਣੁ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਵੈਕਟਰ ਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਦਆੁਰਾ ਮਾਿਧਅਮ ਦੀਆਂ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਰਖੱਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਕੋਈ ਮਾਿਧਅਮ ਨਹੀ ਂਹੈ ni kk h 
ਮੇਰਾ ਕੋਈ ਪਿਹਲੂ ਨਹੀ ਂਹੈ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਮ୊ ਇੱਕ ਨਵਾਂ ਵੈਕਟਰ ਵੈਕਟਰ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਏਮਬੇਡਡ ਦੀ ਮੱਧਮ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ dium at all h 
ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦਾ ਇੱਕ ਨਵਾਂ ਰਪੂ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੰਟੈਗਰਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਫ୥ੀ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਇਹ ਨਵਾਂ ਰਪੂ h dot dl 
ਹੈ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਅਸੀ ਂਇਸਦੇ ਨਾਲ ਕੁਝ ਉਦਾਹਰਣਾਂ 'ਤੇ ਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ ਅਤੇ ਇਹ ਗੌਸ ਦੇ ਿਨਯਮ ਨੰੂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਫਾਰਮ ਤୌ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਕਰੰਟ 
ਫਾਰਮ ਤੱਕ ਬਦਲਣ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਐਪਂੀਅਰ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਦਲਚਸਪ ਰਪੂ ਹੈ ਅਸੀ ਂਕੁਝ ਉਦਾਹਰਣਾਂ ਬਾਰ ੇਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਸ ਬਾਰ ੇ
ਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ। ਤੁਹਾਨੰੂ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਿਕਸਮ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 
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