
ਤੁਹਾਡੇ ਸਾਿਰਆਂ ਲਈ ਸ਼ੁਭ ਸਵੇਰ, ਸਾਡੇ ਪਿਹਲੇ ਲੈਕਚਰਾਂ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਸੀ, ਮ୊ ਚਾਰਜ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ ਸੀ, ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ 
ਿਕ ਚਾਰਜ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਦੇ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੋਰ ਚਾਰਜਾਂ 'ਤੇ ਜ਼ੋਰ ਪਾਉਦਂਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਸਮਾਨ 
ਹੈ ਚਾਰਜ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਰੋਿਕਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਉਲਟ ਚਾਰਜ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਆਕਰਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਦਾ 
ਵਰਣਨ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਕਾਨੰੂਨ ਦੇਖੇ ਹਨ ਅਸੀ ਂਗੌਸ ਦਾ ਿਨਯਮ ਵੀ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਹੈ ਜੋ ਸਾਨੰੂ ਚਾਰਜ ਵੰਡਾਂ ਦੇ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡਾਂ ਨੰੂ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਨ ਿਵੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦਾ ਹੈ 
ਅਤੇ ਹਣੁ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਚਾਰਜ ਵੰਡਾਂ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਖੇਤਰਾਂ ਬਾਰੇ ਿਵਸਥਾਰ ਿਵੱਚ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ। ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਹੋਰ ਿਵਸ਼ੇ ਵੱਲ ਵਧਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਮੈਗਨੇਟੋਸਟੈਿਟਕਸ 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚਾਰਜ ਆਰਾਮ ਿਵੱਚ ਹੈ ਤਾਂ ਚਾਰਜ ਉਤੇੱ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਇਹ ਚਾਰਜ 
ਿਹੱਲਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਵੀ ਹੈ ਚਾਰਜ ਉਤੱੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਬਲ ਿਜਸ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਵੀ ਕੋਈ ਚਾਰਜ ਗਤੀ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਵਰਤୌ ਅਤੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਫੀਲਡ ਦੇ 
ਕਾਰਨ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਵੀ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਜୌ ਪਿਰਭਾਸ਼ਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਭਾਵ ਲਗਭਗ 2500 ਸਾਲ 500 ਸਾਲ ਪਿਹਲਾਂ ਖੋਜੇ
ਗਏ ਸਨ ਜਦୌ ਉਹਨਾਂ ਨੇ ਪਾਇਆ ਿਕ ਧਾਤਾਂ ਦੇ ਕੁਝ ਟਕੁੜੇ ਹੋਰ ਧਾਤ ਦੇ ਟਕੁਿੜਆਂ ਨੰੂ ਆਕਰਿਸ਼ਤ ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਖੇਤਰ ਚੁੰਬਕਵਾਦ ਦਾ ਜਨਮ ਹੋਇਆ ਸੀ 
ਅਤੇ ਚੁੰਬਕਵਾਦ ਦੇ ਿਨਯਮਾਂ ਅਤੇ ਿਬਜਲੀ ਨਾਲ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਸਬੰਧਾਂ ਨੰੂ ਿਨਯੰਤਿਰਤ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਕਾਨੰੂਨਾਂ ਦੀ ਖੋਜ ਕਰਨ ਲਈ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਲੋਕਾਂ ਦਆੁਰਾ ਬਹਤੁ ਸਾਰੇ ਪ୥ਯੋਗ 
ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ, ਇਸਲਈ ਮਾਿਡਊਲ ਦੇ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਬਾਰੇ ਚੀਜ਼ਾਂ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਾਂਗੇ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਕਵୈ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਕੀ ਹਨ। 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬਲ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਿਕਵୈ ਿਨਯੁਕਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ, ਇਸ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਭਾਵਾਂ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ 
ਸ਼ੁਰ ੂਕਰੀਏ, ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਭਾਵਾਂ ਦੇ ਕੁਝ ਸਧਾਰਨ ਪ୥ਦਰਸ਼ਨ ਿਦਖਾਉਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਡੇ ਿਵੱਚୌ ਬਹਿੁਤਆਂ ਨੇ ਤੁਹਾਡੀ ਪੜ୧ਾਈ ਦੌਰਾਨ ਤੁਹਾਡੇ ਿਵੱਚ ਿਕਤੇ ਨਾ ਿਕਤੇ
ਦੇਿਖਆ ਹੋਵੇਗਾ। ਅਸੀ ਂਕੁਝ ਚੁੰਬਕਾਂ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਾਂਗੇ ਜੋ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਥੇ ਿਦਖਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸ ਨੰੂ ਬਾਰ ਮੈਗਨੇਟ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਹੈ

ਇਸ ਦੇ ਉਪੱਰਲੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਅਤੇ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਿਲਿਖਆ ਹੈ ਉਤੱਰ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦੱਖਣ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਬਾਰ ਮੈਗਨੇਟ a n s n s 
ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਚੁੰਬਕ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਘੋੜੇ ਦੀ ਨਾੜ ਦਾ ਚੁੰਬਕ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਤੱਰ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਦੱਖਣ ਵੱਲ ਅਤੇ n 
ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਹੋਰ ਆਕਾਰ ਦੇ ਚੁੰਬਕ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਿਰੰਗ ਮੈਗਨੇਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਹਣੁ ਹਰ ਿਕਸਮ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਚੁੰਬਕ ਹੋ 
ਸਕਦੇ ਹਨ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਨੰੂ ਿਲਆਵਾਂਗਾ ਜੋ ਇੱਥੇ ਦੇ ਨੇੜੇ ਿਲਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ n 
ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਚੰਿਨ୧ਤ ਿਬੰਦ ੂਧਰਵੁ 'ਤੇ ਿਲਆਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਆਕਰਿਸ਼ਤ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲਾਂ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ, ਿਜਸ ਨੰੂ
ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ ਇਹ ਨੰੂ ਆਕਰਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਨੰੂ ਨੇੜੇ ਿਲਆਉਦਂਾ ਹਾਂ। ਇਹ ਇਸਨੰੂ ਦਰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਜਾਪਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹਨਾਂ ਦੋ n s n n 
ਮਾਮਿਲਆਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਘਰਣਾਤਮਕ ਬਲ ਅਤੇ ਇੱਕ ਆਕਰਸ਼ਕ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਸ਼ਾਇਦ ਦੇਿਖਆ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਕੰਪਾਸ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ 
ਕੰਪਾਸ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਉਤੇੱ ਮੁਅੱਤਲ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕ ਘੁੰਮ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖ fulcrum 
ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਭਾਵୈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਿਸਸਟਮ ਨੰੂ ਮੈਗ ਨੰੂ ਕੀ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਮ୊ ਸੂਈ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਿਦਸ਼ਾ 
ਿਵੱਚ ਇਸ਼ਾਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਧਰਤੀ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ 
ਇਸ ਲਈ ਧਰਤੀ ਦਾ ਆਪਣਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੱਲ ਇਕਸਾਰ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਮੈਗਨੇਟੋਸਟੈਿਟਕਸ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਦੇ 
ਹਾਂ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਅਿਧਐਨ ਕਰਾਂਗੇ ਿਕ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਚੁੰਬਕ ਉਤੱੇ ਬਲ ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਕੀ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਨਾਲ ਿਕਵୈ ਇਕਸਾਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਹਣੁ ਿਬਜਲੀ 
ਅਤੇ ਚੁੰਬਕਵਾਦ ਦੇ ਿਵਕਾਸ ਦੇ ਸਾਡੇ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਪੜਾਵਾਂ ਿਵੱਚ ਿਬਜਲੀ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕਵਾਦ ਨੰੂ ਦੋ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਖੇਤਰ ਮੰਿਨਆ ਜਾਂਦਾ ਸੀ, ਇਸਲਈ ਿਬਜਲੀ ਚਾਰਜ ਨਾਲ ਮੇਲ 
ਖਾਂਦੀ ਸੀ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕਵਾਦ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਖੇਤਰਾਂ ਵਜୌ ਦਰਸਾਇਆ ਿਗਆ ਸੀ ਹਣੁ ਇਹ ਅਠਾਰਾਂ ਉਨ୧ੀਵੀ ਂਿਵੱਚ ਸੀ ਜਦୌ ਹ୊ਸ ਿਕ୥ਸਟੀਅਨ ਨੇ ਇੱਕ ਡੈਿਨਸ਼ 
ਭੌਿਤਕ ਿਵਿਗਆਨੀ ਨੰੂ ਸੀਪ ਕੀਤਾ ਸੀ। ਇੱਕ ਲੈਕਚਰ ਿਦੰਦੇ ਹੋਏ ਅਤੇ ਲੈਕਚਰ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਉਸਨੇ ਅਚਾਨਕ ਖੋਜ ਕੀਤੀ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੇ ਹਨ 
ਕਰੰਟਾਂ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਿਦਖਾਉਣ ਲਈ ਿਕ ਪ୥ਯੋਗ ਮ୊ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਬੈਟਰੀ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮ୊ ਇੱਕ ਤਾਰ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਕੀ ਕਰਾਂਗਾ ਿਕ ਮ୊ ਤਾਰ ਨੰੂ ਬੈਟਰੀ ਨਾਲ 
ਜੋੜਾਂਗਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਕੰਪਾਸ ਚੁੰਬਕੀ ਕੰਪਾਸ ਦੇ ਕੋਲ ਰੱਖਾਂਗਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ। ਿਕ ਇਹ ਕੰਪਾਸ ਦੇ ਿਵਗਾੜ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਮੈਗ ਨੰੂ ਫੜਨ 
ਿਦਓ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਨੇੜੇ ਤਾਰ ਨੰੂ ਫੜਨ ਿਦਓ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ ਿਕ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਰੰਤ ਦੇਖੋ ਿਜਵୈ ਹੀ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਸੂਈ ਨੰੂ ਜੋੜਦਾ ਹਾਂ ਇਹ
ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕ ਉਥੱੇ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਸੂਈ 'ਤੇ ਕੋਇਲ 'ਤੇ ਇੱਕ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਅਤੇ ਜੋ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਪ୥ਯੋਗ ਸੀ ਜੋ ਹ୊ਸ ਿਕ୥ਸਟੀਅਨ ਓਇਸਟਰ ਦਆੁਰਾ ਇਹ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਸੀ ਿਕ ਿਬਜਲੀ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕਵਾਦ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਬਹਤੁ 
ਮਜ਼ਬੂਤ ​​ਸਬੰਧ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੈ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਇਸ ਰਾਹੀ ਂਫੈਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਹੀ ਮ୊ 
ਇਸ ਤਾਰ ਨਾਲ ਬੈਟਰੀ ਨੰੂ ਜੋੜਦਾ ਹਾਂ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਵਗਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਥੇ ਸੂਈ ਨੰੂ ਪ୥ਭਾਿਵਤ ਕਰਦੀ ਹੈ en 
ਚੁੰਬਕੀ ਸੂਈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਸੂਈ ਉਲਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਸੂਈ ਉਤੇੱ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਫਰ ਿਡਫੈਕਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਉਹ ਪ୥ਯੋਗ ਸੀ ਜੋ ਬਹਤੁ ਸਮਾਂ ਪਿਹਲਾਂ ਹ୊ਸ ਿਕ୥ਸਟੀਅਨ ਓਇਸਟਰ ਦਆੁਰਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਸੀ ਅਤੇ ਇਸ ਪ୥ਯੋਗ ਤୌ ਬਾਅਦ ਲੋਕ ਐਪਂੀਅਰ ਫੈਰਾਡੇ ਹੈਨਰੀ 
ਅਤੇ ਸਾਰੇ। ਇਹਨਾਂ ਲੋਕਾਂ ਨੇ ਬਹਤੁ ਸਾਰੇ ਪ୥ਯੋਗ ਕੀਤੇ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕਤਾ ਦਾ ਪੂਰਾ ਖੇਤਰ ਿਵਕਿਸਤ ਹੋ ਿਗਆ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਉਸ ਸਮୈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡਾਂ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ 
ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇੱਕ ਯੂਿਨਟ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ ਸੀ ਿਜਸ ਬਾਰ ੇਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡਾਂ ਨੰੂ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਵੋਲਟ ਿਵੱਚ ਮਾਿਪਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਕੁਝ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਇਕਾਈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗਾ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਬਲਾਂ ਨੰੂ ਵੇਖਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਾਂਗਾ ਤਾਂ ਮ୊ ਟੇਸਲਾ ਨਾਮਕ 
ਇਕਾਈ ਨੰੂ ਪੇਸ਼ ਕਰਾਂਗਾ, ਇਹ ਟੇਸਲਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਇਕਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਨਾਮ ਇੱਕ ਿਵਿਗਆਨੀ ਿਨਕੋਲਾ ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਨਾਮ ਤੇ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ
ਖੇਤਰ ਟੇਸਲਾ ਦਾ ਇੱਕ ਮਾਪ ਹੈ। ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਵੱਡੀ ਇਕਾਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਅਸੀ ਂਗੌਸ ਨਾਮਕ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਯੂਿਨਟ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 4 
ਟੇਸਲਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਦਬੁਾਰਾ ਪੇਸ਼ ਕਰਾਂਗਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦਖਾਉਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਮੀਟਰ ਹੈ ਨੰੂ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਟੇਸਲਾ ਮੀਟਰ ich 
ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂਤੇ ਇਸਦੇ ਿਕਸੇ ਵੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਮਾਪਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਦੋ ਚੁੰਬਕ ਹਨ ਜੋ ਬਹਤੁ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​​​ਮੈਗਨੇਟ ਹਨ ਿਜਵୈ ਿਕ 
ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇਹ ਬਹਤੁ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​ਮੈਗਨੇਟ ਹਨ ਜੋ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨੰੂ ਆਕਰਿਸ਼ਤ ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ। ਇੱਥੇ ਬਹਤੁ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​ਮੈਗਨੇਟ ਦੇਖੋ ਅਤੇ
ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਿਦਖਾਉਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕ ਿਕਸ ਿਕਸਮ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ, 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕ ਨੰੂ ਇੱਥੇ ਰਖੱ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਪੜਤਾਲ ਹੈ ਇਸ ਪੜਤਾਲ ਦੇ ਿਸਰ ੇ'ਤੇ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਿਜਹਾ ਿਕ୥ਸਟਲ ਹੈ। ਜੋ ਿਕ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 
ਨੰੂ ਮਾਪਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਇਕਾਈ ਹੈ ਿਜਸ ਉਤੇੱ ਤੁਸੀ ਂਵੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲਗਭਗ 0.1 ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਿਮੱਲੀ ਟੇਸਲਾ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਲਗਭਗ 0 ਿਮਲ ਟੇਸਲਾ ਹੈ mt 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਨੇੜੇ ਿਲਆਉਦਂਾ ਹਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਧਦਾ ਹੈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਮਾਪ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ 
ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਿਚੰਨ୧ ਹੈ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਕੁਝ ਖਾਸ ਿਦਸ਼ਾ-ਿਨਰਦੇਸ਼ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸ୊ਸਰ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਦਾ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਮੁੱਲ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਵੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕਾਫ਼ੀ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​ਹਨ ਿਜਵୈ ਿਕ ਸੌ ਤୌ  ਿਮਲੀਅਨ ਟੇਸਲਾ 100
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕ ਬਹਤੁ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​​​ਮੈਗਨੇਟ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਸ୊ਕੜੇ ਿਮਲੀਅਨ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਟੇਸਲਾ ਧਰਤੀ ਿਵੱਚ ਲਗਭਗ  ਮਾਈਕਰੋ ਟੇਸਲਾ 10
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਪ୥ਭਾਵ ਬਹਤੁ ਿਦਲਚਸਪ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਿਬਜਲੀ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕਤਾ ਨੰੂ ਇੱਕਜੁੱਟ ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਤਫਾਕਨ ਕੁਦਰਤੀ ਤੌਰ 'ਤੇ 
ਜੀਿਵਤ ਜਾਂ ਕੁਦਰਤੀ ਜੀਿਵਤ ਜੀਵ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਨੈਵੀਗੇਸ਼ਨ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹਨ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਮੈਗਨੇਟੋਟੈਕਿਟਕ ਬੈਕਟੀਰੀਆ ਨਾਮਕ 
ਬੈਕਟੀਰੀਆ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ਛੋਟੇ ਚੁੰਬਕੀ ਸ਼ੀਸ਼ੇ ਹਨ ਜੋ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਆਪਣ ੇਆਪ ਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇਣ ਿਵੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ
ਉਹ ਧਰਤੀ ਿਵੱਚ ਨੈਵੀਗੇਟ ਕਰਦੇ ਸਨ ਿਕਉਿਂਕ ਉਹ ਆਕਸੀਜਨ ਦੀ ਘਾਟ ਵਾਲੇ ਖੇਤਰਾਂ ਿਵੱਚ ਜਾਣਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਕਬੂਤਰ ਵਰਗੇ ਪੰਛੀ ਹਨ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਦੀ ਵਰਤୌ
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ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਸਮਝੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਲੰਬੀ ਦਰੂੀ ਦੇ ਪ୥ਵਾਸ ਪੰਛੀਆਂ ਲਈ ਨੈਵੀਗੇਸ਼ਨ ਲਈ ਖੇਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹਨ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਿਨਰਦੇਸ਼ਤ ਕਰਨ ਲਈ 
ਸ୊ਿਸੰਗ ਏਜੰਟਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਏਹ ਹੈ, ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਕੀੜੀਆਂ ਵੀ ਹਨ ਜੋ ਧਰਤੀ ਉਤੇੱ ਨੈਵੀਗੇਸ਼ਨ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੀਆਂ ਪ୥ਤੀਤ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਪਿਹਲੂ ਹਨ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਮੋਿਡਊਲ ਿਵੱਚ ਅਿਧਐਨ ਕਰਾਂਗੇ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਮੌਜੂਦਾ ਦਆੁਰਾ ਿਕਵୈ ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਕੈਿਨੰਗ ਕੰਡਕਟਰ 
ਚੁੰਬਕੀ ਫੀਲਡ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਬਲ ਕੀ ਹਨ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ ਕੀ ਹਨ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਇਹ ਦੱਸਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ 
ਵੈਕਟਰ ਫੀਲਡ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ ਸੀ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਚਾਰਜ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਚਾਰਜ ਆਪਣ ੇਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਇੱਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਿਕਹਾ 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਚਾਰਜ ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਚਾਰਜ ਲਗਾਉਦਂੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਹ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਚਾਰਜ ਉਤੱੇ ਇੱਕ ਆਕਰਸ਼ਕ ਬਲ ਜਾਂ 
ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆਸ਼ੀਲ ਬਲ ਲਗਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਹਨਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਦੋ ਚਾਰਜ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਨੰੂ ਪੇਸ਼ 
ਕਰਾਂਗੇ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਕੈਰੀ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਕੰਡਕਟਰ ਹੋਵੇ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਕੰਡਕ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਕਰਟੰ ਕੈਿਰੰਗ ਕੰਡਕਟਰ tor 
ਆਪਣੇ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਦੇ ਮਾਿਧਅਮ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਫਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕ ਨੰੂ ਪ୥ਭਾਿਵਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਸੂਈ 
ਜਾਂ ਕੋਈ ਹੋਰ ਬਾਰ ਮੈਗਨੇਟ ਜਾਂ ਕੋਈ ਹੋਰ ਕਰੰਟ ਕੈਿਨੰਗ ਕੰਡਕਟਰ ਅਤੇ ਇਹ ਬਲ ਲਾਗੂ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚੁੰਬਕੀ ਸ਼ਕਤੀਆਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡਾਂ ਵਾਂਗ ਹੀ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਨੰੂ ਪੇਸ਼ ਕਰਾਂਗੇ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਹੋਰ ਵੈਕਟਰ ਫੀਲਡ ਵੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀਆਂ 
ਵੱਖ-ਵੱਖ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਾਂਗੇ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਹਣੇੁ ਹੀ ਚੁੰਬਕੀ ਪ୥ਭਾਵਾਂ ਦੇ ਕੁਝ ਪ୥ਦਰਸ਼ਨ ਦੇਖੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਬਾਰੇ ਚਰਚਾ 
ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਿਕਵୈ ਚੁੰਬਕੀ ਹੈ ਫੀਲਡਾਂ ਮੌਜੂਦਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ ਿਕ ਿਕਹੜੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਦਜੂੀਆਂ 
ਵਸਤੂਆਂ 'ਤੇ ਲਗਾਈਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ ਇਸਲਈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ ਦਆੁਰਾ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਸੀ
ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਸੀ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਚਾਰਜ ਸਿਥਰ e f q q 
ਚਾਰਜ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਫੋਰਸ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਚਾਰਜ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਨੰੂ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਵਜୌ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ q f d 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਹਣੁ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਿਵੱਚ ਅਲੱਗ-ਥਲੱਗ ਚਾਰਜ ਹਨ, ਅਸੀ ਂਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਸਮੀਕਰਨ ਦਆੁਰਾ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ
ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਪਰ ਅਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਅਿਜਹੇ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਹਨ ਜਾਂ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਨੋਪੋਲ ਨਹੀ ਂਹਨ ਿਜਨ୧ਾਂ ਨੰੂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ 
ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਜਾਂ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਮੋਨੋਪੋਲ ਨਹੀ ਂ
ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਿਰਸ਼ਤੇ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਨਾ ਪਏਗਾ ਅਤੇ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਿਪਛਲੇ ਕੁਝ ਸਮୈ ਪਿਹਲਾਂ ਦੱਿਸਆ ਸੀ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ
ਿਸਰਫ ਚਲਦੇ ਚਾਰਜਾਂ 'ਤੇ ਿਦਖਾਈ ਿਦੰਦੇ ਹਨ, 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਿਵਧੀ ਰਾਹੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ । ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਚਾਰਜ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕਸੇ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ
ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰਨ ਿਦਓ ਿਕ ਇਸ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਿਕਹੜੀਆਂ ਤਾਕਤਾਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਖੇਤਰ ਹੈ, 
ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਜਾਂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਮੌਜੂਦਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਕੰਡਕਟਰ 
ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਇੱਕ ਚਾਰਜ ਨੰੂ ਿਹਲਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇਸਦੇ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਸਾਰੀਆਂ ਵਸਤੂਆਂ ਿਨਰਪੱਖ 
ਹਨ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਇਲੈਕਟ୥ੋ ਨਹੀ ਂਹਨ ਇਸ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਸਿਥਰ ਬਲ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਅਜੇ ਵੀ ਕੋਈ ਬਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਸਦੀ 
ਗਤੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹਣੁ ਇਹਨਾਂ ਬਲਾਂ ਦੀਆਂ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਕੀ ਹਨ ਸਾਨੰੂ ਪਤਾ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਿਕ ਜਦୌ ਮ୊ ਇੱਕ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਚਾਰਜ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਆਪਣੀ ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ 
ਬਦਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੋਈ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ. ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਚਾਰਜ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਵਧਦਾ ਹੈ, ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚਾਰਜ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੋਈ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ 
ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਜੇਕਰ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਇੱਕ ਖਾਸ ਬਲ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਪਤਾ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਚਾਰਜ ਨੰੂ 
ਿਹਲਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੋਈ ਬਲ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ, ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਚਾਰਜ ਨੰੂ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੰਮ 
ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਬਲ ਇਸ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਹ ਚਾਰਜ ਹੈ। ਿਜਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸੀ f 0 0 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਵੇਗ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਪਤਾ ਲੱਗੇਗਾ ਿਕ ਕੋਈ ਬਲ ਇਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ 4 ਉਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ 
ਿਵਚਕਾਰ ਇਸ ਕੋਣ ਫਾਈ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਜ਼ੀਰੋ ਬਲ ਹੈ ਅਤੇ ਗਤੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਹ ਵੀ ਪਾਇਆ ਿਕ ਇਹ ਬਲ ਚਾਰਜ ਦੇ ਵੇਗ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ
ਅਤੇ ਜ਼ੀਰ ੋਬਲ ਦੀ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਬਲ ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਇਸ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ , ਨਾ ਿਸਰਫ ਇਸ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਲਈ 
ਲੰਬਵਤ ਹੈ। ਚਾਰਜ, ਸਗୌ ਉਸ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਵੀ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਪਾਇਆ ਸੀ ਿਕ ਬਲ ਜ਼ੀਰ ੋਸੀ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ p b 
ਿਲਿਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਵੈਕਟਰ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਉਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਿਨਰਧਾਿਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਚਾਰਜ ਨੰੂ ਕੋਈ ਬਲ ਨਹੀ ਂਿਮਿਲਆ ਇਸਲਈ ਇਹ b 

ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਿਜਸਦੇ ਨਾਲ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੋਈ ਬਲ ਨਹੀ ਂਸੀ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂb b 
ਇਸ ਲਈ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਿਫਰ ਪ୥ਸਾਿਰਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ ਮ୊ ਹਣੁ ਲੰਬਕਾਰੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ ਪ୥ਸਾਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ। ਲੰਬਕਾਰੀ
ਅਤੇ ਮ୊ ਲੱਭਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਬਲ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਲੱਭਦਾ ਹਾਂ ਬਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਚਲਦੇ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲਾ I f 
ਕੁਝ ਬਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਮ୊ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਬਲ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ als o b 
ਖੇਤਰ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਨੰੂ ਮੈਗਿਨਿਟਊਡ ਵਜୌ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਬਲ ਦੇ ਮਾਡ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਮੈਨੰੂ ਸਬਸਿਕ୥ਪਟ ਿਲਖਣ ਿਦਓ, ਮੈਨੰੂ ਗੁਣਾ b b ab q b 
ਨਾਲ ਭਾਗ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੱਸੋ ਤਾਂ ਜੋ ਬਲ ਕਾਰਜਸ਼ੀਲ ਹੋਵੇ ਇਸ ਮੂਿਵੰਗ ਚਾਰਜ 'ਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਮੂਿਵੰਗ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਬਲ ਨੰੂ ਮਾਪਦਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਚਾਰਜ ਉਸ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਲੰਬਵਤ ਚਲਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵਚ ਮ୊ ਪਾਇਆ ਿਕ ਬਲ ਜ਼ੀਰੋ ਸੀ , 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵਚ ਮ୊ ਬਲ ਲੱਭਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਦਆੁਰਾ ਵੰਡੇ ਗਏ ਬਲ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਚਾਰਜ ਜੋ ਇਸ ਕਣ ਦੇ ਵੇਗ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੇ ਰਪੂi i 
ਿਵੱਚ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਵੈਕਟਰ ਫੀਲਡ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਚੁੰਬਕੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਵੈਕਟਰ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਨੰੂ ਕਰਾਸ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਵਜୌ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਵੈਕਟਰ i i fb qb b fb 
ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਗੁਣਾ ਕਰਾਸ ਉਸ ਚਾਰਜ ਦਾ ਚਾਰਜ ਹੈ ਜੋ ਚਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਚਾਰਜ ਦਾ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਅਨੁਸਾਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ fb q v bq b b 
ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਕੀ ਵੇਗ ਇਸ ਨਾਲ ਵਾਪਰਦਾ ਹੈ। ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ ਹੋਣਾ ਕਰਾਸ ਜ਼ੀਰੋ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਲ ਜ਼ੀਰ ੋਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹੋਰ v b 
ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਬਲ ਸੀਿਮਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਕੋਣ ਫਾਈ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਸੰਕੇਤ ਕਰਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਿਹੱਲਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਵੇਗ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕੋਣ ਫਾਈ ਹੈ ਤਾਂ ਬਲ ਮੈਗਨੀਿਟਊਡ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਬਲ ਕਰਾਸ ਮੈਗਨੀਿਟਊਡ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ qv b qbb 
ਸਾਈਨ ਫਾਈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਫਾਈ 'ਤੇ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਬਲ ਜ਼ੀਰ ੋਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪੰਜ ਨੱਬੇ ਿਡਗਰੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਬਲ ਅਿਧਕਤਮ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦੋ 

ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਹ ਤਰੀਕਾ ਹੈ ਿਜਸ ਤਰ୧ਾਂ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰvb b 
ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਕੋਣ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਬਦਲਦਾ ਹੈ, qvb sine sine phi 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਕੋਆਰਡੀਨੇਟ ਐਕਿਸਸ ਲੈਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ xyz 
ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਚਾਰਜ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਕੋਣ 'ਤੇ ਪਲੇਨ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਪਲੇਨ ਹੈ ਸਮਤਲ ਨੰੂ phi xy i xy 
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ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਗੁਣਾ ਕੈਪ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ v b j 
ਵੇਗ ਦੇ ਦੋ ਿਹੱਸੇ ਹਨ ਇਸ ਿਵੱਚ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੈ ਅਤੇ ਧੁਰੀ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ x a y 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਕੈਪ ਪਲੱਸ ਕੈਪ ਹੈ ਇਸਲਈ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਦਾ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਵੱਚ v sine phi i v cos pi j v sin phi xi
ਕੈਪ ਪਲੱਸ ਕੈਪ v cos phi j 
ਇਸ ਲਈ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਕਰਾਸ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਕਰਾਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਹਣੁ qv b qv sin phi i plus v cos phi j bj 

ਿਵੱਚ ਕਰਾਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਕੈਪ ਕਰਾਸ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਇਸ ਿਵੱਚ qbb sin phi i j ah qvb sine phi k j j 
ਯੋਗਦਾਨ ਨਹੀ ਂਪਾਉਦਂਾ ਹੈ ਬਲ ਿਵਚ ਯੋਗਦਾਨ ਪਾਉਣ ਵਾਲਾ ਇਕਲੌਤਾ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੈ ਕੈਪ ਸੋ ਕੈਪ ਕਰਾਸ ਕੈਪ ਜੋ ਕਰੈਬ ਹੈ i qvb sine phi i j k 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਫੋਰਸ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਵੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੋਵਾਂ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹੈ ਇੱਕ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਿਨਰਿਮਤ ਜੋ 
ਿਕ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਅਤੇ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਦਾ ਕਰਾਸ ਉਤਪਾਦ ਹੈ ਬਲ ਦਾ ਕੋਣ ਫਾਈ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬੇਸ਼ੱਕ ਬਲ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਵੀ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ v b 
ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵੇਗ ਵੀ ਿਧਆਨ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਚਾਰਜ ਦੇ ਿਚੰਨ୧ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਬਲ ਜਾਂ ਤਾਂ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਜਾਂ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਹੈ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਦੇ ਨਾਲ ਬਲ ਜੇਕਰ ਚਾਰਜ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਤਾਂ ਬਲ ਕੈਪ 'ਤੇ ਹੈ ਜੇਕਰ k q k 
ਚਾਰਜ ਨੈਗੇਿਟਵ ਹੈ ਤਾਂ ਕੈਪ ਦੇ ਨਾਲ ਘਟਾਓ ਹਣੁ ਕੈਪ ਕੈਪ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਕਸੇ ਨੰੂ ਉਸ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਨੀ ਪਵੇਗੀ ਿਜਸਨੰੂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਿਕਹਾ k k k 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਮੂਿਵੰਗ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿਨਯਮ 
ਇਸ ਲਈ ਚਾਰਜ ਵੇਗ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਵਾਲੇ ਪੇਚ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਆਪਣਾ ਹੱਥ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਆਪਣਾ ਸੱਜਾ ਹੱਥ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ i 
ਚਾਰ ਉਗਂਲਾਂ ਨਾਲ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰੋ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਓ ਅਤੇ ਅੰਗੂਠੇ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੰਮ
ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਬਲ ਦੱਸਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਤୌ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੱਲ ਇੱਕ ਗਤੀ ਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾਤਮਕ ਥੰਮ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹਾਂ। ਮੈਨੰੂ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਿਕ ਹਣੁ ਬਲ ਦੀ b 
ਿਦਸ਼ਾ ਕੀ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦਾ ਿਨਯਮ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਨੰੂ ਕਈ ਵਾਰ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਵਾਲਾ ਪੇਚ ਿਨਯਮ ਵੀ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇੱਥੇ ਮ୊ ਇੱਕ ਪੇਚ 
ਿਲਆ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਿਗਰੀ ਹੈ ਅਤੇ ਉਥੇੱ ਇੱਕ ਹੈ ਪੇਚ ਇੱਥੇ ਕਰੋ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਸ 
ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਪੇਚ ਲੈਣ ਿਦਓ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਪੇਚ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਪੇਚ ਿਪੱਛੇ ਵੱਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਤਾਂ ਇਹ ਇਹ ਹੈ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਣ ਨਾਲ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਬਲ ਿਮਲਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਪੇਚ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮ୊ ਪੇਚ ਨੰੂ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਤୌ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਤੱਕ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਪੇਚ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਮੈਨੰੂ ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਦੰਦੀ 
ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਨੰੂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦਾ ਪੇਚ ਿਨਯਮ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਜਾਂ ਤਾਂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਪੇਚ ਿਨਯਮ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਿਵੱਚ ਜਾਂ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਿਨਯਮ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਸੋਚ ਸਕਦਾ ਹਾਂ, ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਨਾਲ 
ਆਪਣੀਆਂ ਚਾਰ ਉਗਂਲਾਂ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ, ਹੱਥ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਘੁਮਾਵਾਂਗਾ। ਅੰਗੂਠਾ ਮੈਨੰੂ ਿਦਖਾਉਦਂਾ ਹੈ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ 
ਨੈਗੇਿਟਵ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਬਲ ਿਬਲਕੁਲ ਉਲਟ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਹ ਉਸ ਤୌ ਬਹਤੁ ਵੱਖਰਾ ਹੈ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਿਵੱਚ 
ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਬਲ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਸੀ, 
ਇਸ ਲਈ ਆਓ ਮ୊ ਦੋ ਬਲਾਂ ਦੀ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲ ਅਤੇ ਮੈਗਨੇਟੋਸਟੈਿਟਕ ਬਲਾਂ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦੇਖ ਸਕੀਏ, 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਆਓ ਮ୊ 1 ਮਾਈਕ୥ੋ ਕੋਲੰਬ ਦਾ ਚਾਰਜ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਜੋ 10 ਿਮਲੀ ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਮਾਇਨਸ 6 ਕੋਲੰਬ ਦੇ ਬਰਾਬਰ
ਹੈ। ਿਮੱਲ ਟੇਸਲਾ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਿਕ ਚਾਰਜ 10 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੀ ਗਤੀ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਬਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਮੰਨਣ 
ਿਦਓ ਿਕ ਵੇਗ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਚਾਰਜ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ 90 ਿਡਗਰੀ 
ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਜੋ ਿਕ 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 6 ਕੂਲੰਬ ਿਵਚ 10 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸੈਿਕੰਡ ਿਵਚ 10 ਿਮਲੀ ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ 10 ਤୌ ਮਾਇਨਸ 7 ਿਨਊਟਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ qvb 
ਹੈ ਜੋ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਬਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ 10 ਮਾਈਕ୥ੋ ਕੋਲੰਬ ਹੈ ਜੋ ਮੂਵ ਹੈ। ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਥੇ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਚਾਰਜ ਹੈ ਤਾਂ 
ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਵੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਕਰਾਸ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਆਪਣਾ ਸੱਜਾ ਹੱਥ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਤୌ ਵੱਲ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਅੰਗੂਠਾ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ v b v b 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਚਾਰਜ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੈ ਤਾਂ ਚਾਰਜ ਹੋਵੇਗਾ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਧੱਿਕਆ ਿਗਆ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਹੈ ਜੋ ਮੈਨੰੂ ਦੱਸਦੀ ਹੈ ਿਕ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਇਕਾਈ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਯੂਿਨਟ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਇਸ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਦੱਿਸਆ ਸੀ ਿਕ ਇਹ ਟੇਸਲਾ ਹੈ ਇਹ ਿਵਿਗਆਨੀ ਿਨਕੋਲਾ ਟੇਸਲਾ ਅਠਾਰਾਂ ਪੰਜਵ ਸੱਤ ਤୌ ਉਨੀਸ 43 ਦੇ ਬਾਅਦ ਹੈ si 
ਇੱਕ ਟੇਸਲਾ ਆਹ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਬਲ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਨਾ ਪਏਗਾ ਤਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਿਨਊਟਨ ਗੁਣਾ ਇੱਕ ਕੂਲੰਬ ਇੱਕ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਜੋ
ਿਕ ਇੱਕ ਿਨਊਟਨ ਗੁਣਾ ਇੱਕ ਕੁਲੰਬ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਇੱਕ ਮੀਟਰ ਿਵੱਚ ਅਤੇ ਕੁਲੰਬ ਪ୥ਤੀ ਦਜੂਾ ਕਰੰਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਿਨਊਟਨ ਪ୥ਤੀ ਐਪਂੀਅਰ 
ਮੀਟਰ ਕੁਲੰਬ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਇੱਕ ਐਪਂੀਅਰ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਦੀ ਇਕਾਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਟੇਸਲਾ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਨਊਟਨ ਪ୥ਤੀ ਐਪਂੀਅਰ ਮੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ am 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਟੇਸਲਾ ਦੀ ਇਕਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਤੁਹਾਡੇ ਲਈ ਟੇਸਲਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਵੱਡੀ ਇਕਾਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਗੌਸ ਨਾਮ ਦੀ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਛੋਟੀ 
ਇਕਾਈ ਨੰੂ ਵੀ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਗੌਸ 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 4 ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਇਕਾਈ ਿਮਲਦੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਸ ਿਕਸਮ ਦੇ ਕੁਝ ਸੰਕੇਤ ਦੇਵਾਂਗਾ। ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸਿਥਤੀਆਂ ਿਵੱਚ ਪਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਿਨਊਟ୥ੌਨ ਤਾਰੇ ਦੀ ਸਤ୧ਾ 
'ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਫੀਲਡ 100 ਿਮਲੀਅਨ ਟੇਸਲਾ ਆਹ ਹੈ ਮੇਰੇ ਇੱਕ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਉਨ୧ਾਂ ਟ୥ੇਨਾਂ ਬਾਰੇ ਿਜ਼ਕਰ ਕੀਤਾ ਸੀ ਜੋ ਬਹਤੁ ਤੇਜ਼ ਹਨ ਿਜਨ୧ਾਂ ਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ 
ਲੇਵੀਟੇਸ਼ਨ ਟ୥ੇਨਾਂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਨ୧ਾਂ ਟ୥ੇਨਾਂ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹਾਂ। ਪੰਜ ਟੇਸਲਾ ਦੇ ਕ୥ਮ ਦੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਰੇਲਗੱਡੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਤੈਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਬਹਤੁ ਤੇਜ਼ ਰਫਤਾਰ ਨਾਲ ਦੌੜ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਰਜ਼ੈੋਨ୊ਸ ਇਮੇਿਜੰਗ 
ਮੈਡੀਕਲ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਯੰਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਖਾਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਾਰ ੇਹੈ। ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਪੱਟੀ ਦੇ
ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਨੇੜੇ ਇੱਕ ਟੇਸਲਾ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਥੋੜਾ ਸਮਾਂ ਪਿਹਲਾਂ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲਗਭਗ 10 ਿਮਲੀ ਟੇਸਲਾ ਹੈ , ਧਰਤੀ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲਗਭਗ 10 
ਤୌ ਘਟਾਓ 5 ਟੇਸਲਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ। ਇੰਟਰਸਟੈਲਰ ਸਪੇਸ ਅਤੇ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲਗਭਗ 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 10 ਟੇਸਲਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂ
ਇੰਟਰਸਟੈਲਰ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ 10 ਤୌ ਲੈ ਕੇ ਮਾਇਨਸ 10 ਟੇਸਲਾ ਤੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਵੱਡੀ ਿਵਸ਼ਾਲ ਸ਼୥ੇਣੀ ਨੰੂ ਇੱਕ ਿਨਊਟ୥ੌਨ ਤਾਰੇ ਵਰਗੇ ਤਾਰੇ ਦੀ ਸਤ୧ਾ ਦੇ 
ਨੇੜੇ ਵੇਖਦੇ ਹੋ ਿਜੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 100 ਿਮਲੀਅਨ ਟੈਸਲਾ ਤੱਕ ਵਧਾ ਸਕਦੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਵੱਡੀ ਸੀਮਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਇਹਨਾਂ
ਿਵੱਚୌ ਕੁਝ ਸੰਕਲਪਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਕੇ ਬਹਤੁ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​​​ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਜਸ ਬਾਰੇ ਅਸੀ ਂਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਹਣੁ ਕਾਨੰੂਨ ਪੇਸ਼ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਮੈਨੰੂ ਦੱਸੇਗਾ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਕੀ ਹੈ ਮੌਜੂਦਾ ਿਕਸਮ ਦੇ ਕੰਡਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਿਤਆਰ ਕੀਤੇ ਗਏ ਖੇਤਰ ਇਸ ਕਾਨੰੂਨ ਨੰੂ ਬਾਇਓ 
ਸਰਵਰ ਲਾਅ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਨਾਮ ਦੋ ਿਵਿਗਆਨੀਆਂ ਜੌਨ ਬੈਪਿਟਸਟ ਬਾਇਓ 1774 ਤୌ 1862 ਅਤੇ ਫੇਿਲਕਸ ਸਾਵਰਡ ਸਤਾਰ୧ਵੀ ਂ91 ਤୌ 1841 ਦੇ ਨਾਮ 'ਤੇ 
ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਉਨ୧ਾਂ ਨੇ ਇਹ ਕਾਨੰੂਨ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਜੋ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਿਵੱਚ ਮਦਦ ਕਰੇਗਾ ਿਕ ਕੀ ਹੈ। ਮੌਜੂਦਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਕੰਡਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 
ਹਣੁ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਿਵੱਚ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਿਕ ਜਦୌ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚਾਰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਿਥਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਫੀਲਡ 
ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਟ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਉਹ ਫੀਲਡ ਿਫਰ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਚਾਰਜ ਨੰੂ ਪ୥ਭਾਿਵਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ic 
ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕਸ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਚਾਰਜ ਸਿਥਰ ਹਨ ਿਕਉਿਂਕ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਚੁੰਬਕੀ ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਹਨ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਸਰਫ ਕਰੰਟ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਅਸੀ ਂਦੇਖਦੇ 
ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਹੈ ਜੋ ਸਿਥਰ ਹੈ। ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਸਮਾਂ ਨਹੀ ਂਬਦਲਦਾ ਇੱਕ ਮੈਗਨੇਟੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਜੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਜੋ ਹਣੁ 
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ਸਮୈ ਦੇ ਨਾਲ ਨਹੀ ਂਬਦਲੇਗਾ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਫੀਲਡ ਹੋਣਾ ਜੋ ਸਿਥਤੀ ਅਤੇ ਸਮୈ ਦੋਵਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੀ ਇੱਕ 
ਵੈਕਟਰ ਫੀਲਡ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਹੈ ਸਿਥਤੀ ਅਤੇ ਸਮୈ ਦਾ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਜੋ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕਰੰਟ ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ ਿਸਲਾਈ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ 
ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਤਾਰ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮ୊ ਤਾਰ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕਰੰਟ ਿਦੰਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਸਿਥਰ ਕਰੰਟ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਦੀ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਮਾਂ ਸੁਤੰਤਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ 
ਕਰੇਗਾ ਉਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਫਰ ਦਜੂੇ ਮੈਗਨੇਟ ਜਾਂ ਹੋਰ ਕਰੰਟ ਕੈਰੀ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਜਾਂ ਹੋਰ ਚਾਰਜਾਂ ਨੰੂ ਪ୥ਭਾਿਵਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ
ਜੇਕਰ ਿਕਸੇ ਮੌਜੂਦਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਨੇੜੇ ਕੋਈ ਚਾਰਜ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਚਾਰਜ ਨਹੀ ਂਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਚਾਰਜ 'ਤੇ ਕੋਈ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਨਹੀ ਂਹੈ ਭਾਵୈ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ
ਹੋਵੇ ਿਕਉਿਂਕ ਵੇਗ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇਸ ਬਾਇਓ ਨੰੂ ਕਈ ਿਨਯਮ ਪੇਸ਼ ਕਰਾਂਗੇ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਤਾਰ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਕਰੰਟ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਮ୊ 
ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਤਾਰ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਲੈ ਕੇ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਿਕਸੇ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਕੀ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਲੰਬਾਈ ਦਾ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਤੱਤ ਵੈਕਟਰ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਹੈ ਤਾਰ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਲਕੀਰ ਨੰੂ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਜੋdl dl 
ਉਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਤਾਰ ਨਾਲ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਟ୊ਜ୊ਟ ਦੇ ਨਾਲ ਹੋਵੇ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਨੰੂ ਜੋੜਨ ਿਦਓ ਤਾਂ ਿਕ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰਨ ਿਦਓ ਤਾਂ r 
ਇਸ ਮੌਜੂਦਾ ਕੈਿਨੰਗ ਕੰਡਕਟਰ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਚਾਰਜ ਕੀ ਵਿਹ ਰਹੇ ਹਨ। ਕੰਡਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਚਲਦਾ ਚਾਰਜ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ 
ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇਹ ਚਲਦਾ ਚਾਰਜ, ਜੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਮੌਜੂਦਾ ਹੈ, ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਛੋਟੇ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿਬੰਦ ੂp 
'ਤੇ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਾਂਗੇ ਜ਼ੀਰ ੋਦਆੁਰਾ ਚਾਰ ਕਰਾਸ ਦਆੁਰਾ ਘਣ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਕਰੰਟmu pi idl r r 
ਐਲੀਮ୊ਟ ਵੈਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਬਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਆੁਰਾ ਚਾਰ ਕਰਾਸ ਦਆੁਰਾ ਘਣ dl i mu naught pi idl r r r 
ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇੱਥୌ ਦਰੂੀ ਇਹ ਹੈ ਇੱਕ ਯੂਿਨਟ ਵੈਕਟਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਯੂਿਨਟ ਵੈਕਟਰਾਂ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਿਵੱਚ ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ 
ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜ਼ੀਰੋ ਗੁਣਾ ਚਾਰ ਕਰਾਸ ਕੈਪ ਨੰੂ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਜਵୈ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਇਹ ਵੀ ਇੱਕ ਉਲਟ ਵਰਗ mu pi idl r r 
ਿਨਯਮ ਹੈ ਇੱਕ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਅਤੇ ਇਹ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਸਦਾ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਫੀਲਡ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਮਾਤਰਾ ਕਰਾਸ r dl r
'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਕਰਾਸ ਦੀ ਵੈਕਟਰ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਅਧਾਰਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ dl dl r 
ਮਾਤਰਾ ਨੰੂ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ। ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਦੀ ਇੱਕ ਸਿਥਰਤਾ ਇਸਲਈ ਜ਼ੀਰੋ ਬਾਇ ਚਾਰ ਪਾਈ ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਦੀ ਇੱਕ ਸਿਥਰਤਾ ਹੈ ਅਤੇ mu mu 
0 ਨੰੂ ਖਾਲੀ ਸਪੇਸ ਦੀ ਪਾਰਦਰਸ਼ੀਤਾ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਸਾਨੰੂ ਖਾਲੀ ਥਾਂ ਦੀ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਅਨੁਮਤੀ ਿਵੱਚ ਐਪਸੀਲੋਨ ਜ਼ੀਰ ੋਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਹੋਰ 
ਮਾਤਰਾ ਨੰੂ ਜ਼ੀਰੋ ਪੇਸ਼ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਪਾਰਗਮਤਾ ਮੁਕਤ ਹੈ। ਅਤੇ ਇਸ ਮਾਤਰਾ ਦਾ ਮੁੱਲ ਹੈ ਜ਼ੀਰੋ ਬਾਇ ਚਾਰ ਇਸ mu sp ace mu pi mu naught by 

ਨੰੂ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਸੱਤ ਟੇਸਲਾ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਐਪਂੀਅਰ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਅਨੁਸਾਰ ਸਿਥਰ ਜ਼ੀਰੋ ਬਾਇ ਚਾਰ ਦਸ ਤୌ four pi mu pi 
ਘਟਾਓ ਸੱਤ ਟੈਸਟ ਮੀਟਰ ਹੈ ਪ୥ਤੀ ਐਪਂੀਅਰ ਅਤੇ ਜ਼ੀਰ ੋਇੱਕ ਸਿਥਰ ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਜਵୈ ਇੱਕ ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਚਾਰਜ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਦੀ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ mu 
ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਲੈ ਜਾਣ ਵਾਲਾ ਕੰਡਕਟਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਲੈ ਕੇ ਜਾਣ ਵਾਲਾ ਕਰੰਟ ਦਾ ਇਹ i dl 
ਛੋਟਾ ਤੱਤ ਇਸਲਈ ਦਆੁਰਾ ਵਿਹ ਿਰਹਾ ਕਰੰਟ ਹੈ। ਇਹ ਤਾਰ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕਰੰਟ ਦਾ ਇਹ ਛੋਟਾ ਤੱਤ ਗੁਣਾ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਐਲੀਮ୊ਟ ਇੱਥੇ ਇੱਕ i i i dl 
ਚੁੰਬਕੀ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵੈਕਟਰ ਜੋ ਿਕ 4 ਮੌਜੂਦਾ ਸਮୈ ਕਰਾਸ ਬਾਇ ਘਣ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹਣੁ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ୥ੋਸਟੈਿਟਕ ਫੋਲਡ db pi dl r r 
ਫੀਲਡ ਵਾਂਗ ਹੈ। ਕਰੰਟ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਅਿਧਐਨ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਛੋਟੇ ਕਰੰਟ ਤੱਤ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ
ਖੇਤਰਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਤੁਲਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਹਣੇੁ ਇੱਥੇ ਦੇਿਖਆ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਲਨਾ ਕਰੀਏ ਇੱਥੇ ਤੁਲਨਾ ਕਰੋ ਅਤੇ ਖੇਤਰ ਦੋਵୈ ਲੰਬੀ ਰୈਜ ਹਨ ਇਸਲਈ ਉਹ ਬਹਤੁ ਵੱਡੀ ਦਰੂੀ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਨ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀe e b 
ਖੇਤਰ ਉਹ ਲੰਬੀ ਰୈਜ ਬਲ ਹਨ ਇਹ ਦੋਵୈ ਇੱਕ ਵਰਗ ਨਾਲ ਘਟਦੇ ਹਨ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਦੋਵୈ ਇੱਕ ਉਲਟ ਵਰਗ ਿਨਯਮ ਨੰੂ ਪੂਰਾ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਦੋਵୈ ਸੁਪਰਪੁਜੀਸ਼ਨ ਦੇ r 
ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਦੋ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਦੋ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਹਨ , ਤਾਂ ਦੋਵਾਂ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤਾਂ 
ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਿਵੱਚ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹਰੇਕ ਿਵਅਕਤੀਗਤ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਈ ਫੀਲਡ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦਾ ਜੋੜ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਕੇਲਰ ਚਾਰਜ ਦਆੁਰਾ ਜੋ ਿਕ 
ਚਾਰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਿਕ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਵੈਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਉਤਪੰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਚਾਰਜ ਅਤੇ ਿਬੰਦ ੂ ਨੰੂ ਜੋੜਨ ਵਾਲੀ ਰੇਖਾ ਦੇ ਨਾਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ b idla e p 
ਿਕ ਵਾਲੇ ਸਮਤਲ ਲਈ ਲੰਬ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਆਦਰਸ਼ ਵੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੋਣ ਉਤੇੱ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ b r b idl r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਕੁਝ ਿਬੰਦ ੂਹਨ ਜੋ ਤੁਹਾਨੰੂ ਯਾਦ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਿਕ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਅਤੇ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਦੋਵୈ ਲੰਬੀ ਰୈਜ ਦੀਆਂ ਫੀਲਡਾਂ ਹਨ ਇਸਲਈ ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਬਹਤੁ 
ਲੰਬੀ ਦਰੂੀ ਉਤੱੇ ਪ୥ਭਾਵ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਦੋਵୈ 1 ਘਟਦੇ ਹਨ ਵਰਗ ਦੋਵୈ ਉਲਟ ਵਰਗ ਕਾਨੰੂਨ ਹਨ ਦੋਵୈ ਖੇਤਰ ਸੁਪਰਪੁਜੀਸ਼ਨ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਇਹ b y r 
ਵੱਖ-ਵੱਖ ਮੌਜੂਦਾ ਵੰਡਾਂ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਬਹਤੁ ਲਾਭਦਾਇਕ ਹੈ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਸਕੇਲਰ ਮਾਤਰਾ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਚਾਰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਵੈਕਟਰ ਹੈ , ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਚਾਰਜ ਨੰੂ ਜੋੜਨ ਵਾਲੀidl 
ਰੇਖਾ ਦੇ ਨਾਲ ਹੈ ਅਤੇ ਿਬੰਦ ੂ ਿਜੱਥੇ ਤੁਸੀ ਂਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹੋ ਜਦୌ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵੈਕਟਰ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਆਦਰਸ਼ ਅਤੇ ਅੰਤ ਿਵੱਚ p r 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਾਲੇ ਸਮਤਲ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ। ਵਰਤਮਾਨ ਤੱਤ ਅਤੇ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਕੋਣ 'ਤੇ ਵੀ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਸੰਜੋਗ ਨਾਲ ਅਸੀ ਂਇਹ ਨੋਟ idl r 
ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰੋ ਜ਼ੀਰੋ ਨੰੂ ਚਾਰ ਪਾਈ ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰੋ ਿਵੱਚ ਜ਼ੀਰ ੋਬਾਇ ਚਾਰ ਚਾਰ ਪਾਈ ਐਪਿਸਲੋਨ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਿਖਆ ਜਾ mu mu pi 
ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਲਗਭਗ ਇੱਕ ਹੈ ਇੱਕ ਬਾਇ ਨੌ ਇੰਟਰਨਲ ਪਾਵਰ ਨੌ ਅਤੇ ਮੂ ਜ਼ੀਰੋ ਬਾਇ ਚਾਰ ਪਾਈ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਸੱਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਗੁਣਾ
ਨੌ ਗੁਣਾ ਦਸ ਦੀ ਪਾਵਰ ਸੋਲਾਂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਕ ਬਾਇ ਿਤੰਨ ਦੀ ਪਾਵਰ ਅੱਠ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਤੰਨ ਦਸ ਪ୥ਤੀ ਅੱਠ ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਖਾਲੀ ਥਾਂ ਿਵੱਚ 
ਪ୥ਕਾਸ਼ ਦੇ ਵੇਗ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਾਇ ਸੀ ਵਰਗ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਯਾਦ ਰੱਖਣਾ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਿਕ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਐਪਸੀਲਨ ਜ਼ੀਰੋ ਮੂ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਵਰਗ ਰਟੂ ਦਆੁਰਾ ਇੱਕ , ਖਾਲੀ ਸਪੇਸ ਿਵੱਚ ਵੇਗ ਰਖੇਾ c 
ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦਆੁਰਾ ਖਾਲੀ ਸਪੇਸ ਦੀ ਇਲੈਕਿਟ୥ਕ ਪਰਿਮਟੀਿਵਟੀ ਪਰਿਮਟੀਿਵਟੀ ਅਤੇ ਖਾਲੀ ਸਪੇਸ ਦੀ ਪਾਰਗਮਤਾ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ 
ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸ ਉਤੇੱ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਵਾਪਸ ਆਵਾਂਗੇ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਮੈਕਸਵੈਲ ਦੀ ਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ। ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਠੀਕ ਹਨ ਹਣੁ ਮ୊ ਮੌਜੂਦਾ ਵੰਡਾਂ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ 
ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੀ ਉਦਾਹਰਣ ਲੈਣ ਿਦਓ ਮ୊ ਕਰੰਟ ਦੇ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਲੂਪ ਦੇ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਲੂਪ ਹੈ ਜੋ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਠੀਕ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਿਦਓ ਇਸ ਧੁਰੇ ਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰੋ ਇਹ ਧੁਰਾ ਹੈ, ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਧੁਰ ੇਨੰੂ ਇਹ ਧੁਰਾ x x y 
ਅਤੇ ਇਸ ਧੁਰੇ ਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰਨ ਿਦਓ ਤਾਂ ਿਕ ਮ୊ ਧੁਰੇ ਨੰੂ ਮੌਜੂਦਾ ਲੂਪ ਦੇ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਪੂਰਵ ਕਰਾਂ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਲੂਪ ਹੋਵੇ ਜੋ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਯੂ. z sing 

ਮ୊ ਇਹ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ ਮੌਜੂਦਾ ਲੂਪ ਦੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਪਹੁੰਚ ਦੇ ਿਬੰਦਆਂੂ ਲਈ ਬਾਇਓ bio saber law 
ਸਰਵਰ ਕਾਨੰੂਨ ਦੇ ਏਕੀਕਰਣ ਦਆੁਰਾ ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਵਾਂਗੇ ਇਸਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਆਸਾਨ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਇਸ ਤੱਕ ਸੀਮਤ 
ਰੱਖਾਂਗੇ ਇਸ ਗੋਲਾਕਾਰ ਕੋਇਲ ਦੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਕਰਟੰ ਦਾ ਇੱਕ ਖਾਸ ਲੂਪ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਿਕਵୈ ਗਣਨਾ ਕਰਦੇ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਕੁਝ ਿਬੰਦ ੂਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਿਜੱਥੇ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰਨ ਿਦਓ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਕੀ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀp 
ਲੋੜ ਹੈ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤਾਂ ਦਆੁਰਾ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਹ ਤੱਤ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਇੱਥੇ ਇੱਕ 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਸਰਕੂਲਰ ਲੂਪ ਿਵੱਚ ਸਾਰੇ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤਾਂ ਨੰੂ ਲੈ ਕੇ ਸੰਬੰਿਧਤ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੀ 
ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਇੱਥੇ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਵੈਕਟੋਰੀਅਲ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਜੋੜੋ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰਖੱੋ ਿਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਫੀਲਡ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 
ਜੋੜਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਵੈਕਟੋਰੀਅਲ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਜੋੜਨ ਿਵੱਚ ਸਾਵਧਾਨ ਰਿਹਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਮੈਗਨ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਾਂ। ਕਰੰਟ ਦੇ ਸਾਰ ੇਛੋਟੇ ਛੋਟੇ ਤੱਤਾਂ ਤୌ 

ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਫੈਕਟੋਰੀਅਲ ਤੌਰ 'ਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਜੋੜਨ ਲਈ ਸੁਪਰਪੁਜੀਸ਼ਨ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰੋ ਹਣੁ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ etic 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਬਾਇਓਸਟੇਟ ਕਾਨੰੂਨ ਸੀ ਘਣ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ db is equal to mu naught by four pi id l cross r by r 
ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਦੇ ਕਾਰਨ ਕਰੰਟ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਇੱਕ ਰੇਖਾ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਛੋਟਾ ਤੱਤ ਆਦਰਸ਼ ਹੈ ਇਹr idl 
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ਚੁੰਬਕੀ ਹੈ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਸ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇਹ ਅਤੇ ਵੈਕਟਰ ਦੋਵਾਂ ਲਈ r r dl r 
ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਹਣੁ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਇੱਥੇ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਅਤੇ ਹਮੇਸ਼ਾ ਲੰਬਕਾਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਆਪਣੇ dl r 
ਆਪ ਨੰੂ ਨਾਲ ਰਖੱਣ ਲਈ ਚਣੁ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸ ਗੋਲਾਕਾਰ ਲੂਪ ਦਾ ਧੁਰਾ 
ਇਸ ਲਈ ਕਰਾਸ ਮਾਪ ਹਮੇਸ਼ਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜਾਂ ਕੀ ਇੱਥୌ ਤੱਕ ਦਰੂੀ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੋਵਾਂ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ, dl r dlr 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦਖਾਉਣ ਲਈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਚੱਤਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ। ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਐਟਂੇਸ਼ਨ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਪਲੇਨ ਲੈਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਲੂਪ ਨੰੂ ori xz 
ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਮੌਜੂਦਾ ਲੂਪ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਹੈ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਇੱਥୌ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਸੁੱਟਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਇਸ ਿਵੱਚ ਵਾਪਸ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਤੀਰ ਦੀ 
ਨੋਕ ਹੈ। ਤੀਰ ਦਾ ਿਪਛਲਾ ਿਹੱਸਾ 
ਇਸ ਲਈ ਕਰਟੰ ਇੱਥੇ ਕਾਗਜ਼ ਤୌ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਇੱਥੇ ਪੇਪਰ ਿਵੱਚ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਮੇਰਾ ਿਬੰਦ ੂ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਿਰਹਾ p 
ਹਾਂ ਤਾਂ ਜਦୌ ਇਸ ਤੱਤ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਵੈਕਟਰ ਸੋ ਕਰਾਸ i r dl dl r 
ਇਸ ਲਈ ਵੈਕਟਰ ਪੰਨੇ ਦਾ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦਾ ਵੈਕਟਰ ਲੰਬਵਤ ਕਾਗਜ਼ ਦੇ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਉਹ ਵੈਕਟਰ ਵੀ ਵੈਕਟਰ ਲਈ ਲੰਬਵਤ dl dl r 
ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹਣੁ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਵਾਲੇ ਪੇਚ ਿਨਯਮ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰੋ ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਉਪੱਰ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮੇਰਾ i 
ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਕਾਗਜ਼ ਤୌ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਵੱਲ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਸ ਮੌਜੂਦਾ r 
ਤੱਤ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ, ਇਹ ਲੰਬਕਾਰੀ ਹੈ। ਮੌਜੂਦਾ ਐਲੱ ਜੋ ਕਾਗਜ਼ ਤୌ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਵੈਕਟਰ ਇਸ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ement b 
ਸਿਥਤ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਇਸ ਵੈਕਟਰ ਿਦਸ਼ਾ ਲਈ ਵੀ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਕਹਾਂ ਤਾਂ ਵੈਕਟਰ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਧੁਰੇ ਅਤੇ ਧੁਰੇ ਦੇ r b x z 
ਨਾਲ ਦੋਵୈ ਿਹੱਸੇ ਹਨ । ਪਲੇਨ ਹਣੁ ਇਹ ਨੋਟ ਕਰਨਾ ਿਦਲਚਸਪ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਸਮੱਿਸਆ ਬਹਤੁ ਸਮਿਮਤੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਨੋਟ ਕਰਨਾ ਿਦਲਚਸਪ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਮੌਜੂਦਾ
ਤੱਤ ਨੰੂ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਦੇ ਿਬਲਕੁਲ ਉਲਟ ਹੈ ਤਾਂ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇਸ ਿਚੱਤਰ ਿਵੱਚ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਦੇਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਐਲੀਮ୊ਟ ਮ୊ ਮੌਜੂਦਾ ਐਲੀਮ୊ਟ ਨੰੂ 
ਦੇਖਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਮੌਜੂਦਾ ਐਲੀਮ୊ਟ ਨੰੂ ਦੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਮੌਜੂਦਾ ਐਲੀਮ୊ਟ ਲਈ ਇੱਕ ਹੋਰ ਰਗੰ ਦਾ ਤੱਤ ਹੈ ਇੱਥੇ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਐਲੀਮ୊ਟ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਮ୊
ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਮੌਜੂਦਾ ਐਲੀਮ୊ਟ ਲਈ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਹ ਇਸਦੇ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਕਰੰਟ ਐਲੀਮ୊ਟ ਜੋ ਿਕ ਹਣੁ ਕਰੰਟ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਬਲਕੁਲ 
ਉਸੇ ਹੀ ਤੀਬਰਤਾ ਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਕਰੰਟ ਪੇਪਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵੈਕਟਰ ਇੱਥੇ ਇਸ ਤੱਤ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰੀ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰr nt 
ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਕੋਣ ਵੀ ਥੀਟਾ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਹੈ ਅਤੇ ਦਰੂੀ ਦੋਵਾਂ ਕੇਸਾਂ ਲਈ ਿਬਲਕੁਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਦੋਵਾਂ ਮਾਮਿਲਆਂ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ dl 
ਤੀਬਰਤਾ ਇੱਕੋ ਿਜਹੀ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਿਕਸਮ ਦੇ ਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰੋ ਅਤੇ ਤਾਂ ਇਹ ਕਰੰਟ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਛੋਟੇ ਕਰੰਟ ਐਲੀਮ୊ਟ ਦਆੁਰਾ ਿਤਆਰ ਕੀਤਾ db db db dl 
ਿਗਆ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਹ ਇੱਕ ਹੋਰ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਜੋ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਉਹ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕੋ l idl az 
ਕੋਣ ਨੰੂ ਘਟਾਉਦਂੇ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਓਰੀਐਿਂਟਡ ਹਨ। ਇਸਲਈ ਤੁਰੰਤ ਮ୊ ਦੇਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ ਖਾਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਭਾਗx 
ਹੈ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਨੈਗੇਿਟਵ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕੋ ਹੀ ਤੀਬਰਤਾ ਵਾਲਾ ਹੈ ਪਰ ਇਸਦੇ ਉਲਟ ਿਨਰਦੇਿਸ਼ਤ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਜੋ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਉਹ x 
ਇਸ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੋਵਾਂ ਦੇ ਿਹੱਸੇ ਹਨ। ਅਤੇ ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨੰੂ ਰੱਦ ਕਰ ਦੇਵੇਗਾ ਅਤੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਿਵੱਚ ਜੋੜ x z 
ਦੇਣਗੇ 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਸਮਰਪੂਤਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਦੇਖੋ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ ਚੁੰਬਕੀ ਨੰੂ ਦੇਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਗੋਲਾਕਾਰ ਲੂਪ ਦੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ f 
ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਸ ਤਰ୧ਾ ਤਰੁੰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ , ਕੋਣ ਥੀਟਾ 
ਿਬਲਕੁਲ ਇੱਕੋ ਿਜਹੇ ਹਨ ਿਕਉਿਂਕ ਸਾਰੇ ਤੁਹਾਡੇ ਵਾਂਗ ਇੱਥੇ ਿਤਕੋਣ ਤୌ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਕਾਰਨ ਇਸ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਇਸ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਭਾਗ ਇਸ x 
ਤੱਤ ਦੇ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਦੇ ਿਬਲਕੁਲ ਬਰਾਬਰ ਅਤੇ ਉਲਟ ਹੈ, x 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਗੋਲ ਲੂਪ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਕੀ ਿਮਲੇਗਾ ਹਰੇਕ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਲਈ ਉਲਟ ਿਵਆਸ ਦੇ ਉਲਟ ਿਬੰਦ ੂਿਵੱਚ ਇੱਕ ਹੋਰ ਮੌਜੂਦਾ ਤੱਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ 
ਹੋਰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਿਜਸਦਾ ਿਹੱਸਾ ਰਦੱ ਕਰ ਦੇਵੇਗਾ, ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਇੱਥੇ ਇਹ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਇਸ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨਾਲ ਰਦੱ ਕਰ ਦੇਵੇਗਾ, ਇਸਲਈ ਸਾਰ ੇਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰਾਂ ਦੇx 
ਸਾਰ ੇਿਹੱਸੇ ਦੇ ਲੰਬਵਤ ਹਨ। ਧੁਰਾ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨੰੂ ਰਦੱ ਕਰ ਦੇਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਿਜਨ୧ਾਂ ਦੇ ਿਹੱਸੇ ਧੁਰੀ ਦੇ ਲੰਬਵਤ z z 
ਹਨ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ ਨੰੂ ਰੱਦ ਕਰ ਦੇਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਿਜਨ୧ਾਂ ਦੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਲੰਬਵਤ ਧੁਰੀ ਰਦੱ ਕਰ ਦੇਣਗੇ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜੋ ਕੁਝ s z 
ਹੋਵੇਗਾ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਨਾਲ ਸਾਰੇ ਿਹੱਸੇ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨਾਲ ਜੋੜ ਜਾਣਗੇ ਅਤੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਲੰਬਵਤ ਧੁਰੀ ਤୌ ਰਦੱ ਹੋ ਜਾਣਗੇ। ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨੰੂ z z 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਇਹ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਨੋਟ ਕੀਤਾ ਿਕ ਇਸ ਗੋਲਾਕਾਰ ਲੂਪ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਕੱੁਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਹੋਣੀ z 
ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਹਣੁ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ, ah 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸਨੰੂ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖਣ ਿਦਓ। dbz 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਿਲਿਖਆ ਸੀ mu naught by four pi 
ਇਸ ਲਈ ਘਣ ਸੀ ਕਰਾਸ ਗੁਣਾ ਘਣ ਅਤੇ ਮ୊ ਦੇਖ i have mu naught by four pi i dlr by r dlrdl r is dl r by r 
ਿਰਹਾ ਸੀ ਮ୊ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨੰੂ ਦੇਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜੋ ਥੀਟਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਮੈਗਨੀਿਟਊਡ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਕੁੱਲ ਤੀਬਰਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਥੀਟਾ ਹੈ z cos z cos 
ਇਹ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨੰੂ ਰਦੱ ਕਰਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਿਕ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਇਹ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈ ਕੋਇਲ ਅਤੇ x cos theta i 
ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਇਹ ਰੇਖਾ ਇਸ ਰਖੇਾ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਰੇਖਾ ਇਸ nce r so cos theta 
ਰੇਖਾ ਦੇ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੋਣ ਵੀ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਲੰਬਵਤ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਰੇਖਾ ਇਸ ਰੇਖਾ ਲਈ r r 
ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਥੀਟਾ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਪਰ ਕੈਪੀਟਲ ਬਾਇ ਛੋਟੇ ਇਸਲਈ ਬਾਇ ਚਾਰ ਵਰਗ r r dbz mu naught i pi r 

ਿਵੱਚ ਬਾਇ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਮੈਗਨੈਿਟਕ ਫੀਲਡ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਨਹੀ ਂਿਲਖ ਸਕਦਾ। ਚਾਰ ਘਣ ਦੋ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ dl r r i r pi r dl 
ਿਕ ਜੇਕਰ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਤਾਂ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਜੋੜ ਵਰਗ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਇਸ ਫਾਰਮੂਲੇ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ z r r z 
ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ 4 ਿਵੱਚ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਵਰਗ ਪਲੱਸ ਵਰਗ ਨੰੂ ਪਾਵਰ 3 ਦਆੁਰਾ 2 ਤੱਕ ਵਧਾਇਆ mu naught ir pi r z dr 
ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਕਰੰਟ ਐਲੀਮ୊ਟ ਦਆੁਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਹੈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਹ ਤੱਤ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਕਰੰਟ ਦੇ ਸਾਰੇ ਤੱਤਾਂ ਉਤੇੱ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਨਾdl 
ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਚੱਕਰ ਦੇ ਨਾਲ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਾਂਗਾ ਇਹ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ b z mu naught ir by four pi

ਵਰਗ ਜੋੜ ਵਰਗ ਿਤੰਨ ਗੁਣਾ ਦੋ ਇੰਟੈਗਰਲ ਅਤੇ ਇੰਟੈਗਰਲ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਪਰ ਘੇਰਾ ਹੈ ਜੋ ਦੋ ਗੁਣਾ ਚਾਰ ਵਰਗ ਜੋੜ ਵਰਗ r z dl dl pi rr pi r z 
ਦੋ ਗੁਣਾ ਦੋ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਵਰਗ ਦੋ ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਜੋੜ ਵਰਗ ਥੀਟਾ c pi r me mu naught ir z r 

ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਕੱੁਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਮੇਰਾ ਮੌਜੂਦਾ ਲੂਪ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਧੁਰੀ ਹੈ ਤਾਂ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਧੁਰ ੇਦੇ ਨਾਲ ਕੱੁਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਥୌ ਬਰਾਬਰ ਹੈ z xy z mu naught 

ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਦੋ ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਜੋੜ ਵਰਗ ਿਤੰਨ ਗੁਣਾ ਦੋ ਕੈਪ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ir z r k 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਤୌ ਦਰੂੀ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਗੋਲਾਕਾਰ ਲੂਪ ਦੇ ਪਲੇਨ ਤୌ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਤੱਕ ah 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਮੈਗਨੀਿਟਊਡ ਬਨਾਮ ਨੰੂ ਪਲਾਟ ਕਰਾਂਗਾ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਜੋ ਪਾਓਗੇ ਉਹ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਵੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਭਾਜ ਿਵੱਚ ਵਰਗ ਪਲੱਸb z ah z 

ਵਰਗ ਹੈ ਜਦୌ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਿਧਕਤਮ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਦਖਾਈ ਦੇਵੇਗਾ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਜਾਂ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਪਾਸੇ ਵਧਦਾ ਹੈ ਚੁੰਬਕੀ r z 
ਖੇਤਰ ਘਟ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਚਲਦਾ ਰਹੇਗਾ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਸਖਰ ਹੈ ਜੋ ਲੂਪ ਦੇ ਕୈਦਰ ਿਵਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਰਾਬਰ ਹੈ b b mu naught i by 
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ਇਹ ਇੱਥੇ ਮੇਰਾ ਮੌਜੂਦਾ ਕੈਰੀਿਡੰਗ ਕੰਡਕਟਰ ਲੂਪ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਦਬੁਾਰਾ ਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋso 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਵਾਲਾ ਪੇਚ ਿਨਯਮ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਲ୊ਦੀ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੇ ਮ୊ ਆਪਣਾ ਨਟ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ i 
ਕਰੰਟ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਪੇਚ ਮੇਰੇ ਵੱਲ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਵਾਲਾ ਪੇਚ ਦਬੁਾਰਾ ਿਨਯਮ ਮੈਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾਤਮਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਆਪਣੀਆਂ ਉਗਂਲਾਂ ਨੰੂ 
ਕਰੰਟ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਰਖੱਦਾ ਹਾਂ ਮੈਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾਤਮਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਥੇ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਹਣੁ ਇਸ k 
ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਿਸੰਗਲ ਲੂਪ ਲਈ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਕਈ ਲੂਪ ਹਨ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ n 
ਲੂਪਸ ਹੈ ਪੂਰੀ ਤਰ୧ਾਂ ਨਾਲ ਬੰਿਨ୧ਆ ਹੋਇਆ ਕੁੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕୈਦਰ 'ਤੇ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ clo mu naught i OK 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕੋਇਲ ਿਵੱਚ ਵੱਡੀ ਿਗਣਤੀ ਿਵੱਚ ਲੂਪਸ ਪਾ ਕੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਵਧਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਮਜ਼ਬੂਤ ​​ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ।
ਚਲੋ ਮ୊ ਇੱਕ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ 20 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦਾ ਇੱਕ ਲੂਪ ਲੈਣ ਿਦਓ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਖਆ ਸੌ ਹੈ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ ਪਾਸ ਪੰਜ ah i 
ਐਪਂੀਅਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਅਤੇ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ। ਜੋ ਿਕ ਚਾਰ ਪਾਈ ਦਸ ਤୌ ਘਟਾਓ ਸੱਤ mu naught i r 
ਿਵੱਚ ਸੌ ਿਵੱਚ ਪੰਜ ਿਵੱਚ ਦੋ ਗੁਣਾ ਪੁਆਇੰਟ ਦੋ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਲਗਭਗ 1.57 ਿਮਲੀ ਟੇਸਲਾ ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਕੀ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ 20 
ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਦੇ ਘੇਰੇ ਵਾਲੀ 100 ਲੂਪ ਕੋਇਲ ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਲਗਭਗ 1.6 ਿਮਲੀ ਟੇਸਲਾ ਿਮਲੇਗਾ ਕੋਇਲ ਦਾ ਕୈਦਰ ਅਤੇ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਕୈਦਰ ਤୌ ਦੋਵୈ ਪਾਸੇ ਚਲੇ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਤਾਂ 
ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਘਟਦਾ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਵੀ ਿਧਆਨ ਿਦਓ ਿਕ ਿਦਸ਼ਾਤਮਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਇੱਥੇ ਢਲਾਨ ਿਵੱਚ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੁਆਇੰਿਟਨ ਹੈ ਇੱਥੇ ਲੂਪ ਤୌ ਦਰੂ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕਰੰਟ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਵਗ g 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਤੁਹਾਡੇ ਲਈ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਿਜਹੀ ਸਮੱਿਸਆ ਛੱਡਦਾ ਹਾਂ ਰੇਡੀਅਸ ਕੈਰੀਿਵੰਗ ਕਰੰਟ ਦੀ ਤਾਰ ਦੇ ਗੋਲਾਕਾਰ ਚਾਪ ਦੇ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ r i 
ਗਣਨਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਕਰੰਟ ਨੰੂ ਲੈ ਜਾਣ ਵਾਲਾ ਗੋਲਾਕਾਰ ਚਾਪ ਹੋਵੇ ਜੋ ਿਕ ਕୈਦਰ ਅਤੇ ਮ୊ ਮੰਨ ਲਵਾਂ ਿਕ ਇਹ ਕੋਣ ਫਾਈ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਚਾਪ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਦੀ ਬਜਾਏ ਿਸਰਫ ਚਾਪ ਹੈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਚਾਪ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਕਰੰਟ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਇਸਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ 
ਤੁਹਾਡਾ ਬਹਤੁ ਬਹਤੁ ਧੰਨਵਾਦ 
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