
ਅਸੀ ਂਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਾਂਗੇ ਿਕ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਚਾਅ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਵਰਤୌ ਿਕਵୈ ਕਰੀਏ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਸਮੱਿਸਆ ਦੀ ਭੌਿਤਕ ਸਿਥਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਵਾਲੀ ਡੰਡੇ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਦੋ ਇਹ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਨਾਲ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਨਟ 
ਅਤੇ ਿਫਰ ਦੋ ਹਰ ਇੱਕ ਦੇ ਛੋਟੇ ਗੋਲੇ ਡੰਡੇ ਦੇ ਦੋ ਿਸਿਰਆਂ ਨਾਲ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਇਹ ਇੱਕ ਇੱਥੇ ਜੁੜ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਪੁੰਜ ਦੇ ਦੋ ਛੋਟੇ ਗੋਲੇ ਹਰ ਇੱਕ ਡੰਡੇ ਦੇ m m m 
ਿਸਿਰਆਂ 'ਤੇ ਨਰਮੀ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ , ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਅੰਤਮ ਕੋਣੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਕੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਸਮୈ ਿਸਸਟਮ ਦੇ ਓਮੇਗਾ ਨੰੂ ਲੱਭਣ ਲਈ ਲੱਭੋ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਬਾਹਰੀ 
ਟਾਰਕ ਨਹੀ ਂਹਨ ਇਸਲਈ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਿਧਆਨ ਿਦੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਕੋਈ ਬਾਹਰੀ ਟਾਰਕ ਨਹੀ ਂਹਨ, 
ਇਸ ਲਈ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦਾ ਿਸਧਾਂਤ ਲਾਗੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਹ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਡੰਡਾ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਖਾਸ ਕੋਣੀ ਵੇਗ 
ਇਸਲਈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਿਸਸਟਮ ਨੰੂ ਪਰੇਸ਼ਾਨ ਕੀਤੇ ਿਬਨਾਂ ਹਣੁ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਮਾਤਰਾ ਹੋਵੇਗੀ, ਦੋ ਪੁੰਜ ਹਰ ਇੱਕ ਿਸਰੇ 'ਤੇ ਇੱਕ ਇੱਕ ਿਸਰ ੇ'ਤੇ ਡੰਡੇ m 
ਨਾਲ ਬਹਤੁ ਨਰਮੀ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਬਾਹਰੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਮੌਜੂਦ ਹਨ ਇਸਲਈ ਅੰਤਮ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਿਸਸਟਮ ਦੇ rques 
ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਹ ਿਵਚਾਰ ਹੈ ਿਕ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਜੜਤਾ ਦਾ i uh 
ਮੋਮ୊ਟਮ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਸਮୈ ਓਮੇਗਾ ਇਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 12 ਫਾਈਨਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਹਣੁ ਦੇ ਬਰਾਬਰ i ml omega naught now l omega f 
ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਕੱਲਾ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਿਲਖਾਂਗਾ ਿਕ ਇੱਕ ਦਾ ਵਰਗ 12 ਪਲੱਸ ਪੁੰਜ ਹਰੇਕ ਿਸਰੇ 'ਤੇ ਜੋਿੜਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਦੇ ਦੋ ਪੁੰਜ ਹੋਣਗੇ ਤਾਂ ਹਰੇਕ ਹੋਵੇਗਾ ml 
ਜੜਤਾ ਦਾ ਇੱਕ ਪਲ ਹੈ ਇਹ ਸਾਰੀ ਚੀਜ਼ ਓਮੇਗਾ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰੇਗੀ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਦੋਨਾਂ ਦੀ ਬਰਾਬਰੀ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਮਲੇਗਾ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ f f 
ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗ 12 ਭਾਗ 12 ਵਰਗ 12 ਜੋੜ 2 ਵਰਗ ਓਮੇਗਾ ਨਹੀ ਂਹਣੁ ਅਸੀ ਂਨੋਿਟਸ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਅੰਤਮ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਕੋਣੀ ਵੇਗ f ml ml ml 
ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਨਾਲୌ  ਛੋਟਾ ਹੈ ਜੋ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਵਧੇਰੇ ਪੁੰਜ ਜੋਿੜਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਵੱਧ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਸਮੱਿਸਆ 
ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਇੱਥੇ ਟੀ ਉਸਦੀ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਇਸ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਇਹ 4l 4l 2l 2l 
ਿਤੰਨ ਡੰਡੇ ਜੋੜੇ ਗਏ ਹਨ ਿਤੰਨ ਲਾਈਟ ਰਾਡਜ਼ ਪਿਹਲਾਂ ਡਰਾਈਵ ਿਤੰਨ ਜੋੜਾਂ ਇੱਕ ਿਤੰਨ ਹਲਕੇ ਡੰਡੇ ਪਿਹਲਾਂ ਮ୊ ਰਾਡਾਂ ਨੰੂ ਸਹੀ ਕੇਸ 1 ਕਨੈਕਿਟੰਗ ਰਾਡ ਲਵਾਂਗਾ ਕੀ uh 
ਹਲਕਾ ਹੈ ਨੰੂ ਅਤੇ ਦੀ ਪ୥ਤੀ ਇਕਾਈ ਲੰਬਾਈ ਦਾ ਪੁੰਜ ਮੰਨੋ, ਆਹ ਇਸ ਸਮୈ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਿਕਸੇ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ, ਇਹ ਇੱਕ ਦਰੂੀ 'ਤੇ m ab cd 
ਹੈ ਇੱਥୌ ਇਹ ਕୈਦਰ ਤୌ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਹੋਵੇਗੀ। ਮਾਇਨਸ ਹਣੁ ਦੇ ਪਲ ਬਾਰੇ ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹੈ ਬਾਰੇ ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਲੈਣ ਬਾਰੇ ਪਲਾਂ ਦੀ ਗਣਨਾ x l x ab p p 
ਕਰੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਿਬੰਦ ੂ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਪੁੰਜ ਨੰੂ ਿਵੱਚ ਕਰਾਂਗਾ ਠੀਕ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 4 ਗੁਣਾ ਪੁੰਜ p p abm ah l m 
ਪ୥ਤੀ ਇਕਾਈ ਲੰਬਾਈ ਿਵਚ ਇਹ ਪੁੰਜ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਗੁਣਾ ਤਾਂ ਇਹ ਪੁੰਜ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਦਰੂੀ ਦਾ ਗੁਣਾ ਹੈ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਇਸ ਡੰਡੇ ym l m m l x 
ਦੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇਹ ਲਈ 4 ਗੁਣਾ ਹੈ ਦਰੂੀ ਿਵੱਚ ਇਹ ਦਰੂੀ 2 ਘਟਾਓ ਹੋਵੇਗੀ cd lm m l l x 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਬਰਾਬਰ 8 ਗੁਣਾ 5 ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤୌ 1.6 ਕਨੈਕਟ ਕਰਨ ਵਾਲੀ ਡੰਡੇ ਦਾ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਸਮਾਨ ਪੁੰਜ ਹੈ, ਕਨੈਕਿਟੰਗ ਰਾਡx l l l 
ਦਾ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਲੰਬਾਈ ਸਮਾਨ ਪੁੰਜ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, ਿਫਰ ਉਪੱਰਲੇ ਚਾਰ ਤୌ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਉਹੀ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਉਪੱਰਲੇ ਿਹੱਸੇ ਤୌ ਭਾਵ ਭਾਗ ਤୌ ਦੇ ਕਾਰਨ ਵਾਲਾ ab ab 
ਪਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਵੀ ਉਹੀ ਪਲ ਹੋਵੇਗਾ ਹਾਲਾਂਿਕ ਿਵਚਕਾਰਲੇ ਿਹੱਸੇ ਦੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇੱਕ ਪਲ ਆਉਣ ਵਾਲਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਵੱਚ cd 2vlm l 
ਮਾਇਨਸ ਪਲੱਸ 4 ਿਵੱਚ 2 ਮਾਇਨਸ x lm l x 
ਇਸ ਲਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 10 ਗੁਣਾ 7 ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਅਤੇ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਦੀ x l 
ਿਵਆਿਖਆ ਕਰਾਂਗਾ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਡੰਡਾ ਹੈ ਇੱਕ ਯੂਨੀਫਾਰਮ ਰਾਡ ਇੱਕ ਟੇਬਲ 'ਤੇ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਅਤੇ ਪੁੰਜ ਅਤੇ ਸਟ୥ਾਈਕ ਹੈ ਪੁੰਜ ਜੋ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇyum 2m 
ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਥੇ ਡੰਡੇ ਨੰੂ ਮਾਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਥੇ ਮਾਰਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੀ ਪੱਟੀ ਿਵੱਚ ਦਰਸਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਮਾ 2m m 
ਇਸ ਪੁੰਜ ਦਾ ਵੇਗ ਹੈ ਇਸ ਪੁੰਜ ਦਾ ਵੇਗ ਕୈਦਰ ਹੈ। ਪੁੰਜ ਦੀ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਦਰੂੀ ਇੱਕ ਇਹ ਹੈ ਦਰੂੀ ਇੱਕ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਿਨਰਧਾਿਰਤ ਕਰਨ v 2v c 3a 
ਲਈ ਅਸੀ ਂਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦਾ ਵੇਗ ਵੇਖਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਪਿਹਲਾ ਿਹੱਸਾ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸ ਸਮୈ ਅਸੀ ਂਲੀਨੀਅਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਲੀਨੀਅਰ 
ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਇਸਨੰੂ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਰੱਿਖਆ ਦਾ ਿਸਧਾਂਤ ਕੀ ਕਿਹੰਦੇ ਹਨ ਆਰਾਮ 'ਤੇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਡੰਡੇ ਦੀ ਗਤੀ ਗੁਣਾ atm 
0 ਹੈ ਪਲੱਸ 2 ਮੀਟਰ ਇੱਕ ਵੇਗ ਨਾਲ ਇੱਕ ਵੇਗ ਨਾਲ ਮਾਰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਹ ਦੋਵୈ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਉਲਟ ਹਨ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ v 
ਮਾਈਨਸ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਪੁੰਜ ਇਹ ਵੇਗ ਨਾਲ ਮਾਰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦਾ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਹ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਫਾਈਨਲ v m 2v 
ਮੋਮ୊ਟਮ ਕੀ ਹੈ ਫਾਈਨਲ ਮੋਮ୊ਟਮ ਫਾਈਨਲ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਚੀਜ਼ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਸਾਂਝੀ ਨਹੀ ਂਕੀਤੀ ਹੈ ਉਹ ਹੈ ਬਾਰ ਹੈ। ਿਕ ਇਹ ਪੁੰਜ 2m 
ਅਤੇ ਉਹ ਅਤੇ ਬਾਰ ਨਾਲ ਿਚਪਕ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹ ਸਟਰਾਈਕ ਕਰਨ ਤୌ ਬਾਅਦ ਬਾਰ ਨਾਲ ਿਚਪਕ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਕੱੁਲ ਪੁੰਜ m 2m m 
ਕੁੱਲ ਮਾਸਪੇਸ਼ੀ ਿਸਸਟਮ ਹੈ ਪਲੱਸ ਪਲੱਸ ਸਾਰੀ ਚੀਜ਼ ਹੋਵੇਗੀ ਇੱਕ ਵੇਗ ਹੈ ਜੋ ਵੇਗ ਦਾ ਕୈਦਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਅਤੇ ਦੋ ਦੀ ਬਰਾਬਰੀ atm atm m m vc 
ਕਰੋ ਹਣੁ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦਾ ਵੇਗ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਸਸਟਮ ਿਵੱਚ ਅਿਜਹਾ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਕੋਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਕੋਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਪੁੰਜ ਸੱਜੇ ਕୈਦਰ ਦੀ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿਸਰਫ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਹੈ ਇਸਲਈ 
ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇੱਥੇ ਿਸਰਫ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਹੈ ਜਾਂ ਕੋਈ ਬਾਹਰੀ ਟਾਰਕ ਕੰਮ ਨਹੀ ਂਕਰ ਰਹੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਔਰਿਬਟਲ 
ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਸੁਰਿੱਖਅਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਲੀ ਲਾ ਬਰਾਬਰ ਕੀ ਹੈ ਤੱਕ ਪੁੰਜ ਗੁਣਾ ਵੇਗ ਗੁਣਾ ਇੱਕ ਪਲੱਸ ਥੋੜ୧ਾ ਗੁਣਾ 2 ਗੁਣਾ 2 2m m v a 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸ ਮੁੱਲ ਦੇ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਮੁੱਲ 2 ਜੋੜ 4 6 ਹੋਵੇਗਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਅੰਤਮ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਪੁੰਜ ਡੰਡੇ ਨਾਲ ਫਸ ਜਾਂਦਾ ਹੈ mva 
ਰਾਡ ਓਮੇਗਾ ਨਾਲ ਘੁੰਮਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਆਪਟੀਕਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਜੋ ਵੀ ਹੈ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਹਣੁ ਜੜਤਾ ਦੇ ਇਸ ਪਲ ਲਈ ਪੁੰਜ 2 ਮੀਟਰ 
ਹੋਵੇਗਾ ਿਟ୥ਿਬਊਟ ਪੁੰਜ ਯੋਗਦਾਨ ਪਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਡੰਡਾ ਵੀ ਯੋਗਦਾਨ ਪਾਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਪੂਰੀ ਚੀਜ਼ ਘੁੰਮੇਗੀ ਇਸਲਈ ਪਿਹਲਾਂ 2 ਮੀਟਰ ਇੱਕ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦਾm 
ਪਲ ਹੈ ਇਹ ਪੁੰਜ 2 ਮੀਟਰ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਅਤੇ ਪੁੰਜ ਛੋਟੇ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ। ਕਰਾਸ 2 ਇੱਥੇ ਪੂਰਾ ਵਰਗ ਠੀਕ ਹੈ 2 ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਵਰਗ ਗੁਣਾ 2 ਮ୊ m m m m 
ਇਸ ਸਭ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਬਾਰਾਂ ਛੇ ਇੱਕ ਵਰਗ ਗੁਣਾ 12 ਇਹ ਕୈਦਰੀ ਧੁਰੇ ਦੇ ਬਾਰੇ ਿਵੱਚ ਡੰਡੇ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ
ਤਾਂ ਇਹ ਤੁਹਾਨੰੂ 30 ਵਰਗ ਓਮੇਗਾ ਦੇਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਇਸ ਨੰੂ 30 ਵਰਗ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਕਰੋ 6 ma ma mva 
ਇਸ ਲਈ ਅਤੇ ਰੱਦ ਕਰ ਦੇਵੇਗਾ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਨਾਲ ਨੰੂ 5 ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਹਣੁ ਕੀ ਹੈ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਦੇ m m a phi v k 
ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਕੋਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਿਕਸੇ ਵੀ ਧੁਰੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਨਹੀ ਂਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਿਸਰਫ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਐਗੁਂਲਰ um 
ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਓਮੇਗਾ ਹੈ ਿਜਸਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪੁੰਜ ਦੇ ਬਾਅਦ ਸਾਰਾ ਿਸਸਟਮ ਇਸ ਨੰੂ ਡੰਡੇ ਨਾਲ ਫਸ ਜਾਓ ਇੱਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਹੋਵੇਗੀ ਿਜਸਦੀ
ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੀਜੀ ਚੀਜ਼ ਰਟੋੇਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਹੈ ਜੋ ਸਮੀਕਰਨ ਕੀ ਹੈ ਭਾਵୈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਯਾਦ ਨਾ ਹੋਵੇ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਨੰੂ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਯਾਦ ਹੈ
ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਿਲਖਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕਨੇਿਟਕ ਲਈ ਸਮੀਕਰਨ ਅੱਧਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਵਰਗ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਦੀ ਅੱਧੀ ਭੂਿਮਕਾ ਨੰੂ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ mv 
ਦਆੁਰਾ ਿਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਦਾ ਵਰਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇਹ ਅੱਧੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਸੀ ਂਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਕੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਪਿਹਲਾਂ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂ30 ਵਰਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਇਸਲਈ 30 ਵਰਗ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਪੂਰੇ ਵਰਗ ਜੋ ma ma v by phi a 
ਤੁਹਾਨੰੂ 3 ਗੁਣਾ 5 ਵਰਗਾਕਾਰ ਦੇਵੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ mp 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਚੰਗੀ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਿਜਸ ਲਈ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਕਰਾਂਗੇ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਕਈ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਧਾਰਨਾਵਾਂ
ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ ਿਜਵୈ ਿਕ ਸਲੀਿਪੰਗ ਆਿਦ ਠੀਕ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਸੌਣਾ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਕੋਈ ਵਸਤੂ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਘੁੰਮਦੀ ਹੈ ਇੰਜੈਕਟ ਕਰੋ ਿਕ ਇਹ ਿਸਰਫ਼ ਿਖਸਕ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਸਦੇ ਲਈ ਕੋਈ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਅਤੇ ਇਸ ਿਵੱਚ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਫੋਰਸ ਆਿਦ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਰਾਡ ਐਬ ਹੈ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਯੂਿਨਟਾਂ ਦੀ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਸਲਈ m l a m 
ਇੱਕ ਬੀਟ ਹੈ ਜੋ ਡੰਡੇ ਦੇ ਨਾਲ ਿਖਸਕ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਿਬੱਟ ਹੈ ਜੋ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਿਡੱਗਣ ਤୌ ਿਬਨਾਂ ਡੰਡੇ ਦੇ ਨਾਲ ਸਲਾਈਡ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਦਰੂੀ ਹੈ m 
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ਿਜਵୈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਦਰਸਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਹ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਦਰੂੀ ਛੋਟੀ ਪੂੰਜੀ ਹੈ ਅਫਸੋਸ ਹੈ ਿਕ ਡੰਡੇ ਇੱਕ ਿਨਰੰਤਰ ਕੋਣੀ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਨਾਲ ਦੇ ਬਾਰੇ ਘੁੰਮਦਾl l a 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਠੀਕ ਨਾਲ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕੋਣ ਪ୥ਵੇਗ ਅਲਫ਼ਾ ਹਣੇੁ ਡੰਡੇ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕੋਣ ਪ୥ਵੇਗ ਬਾਰੇ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਕੋਣੀ ਧੁਰੀ ਗਲਤੀ ਦਾ 
ਪ୥ਤੀਕ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਅਲਫ਼ਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਬਾਰੇ ਤੁਹਾਨੰੂ ਪਤਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਕਹੜਾ ਸਿਥਰ ਹੈ ਰਗੜ ਦੇ ਗੁਣਾਂਕ ਦਾ ਗੁਣਾਂਕ ਰਗੜ ਦਾ ਗੁਣਾਂਕ ਕੌਣ ਹੈmu mu 
ਡੰਡੇ ਅਤੇ ਮਣਕੇ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਰਗੜਨ ਦਾ ਗੁਣਕ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਗੁਰਤੂਾ ਨੰੂ ਨਜ਼ਰਅੰਦਾਜ਼ ਕਰ ਸਕੀਏ ਿਫਰ ਉਹ ਸਮਾਂ ਲੱਭੋ ਿਜਸ ਤୌ ਬਾਅਦ ਹਣੁ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਡੰਡਾ ਹੈ ਿਜਸ ਉਤੇੱ ਇਹ ਪੁੰਜ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਮਣਕਾ ਹੈ ਜੋ ਡੰਡਾ ਸੜ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਦੇ ਆਲੇ-ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਣਾ ਤਾਂ ਿਜਵୈ ਹੀ ਇਹ 
ਡੰਡੇ ਦੇ ਨਾਲ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਡੰਡੇ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਿਖਸਕ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਮਣਕੇ ਅਤੇ ਡੰਡੇ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਰਗੜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਿਕਸੇ ਸਮୈ ਪੁੰਜ ਨੰੂ ਿਖਸਕਣਾ ਪ୊ਦਾ ਹੈ। ਹਣੁ ਸੌਣ ਲਈ ਉਸ ਸਿਥਤੀ ਦੀ ਸਿਥਤੀ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣਾ ਪਏਗਾ, ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਸਾਨੰੂ ਿਧਆਨ ਦੇਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 
ਿਕ ਅਲਫ਼ਾ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਅਲਫ਼ਾ ਵਜୌ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਕਿਹੰਦੇ ਹੋ ਿਕ ਅਲਫ਼ਾ ਅਲਫ਼ਾ ਸਿਥਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਸਿਥਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਇਸ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ 
ਕਰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਦਾ ਐਲਫ਼ਾ ਵਾਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਕਾਰਨ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਦਆੁਰਾ ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਮੇਰਾ ਅਲਫ਼ਾ ਿਮਲੇਗਾ, t dw dt 
ਇਸ ਲਈ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਇਹ ਸਮਝਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਸਿਥਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਸਹੀ ਸਮୈ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ
ਰੇਿਖਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਬੀਡ ਦਾ ਲੀਨੀਅਰ ਪ୥ਵੇਗ ਬੀਡ ਦਾ ਪਿਹਲਾ ਲੀਨੀਅਰ ਪ୥ਵੇਗ ਇਹ ਇੱਥੇ ਇਹ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕ ਰੇਿਖਕ ਪ୥ਵੇਗ ਨੰੂ ਿਕਵୈ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ 
ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਲੀਨੀਅਰ ਪ୥ਵੇਗ ਲੰਬਾਈ ਗੁਣਾ ਅਲਫ਼ਾ ਹੈ ਇਹ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਹੈ ਿਫਰ ਡੰਡੇ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬੀਡ 'ਤੇ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਬਲ ਡੰਡੇ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬੀਡ 'ਤੇ ਿਕਿਰਆ ਬਲ ਇਸ 
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਮ୊ ਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ, ਇਸ ਨੰੂ ਿਵੱਚ ਇਹ ਿਵੱਚ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਅਲਫ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਨੰੂ ਐਲਫ਼ਾ ਗੁਣਾ n m a m l 
ਮੰਿਨਆ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਕ ਹੈ ਬੀਡ 'ਤੇ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਫੋਰਸ ਬੀਡ 'ਤੇ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਫੋਰਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਫੋਰਸ ਜਾਂ ਥੀਟਾ ਡਾਟ ਵਰਗ ਲਈ ਸਮੀਕਰਨ ਕੀt m2 
ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਥੀਟਾ ਿਬੰਦੀ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਭੱੁਲ ਗਏ ਹੋ ਤਾਂ ਇਹ ਓਮੇਗਾ ਰਾਈਟ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ d dt 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਸ਼ਬਦ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬੀਡ 'ਤੇ ਸ୊ਟਿਰਪੈਟਲ ਬਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਥੀਟਾ ਡਾਟ ਅਲਫ਼ਾ ਪੂਰਾ ਵਰਗ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਅਲਫ਼ਾ ਵਰਗ m r l t ml t 
ਵਰਗ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮਣਕੇ ਅਤੇ ਡੰਡੇ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇੱਕ ਫ୥ੈਕਸ਼ਨਲ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ 'ਤੇ ਪ୥ਤੀਿਕਿਰਆ ਬਲ ਕੀ ਹੈ। ਡੰਡੇ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬੀਡ ਿਕ 
ਡੰਡੇ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬੀਡ 'ਤੇ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸੀਿਮਤ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਬਲ ਸੀਿਮਤ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਬਲ ਨੰੂ ਸੀਿਮਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸੀਿਮਤ n 
ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਫੋਰਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਵਾਰ ਹੈ । ਅਲਫ਼ਾ ਠੀਕ ਹੈ mu times n mu n m l 
ਇਸ ਲਈ ਪਿਹਲੀ ਸ਼ਰਤ ਿਫਸਲਣਾ ਸਲੀਿਪੰਗ ਲਈ ਹੈ ਇਸ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਬਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਹ ਸ୊ਟਰੀਪੇਟਲ ਫੋਰਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਹ
ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਫੋਰਸ ਸ୊ਟਰੀਪੇਟਲ ਫੋਰਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਤୌ ਅਸੀ ਂਇਸ ਖਾਸ ਸਮୈ 'ਤੇ ਇਹ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਹੈ ਅਤੇ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਜਦୌ ਅਲਫ਼ਾ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਮੇਰੇ ਕੋਲ t m l l 
ਅਲਫ਼ਾ ਦਆੁਰਾ ਹੋਵੇਗਾ ਮੈਨੰੂ ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਵਰਗ ਰਟੂ ਲੈਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਖਾਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਿਕਹੜੀਆਂ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਸਭ ਤୌ mu 
ਪਿਹਲਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਸਮਝਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਕਉਿਂਕ ਅਲਫ਼ਾ ਸਿਥਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਸਿਥਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਬਹਤੁ ਸਾਰੇ ਿਵਿਦਆਰਥੀ ਜਾਣਦੇ ਹਨ ਿਕ ਮ୊ ਿਡਫੌਲਟ ਕੀ ਕਿਹ ਸਕਦਾ 
ਹਾਂ ਉਹ ਇਸ ਡੰਡੇ ਦੇ ਘੁੰਮਦੇ ਹੋਏ ਦਆੁਲੇ ਇੱਕ ਤੀਰ ਲਗਾਉਣਗੇ ਅਤੇ ਇੱਕ ਓਮੇਗਾ ਟੇਕ ਓਮੇਗਾ ਨੰੂ ਸਿਥਰ ਰੱਖਣ ਲਈ ਲਗਾਉਣਗੇ ਜੋ ਿਕ ਗਲਤ ਸਹੀ ਹੈ, ਿਫਰ ਦਜੂੀ 
ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਿਜਵୈ ਿਕ ਬੀਡ ਡੰਡੇ ਦੇ ਨਾਲ ਚਲਦੀ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ 'ਤੇ ਇੱਕ ਪ୥ਤੀਿਕਿਰਆ ਬਲ ਹੈ। ਡੰਡੇ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬੀਡ ਜੋ ਉਥੱੇ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਬੀਡ ਦੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ 
ਸ୊ਟਿਰਪੈਟਲ ਬਲ ਵੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਫਸਲਣ ਲਈ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਿਘਰਣਾ ਨੰੂ ਸੀਿਮਤ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਬਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ah 

ਬਲ ਿਸਰਫ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਮੁਰਗੀ ਉਦୌ ਤੱਕ ਬਚੇਗੀ, centripetal t 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇਸ 'ਤੇ ਵਾਪਰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਅਰਥ ਿਵਚ ਬਚੋ ਿਕ ਇਹ ਪੁੰਜ ਇਸ ਡੰਡੇ 'ਤੇ ਰਹੇਗਾ ਉਸ ਤୌ ਬਾਅਦ ਇਹ ਿਖਸਕ ਜਾਵੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਕ ਹੋਰ 
ਸਮੱਿਸਆ ਕਰਾਂਗੇ ਿਜਸ ਿਵਚ ਇਕ ਹੋਰ ਸੰਕਲਪ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਟੌਪਿਲੰਗ ਸਿਲਿਪੰਗ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਹ ਸਮਝਾਵਾਂਗੇ ਿਕ ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਹੈ 
ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਕਊਬੀਕਲ ਬਲਾਕ ਹੈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਕਊਬੀਕਲ ਬਲਾਕ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਸ ਘਣ ਬਲਾਕ 'ਤੇ ਇੱਕ ਬਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਸ ਘਣ ਬਲਾਕ ਦੀ 
ਲੰਬਾਈ ਿਕਨਾਰਾ ਹੈ ਨਾ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਲੇਟਵੀ ਂਸਤ୧ਾ ਹੈ ਪਰ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਮੋਟਾ ਸਤ୧ਾ ਹੈ ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਘਣ ਬਲਾਕ ਇੱਕ ਮੋਟਾ ਿਖਿਤਜੀ ਸਤ୧ਾ ਨੰੂ ਆਰਾਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਸ l 
ਿਵੱਚ ਰਗੜ ਦਾ ਗੁਣਕ ਅਿਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਰਗੜ ਦਾ ਗੁਣਕ ਇੰਨਾ ਉਚੱਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਬਲਾਕ ਰਗੜ ਦੇ ਗੁਣਾਂਕ ਨੰੂ ਤੋੜਨ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਖਸਕਦਾ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਇਸਨੰੂ ਰਗੜ 
ਦਾ ਗੁਣਾਂਕ ਿਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇੰਨਾ ਉਚੱਾ ਹੈ ਿਕ ਬਲਾਕ ਟਾਪ ਕਰਨ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਖਸਕਦਾ ਨਹੀ ਂਹੈ , 
ਇਸ ਲਈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਹਰੀਜੱਟਲ ਬਲ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਉਥੱੇ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਇਸ ਬਲਾਕ ਦੇ ਅਨੁਵਾਦ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧਣ ਦੀ ਪ୥ਿਵਰਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ , ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ
ਰਗੜ ਦਾ ਗੁਣਕ ਬਹਤੁ ਉਚੱਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਬਲਾਕ ਿਸਰਫ ਿਡੱਗੇਗਾ ਇਸਲਈ ਸਾਨੰੂ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਘੱਟੋ ਘੱਟ ਬਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ gh 
ਹੈ ਬਲਾਕ ਤୌ ਚੋਟੀ ਦੇ ਬਲਾਕ ਨੰੂ ਿਡੱਗਣ ਲਈ ਿਨਊਨਤਮ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰੋ ਨਾ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਕਾਫ਼ੀ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਪਰ ਸਾਨੰੂ ਹਣੁ ਇਹ ਸਮਝਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ f 
ਆਓ ਅਸੀ ਂਮਾਰਕ ਕਰੀਏ । ਇਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਅਸੀ ਂਇਸ ਸਮୈ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਬਲਾਕ ਬਲ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਿਖੱਚਾਂਗੇ, ਇਹ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਹੈmg 
ਇਸਲਈ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਕੋਈ ਬਲ ਲਾਗੂ ਨਹੀ ਂਕਰ ਰਹੇ ਹੁੰਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਉਥੱੇ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਕୈਦਰ 'ਤੇ ਹੋਵੇਗੀ। f 
ਘਣ ਦੇ ਪੁੰਜ ਦਾ ਅਿਜਹਾ ਿਕ ਇਹ ਦਾ ਿਵਰਧੋ ਕਰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਿਕਉਿਂਕ ਹਰੀਜੱਟਲ ਬਲ ਉਥੇੱ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਚਲਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਦୌ mg 
ਿਬਲਕੁਲ ਿਡੱਗ ਜਾਵੇਗੀ ਜਦୌ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਘਣ ਦੇ ਇਸ ਪਾਸੇ ਦੇ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਕ ਹੈ ਪ୥ਿਵਰਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਡੱਗਦੀ ਹੈ ਿਕ ਰਗੜਨ ਵਾਲੀ 
ਸ਼ਕਤੀ ਨੰੂ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਗਤੀ ਦਾ ਿਵਰੋਧ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਹੇਠਾਂ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਪ୊ਦਾ ਹੈ, ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਿਸਗਮਾ ਅਸੀ ਂਕੀ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਸਾਰੀਆਂ f y 
ਬਲਾਂ ਦਾ ਜੋੜ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇੱਕ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਅਤੇ ਿਫਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇਹ ਸਭ ਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਇਸcting mg 
ਨਾਲ ਇਹ ਦੋ ਸੰਤੁਲਨ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਘਟਾਓ ਮੈਨੰੂ ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਜਦୌ ਮ୊ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰਨ n mg 0 i x 
ਵਾਲੀਆਂ ਸਾਰੀਆਂ ਬਲਾਂ ਨੰੂ ਹਣੁ ਿਖਿਤਜੀ ਸਮਝਦਾ ਹਾਂ। ਬਲ ਪੂੰਜੀ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਰਗੜਨ ਵਾਲੇ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਸੰਤੁਿਲਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਬਸ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਟਾਰਕ f 
ਲਵਾਂਗੇ ਅਸੀ ਂ ਬਾਰੇ ਟੋਰਕ ਸਮੀਕਰਨ ਿਲਖਾਂਗੇ ਅਸੀ ਂਟੋਰਕ ਸਮੀਕਰਨ ਿਲਖਾਂਗੇ ਟੋਰਕ ਸਮੀਕਰਨ ਘਣ ਦੇ ਪੁੰਜ ਕୈਦਰ ਦੇ ਕୈਦਰ ਬਾਰ ੇਸੱਜੇ ਤਾਂ ਿਵੱਚ ਬਾਇ 2 c f l 
ਇਹ ਦਰੂੀ ਬਾਇ 2 ਹੈ। ਿਫਰ ਪਲੱਸ ਿਵੱਚ ਦੋ ਗੁਣਾ ਿਵੱਚ ਬਾਇ 2 ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਿਵੱਚ ਬਾਈਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਦਰੂੀ ਵੀ l f l f l n l 
ਵਰਣਮਾਲਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੈਪੀਟਲ ਅਤੇ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਬਲ ਬਰਾਬਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ। ਤୌ ਅਤੇ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਪਿਹਲਾਂ ਿਮਿਲਆ ਹੈ ਿਕ ਪੂੰਜੀ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ f n f f 
ਇਸਲਈ ਦੋ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ ਪਲੱਸ ਹੈ f n n f s n 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਬਰਾਬਰ ਬਾਇ 2 ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਨੰੂ ਿਦਖਾਇਆ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਹੈ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਬਲਾਂ ਨੰੂ ਸੰਤੁਿਲਤ f n n mg 
ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਦਸ਼ਾ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਬਾਰੇ ਿਦਲਚਸਪ ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਜਾਣਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਦਾ ਮੁੱਲ ਕੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਸਵਾਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਸੱਜੇ y mu 
ਪਾਸੇ ਨੰੂ ਉਚੱਾ ਚੁੱਕਣ ਲਈ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਤਾਕਤ ਕੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਿਕਹੜੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕੀਤੀ ਹੈ, ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਹੈ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਬਲ ਸੰਤੁਲਨ ਸਮੀਕਰਨ ਅਤੇ x y 
ਿਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਲੈਣ ਦੇ ਨਾਲ ਬਲ ਸੰਤੁਲਨ ਸਮੀਕਰਨ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਬੋਲਦੇ ਹੋਏ ਿਤੰਨ ਬਲ ਹਨ ਇੱਕ ਪੂੰਜੀ ਹੈ ਹਰੀਜੱਟਲ ਫੋਰਸ ਅਤੇ ਛੋਟਾ ਜੋ ਿਕ f f 
ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਫੋਰਸ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਜੋ ਿਕ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਟਾਰਕ ਲਓ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਬਰਾਬਰੀ ਕਰੋ ਅਤੇ ਸਮੱਿਸਆ ਹੱਲ ਹੋ ਗਈ ਹੈ ਹਾਂ ਘੱਟੋ ਘੱਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਹੈਰਾਨੀਜਨਕ ਹੈ ਿਕ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਬਲ ਜੋ ਲੋੜੀਦਂਾ ਹੈ
ਸਰੀਰ ਦੇ ਭਾਰ ਦਾ ਅੱਧਾ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਵੱਲ ਵਧਾਂਗੇ ਕਈ ਵਾਰ ਕੋਈ ਵੀ ਲੋਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਸਵਾਲ ਨਹੀ ਂਪੁੱਛਣਗੇ ਅਤੇ ਇਸ 
ਨੰੂ ਜੋੜਦੇ ਹਨ. ਕੁਝ ਹੋਰ ਇਹ ਸਭ ਪਰੀਿਖਅਕ ਦੀ ਚਤੁਰਾਈ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਡਾਇਟੌਿਮਕ ਅਣ ੂਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਫ୥ੀਕੁਐਸਂੀ ਡਾਇਟੌਿਮਕ ਅਣ ੂਿਵੱਚ ਪਰਮਾਣ ੂਭੌਿਤਕ 
ਿਵਿਗਆਨ ਡਾਇਟੋਿਮਕ ਅਣ ੂਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਫ୥ੀਕੁਐਸਂੀ ਅਤੇ ਕੁਆਂਟਮ ਿਥਊਰੀ ਕਦੇ-ਕਦਾਈ ਂਅਿਜਹੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਪੈਦਾ 
ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਭੌਿਤਕ ਿਵਿਗਆਨ ਦੀਆਂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸ਼ਾਖਾਵਾਂ ਦੇ ਸੰਮੇਲਨਾਂ ਿਵੱਚ ਦਿਹਸ਼ਤ ਪੈਦਾ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ, ਪਰ ਿਕਸੇ ਨੰੂ ਇਸ ਸਮୈ ਕੁਝ ਮਰੀਜ਼ਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ 
ਿਧਆਨ ਨਾਲ ਦੇਖਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ, ਇੱਕ ਡਾਇਟੋਿਮਕ ਅਣ ੂਕੀ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਡਾਇਟੋਿਮਕ ਅਣ ੂਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਦੋ ਪਰਮਾਣ ੂਹਨ ਤਾਂ ਉਹ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਬਾਰਬੰਾਰਤਾ ਦੇ ਨਾਲ 
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ਇੱਕ ਧੁਰ ੇਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਸਕਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਅੰਤਰ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਦਾ ਿਵਛੋੜਾ ਹੈ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਪਰਮਾਣ ੂਵੱਖਰਾ ਿਵਭਾਜਨ ਹੈx uh uh x 
ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਐਟਮਾਂ ਿਵੱਚ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਨੰੂ ਪਾਈਨ ਕਣਾਂ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਮੰਨਦੇ ਹਨ ਪਰ ਉਹਨਾਂ ਕੋਲ ਪੁੰਜ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਆਕਸੀਜਨ ਦੇ ਅਣ ੂ
ਲਈ ਆਕਸੀਜਨ ਪਰਮਾਣ ੂਆਕਸੀਜਨ ਪਰਮਾਣ ੂਦਾ ਕੇਸ ਲਵਾਂਗੇ, ਿਜਸ ਲਈ ਤੁਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹੋ ਿਕ ਦੋ ਆਕਸੀਜਨ ਅਣ ੂਪਰਮਾਣ ੂਤੁਹਾਨੰੂ ਆਕਸੀਜਨ ਅਣ ੂਦੇਣ ਲਈ 
ਜੋੜ ਸਕਦੇ ਹਨ ਪਰਮਾਣਆਂੂ ਿਵਚਕਾਰ ਿਵਭਾਜਨ 1.20 ਹੈ 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 10 ਮੀਟਰ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਿਵੱਚ ਇਹ ਸਾਰਾ ਡੇਟਾ ਤੁਹਾਨੰੂ ਪ୥ਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਆਕਸੀਜਨ 
ਪਰਮਾਣ ੂਦੇ ਪਰਮਾਣ ੂਪੁੰਜ ਦਾ ਪੁੰਜ ਨਾ ਿਕ ਆਕਸੀਜਨ ਪਰਮਾਣ ੂਦੇ ਪੁੰਜ ਦਾ ਪੁੰਜ ਦੋ ਿਬੰਦਆਂੂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਇਹ ਡੇਟਾ ਵੀ ਦੋ ਪੁਆਇੰਟ ਛੇ ਛੇ ਿਵੱਚ 10 ਨੰੂ ਘਟਾਓ 26 
ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੈ ਜੋ ਤੁਹਾਨੰੂ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ਦੀ ਫ୥ੀਕੁਐਸਂੀ 
ਿਕੰਨੀ ਹੈ ਹਣੁ ਤੁਸੀ ਂਇਹ ਿਕਵୈ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹੋ ਿਕ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਅਿਹਸਾਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਦੋ ਪਰਮਾਣ ੂਮਾਫ ਕਰਨਾ ਇਸ ਅਣ ੂਦੇ ਕୈਦਰ ਬਾਰ ੇਜੜਤਾ 
ਦਾ ਇੱਕ ਪਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਸਟ୊ਡਰਡ ਮੀਰਾ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ ਗੁਣਾ ਪੂਰੇ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਿਵੱਚ ਪੂਰੇ ਵਰਗ ਸੱਜੇ m x 2 m x x 2 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਨੰੂ ਛੱਡੋ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਹਣੁ 2 ਦਾ ਵਰਗ ਹੈ ਕੁਆਂਟਮ ਿਥਊਰੀ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਕੋਿਣਕ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਬੁਿਨਆਦੀ ਇਕਾਈ ਸੱਜੇ ਕੋਣਕ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ mx 
ਬੁਿਨਆਦੀ ਇਕਾਈ ਕੁਆਂਟਮ ਿਥਊਰੀ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਕੁਆਂਟਮ ਦੀ ਬੁਿਨਆਦੀ ਇਕਾਈ ਪਾਰ ਕੀ ਹੈ। ਕੀ ਕਰਾਸ ਦਾ ਮੁੱਲ ਹੈ ਇਹ ਡੇਟਾ ਵੀ ਤੁਹਾਨੰੂ h h 
1.054 ਿਵੱਚ 10 ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਘਟਾਓ 34 ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਿਦੱਤਾ ਜਾਵੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਿਦੱਤੇ ਡੇਟਾ ਤୌ ਮ୊ ਿਹਸਾਬ ਲਗਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਪਲ ਕੀ ਹੈ ਵਸਤੂ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ 
ਇਸ ਲਈ ਓਮੇਗਾ ਿਵੱਚ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਅਰਥਾਤ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਇਹ ਕਰਾਸ ਦੇ ਕ୥ਮ ਦਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਕਰਾਸ ਭਾਗ h h i 
ਨਾਲ 1.054 ਿਵੱਚ 10 ਦੇ ਬਰਾਬਰ 34 ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਵਰਗ ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਮੀਟਰ ਵਰਗ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਇਸ ਨੰੂ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ 
ਹੈ, ਮ୊ ਇਸ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਵਰਗ ਿਵੱਚ 2 ਮੀਟਰ ਹੈ 2.66 ਿਵੱਚ 10 ਤୌ ਘਟਾਓ 26 ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਿਕ 2 ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਵਰਗ ਇਹ ਪਰਮਾਣ ੂmx x x 
ਿਵਭਾਜਨ ਵਰਗ ਹੈ ਪਰਮਾਣ ੂਿਵਭਾਜਨ ਦਾ ਜੋ 1.20 ਗੁਣਾ 10 ਦੀ ਪਾਵਰ ਘਟਾਓ 10 ਮੀਟਰ ਸੈਿਕੰਡ ਵਰਗ ਟਾਂਡਾ ਹੈ, ਤੁਸੀ ਂਇਹ ਸਰਲੀਕਰਨ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਿਫਰ 
ਤੁਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰੋਗੇ ਿਕ ਇਹ ਉਸ ਰਪੂ ਦਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮੁੱਲ ਲਗਭਗ 5.2 ਗੁਣਾ 10 ਤୌ 11 ਰੇਿਡਅਨ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ 
ਹੈਰਾਨੀਜਨਕ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਮੁੱਲ ਘੱਟ ਜਾਂ ਘੱਟ ਪ୥ਯੋਗਾਤਮਕ ਨਾਲ ਸਿਹਮਤ ਹੈ ਇਹ ਸੱਚਮੁੱਚ ਸਾਬਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਅਣ ੂਿਵੱਚ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ 
ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਹੈ ਇਹਨਾਂ ਅਣਆਂੂ ਿਵੱਚୌ ਿਜ਼ਆਦਾਤਰ ਉਹਨਾਂ ਕੋਲ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਫ୥ੀਕੁਐਸਂੀ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਕੁਝ ਦੇਖੋ ਜੋ ਮ୊ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆ ਇੱਕ 58 ਕਿਲਪਰ 
ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਕਰੇਗਾ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਟਾਰਕ ਆਿਦ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ ਮੈਨੰੂ ਸਮੱਿਸਆ ਦੱਸਣ ਿਦਓ ਇੱਕ ਕਠੋਰ ਡੰਡੇ ਪੁੰਜ ਕੈਪੀਟਲ ਅਤੇ ਲੰਬਾਈ ਦੀ m l 
ਇੱਕ ਸਖ਼ਤ ਡੰਡੇ ਇੱਕ ਰਗੜ-ਰਿਹਤ ਧਰਵੁੀ ਬਾਰ ੇਇੱਕ ਲੰਬਕਾਰੀ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਦੀ ਹੈ, ਇਹ ਕୈਦਰ ਦਆੁਰਾ ਮੂਲ ਰਗੜ ਰਿਹਤ ਧਰਵੁੀ ਹੈ ਇੱਕ ਲੰਬਕਾਰੀ ਸਮਤਲ 
ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਲੰਬਕਾਰੀ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਮਾਸਸ਼ਨ ਦੀ ਡੰਡੇ ਅਤੇ ਲੰਮੀ ਘੁੰਮਦੀ ਹੈ , ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਉਹ ਹੈ , 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਿਹ ਦੇਈਏ ਿਕ ਇੱਕ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਨੰੂ ਅਤੇ ਦੇ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। m1 m2 
ਿਕਹੜੀਆਂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਮਾਤਰਾਵਾਂ ਹਨ ਿਜਨ୧ਾਂ ਦੀ ਪਿਹਲਾਂ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਮੇਰ ੇਿਸਸਟਮ ਿਵੱਚ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਪਿਹਲਾ ਿਸਸਟਮ mi 
ਦਾ ਕੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰਾ ਿਸਸਟਮ ਕୈਦਰ ਬਾਰ ੇਡੰਡੇ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਵਰਗਾਕਾਰ 12 ਗੁਣਾ ਿਵਸਥਾਰ ਉਹ ਪੁੰਜ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਹੈ ਜੋ ਦੋਨਾਂ i ml m1 
ਕୈਦਰਾਂ ਿਵੱਚ ਗੁਣਾ 2 ਪੂਰਾ ਵਰਗ ਜੋੜ ਿਵੱਚ ਗੁਣਾ 2 ਪੂਰਾ ਵਰਗ ਇਹ ਇਸ ਮੁੱਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦਾ ਵਰਗ 4 ਗੁਣਾ ਵਰਗ 3 ਹੋਵੇਗਾ। ਿਤੰਨ ਪਲੱਸl m 2 l l m 
ਿਲਟਲ ਐਮ ਇਕ ਪਲੱਸ ਿਲਟਲ ਐਮ ਟ ੂਿਵਚ ਦੋ mm 
ਇਸ ਲਈ ਨੰਬਰ ਸੱਠ ਿਮੰਟ ਬਰਬਾਦ ਕਰਨ ਲਈ ਸੰਪਾਦਨ ਸਮୈ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਹਣੁ ਿਸਸਟਮ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਨਾਲ ਘੁੰਮ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਡੇਟਾ
ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਕੋਣ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਮੋਮ୊ਟਮ 
ਇਸ ਲਈ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਇੱਕ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਜੋ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ l l i 
ਸੱਜੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਿਗਿਣਆ ਹੈ ਵਰਗ ਨੰੂ ਚਾਰ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਿਤੰਨ ਅਤੇ ਛੋਟਾ ਇੱਕ ਜੋੜ ਛੋਟਾ ਉਸ ਸਮୈ ਓਮੇਗਾ ਹਣੁ il m m m 2 
ਿਸਸਟਮ ਉਤੇੱ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਸਸਟਮ ਉਤੱੇ ਟਾਰਕ ਿਤੰਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ m1g m2g 
ਿਸਸਟਮ ਉਤੇੱ ਪਿਹਲਾਂ ਟਾਊ 1 ਇਸ ਕੋਣ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਥੀਟਾ ਆਖਦਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਇਹ ਬਾਇ 2 ਥੀਟਾ ਹੈ m 1 g l cos 
ਠੀਕ ਹੈ ਿਵੱਚ ਬਾਇ 2 ਥੀਟਾ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਬਾਇ 2 ਇਹ ਦਰੂੀ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਦਰੂੀ ਤਾਂ ਇਸ ਬਾਰੇ ਕੀ ਇਹ ਕਾਗਜ਼ ਤୌ ਬਾਹਰ ਹੈ ਟਾਰਕ m 1 g l cos i l cos 
ਨਹੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾ ਿਮਲੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇਸ ਤୌ ਬਾਹਰ ਹੈ ਜਹਾਜ਼ ਦੇ ਬਾਹਰ ਕਾਗਜ਼ ਦਾ ਕੀ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਜਹਾਜ਼ ਤୌ ਬਾਹਰ ਹੈ ਤਾਊ 2 ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਗੁਣਾ 2 ਕੋਸ ਥੀਟਾ ਪਰ m2g 
ਇਹ ਜਹਾਜ਼ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੱੁਲ ਟਾਰਕ ਘਟਾਓ ਿਵੱਚ ਡੇਲ ਦੇ ਅੱਧ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਪਲੇਨ ਤୌ ਬਾਹਰ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ m 1 m 2 cos theta 
ਜੇਕਰ ਤୌ ਵੱਡਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਹੈ ਜੇਕਰ ਪਲੇਨ ਿਵੱਚ ਤୌ ਵੱਡਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤୌ ਘੱਟ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਅਲਫ਼ਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਸੀ ਂਅਲਫ਼ਾ ਦੀ m1 m2 m1 m2 m2 m i l 
ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਰਥਾਤ ਐਗੁਂਲਰ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਸੋ ਅਲਫ਼ਾ ਦਆੁਰਾ ਕੁੱਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ i tau 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਤੁਹਾਨੰੂ 2 ਗੁਣਾ ਘਟਾਓ ਿਵੱਚ ਭਾਗ ਦਆੁਰਾ 3 ਪਲੱਸ ਪਲੱਸ ਿਵੱਚ ਿਮਲੇਗਾ । m 1 m 2 g cos theta m m 1 m 2 
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