
ਇਸ ਲਈ ਅੱਜ ਅਸੀ ਂਕਣਾਂ ਦੇ ਿਸਸਟਮਾਂ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀਸ਼ੀਲਤਾ 'ਤੇ ਕੁਝ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ 'ਤੇ ਚਰਚਾ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਸ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਸਮੱਿਸਆਵਾਂ 'ਤੇ 
ਚਰਚਾ ਕਰਨ ਲਈ ਅੱਗੇ ਵਧੀਏ, ਮ୊ ਕੁਝ ਗੱਲਾਂ ਦੱਸਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਪਿਹਲੀ ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਸਮੱਿਸਆ ਦਾ ਹੱਲ ਕਰਨਾ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ, ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਨਹੀ ਂਿਕ 
ਮੁਕਾਬਲੇ ਦੀਆਂ ਪ୥ੀਿਖਆਵਾਂ ਦੇ ਿਦ୥ਸ਼ਟੀਕੋਣ ਤୌ ਉਸ ਿਵਸ਼ੇ ਨੰੂ ਸਮਝੋ ਿਜਸਨੰੂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਿਵਅਕਤੀ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਹੱਲ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ 
ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਿਸਰਫ ਿਸਧਾਂਤ ਨੰੂ ਦਬੁਾਰਾ ਪੇਸ਼ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਿਗਆਨ ਬਹਤੁ ਵਧੀਆ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਫੇਨਮੈਨ ਅਿਜਹੇ ਆਦੇਸ਼ ਨੰੂ ਿਸਰਫ ਚਸੁਤ ਲਈ ਿਕਹਾ 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਕੱਚ ਦਾ ਸਮਾਨ ਬਹਤੁ ਸੁੰਦਰ ਚਮਕਦਾਰ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਬਹਤੁ ਮਿਹੰਗਾ ਵੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਪਰ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਇਸਨੰੂ ਸੁੱਟ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਰੀ ਚੀਜ਼ 
ਡਸਟਿਬਨ ਿਵੱਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਹੱਲ ਕਰਨਾ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ 'ਤੇ ਜ਼ੋਰ ਦੇਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਮ୊ ਹਣੁ ਇਸ 'ਤੇ ਜ਼ੋਰ ਿਦੰਦਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ
ਹੱਲ ਕਰਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਕੀ ਹਨ? ਿਕਸੇ ਨੰੂ ਿਧਆਨ ਰਖੱਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਇਹ ਕੇਵਲ ਅਿਭਆਸ ਅਤੇ ਅਨੁਭਵ ਦਆੁਰਾ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਕਣਾਂ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀਸ਼ੀਲਤਾ ਦੇ
ਿਸਸਟਮਾਂ 'ਤੇ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਵਸ਼ੇ 'ਤੇ ਚਰਚਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਚੀਜ਼ਾਂ ਦੇਖਾਂਗੇ ਅਤੇ ਠੀਕ ਹੈ ਅਸੀ ਂਸਮੱਿਸਆ ਤୌ ਬਾਅਦ ਸਮੱਿਸਆ ਆਵੇਗੀ ਹਣੁ ਮ୊ 
ਿਜ਼ਆਦਾਤਰ ਸਿਥਤੀਆਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਭੌਿਤਕ ਸਿਥਤੀਆਂ, ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਇਹਨਾਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਿਕਵୈ ਹੱਲ ਕਰਨਾ ਹੈ ਅਤੇ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ 
ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਤਾਰ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਪੈਰਾਬੋਲਾ ਤਾਰ ਦੀ ਸ਼ਕਲ ਿਵੱਚ ਝੁਕੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਧੁਰਾ ਇੱਥੇ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਇੱਕ ਸਿਥਰ y kx k 
ਹੈ ਇਹ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਪੈਰਾਬੋਲਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਦੇਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇੱਕ ਬੀਡ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਤਾਰ 'ਤੇ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਨਾਲ ਿਖਸਕ ਸਕਦਾ 
ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਿਬਨਾਂ ਰਗੜ ਦੇ ਸਲਾਈਡ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਤਾਰ ਦੇ ਮੋੜ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਸਲਾਈਡ ਦੇ ਨਾਲ ਪੈਰਾਬੋਲਾ ਸਲਾਈਡ ਦੀ ਸ਼ਕਲ ਿਵੱਚ ਿਬਨਾਂ 
ਰਗੜ ਦੇ ਸਲਾਈਡ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਤਾਰ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਿਨਰੰਤਰ ਪ୥ਵੇਗ ਨਾਲ ਤੇਜ਼ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਤਾਰ ਤੇਜ਼ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਤਾਰ ਐਕਸੀਲੇਰੇਟਡ ਐਕਸੀਲਰੇਟਡ ਐਕਸੀਲਰੇਸ਼ਨ ਦੇ ਨਾਲ ਧੁਰੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਬੀਡ ਦੀ ਨਵੀ ਂਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ ਸਿਥਤੀ ਦਾ x x-
ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਨਵਾਂ ਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ ਪ୥ਸ਼ਨ ਲੱਭੋ ਠੀਕ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਸਟੈਟ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਪੈਰਾਬੋਿਲਕ ਤਾਰ ਸਿਥਰ ਹੈ ਤਾਂ ਕਣ ਆ ਕੇ ਮੂਲ ਸਥਾਨ ionary 
'ਤੇ ਸੈਟਲ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਜੋ ਿਕ ਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਇੱਕ ਪ୥ਵੇਗ ਿਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਬੀਡ ਉਪੱਰ ਸਲਾਈਡ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾx 
ਜੋ ਹੋਵੇਗਾ ਉਥੱੇ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਿਥਤੀ 'ਤੇ ਹੈ। ਇਹ ਪੁੰਜ ਤਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਿਕਿਰਆ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਨੰੂ ਹਰੀਜੱਟਲ ਅਤੇ ਵਰਟੀਕਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟਸ ਦੇ ਨਾਲ ਹੱਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਰਾਂਗੇ mg 
ਤਾਂ ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਟ୊ਜ୊ਟ ਹੈ ਇੱਥੇ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਇਹ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ mg emg 
ਹੋਵੇਗੀ ਇਸ ਟ୊ਜ୊ਟ ਦੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਲੰਬਵਤ ਹੋਵੋ ਤਾਂ ਿਕ ਇਹ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਹੱਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ, ਠੀਕ ਹੈ, ਮ୊ ਿਸਰਫ਼ mg 
ਇਸ ਲਈ ਹਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਹੈ, ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁਿਲਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਕੋਸ ਥੀਟਾ ਇਹ ਸਾਈਨ ਥੀਟਾ ਹੈ ਿਖਿਤਜੀ n n n n 
ਤੌਰ 'ਤੇ ਸਾਈਨ ਥੀਟਾ ਇਸਲਈ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਹੱਲ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੈ ਤਾਂ ਥੀਟਾ n n cos 
ਅਤੇ ਸਾਈਨ ਥੀਟਾ ਇਹ ਠੀਕ ਹੈ n 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇੱਕ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ ਜੋ ਧੁਰੇ ਅਤੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਘੁਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਸਮୈ ਸੰਤੁਲਨ ਕਣ ਇਸ ਨਵੀ ਂਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ h x y 
ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗਾ ਪ୥ਦਾਨ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਜਦୌ ਬਲ ਸੰਤੁਲਨ ਅਤੇ ਜਾਂ ਸੰਤੁਲਨ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕਣ ਦੇ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਇੱਕ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸੰਤੁਲਨ
ਹੈ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ । ਸਧਾਰਣ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦਾ ਲੰਬਕਾਰੀ ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਥੀਟਾ ਬੀਟ 'ਤੇ ਭਾਰ ਹੇਠਾਂ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਭਾਰn cos theta n cos 
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਅਗਲੀ ਬੀਟ ਦਾ ਭਾਰ ਸਾਇਨ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਹ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦਾ ਇੱਕ ਲੇਟਵਾਂ ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਬਲ n 
ਿਜਸ ਨਾਲ ਜੋ ਬਲ ਇਸ ਮਣਕੇ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮਾ ਹਣੁ ਆਹ ਇਹ ਉਹ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਹਨ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਨੰੂ ਦਜੂੇ ਨਾਲ ਵੰਡਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਤੁਹਾਨੰੂ 2 ਦਆੁਰਾ a g 
ਦਆੁਰਾ ਵੰਿਡਆ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ 2 ਸਮੀਕਰਨ ਦਆੁਰਾ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਥੀਟਾ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਥੀਟਾ ਇੱਥੇ ਇਸਲਈ ਟੈਨ ਥੀਟਾ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ
ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਡੈਰੀਵੇਿਟਵ ਹੈ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਸ ਵਕਰ 'ਤੇ ਡੈਰੀਵੇਿਟਵ ਇਸਲਈ ਬਾਇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ dy dx y kx 

ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਇਹ ਟੈਨ ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਟੈਨ ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਐਕਸਲਰਸ਼ੇਨ ਦਆੁਰਾ ਕਣ 'ਤੇ d ah dy by dx t o 2 kx x a 
ਪ୥ਵੇਗ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਜਾਂ ਇਸ ਤਾਰ ਦੀ ਪ୥ਵੇਗ ਨੰੂ ਗ୥ੈਵਟੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਪ୥ਵੇਗ ਦਆੁਰਾ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਟੈਨ ਥੀਟਾ 2k 
ਲਈ ਮ୊ ਬਦਲ ਿਦੱਤਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਕੀ ਇਹ ਨਵੀ ਂਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਦਾ ਿਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਕਰਨ ਲਈ ਕੁਝ ਿਮੰਟ ਿਬਤਾਏ ਹਨ ਿਕ ਿਵਿਦਆਰਥੀ ਤୌ ਿਕਹੜੀਆਂ ਵੱਖੋ 
ਵੱਖਰੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਜਾਣਨ ਦੀ ਉਮੀਦ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਵੀ ਕੋਈ ਸਮੱਿਸਆ ਿਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਿਵਿਦਆਰਥੀ ਨੰੂ ਇਹ ਸਵਾਲ ਪੁੱਛਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਖਾਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਕਉ ਂਿਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ ? ਕੋਰਸ ਜੇਕਰ 
ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਕਰਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਿਫਰ ਤੁਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਉਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਪ୥ੀਿਖਆ ਿਵੱਚ ਚਣੇੁ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹੋ ਜੋ ਮੇਰਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ 
ਮੇਰਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਉਹ ਿਕਹੜੀਆਂ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਹਨ ਜੋ ਇਮਿਤਹਾਨ ਦੇਣ ਵਾਲਾ ਟੈਸਟ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਪ୥ੀਿਖਆਕਰਤਾ ਿਵਿਦਆਰਥੀਆਂ ਤୌ ਉਮੀਦ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਯੋਗਤਾ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਕੁਝ ਸੰਕਲਪਾਂ ਨੰੂ ਜਾਣਨ ਲਈ, ਿਜਸਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾ
ਰਹੀ ਹੈ, ਕੀ ਿਵਿਦਆਰਥੀ ਸੰਤੁਲਨ ਨੰਬਰ ਇੱਕ ਦੀਆਂ ਸਿਥਤੀਆਂ ਨੰੂ ਜਾਣਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਬਲਾਂ ਨੰੂ ਬਲ ਸ਼ੌਲ ਨੰੂ ਸੰਤੁਿਲਤ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਸੰਤੁਲਨ d 
ਜੋ ਨੰਬਰ ਇੱਕ ਹੈ ਕੋਈ ਬਾਹਰੀ ਿਵਚਾਰ ਨਹੀ ਂਜੋ ਨੰਬਰ ਦੋ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਤୌ ਬਾਅਦ ਇਹ ਵੀ ਕੁਝ ਹੱਦ ਤੱਕ ਗਿਣਿਤਕ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਕ ਨੰੂ ਇਹ ਜਾਣਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਿਕ
ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਢਲਾਨ ਨੰੂ ਵੱਖਰਾ ਕਰਕੇ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਅਗਲੀ ਸਮੱਿਸਆ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪੁੱਛਣ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ। ਕੀ ਇਹ ਐਗੁਂਲਰ ਵੇਗ 'ਤੇ ਠੀਕ ਹੈ, 
ਮੈਨੰੂ ਹਣੁ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਸਮਝਾਉਣ ਿਦਓ ਕਈ ਵਾਰ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਕੋਈ ਸਮੱਿਸਆ ਪੜ୧ਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਹ ਿਕਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਡਰ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਪਰ ਤੁਹਾਨੰੂ ਧੀਰਜ ਨਾਲ ਇਸ ਨੰੂ 
ਦੇਖਣਾ ਪਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸ ਨੰੂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਿਹੱਿਸਆਂ ਿਵੱਚ ਵੰਡਣਾ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ ਖਾਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਇੱਥੇ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ? ਕੀ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਠੀਕ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਪਹੁੰਚ ਹੈ ਇਹ ਉਹ
ਧੁਰਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਲੇਬਲ ਕਰਨਾ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ ਇੱਕ ਕਣ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਕ ਕਣ ਇਸ ਚੱਕਰ 'ਤੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮੈਨੰੂ 
ਇੱਥੇ ਪਤਾ ਲੱਗਾ ਿਕ ਇੱਕ ਕਣ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਹ ਖਾਸ ਚੱਕਰ ਹਣੁ ਿਕਹੜੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਹਨ ਇਸ ਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਕਣ ਚੱਕਰ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਕੋਣੀ 
ਵੇਗ ਨਾਲ ਫਾਈ ਰੇਡੀਅਨ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਚੱਕਰ ਦਾ ਘੇਰਾ 4 ਮੀਟਰ ਸੱਜੇ ਨੰਬਰ ਹੈ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮ୊ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਬੰਦ ੂਤୌ ਇਸ ਨੰੂ ਿਖੱਚ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਹr w 
ਲੰਬਵਤ ਪ୥ਾਈਮ ਦਾ ਪੈਰ ਹੈ ਇਸ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਲੰਬ ਦਾ ਪੈਰ ਹੈ ਪ୥ਾਈਮ ਧੁਰੀ 'ਤੇ ਲੰਬ ਦਾ ਪੈਰ ਹੈ ਹਣੁ ਕਣ ਵਜୌ ਚੱਕਰ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਲੰਬਕਾਰੀ ਦਾ ਪੈਰ p x p x 
ਇਸ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਅੱਗੇ-ਿਪੱਛੇ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਲੋਕਾਂ ਨੇ ਇਹ ਪਛਾਣ ਿਲਆ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਗੋਲਾਕਾਰ ਗਤੀ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਇਕ ਤୌ ਇਕ ਪੱਤਰ ਿਵਹਾਰ ਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ ਜੋ ਕਣ x 
ਇਕ ਚੱਕਰ 'ਤੇ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇਸ ਨੰੂ ਗੋਲ ਮੋਸ਼ਨ ਪ୥ਾਪਤ ਹੈ ਜਦୌ ਿਕ ਲੰਬਕਾਰੀ ਦੇ ਪੈਰ ਿਵੱਚ ਸਧਾਰਨ ਹਾਰਮੋਿਨਕ ਗਤੀ ਹੋਵੇਗੀ ਪਰ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਗੁਆਉਣ ਲਈ 
ਇਹ ਸਾਰੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਜ਼ਰਰੂੀ ਨਹੀ ਂਹਨ ਿਕ ਉਹ ਿਕਹੜੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਹਨ ਿਜਨ୧ਾਂ ਨੰੂ ਲੰਬਕਾਰੀ ਦੇ ਪੈਰਾਂ ਦੇ ਪੈਰਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿਕਹਾ ਿਗਆ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਹਾਂ 

ਪ୥ਾਈਮ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਜਦୌ ਸਵੀਪ 30 ਿਡਗਰੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਥੀਟਾ 30 ਿਡਗਰੀ 30 ਿਡਗਰੀ ਸਵੀਪਸ ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ 30 ਿਡਗਰੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ p op 
ਜਦୌ ਕਣ ਇੱਥੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਪ୥ਾਈਮ ਦਾ ਜੋ ਿਕ ਸਵਾਲ ਪੁੱਿਛਆ ਿਗਆ ਹੈ ਸਮੱਿਸਆ ਬਹਤੁ ਸਰਲ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਕਹਾਂਗਾ ਇਸਲਈ sp p eed r 
op prime is equal to x in cos theta right op prime is equal to x is equal to r cos theta 

ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਹੈ। ਸਮୈ ਦਾ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਦਆੁਰਾ ਬਦਲਦਾ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਘਟਾਓ ਸਾਈਨ ਥੀਟਾ ਥੀਟਾ ਥੀਟਾ ਥੀਟਾ ਦਆੁਰਾ now x dt dx r d d d d d dt
ਕੀ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਮਾਇਨਸ ਆਰ ਸਾਇਨ ਥੀਟਾ ਮਾਇਨਸ ਓਮੇਗਾ ਸਾਈਨ ਥੀਟਾ ਕੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਲੰਬਕਾਰੀ ਦਾ ਹਣੁ ਫੁੱਟ ਹੈ ਵੇਗ ਹੈ ਪੀ ਪ୥ਾਈਮ 'ਤੇ ਲੋਕ ਉਸ r v 
ਸਮୈ ਦਾ ਮਾਿਡਊਲਸ ਦੇ ਮਾਿਡਊਲਸ 4 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਓਮੇਗਾ 5 ਹੈ ਜੋ ਸਾਈਨ 30 ਿਵਚ ਹੈ। ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ 10 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ 10 r 
ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਇਕ ਹੋਰ ਗੱਲ ਹੈ ਮ୊ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਕਹਾਂਗਾ ਿਕ ਹਣੁ ਦਾ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਕੀ ਹੈ ਮੇਰਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਦਾ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਕੀ ਹੈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਬੰਦ ੂq p p 

ਬਾਰੇ ਦੇ ਦੇ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਿਵੱਚ ਕੀ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਓਮੇਗਾ 5 ਿਦੱਤਾ ਹੈ। ਰੇਡੀਅਨ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚq p p o 
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ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਹੈ ਹਣੁ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਿਗਣਨ ਲਈ ਿਕਹਾ ਜਾਵੇਗਾ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ਸੱਜੇ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਇਹ ਿਫਰ ਤୌ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ th q e angular velocity 
ਸਧਾਰਨ ਹੈ ਭਾਵୈ ਿਕ ਇਹ ਬਹਤੁ ਔਖਾ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਜੋ ਤੁਹਾਨੰੂ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਕਾਰਡ ਿਵੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਹੋਵੋ ਇਹ ਇੱਕ ਕਾਰਡ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਕਿਹ ਕੇ ਕਹਾਂਗਾ m 
ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਕਾਰਡ ਇੱਕ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਘਟਾਉਦਂਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ ਕੋਣ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਸਾਨੰੂ ਗਣਨਾ pm 
ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ, ਹਾਲਾਂਿਕ 
ਇਸ ਲਈ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਕੋਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਕੋਣ ਲੋੜੀਦਂਾ ਕੋਣ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ ਅਸੀ ਂਚੰਗੀ ਤਰ୧ਾਂ ਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਹੈ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਚੱਕਰ mqp 
ਿਵੱਚ ਕਾਰਡ ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਘਟਾਉਦਂਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਘੇਰੇ 'ਤੇ ਿਕਸੇ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਉਸ ਕੋਣ ਨੰੂ ਘਟਾ ਦੇਵੇਗਾ ਇਹ ਥੀਟਾ ਦੇ 2 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸ ਸਿਥਤੀ 
ਿਵੱਚ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਓਮੇਗਾ 5 ਰੇਡੀਅਨ ਪ୥ਤੀ ਸੈਿਕੰਡ 5 ਬਾਇ 2 2.5 ਰੇਡੀਅਨ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚੱਕਰ ਦੀ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ 
ਿਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਤੁਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਪ୥ਾਈਮ ਦੀ ਪ୥ਵੇਗ ਕੀ ਹੈ ਿਜਸਦੀ ਤੁਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਾਰ ਕਰਨ 'ਤੇ p 
ਜਾਣ ਤୌ ਬਾਅਦ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਚੀਜ਼ਾਂ ਨੰੂ ਠੀਕ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ। ਸਮੱਿਸਆ ਪੁੱਛੋ ਿਕ ਹੋਰ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਥਾਈ ਕੀ ਹਨ ਿਜਸਦੀ ਤੁਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਸੀ ਂਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ngs 
'ਤੇ ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਕਰਾਂਗੇ ਤਾਂ ਇਹ ਪੁੰਜ ਸਮੱਿਸਆ ਦੇ ਕୈਦਰ 'ਤੇ ਹੈ, ਮ୊ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਇੱਕ ਪੂਰੀ ਪ୥ੀਿਖਆ ਤୌ ਿਲਆ ਹੈ ਤਾਂ ਸਮੱਿਸਆ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਰੇਡੀਅਸ ਦੀ 
ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਗੋਲਾਕਾਰ ਿਡਸਕ ਇਸ ਤୌ ਠੀਕ ਹੈ ਿਡਸਕ ਜੋ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇੱਥੇ 2 ਦਆੁਰਾ ਰੇਡੀਅਸ ਦੀ ਇੱਕ ਹੋਰ ਗੋਲ ਿਡਸਕ ਨੰੂ ਹਟਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਚੱਕਰ ਛੋਟੇ ਸਰਕਲ ਦਾ ਰੇਡੀਅਸ ਦੋ ਗੁਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਕୈਦਰ ਨੰੂ ਮ୊ ਕਮਾਨ ਕਹਾਂਗਾ, ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਬੰਦ ੂਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। r sd 
ਇਸ ਲਈ ਵੱਡੇ ਚੱਕਰ ਿਵੱਚୌ ਛੋਟਾ ਚੱਕਰ ਕੱਿਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਗੋਲਾਕਾਰ ਿਡਸਕ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਕੰਮ ਕੀ ਹੈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਿਹਸਾਬ ਲਗਾਉਣਾ 
ਪਵੇਗਾ ਿਕ ਇੱਕ ਵਾਰ ਇਸ ਦੇ ਬਾਕੀ ਿਹੱਸੇ ਦੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਨੰੂ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਮੇਰਾ ਕੀ ਮਤਲਬ ਹੈ। ਬਾਕੀ ਦੇ ਿਹੱਸੇ ਨੰੂ ਹਟਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਬਹਤੁ 
ਆਸਾਨ ਹੈ ਿਕ ਪੁੰਜ ਕୈਦਰ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੀ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਕੀ ਹੈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਦੋ ਪੁੰਜ ਹਨ ਜੋ ਿਕ 'ਤੇ ਸਿਥਤ ਹੈ ਅਤੇ ਦਜੂਾ ਪੁੰਜ ਸਿਥਤ ਹੈ, ਿਫਰ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ m1 x1 m2 x2 
ਅਨੁਸਾਰ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਹਣੁ ਇਹ ਮਾਤਰਾ ਹੈ। ਇਸ ਪੂਰੀ ਚੀਜ਼ ਨੰੂ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਲਵੇਗਾ ਅਤੇ ਿਫਰ ਬਾਕੀ ਬਿਚਆ ਿਹੱਸਾ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਪੁੰਜ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, i m1 m2 
ਇਸ ਲਈ ਿਸਗਮਾ ਨੰੂ ਪੁੰਜ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਖੇਤਰ ਿਸਗਮਾ ਪੁੰਜ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਖੇਤਰ ਿਡਸਕ ਦੀ ਿਡਸਕ ਦੀ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਮੰਨਣ ਿਦਓ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ p m one 
ਦੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇ। ਛੋਟਾ ਚੱਕਰ ਦੋ ਪੂਰੇ ਵਰਗ ਨਾਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਿਸਗਮਾ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਇੱਕ ਿਕੱਥੇ ਹੈ ਦੋ pi e r OK x x r 
ਨਾਲ ਹਾਂ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਸ ਨੰੂ ਆਖਦਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇਸਦਾ ਮੂਲ ਨਾਲ ਦੋ ਹੈ ਤਾਂ ਦੋ ਦੋ ਹੈ। ਬਾਕੀ ਬਿਚਆ ਿਹੱਸਾ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਪੂਰੇ ਚੱਕਰ ਦੇ ਖੇਤਰਫਲ ਤୌ r m m 
ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਛੋਟੇ ਚੱਕਰ ਦੇ ਖੇਤਰ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਵੱਡੇ ਚੱਕਰ ਦੇ ਖੇਤਰ ਿਵੱਚ ਵਰਗ ਘਟਾਓ ਗੁਣਾ ਪੂਰਾ ਵਰਗ ਉਸ ਸਮୈ ਿਸਗਮਾ ਹੁੰਦਾ pi r r r 
ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਕੱਥੇ ਸਿਥਤ ਹੈ ਇਹ ਿਕਸੇ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਹੈ ਇਹ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਹੈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਕਹਾਂਗਾ ਿਕ ਇਹ ਵੋਡ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਖੇਤਰ ਕੀ x 2 x od x 
ਹੈ ਇਹ ਖੇਤਰ ਕੀ ਹੈ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਤੰਨ ਵਰਗ ਦੇ ਚਾਰ ਹਣੁ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਕୈਦਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪੁੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਸ ਕੀ pi r x x ah m1 
ਇਹ ਮਾਤਰਾ ਗੁਣਾ 2 ਪੂਰੇ ਵਰਗ ਿਸਗਮਾ ਨੰੂ ਿਵੱਚ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਸਾਰੇ ਦਾ ਵਰਗ ਹੈ ਵਰਗਾਕਾਰ 4 ਨਾਲ ਮ୊ ਪੁੰਜ ਪ୥ਤੀ ਯੂਿਨਟ ਿਸਗਮਾ ਨੰੂ r rm e r rho um 
ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਸਗਮਾ ਿਸਗਮਾ ਕਹਾਂਗਾ ਿਕ ਬਾਇ  ਪਲੱਸ ਵਰਗ  ਨਾਲ ਿਸਗਮਾ ਿਵੱਚ ਠੀਕ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਵਰਗ r 2 pi   3 pi r 4 x pi r rho 
ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਮੇਰੇ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਕୈਦਰ ਹੈ ਮੂਲ ਿਵੱਚ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ 0 ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਿਵੱਚ 
ਇਸ ਲਈ ਸਭ ਹੈ ਗੁਣਾ 8 ਜੋੜ ਿਤੰਨ ਚਾਰ ਬਰਾਬਰ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਬਰਾਬਰ ਘਟਾਓ ਗੁਣਾ ਛੇ ਹੈ r x x x r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਓਡ ਹੈ ਦਰੂੀ ਗੁਣਾ ਛੇ r 
ਇਸ ਲਈ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਹੈ ਬਾਕੀ ਦਾ ਿਹੱਸਾ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ 2 ਗੁਣਾ ਦੀ ਦਰੂੀ 'ਤੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਿਪਆ ਹੈ, r x 
ਇਸ ਲਈ ਦੇ ਧੁਰੇ ਮਾਇਨਸ ਗੁਣਾ ਛੇ ਅਤੇ ਜ਼ੀਰ ੋਹਨ, ਇਹ ਦੇ ਕੋਆਰਡੀਨੇਟਸ ਦੇ ਧੁਰੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਦਰਸਾਉਦਂੀ d r t okay t ah a 
ਹੈ। ਸਧਾਰਣ ਸੰਕਲਪ ਿਜਵୈ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਜੋ ਵਾਰ-ਵਾਰ ਆ ਜਾਵੇਗਾ, 
ਇਸ ਲਈ ਅਗਲੀ ਸਮੱਿਸਆ ਜੋ ਮ୊ ਚਣੁੀ ਹੈ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਕੁਝ ਸੰਕਲਪਾਂ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨਾ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਓਮੇਗਾ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ 
ਕਾਇਨੇਿਟਕ ਐਨਰਜੀ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਆਿਦ ਇਹ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਹਣੁ ਠੀਕ ਹੈ ਕਹੋ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਮਿਮਤੀ ਹੈ ਇਹ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਕੁਝ 
ਜਾਣਕਾਰੀ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ ਇਸ ਬਾਰੇ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਧੁਰੇ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਜੋ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਉਹ ormation asymmetric body 
ਹੈ ਇਸਦੀ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਇਸਦੀ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਇਸ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਕੀ ਕਹੋਗੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਹ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਿਫਰ ਹੋਰ ਕੀ 
ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸ ਦਾ ਚੱਕਰ ਕੱਟਣ ਵਾਲਾ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹਣੁ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ, ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ 
ਅੱਧੇ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਅੱਧਾ ਵਰਗ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਓਮੇਗਾ ਸੱਜੇ ਇਹ ਹਨ। ਿਜਹੜੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ i mb i 
ਿਦੱਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਹਨ, ਹਣੁ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਿਕ ਦਆੁਰਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਊਰਜਾ ਕੀ ਹੈ ਜੋ ਓਮੇਗਾ 2 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਓਮੇਗਾ 2 ਕੇ ਬਾਇ ਦੇl k 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਿਦੱਤੇ ਗਏ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀਨੇਿਟਕ ਿਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ ਜੋ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਸਮਿਮਤੀ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਦੇ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ axis 
ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਡੇਟਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਦਾ ਮੁੱਲ ਅਤੇ ਉਸ ਤୌ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦਾ ਮੁੱਲ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਜੇਕਰ ਉਹ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਸਰਫ਼ ਇਹ ਪੁੱਛਣ ਿਕ ਕੀ 
ਉਹ ਤੁਹਾਨੰੂ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਕਿਹੰਦੇ ਹਨ, ਇਹ ਟੀ. ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਸਧਾਰਨ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਇਹ ਵੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ii 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ 2 ਕੇ ਹਣੁ ਪਿਹਲੇ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਜਦୌ ਉਹਨਾਂ ਨੇ ਤੁਹਾਨੰੂ ਪੁੱਿਛਆ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਦਾ ਮੁੱਲ ਕੀ ਹੈ ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਹੀਏ ਿਕ l l 
ਇਹ ਇੱਕ ਬਹ-ੁਚੋਣ ਵਾਲਾ ਪ୥ਸ਼ਨ ਹੈ, ਓਮੇਗਾ ਇੱਕ 2 ਕੇ ਦਆੁਰਾ ਓਮੇਗਾ ਹੈ 2 ਕੇ ਿਫਰ ਬੀ ਕੇ ਦਆੁਰਾ ਅਤੇ ਸੀ ਕੇ ਦਆੁਰਾ 2 ਅਤੇ ਕੇ ਦਆੁਰਾ ਹਣੁ ਉਹl l l d l 
ਸਾਰ ੇਮਾਮਿਲਆਂ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੇ ਦਆੁਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਕਈ ਵਾਰ ਿਵਿਦਆਰਥੀ ਕੀ ਕਰਦੇ ਹਨ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਪਤਾ ਹੈ ਿਕ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਿਸਖਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕ ਉਹਨਾਂ ਨੇ l 
ਸਾਰੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਹੱਲ ਨਹੀ ਂਕੀਤਾ ਿਸਰਫ਼ ਸਾਰ ੇਗਲਤ ਗਲਤ ਜਵਾਬਾਂ ਨੰੂ ਖਤਮ ਕਰਕੇ ਤੁਸੀ ਂਸਹੀ ਜਵਾਬ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਹ ਸਹੀ ਹੈ ਬਸ਼ਰਤੇ 
ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਬਣਾਇਆ ਿਗਆ ਹੋਵੇ ਜੇਕਰ ਚਾਰ ਿਵਕਲਪਾਂ ਿਵੱਚୌ ਿਤੰਨ ਿਵਕਲਪ ਹਨ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਅਯਾਮੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਗਲਤ ਹਨ ਜਾਂ ਿਫਰ ਇਸ ਨੰੂ ਦੇਖ ਕੇ 
ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਿਸੱਟੇ 'ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਬਾਕੀ ਦਾ ਜਵਾਬ ਸਹੀ ਹੈ ਪਰ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਇਹ ਸੰਭਵ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਓਮੇਗਾ ਆਹ ਦੇ ਮਾਪ ਿਕਉਿਂਕ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਮਾਪ 
ਹਨ ਬੇਸ਼ਕ ਊਰਜਾ ਨੰੂ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਪਰ ਇੱਕ ਹੈ ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਕਾਰਕ ਜੋ ਇੱਥੇ ਸਹੀ ਅਨੁਪਾਤਕ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ ਫੈਕਟਰ ਦਆੁਰਾ 2 ਕੇ ਹੈ ਇਸਲਈ l ity l 

ਸਹੀ ਉਤੱਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਅਿਜਹਾ ਕਰਨ ਦਾ ਇੱਕੋ ਇੱਕ ਤਰੀਕਾ ਹੈ ਕੰਮ ਕਰਕੇ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਮੱਿਸਆ ਆਊਟਲੱੈਟ 'ਤੇ ਬਹਤੁ ਗੰਭੀਰ ਿਦਖਾਈ ਿਦੰਦੀ ਹੈ a 
ਸਾਨੰੂ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਿਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਸਾਨੰੂ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਿਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਕਵୈ ਅਸੀ ਂਐਗੁਂਲਰ ਵੇਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨੀ ਹੈ ਜੋ ਬਹਤੁ oh 

ਸਰਲ ਹੈ ਪਰ ਿਕਸੇ ਨੰੂ ਇਹ ਜਾਣਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਉਹ ਚੀਜ਼ਾਂ ਹਨ ਜੋ ਹਣੁ ਮ୊ ਵਾਰ-ਵਾਰ ਦੱਸਦਾ ਰਿਹੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਕਹੜੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਬਾਰ ੇਪਤਾ ਹੋਣਾ 
ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਐਨਰਜੀ ਅੱਧੀ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਿਵੱਚ ਵਾਪਰਨ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ। ਇੱਕ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਕੇਸ ਅਸੀ ਂਇਸ ਸਮਾਨਤਾ ਨੰੂ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਅਸੀ ਂ
ਇਸ ਸਮਾਨਤਾ ਨੰੂ ਵਾਰ-ਵਾਰ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਇਹ ਕੁਝ ਅਿਜਹਾ ਹੈ ਜੋ ਰੇਿਖਕ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਵਾਪਰਦਾ i 
ਹੈ ਿਕ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਕਣ ਦੀ ਗਤੀ ਪੁੰਜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਾਰ ਵੇਗ ਅਤੇ ਠੀਕ ਹੈ f 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਵੀ ਸੀਐਫਐਮ ਨੰੂ ਪੁੱਛਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਕਹੜੀਆਂ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਦੀ ਪਰਖ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਿਕਹੜੀਆਂ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਹਨ ਜੋ ਪ୥ੀਿਖਆਕਰਤਾ 
ਿਵਿਦਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਜਾਣਨ ਦੀ ਉਮੀਦ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ 'ਤੇ ਸਮੱਿਸਆ ਵੱਲ ਅੱਗੇ ਵਧਾਂਗੇ। ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸਰੀਰਾਂ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ o 
ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਹਾਨੰੂ ਹਣੁ ਅਿਭਆਸ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਸਵਾਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਿਤੰਨ ਡੰਡੇ ਹਨ, ਕੀ ਇੱਥੇ ਿਤੰਨ ਡੰਡੇ ਹਨ ਹਰੇਕ ਲੰਬਾਈ l 
ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਉਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜੁੜਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਮਭੁਜ ਿਤਕੋਣ ਪਿਹਲੀ ਚੀਜ਼ ਹੈ ਅਤੇ pq r 
ਇਸ ਲਈ ਹਰੇਕ ਡੰਡੇ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹਰੇਕ ਡੰਡੇ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹੈ ਸੱਜੇ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਠੀਕ ਹੈ, ਿਫਰ ਇਸਦੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਤୌ ਲੰਘ ਰਹੇ ਧੁਰੇ ਬਾਰੇ ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਜੜਤਾ m l 
ਦਾ ਪਲ ਲੱਭੋ ਅਤੇ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਦੇ ਸਮਤਲ ਨੰੂ ਲੰਬਕਾਰ ਹੈ। ਅਸੀ ਂਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਇੱਥੇ ਿਕਤੇ ਹੈ, 
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ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਧੁਰਾ ਬਾਹਰ ਆਉਦਂਾ ਹੈ, ਇਹ ਜਹਾਜ਼ ਿਵੱਚ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਮ୊ ਿਸਰਫ਼ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਰਸਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਧੁਰਾ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਹੀਏ ਿਕ z 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਸੀ ਂਆਪਣਾ ਧੁਰਾ ਇਸ ਧੁਰੇ ਵਾਂਗ ਰੱਖ ਸਕਦੇ ਹੋ। ਇਹ ਹੇ ਮੇਰੇ ਭਗਵਾਨ ਕੀ ਤੁਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਦੀ ਿਸ਼ਕਾਇਤ ਕੀਤੀ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਤੰਨ ਡੰਡੇ x y um 
ਹਨ ਉਹ ਹਨ ਇਹ ਸਾਡੀ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਤਾਂ ਹਰ ਡੰਡੇ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹਰੇਕ ਡੰਡੇ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਹੈ um pq m l 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ 'ਤੇ ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਦੱਿਸਆ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਤੁਸੀ ਂਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਹੀਏ 
ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਤਕੋਣ ਦੇ ਇਸ ਿਤਕੋਣ ਦੇ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਜੋ ਕਾਗਜ਼ ਦੇ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚୌ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, 
ਇਹ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਿਕ ਹਣੁ ਇਹ ਧੁਰਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਧਆਨ ਨਾਲ ਇਸ ਨੰੂ ਿਮਟਾਉਣਾ ਹੋਵੇਗਾ। ਹਣੇੁ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ x y y -axis 
ਉਤਪੰਨ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਪੂਰਾ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਛੋਟਾ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ ਛੋਟਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਦਬੁਾਰਾ ਦਹੁਰਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਕ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸੰਬੰਧ d d od d 
ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਤਕੋਣੀ ਿਚੱਤਰ ਿਚੱਤਰ ਦੇ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਕୈਦਰ ਤୌ ਲੰਘਣਾ ਅਤੇ ਜਹਾਜ਼ ਨੰੂ ਲੰਬਵਤ ਕਰਨਾ ਇਹ ਇਸ ਸਮୈ ਇੱਕ ਹੋਰ ਧੁਰਾ z 
ਪ୥ਾਈਮ ਹੈ, ਇਸ ਬਹਤੁ ਹੀ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆ ਦੇ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਅਸੀ ਂਕੀ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਡੰਡੇ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ i 
ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗੀ ਇਸਦੇ ਲਈ ਹੋਰ ਦੋ ਰਾਡਾਂ ਦੇ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲਾਂ ਤੱਕ ਪਰ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਿਕ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਨੰੂ ਇੱਕ ਧੁਰ ੇਿਵੱਚ ਿਬੰਦ ੂ ਠੀਕ ਬਾਰੇ ਿਗਿਣਆ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ d 
ਿਕ ਧੁਰੇ ਿਵੱਚୌ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਿਪਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਪਲ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਬਾਰੇ ਜੜਤਾ ਦਾ d zi s bo 
ਪਲ ਪ୥ਧਾਨ ਬਾਰੇ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪਲੱਸ ਅਸੀ ਂ ਪੈਰਲਲ ਐਕਿਸਸ ਿਥਊਰਮ ਵਰਗ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ ਇਹ ਇਹ ਦਰੂੀਆਂ ਹੈ z uh md d 
ਠੀਕ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਕੋਣ ਹੈ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨੀ ਪਵੇਗੀ। 30 ਿਡਗਰੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਇਸਲਈ ਟੈਨ 30 ਉਸ ਿਡਗਰੀ ਦੇ ਟੈਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਦੋ dqo d l 
ਦਆੁਰਾ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਓਵਰ ਰਟੂ ਿਤੰਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਛੋਟਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਦੋ ਮੂਲ ਿਤੰਨ ਠੀਕ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ d l iz 

ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ 12 ਵਰਗ 12 ਗੁਣਾ 12 ਨਾਲ ਇਸ ਿਵਚ ਗੁਣਾ 2 ਮੂਲ 3 ਪੂਰਾ ਵਰਗ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗ 6 ਗੁਣਾ iz ml ml m l ml 
ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 6 ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ 2 ਇਸ ਸਮୈ ਅਸੀ ਂਹੋਰ ਸਮੱਿਸਆ ਵੱਲ ਵਧਾਂਗੇ ਇਹ ਦਬੁਾਰਾ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ i 3 ml ml 
ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਦੋ ਗੋਿਲਆਂ ਦੇ ਦੋ ਠੋਸ ਗੋਿਲਆਂ ਕੋਲ ਦੋ ਠੋਸ ਗੋਲੇ ਿਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਦੋ ਠੋਸ ਗੋਿਲਆਂ ਦਾ ਸਮਾਨ ਪੁੰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਉਹ 
ਪਦਾਰਥਾਂ ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਵੱਖ-ਵੱਖ ਦੇ ਉਹ ਵੱਖ -ਵੱਖ ਘਣਤਾ ਦੀ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਬਣ ੇਹੁੰਦੇ ਹਨ ਿਕਸ ਕੋਲ ਜੜਤਾ ਦਾ ਵੱਡਾ ਪਲ ਹੋਵੇਗਾ ਸਵਾਲ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਮੂਲ ies 
ਤୌ ਲੰਘਣ ਵਾਲੇ ਧੁਰੇ ਬਾਰ ੇਇੱਕ ਧੁਰੀ ਬਾਰ ੇਵੱਡਾ ਹੋਵੇਗਾ ਠੀਕ ਦਾ ਪਲ mi i one is equal to you know the sphere of inertia 

ਰੇਡੀਅਸ ਇੱਕ ਦੋ ਗੁਣਾ ਪੰਜ ਹੈ ਵਰਗ ਇਹ ਕୈਦਰ ਬਾਰ ੇਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦੋ 2 ਬਾਇ 5 ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਦੋਵਾਂ ਦਾ ਪੁੰਜ ਇੱਕੋ ਹੈ ਪਰ ਵੱਖ-ਵੱਖ m r mr i 
ਰੇਡੀਅਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਬਾਇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਦੋ ਵਰਗ i 1 i 2 r 1 r 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਕੀ ਹੈ? ਪਿਹਲੇ ਇੱਕ ਦਾ ਪੁੰਜ ਚਾਰ ਗੁਣਾ ਿਤੰਨ ਇੱਕ ਘਣ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਘਣ ਬਰਾਬਰ 3 m m pi r rho one rho 1 

ਿਫਰ ਯਾਨੀ ਦਜੂੇ ਗੋਲੇ ਦਾ ਪੁੰਜ ਦਬੁਾਰਾ 4 ਗੁਣਾ 3 ਹੈ ਘਣ ਗੁਣਾ ਇਸ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਘਣ ਬਰਾਬਰ m x 4 pi rho 1 m 2 pi r 2 rho 2 r 2 
ਘਣ ਬਰਾਬਰ 3 ਗੁਣਾ 4 ਸੱਜੇ ਤਾਂ ਇਸ ਤୌ ਵਰਗ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਿਤੰਨ ਗੁਣਾ ਚਾਰ ਇੱਕ ਪੂਰਾ ਦੋ r 2 m 3 3 m pi rho 2 r1 r1 m pi rho 

ਗੁਣਾ ਿਤੰਨ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਿਵੱਚ 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਬਾਇ ਦੋ ਹੋਵੇਗਾ , ਗੁਣਾ ਪੂਰੇ ਦੋ ਿਤਹਾਈ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ, ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਨੰੂ i i rho 2 rho 1 
ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹੈ 2 ਗੁਣਾ 3 ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਲਈ 1 ਓਵਰ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਇਸ ਤୌ ਤੁਸੀ ਂਇਹ ਬਿਹਸ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਕੀ ਿਜ਼ਆਦਾ ਘਣਤਾ ਵਾਲੇ ਗੋਲੇ ਿਵੱਚ ਇਹਨਾਂ ਦੋrho 
ਗੋਿਲਆਂ ਿਵੱਚ ਜੜਤਾ ਦਾ ਉਚੱ ਪਲ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਜੜਤਾ ਦਾ ਉਚੱ ਪਲ ਹੋਵੇਗਾ ਜੋ ਮ୊ ਥੋੜੇ ਿਜਹੇ ਕਾਰਨ ਛੱਡ ਦੇਵਾਂਗਾ ਇਹ ਬਹਤੁ ਕੁਝ ਕਰ ਿਲਆ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ 
ਅਗਲੀ ਸਮੱਿਸਆ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਚੰਗਾ ਹੈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇਹ ਠੀਕ ਹੈ ਮ୊ ਗੱਲਬਾਤ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਵਾਲੀ 
ਇੱਕ ਹੋਰ ਸਮੱਿਸਆ ਕਰਾਂਗਾ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਟੋਰਕ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਵਾਲੀ ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਕਰੀਏ ਸਰੀਰਕ ਸਿਥਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇੱਕ ਡੰਡਾ ਹੈ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਦਾ ਇੱਕ i 
ਸਮਾਨ ਡੰਡਾ ਹੈ ਲੇਬਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹਣੁ ਮੀਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਥੇ ਮੱਧ ਿਬੰਦ ੂਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ 30 ਿਨਊਟਨ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਣੁ ab regents ab 10 d 
ਇੱਥੇ ਇਹ ਦਰੂੀ 10 ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਬਲ ਹੈ ਇੱਥੇ ਅਫਸੋਸ ਹੈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਨਹੀ ਂਹੈ 'ਤੇ 30 ਿਨਊਟਨ ਇੱਕ ਹੋਰ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਹ 20 ਿਨਊਟਨ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਦਰੂੀ 2 ਮੀਟਰ c 
ਹੈ ਇਹ ਦਰੂੀ 3 ਮੀਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਿਬੰਦ ੂ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਆਵੇਗਾ ਹਣੁ ਇਹ ਹੈ ਇਸਲਈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਬੰਦ ੂਦਾ ਉਪਯੋਗ ਲੱਭਣ ਲਈ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣਾ ਹੋਵੇਗਾ। ev x 
ਦਾ ਫੋਰਸ ਿਬੰਦ ੂਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਇੱਕ ਧਾਰਨਾ ਹੈ ਇਹ ਸੰਕਲਪ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇਸ ਖਾਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਇਸ ਡੰਡੇ 'ਤੇ ਦੋ ਬਲ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੇ ਹਨ ਇੱਕ 'ਤੇ ਹੈ ਦਜੂੀ uhc c
'ਤੇ ਹੈ 20 ਿਨਊਟਨ 'ਤੇ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ 30 ਿਨਊਟਨ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਦੋ ਬਲ ਸੰਤੁਲਨ ਨਹੀ ਂਰੱਖਦੇ ਇੱਥੇ 10 ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਅੰਤਰd 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਦਾ ਿਬੰਦ ੂਉਹ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਉਸ ਰਾਡ 'ਤੇ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂ10 ਿਨਊਟਨ ਦੇ ਇਸ ਫਰਕ ਨੰੂ ਲਾਗੂ ਕਰਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਵੀ ਨਤੀਜੇ 
ਵਜୌ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਵਾਲਾ ਟਾਰਕ ਹੈ ਜੋ ਸੰਤੁਿਲਤ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਲੈਣ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਾਂਗਾ। ਬਾਰੇ ਪਲ ਬਾਰੇ ਪਲ ਲੈ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਕੋਈ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂਲੈ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਮਾਇਨੇ ਨਹੀ ਂਰੱਖਦਾ c c 
ਇਸ ਲਈ ਬਾਰੇ ਪਲ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 20 ਿਨਊਟਨ ਦੇ ਪਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿਫਰ ਬਰਾਬਰ ਦੇ 30 ਿਵੱਚ 3 ਬਰਾਬਰ 90 ਹੈ ਇਹ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ c tau d tau d 
ਹੈ ਇਹ 19 ਹੈ ਇਹ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂ ਲੱਭਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਿਜਸ 'ਤੇ ਜਦୌ 10 ਿਨਊਟਨ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇਸ 90 ਿਨਊਟਨ 90 x 
90 ਯੂਿਨਟਾਂ ਦੇ ਟਾਰਕ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਸਾਨੰੂ ਮੀਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਵੀ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਕਦੇ ਵੀ ਤੁਸੀ ਂ ਿਨਊਟਨ x 9 put one can put where x 
ਚਾਹੁੰਦੇ ਹੋ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਿਹ ਦੇਈਏ ਿਕ ਿਨਊਟਨ ਦਾ 'ਤੇ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੁੱਲ ਿਮਲਾ ਕੇ 90 ਟਾਰਕ 90 ਯੂਿਨਟ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਤୌ 10 ਦੇ x b x x 
ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਿਨਊਟਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਿਨਊਟਨ 'ਤੇ ਰੱਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ। ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਤਾਂ ਿਕ ਬਲਾਂ ਦੀ ਇਹ ਸਾਰੀ x 9 b 9 
ਪੁਰਾਣੀ ਪ୥ਣਾਲੀ ਇੱਕ ਿਸੰਗਲ ਫੋਰਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਿਚਤ ਮਾਤਰਾ ਿਵੱਚ ਟਾਰਕ ਬਣਾ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਇੱਕ ਿਸੰਗਲ 
ਫੋਰਸ ਦੀ ਵਰਤୌ ਨਾਲ ਟਾਰਕ ਦੀ ਇਹੀ ਮਾਤਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਢਕੁਵୈ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਹ ਸੰਕਲਪ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਪਰਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂ
ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਜ਼ਰਰੂ ਕਰਾਂਗੇ ਭਾਵୈ ਅਸੀ ਂਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਸ਼ਰਤਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ 
ਸਮੱਿਸਆ ਕਰਾਂਗੇ ਇਹ ਸਮੱਿਸਆ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਸਪਰਸ਼ ਬਲ ਹੈ ਜੇਕਰ ਸ਼ੈੱਲ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹੈ ਅਤੇ ਰੇਡੀਅਸ ਕੈਪੀਟਲ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ m r 
ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਣੁ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਪਤਲਾ ਪਤਲਾ ਗੋਲਾਕਾਰ ਸ਼ੈੱਲ ਹੈ ਸਾਨੰੂ ਹਣੁ ਸ਼ੈੱਲ ਦੀ ਪ୥ਵੇਗ ਨੰੂ ਲੱਭਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਜੋ ਵੀ ਹੋਵੇ। ਸ਼ੈੱਲ ਿਬਨਾਂ ਿਤਲਕਣ ਦੇ ਘੁੰਮਦਾ er 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਸ਼ੈੱਲ ਦੇ ਸ਼ੈੱਲ ਰੇਿਖਕ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਸਵਾਲ ਕਰੋ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਫਰਕੈਸ਼ਨਲ ਬਲ ਹੈ ਜੋ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਬਲ 
ਇੱਥੇ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਗਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਕ ਪਤਲਾ ਗੋਲਾਕਾਰ ਸ਼ੈੱਲ ਹੈ ਜੋ ਿਬਨਾਂ ਿਤਲਕਣ ਦੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇਹ ਭੌਿਤਕ ਿਵਿਗਆਨ 
ਦਾ ਿਹੱਸਾ ਹੈ, ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਲਈ ਪਿਹਲਾਂ ਰੇਿਖਕ ਪ୥ਵੇਗ ਕੀ ਹੈ , ਿਦਸ਼ਾ ਪਲੱਸ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ x f 
ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਕੀ ਹਨ ਜੇਕਰ ਇਸ ਿਵੱਚ ਰਗੜ ਪਲੱਸ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਵਾਰ ਪ୥ਵੇਗ ਇਹ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਲਈ ਹਣੁ ਇਹf f 
ਉਹ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਫੋਰਸ ਕੀ ਇਹ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਫੋਰਸ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇਸ ਸ਼ੈੱਲ 'ਤੇ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਹੋਵੇਗਾ ਉਹ ਟਾਰਕ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗਾ f f f r 
ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਫੋਰਸ ਬਾਰ ੇਕੀ? ਇਹ ਇਸ ਬਾਡੀ 'ਤੇ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਵੀ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਇਹ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਘਟਾਓ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ f fr 
ਇਹ ਟਾਰਕ ਦਾ ਕੁੱਲ ਟਾਰਕ ਟਾਰਕ ਮੁੱਲ ਹੈ। ਆਈਮਸ ਅਲਫ਼ਾ ਇਹ ਇੱਕ ਿਕਸਮ ਦੀ ਚੀਜ਼ ਿਵੱਚ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਸ਼ੈੱਲ ਿਫਸਲਣ ਤୌ ਿਬਨਾਂ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ i t m 
ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਤୌ ਇਸ ਤୌ ਇੱਕ ਦਜੂੀ ਸਮੀਕਰਨ ਘਟਾਓ ਛੋਟਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਇੱਕ ਬਾਇ ਆਰ ਵਰਗ ਜੋੜ ਇੱਕ ਅਤੇ f f i 
ਿਤੰਨ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਫਰ ਤੁਰੰਤ ਹੀ ਰਗੜਨ ਵਾਲਾ ਬਲ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਹੋਵੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਅਤੇ ਨੰੂ ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਨਾਲ ਭਾਗ i 2f 2f m i r k 
ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਬਰਾਬਰ 6 ਨਾਲ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਸ ਨੰੂ ਪਲੱਸ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਰੱਖੋ ਮੁੱਲ ਦੋ ਗੁਣਾ ਿਤੰਨ 2a f phi m m i 
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ਗੁਣਾ 3 ਵਰਗ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਸ਼ੈੱਲ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਵਾਰ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਵਰਗ ਅਤੇ ਵਰਗ ਰਦੱ ਹੋਵੇਗਾmr a r r 
ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗਾ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਿਕਹੜੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਦੀ ਉਮੀਦ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਸਮਝਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਿਕ ਰੋਿਲੰਗ ਲਈ ਸਲੀਪ ਕੀਤੇ ਿਬਨਾਂ 
ਰੋਿਲੰਗ ਲਈ ਭੌਿਤਕ ਸਿਥਤੀਆਂ ਕੀ ਹਨ, ਸਿਥਤੀ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦਾ ਵੇਗ ਆਰ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਵਧਾ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਪ୥ਵੇਗ ਲਈ ਵੀ ਅਸੀ ਂਇਸ 
ਚਾ 'ਤੇ ਰਕੁਾਂਗੇ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਵੀ ਕਰਦੇ ਹੋ nge 
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