
ਅੱਜ ਅਸੀ ਂਅੱਗੇ ਵਧਾਂਗੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਧਾਰਨਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਬਾਰੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਸੰਬੋਿਧਤ ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਐਗੁਂਲਰ 
ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੋਵੇਗਾ ਅੱਜ ਦਾ ਿਵਸ਼ਾ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਬਾਰੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਮਾਮਲਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਹਨ? ਅੱਜ ਅਸੀ ਂਿਜਨ୧ਾਂ ਵੱਖ-ਵੱਖ 
ਚੀਜ਼ਾਂ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਨ ਦਾ ਪ୥ਸਤਾਵ ਕਰਦੇ ਹਾਂ, ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ 'ਤੇ ਪਹੁੰਚਾਂਗੇ, ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਥਰ
ਧੁਰੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਸਮਿਮਤੀ ਸਰੀਰ ਲਈ ਹੈ, ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦਾ ਿਸਧਾਂਤ ਿਕਵୈ ਿਦਖਾਈ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਕੁਝ ਉਦਾਹਰਣਾਂ 'ਤੇ
ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ ਿਫਰ ਤੀਜੀ ਗੱਲ ਹੈ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਰੋਿਲੰਗ ਅਤੇ ਸਲੀਿਪੰਗ ਇਹ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ ਲਈ ਕਈ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਗਤੀਵਾਂ ਹਨ ਜੋ ਅਸੀ ਂਆਪਣਾ ਿਧਆਨ ਸੌਣ ਲਈ 
ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਰਿੋਲੰਗ 'ਤੇ ਕୈਦਰਤ ਕਰਾਂਗੇ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਕੁਝ ਸਮਾਂ ਬਾਅਦ ਿਵਚ ਿਬਤਾਵਾਂਗੇ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਕ ਉਦਾਹਰਣ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ। ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ 
ਅਸੀ ਂਕਰਨ ਦਾ ਪ୥ਸਤਾਵ ਕਰਦੇ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸਖ਼ਤ ਬਾਡੀ ਇਸ ਿਕਸਮ ਦੇ ਿਚੱਤਰ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾ ਰਹੀ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕୈਦਰ ਹੈ ਇਹ ਰੇਡੀ ਹੈ us 
ਵੈਕਟਰ ਇਹ ਇੱਕ ਉਿਚਤ ਮੂਲ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਿਵੱਚ ਹੈ, ਇਹ ਿਬੰਦ ੂ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਸਿਥਤੀ ਵੈਕਟਰ ਠੀਕ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਕਣ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਗੋਲ ਹੋ ਿਰਹਾp op r 
ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇਸ ਐਰੋ ਦਆੁਰਾ ਦਰਸਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਹੈ। ਕੋਲ ਧੁਰਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਓਮੇਗਾ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ z axis i x xyz um m 
ਕਣ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇੱਥੇ ਅਸੀ ਂਦੋ ਚੀਜ਼ਾਂ ਦੱਸ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਇੱਕ ਰਿੇਖਕ ਵੇਗ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹੈ। ਕਣ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਠੀਕ ਹੈ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਇਹ ਐਗੁਂਲਰ ਵੇਲੋਿਸਟੀ v m 
ਵੈਕਟਰ ਵੀ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਦਰਸਾਉਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਚੱਕਰ ਲਈ ਸਪਰਸ਼ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਲੰਬਕਾਰੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਨਹੀ ਂਹੈ ਭਾਵୈ ਿਕ ਇਹ ਿਚੱਤਰ 
ਿਵੱਚ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਦਖਾਈ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਸਰੀਰ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਨੰੂ ਇੱਕ ਿਮਿਲਆ ਹੈ। ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਅਤੇ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਦੋ ਵੈਕਟਰ ਅਸਲ 
ਿਵੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹਨ ਅਸੀ ਂਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਇੱਥੇ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਦੇ ਤਰੀਕੇ ਿਵੱਚ ਸਪਸ਼ਟ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦਾ ਅਿਧਐਨ 
ਕਰਦੇ ਹਾਂ। ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਬਾਰੇ axis 
ਇਸ ਲਈ ਆਮ ਸਮੀਕਰਨ ਕੀ ਹੈ ਇੱਕ ਿਸੰਗਲ ਕਣ ਲਈ ਸਧਾਰਨ ਸਮੀਕਰਨ ਉਪਯੋਗੀ ਹੈ ਨੰੂ ਨਾਲ ਪਾਰ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਨਾਲ ਪਾਰ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ r p p 

ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਬਰਾਬਰ ਵੈਕਟਰ ਜੋ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪਲੱਸ ਹੈ ਪਲੱਸ ਅਤੇ ਿਜੱਥੇi have r is equal to op r ot op oc cp oc cp 
ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਮੋਮ୊ਟਮ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਗੁਣਾ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਇਹ ਚੀਜ਼ਾਂ ਕਾਫ਼ੀ ਿਮਆਰੀ ਹਨ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਐਗੁਂਲਰ p m l 

ਮੋਮ୊ਟਮ ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਾਂਗਾ ਹੈ ਪਲੱਸ ਇਸ ਨਾਲ ਕਰਾਸ ਕਰੋ। ਵਾਰ ਮੈਨੰੂ ਕਰਾਸ ਿਦਖਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਮਾਫੀ ਇਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ r oc cp m v oc m
ਗੁਣਾ ਨਾਲ ਪਾਰ ਕੀਤਾ ਗੁਣਾ ਨਾਲ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਕਰਾਸ ਉਤਪਾਦ ਵੰਡਣ ਵਾਲਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹਣੁ ਨੰੂ ਇੱਕ ਨਾਮ ਿਮਿਲਆ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਲੰਬਕਾਰੀ v cp m v cp r 
ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦਾ ਮੁੱਲ ਹੋਵੇਗਾ ਦਾ ਵੇਗ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਹੋਵੇਗਾ ਕੀ ਇੱਥੇ ਲੰਬਵਤ ਗੁਣਾ v v r 
ਓਮੇਗਾ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਹਣੁ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਕ୥ਾਸਡ ਨਾਲ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਪਲੱਸ ਲੰਬਕਾਰ ਹਨ ਲੰਬਕਾਰ ਵਰਗ l oc m omega mv cps 
ਹਨ ਿਫਰ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਹੈ ਿਫਰ ਓਮੇਗਾ ਿਕਹੜੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਜੋ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਜੋ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਦੇ ਨਾਲ ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ e m k k 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਲਖਾਂਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਲਈ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਨੰੂ ਸਬ ਦੇ z l l z 
ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖਾਂਗਾ। ਸਿਥਰ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਹਣੁ ਦੀ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਇਸ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਿਨਯਮ ਤୌ ਵੀ ਪ୥ਾਪਤ plus oc times mv now lz uh k 
ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਇਹ ਵੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸ ਮਾਮਲੇ ਲਈ ਇਸਨੰੂ ਿਕਵୈ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ ਕੀ ਇਹ ਸਮਾਨਾਂਤਰ lz um l um
ਹੈ ਐਿਲਜ਼ਾਬੈਥ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਪਰ ਤੁਸੀ ਂਇਹ ਨਹੀ ਂਕਿਹ ਸਕਦੇ ਿਕ ਖੁਦ ਧੁਰੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਮ୊ ਇਹ ਨਹੀ ਂਕਿਹ ਸਕਦਾ ਿਕ ਇਹ ਵੈਕਟਰ k l z-
ਕੁੰਜੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ ਇਹ ਸਹੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਸਹੀ ਹੈ ਇਹ ਗਲਤ ਹੈ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਠੀਕ ਹੈ ਵਸਤੂ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ ਓਮੇਗਾl 
ਨੰੂ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਅਤੇ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੋਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੀ ਵਸਤੂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਸਮਿਮਤੀ ਲਈ ਦੋਵୈ ਸਰੀਰ l z- l 
ਅਤੇ ਓਮੇਗਾ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹਨ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰਾਂਗੇ ਿਕ ਕੁੱਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਪੂਰਾ ਸਰੀਰ ਬਹਤੁ ਸਾਰੇ ਪੁੰਜਾਂ ਦਾ ਬਿਣਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ntum 
ਕੁੱਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਸਾਰੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦਾ ਜੋੜ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਜੋ ਸਮੀਕਰਨ ਸਾਰੇ ਕਣਾਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰੀ ਉਤੇੱ ਚੱਲਦਾ ਹੈi 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਿਲਜ਼ ਸਾਰ ੇਕਣਾਂ ਦੇ ਜ਼ੈਡ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੈ। ਓਵਰ ਨੰੂ ਗੁਣਾ ਹਾਈਪ ਦੇ ਨਾਲ ਪਾਰ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਇਹ ਿਸੱਧਾ ਸਾਧਾਰਨੀਕਰਨ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਸ oci m v 
ਮਾਤਰਾ ਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਇਸ ਿਮਆਦ ਦੇ ਸਾਰੇ ਭਾਗਾਂ ਦਾ ਸੰਚਤ ਜੋੜ ਹੈ ਅਤੇ ਦਜੂਾ ਸ਼ਬਦ ਲੰਬਕਾਰ ਹੈ ਇਹ ਸ਼ਬਦ ਹੈ ਇਸਲਈ ਲੰਬਕਾਰੀ ਦਜੂੀ ਹੋਰ ls lz z l l 
ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਜੋ ਚੱਕਰ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਿਲਖਣ ਿਦਓ ਵੈਕਟਰ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਜੋੜ ਓਵਰ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋੜ ਓਵਰ ਜਾਂ ਲੰਬਕਾਰੀ n lz lz lz rmi i 
ਵਰਗ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਓਮੇਗਾ ਹਰ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਪੁੰਜ 'ਤੇ ਸਭ ਲਈ ਸਮਾਨ ਹੈ ਇਸਲਈ ਓਮੇਗਾ ਬਾਹਰ ਿਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ k 
ਇਸ ਲਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ ਮਾਤਰਾ ਿਕੰਨੀ ਹੈ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਇਸ ਖਾਸ ਧੁਰੇ ਬਾਰੇ ਸਰੀਰ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਇਹ ਲੰਬਕਾਰੀ ਹੈ ਮੈਨੰੂlz r 
ਸੰਕੇਤ ਿਦਓ ਇੱਥੇ ਇਹ ਲੰਬਕਾਰ ਹੈ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥୌ ਇਸਦੀ ਲੰਬਵਤ ਦਰੂੀ ਹੈ ਅਤੇ ਤୌ ਦਰੂੀ ਜਾਂ ਲੰਬਵਤ ਸੱਜੇ e r mi c 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਓਮੇਗਾ ਗੁਣਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਸਾਨੰੂ ਯਾਦ ਿਦਵਾਉਦਂਾ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਘੰਟੀ ਵੱਜਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਸਾਡੇ ਿਦਮਾਗ ਿਵੱਚ ਇਹ ਕੁਝ ਅਿਜਹਾ i k 
ਹੀ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਲਖਾਂਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ p mv mv 
ਇਸ ਲਈ ਸਮਿਮਤੀ ਸਖ਼ਤ ਬਾਡੀਜ਼ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਹਰ ਇੱਕ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮਿਮਤੀ ਸਖ਼ਤ ਬਾਡੀ ਲਈ ਹਰ ਲਈ ਹਰੇਕ ਲਈ ਿਦੱਤੇ ਗਏ uh oci oci 

ਲਈ ਹਰੇਕ ਕਣ ਿਜਸਦਾ ਇੱਕ ਵੇਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਕਣ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਇੱਕ ਵੇਗ ਘਟਾਓ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਇੱਕ ਸਮਿਮਤੀ ਬਾਡੀ ਹੈ ਤਾਂ oci v i vi 
ਇਹ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ, ਜੇਕਰ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਵੇਗ ਹੋਣਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੋਈ ਹੋਰ ਹੋਵੇਗਾ ਕਣ ਜੋ ਿਕ ਵੇਗ ਘਟਾਓ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕੋ ਦਰੂੀ 'ਤੇ ਿਵਆਸ ਿਵੱਚ ਉਲਟ oc vi 
ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਹ ਦੋ ਭਾਗ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਣਗੇ, ਇਸਲਈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਲੰਬਕਾਰ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ , l 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਮਰਪੂਤਾ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਇੱਕ ਸਮਿਮਤੀ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ ਲਈ ਹੈ ਧੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ry lz i omega times k 
ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਧੁਰਾ ਵੀ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਵਸਤੂਆਂ ਲਈ ਜੋ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਧੁਰੇ ਬਾਰੇ ਸਮਿਮਤੀ ਨਹੀ ਂਹਨ ਬਰਾਬਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹl l 
ਤੁਹਾਨੰੂ ਿਧਆਨ ਿਵੱਚ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਿਜਹੇ ਮਾਮਿਲਆਂ ਿਵੱਚ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਨਾਲ ਲੇਟਣ ਿਵੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਅਸੀ ਂਕੁਝ ਉਦਾਹਰਣਾਂ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ,
ਇੱਕ ਅਸੀ ਂਦੱਸ ਦੇਈਏ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਰਕੂਲਰ ਿਡਸਕ ਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਰਕੂਲਰ ਿਡਸਕ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਗੋਲ ਿਡਸਕ ਹੈ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨ 
ਦਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਰੇਡੀਅਸ ਹਣੇੁ ਹੈ ਮ୊ ਇਹ ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਵਸਤੂ ਕੀ ਹੈ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਵੈਕਟਰ ਕੀ ਹੈ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਵੈਕਟਰ z 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਾਂ ਇਹ ਸਮਿਮਤੀ ਬਾਡੀ ਹੈ ਇਹ ਧੁਰਾ ਵੀ ਸਮਿਮਤੀ ਸਮਰਪੂਤਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਹਣੁ ਇੱਕ l i omega times k fine 
ਗੋਲ ਿਡਸਕ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਕੀ ਹੈ ਕੱਲ୧  ਅਸੀ ਂ ਵਰਗ 2 ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਅਤੇ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਓਮੇਗਾ ਇਸ ਵਾਰ ਯੂਿਨਟ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਜੋ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ m r z 
ਇੱਕ ਥੋੜੀ ਵੱਖਰੀ ਸਮੱਿਸਆ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਉਦਾਹਰਣ ਇੱਕ ਇੱਥੇ ਇਹ ਉਦਾਹਰਨ ਦੋ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਕੀ ਕਰਾਂਗਾ ਪਿਹਲਾਂ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਜੋ ਮ୊ ਕੀਤਾ ਹੈ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ 
ਅਸੀ ਂ ਧੁਰੀ ਨੰੂ ਸਰੀਰ ਦੇ ਸਮਰਪੂਤਾ ਧੁਰੇ ਨਾਲ ਜੋਿੜਆ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਧੁਰਾ ਬਾਹਰ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਉਹੀ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਉਹੀ ਸਰੀਰ ਠੀਕ ਹੈ ਸਭ z z 
ਕੁਝ ਇੱਕੋ ਿਜਹਾ ਹੈ ਇਹ ਓਮੇਗਾ ਨਾਲ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਦੋ ਧੁਰੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹਨ ਇਹ ਦੋ ਧੁਰ ੇਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹਨ ਤਾਂ ਦਬੁਾਰਾ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਹਣੁ ਸਮਿਮਤੀ ਧੁਰੀl 
ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦਾ ਇਹ ਸਮਿਮਤੀ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਦਾ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਪਰ ਕੇਵਲ ਇੱਕ ਚੀਜ਼ ਕੀ ਇਹ ਵੱਖਰਾ ਹੈ ਸਮਰਪੂਤਾ ਧੁਰੇ ਬਾਰੇ ਜੜਤਾ ਦਾ i omega times k i 
ਪਲ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਦਾ ਵਰਗ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਅਸੀ ਂਇਸ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਗਣਨਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂ ਧੁਰੇ ਬਾਰੇ ਸਮਰਪੂਤਾ ਬਾਰੇ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਨੰੂ ਜਾਣਨਾmr 2 z 
ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਇਹ ਵਰਗ ਹੈ। ਕੀ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਧੁਰੀ ਪ୥ਮੇਯ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਸਮਾਨੰਤਰ ਧੁਰੀ ਪ୥ਮੇਯ ਹੈ ਇਹ ਮ୊ ਇਸ ਵਾਰ ਸਮਾਨੰਤਰ ਧੁਰੀ ਪ୥ਮੇਏmd 
ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਸੰਕੇਤ ਕੀਤਾ ਹੈ ਇਸ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਗੁਣਾ ਇਹ ਮੰਗ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਵਸਤੂ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਿਮਲ ਿਗਆ ਹੈ ਅਸੀ ਂਕੁਝ ਕਮ ਕਰਾਂਗੇ ਇਸ k nts 
ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਅੱਗੇ ਵਧੀਏ ਤਾਂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੈ ਬਰਾਬਰ l i omega times k dl by dt dl dt is i d omega by dt
ਗੁਣਾ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਅਲਫ਼ਾ ਇਸਲਈ ਅਲਫ਼ਾ ਗੁਣਾ ਮਹਾਨ ਹੈ ਵੈਕਟਰ ਅਲਫ਼ਾ ਸਟੱਡੀ ਜੋ ਅਸੀ ਂਵੇਖੀ ਹੈ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ k d by dt i k i 
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ਟਾਰਕ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਲੰਬਕਾਰ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂ ਦਆੁਰਾ ਕੀ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ l lz l d dt dlz 
ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਲੰਬਕਾਰ ਦਆੁਰਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜ਼ੀਰ ੋਹਣੁ ਇਹ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਚਾਅ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਨੰੂ ਜਨਮ ਿਦੰਦਾ ਹੈ, ਐਗੁਂਲਰ tau k dl dt 

ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਸੰਭਾਲ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਨੰੂ ਚੰਗੀ ਤਰ୧ਾਂ ਨਾਲ ਸੰਭਾਲਣਾ ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਕੁਝ ਿਨਰੀਖਣ ਹੈ ਿਕਸੇ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਕੱੁਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਸਿਥਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ pc am 
ਜੇਕਰ ਿਸਸਟਮ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਬਾਹਰੀ ਟਾਰਕ ਜ਼ੀਰ ੋਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੁੱਲ ਿਕਸੇ ਿਸਸਟਮ ਦੇ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦਜੂੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਿਵੱਚ ਸਿਥਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੇਕਰ 
ਿਸਸਟਮ ਿਸਸਟਮ ਉਤੇੱ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਨਤੀਜਾ ਬਾਹਰੀ ਟਾਰਕ ਜ਼ੀਰ ੋਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਸਮਿਮਤੀ ਸਖ਼ਤ ਬਾਡੀਜ਼ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਿਵਚਾਰ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਐਗੁਂਲਰ ਹੈ। ਮੋਮ୊ਟਮ ਫਾਈਨਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਟਾਈਮਜ਼ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਰਿੇਖਕ ਗਤੀ ਦੀ ਿਸਰਫ਼ ਤੁਲਨਾ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਲਈ ਮ୊ 
ਇਹ ਸੰਕੇਤ ਦੇ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸਦਾ ਇੱਕ ਿਦ୥ਸ਼ਟਾਂਤ ਕਰਾਂਗੇ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਕਰਾਂਗੇ ਜਾਂ ਉਦਾਹਰਣ ਹਣੁ ਕਹੋ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਹੈ 
ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਸਲੰਡਰ ਹੈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਸਲੰਡਰ ਹੈ ਇਹ ਿਸਲੰਡਰ ਦਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਕੀ ਿਸਲੰਡਰ ਦਾ ਧੁਰਾ ਠੀਕ ਹੈ, ਇਹ ਿਸਲੰਡਰ ਦਾ ਲੇਟਵੀ ਂਧੁਰਾ ਹੈ, ਇਹ ਹਰੀਜੱਟਲ ਹੈ ,
ਇਹ ਹਰੀਜੱਟਲ ਹੈ, ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਹੈ ਜੋ ਆ ਕੇ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਮਾਰਦਾ ਹੈ , ਿਜਵୈ ਮ୊ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਆਮ ਵਾਂਗ ਹੈ। ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਝ ਵੀ ਠੀਕm v 
ਨਹੀ ਂਹੈ, ਇਸਲਈ ਗੋਲੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਇਸ ਦੇ ਲੇਟਵୈ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਲੰਬਵਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਮਤਲਬ ਇੱਕ ਖਾਸ ਦਰੂੀ 'ਤੇ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਹੀਏ ਿਕ ਇਹਨਾਂ ਦੋਵਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਦਰੂੀ ਹੈ d
ਗੋਲੀ ਿਸਲੰਡਰ ਨੰੂ ਧੁਰੇ ਤୌ ਇੱਕ ਖਾਸ ਦਰੂੀ 'ਤੇ ਟਕਰਾਉਦਂੀ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਅਤੇ ਿਸਲੰਡਰ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈ, d r 
ਇਸ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਕਿਹਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਗੋਲੀ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਰਖੇਾ ਹੈ, ਇਹ ਧੁਰੀ ਦੇ ਧੁਰੇ 'ਤੇ ਲੰਬਵਤ ਹੈ। ਿਸਲੰਡਰ ਭਾਵୈ ਿਚੱਤਰ ਿਵੱਚ ਅਿਜਹਾ ਨਾ ਹੋਵੇ, 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਹ ਠੀਕ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਵੱਖ-ਵੱਖ ਚੀਜ਼ਾਂ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ, ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਅਸੀ ਂਪ୥ੋਜੈਕਟਾਈਲ ਸਟ୥ਾਈਕ ਅਤੇ ਿਸਲੰਡਰ 'ਤੇ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ 
ਸ਼ਾਮਲ ਹੋਣ ਤୌ ਬਾਅਦ ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਕੋਣੀ ਗਤੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। ਗੋਲੀ ਦੇ ਿਸਲੰਡਰ ਨਾਲ ਟਕਰਾਉਣ ਤୌ ਬਾਅਦ ਿਸਲੰਡਰ ਆਰਾਮ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ , ਸਾਰਾ 
ਿਸਸਟਮ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਪੂਰੇ ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਕੋਣੀ ਗਤੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਥੇ ਅਸੀ ਂਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਚਾਅ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਨੰੂ ਲਾਗੂ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਬਾਹਰੀ ਟਾਰਕ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦੇ ਹਨ 
ਇਸ ਲਈ ਟੱਕਰ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਟੱਕਰ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਟੱਕਰ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਟੱਕਰ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਸਰਫ਼ ਗੋਲੀ ਕੋਲ ਟੱਕਰ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਿਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਹੀ ਗੋਲੀ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਟੱਕਰ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਧੁਰ ੇਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਇੱਕ 
ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਇਕੱਲੀ ਬੁਲੇਟ ਿਵੱਚ ਿਸਲੰਡਰ ਦੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਮੁੱਲ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਹਾਂ ਅਤੇ ਉਹ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਇਸ y l 
ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਕੋਈ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸ ਤୌ ਬਾਅਦ ਟਕਰਾਉਣ ਤୌ ਬਾਅਦ ਟਕਰਾਉਣ ਤୌ ਬਾਅਦ ਇਸ ਦਾ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਕੀ ਹੈ ਇਸਦਾ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ m v 
ਕੀ ਹੈ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਕੁੱਲ ਐਗੁਂਲਰ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਠੋਸ ਿਸਲੰਡਰ ਪਲੱਸ ਪ୥ੋਜੈਕਟਾਈਲ ਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ i i i i i 
ਪ୥ੋਜੈਕਟਾਈਲ ਿਮਲ ਿਗਆ ਪ୥ੋਜੈਕਟਾਈਲ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਿਸਲੰਡਰ ਿਵੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰ ਿਲਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸ ਵਾਰ ਓਮੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਨੰੂ ਫਾਈਨਲ lii li l 
ਕਹਾਂਗਾ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਸ ਦੀ ਬਰਾਬਰੀ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਦੋ ਠੋਸ ਿਸਲੰਡਰ ਦਆੁਰਾ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਦੋ ਦਆੁਰਾ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਦੋ ਹੈ ਇਸਦੇ 
ਬਾਅਦ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਏਮਬੇਡ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਬੁਲੇਟ ਦਾ ਪੁੰਜ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਕਹਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਦੀ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਹ ਸਤਹ 'ਤੇ ਏਮਬੇਡ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ m r 

ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਇਹ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਿਵਚ ਟੀ ਿਸਰਫ mr m v v naught in d tha 
ਗੋਲੀ ਦੇ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਨੰੂ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ 2 ਅਤੇ ਿਲਟਲ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ mv naught d 
ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦੀ ਵਰਤୌ ਗੋਲੀ ਦੇ ਵੇਗ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਗੋਲੀ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਵਿਹ ਜਾਵੇਗੀ। 
ਬਹਤੁ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਵਾਰ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਗੋਲੀ ਨੰੂ ਇੱਕ ਿਸਲੰਡਰ ਨਾਲ ਿਹੱਟ ਕਰਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਸਨੰੂ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਏਮਬੇਡ ਕਰੋ ਜੋ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਿਕ ਇਸਨੰੂ ਸਤਹ 'ਤੇ ਏਮਬੇਡ 
ਕਰਨਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਓਮੇਗਾ ਨੰੂ ਮਾਪ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਜਸ ਰਾਹੀ ਂਅਸੀ ਂ ਦੇ ਮੁੱਲ ਨੰੂ ਮਾਪ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਹੋਰ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ। ਉਦਾਹਰਣ v naught OK 
ਇੱਕ ਹੋਰ ਉਦਾਹਰਨ ਆਹ ਸਿਥਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਰਕੂਲਰ ਿਡਸਕ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸ ਗੋਲ ਿਡਸਕ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਧੁਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਧਰਵੁੀ ਹੈ ਇਸਲਈ 
ਿਡਸਕ ਇਸ ਧੁਰੇ ਦੇ ਦੋਨਾਂ ਪਾਸੇ ਘੁੰਮ ਸਕਦੀ ਹੈ ਇਹ ਧਰਵੁੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਦਾ ਪੁੰਜ ਪੂਰੀ ਿਡਸਕ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਰੇਡੀਅਸ ਕୈਦਰ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਹਣੁ m r c 
ਕਹਾਂਗੇ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਨਾਲ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਛੋਟਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕୈਦਰ ਵੱਲ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ m 
ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦਾ ਹੈ ਆਓ। ਕਿਹ ਐਸੀ ਥ 'ਤੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਕੀ ਇਹ ਉਸ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਨਾਲ ਅਸੀ ਂਹਾਂ ਸਵਾਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ c oc x 
ਿਬੰਦ ੂ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਪਾਰ ਕਰਨਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਤਾਂ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਗਣਨਾ c um 
ਕਰੋ ਸਵਾਲ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਇਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਥੋੜਾ ਪੁੰਜ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਦਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਓਮੇਗਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਮੁੱਲ ਓਮੇਗਾ ਹੈ c 
ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਕਾਫ਼ੀ ਭਾਰੀ ਹੈ ਇਹ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ ਮਾਮੂਲੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਇਹ ਪੁੰਜ ਵਾਹ ਵੱਲ ਵਧਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਰਾ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਬਦਲ ਜਾਵੇਗਾ ਹਣੁ ਆਓ m m 
ਦੇਖੀਏ ਕੀ ਅਿਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਪਲੇਟਫਾਰਮ ਹੈ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਸਰਕੂਲਰ ਪਲੇਟਫਾਰਮ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਹਾਂਗਾ । ਮੈਨੰੂ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ cp 
ਦਹੁਰਾਉਣ ਿਦਓ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਰੇਡੀਅਸ ਦਾ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਪਲੇਟਫਾਰਮ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਸਿਥਰਤਾ ਦੇ ਨਾਲ m r o 
ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਓਮੇਗਾ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਛੋਟਾ ਇਹ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਕୈਦਰ ਵੱਲ ਵਧਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਗੋਲਾਕਾਰ ਪਲੇਟਫਾਰਮ ਦੇ m 
ਿਕਨਾਰ ੇ'ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਇਹ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਸਮੁੱਚੀ ਵਸਤੂ ਦੇ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਹਣੁ ਿਫਰ ਕੋਈ ਬਾਹਰੀ ਟਾਰਕ ਨਹੀ ਂਹਨ c 
ਇਸਲਈ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਔਰਿਬਟਲ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਬਾਅਦ 
ਿਵੱਚ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਕੁਝ ਸਮୈ 'ਤੇ ਹਣੁ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰੀਏ ਿਕ ਸਾਨੰੂ ਫਾਰਮੂਲਾ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਗੁਣਾ l i 
ਓਮੇਗਾ ਸੱਜੇ 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਜਾਣਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਜੜਤਾ ਦਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਪਲ ਕੀ ਹੈ ਿਸਸਟਮ ਦਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਪਲ ਹੈ ਦਾ ਪਲੱਸ ਪੁੰਜ ਦਾ ਇਹ cp i 
ਗੋਲਾਕਾਰ ਿਡਸਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਵਰਗ 2 ਹੈ। ਗੋਲਾਕਾਰ ਪਲੇਟਫਾਰਮ ਪਲੱਸ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਥੋੜ୧ਾ ਿਵੱਚ ਵਰਗ ਹਣੁ ਜੇਕਰ ਉਹੀ ਚੀਜ਼ ਦਬੁਾਰਾ mr cp m r 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਵਰਗ 2 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪਰ ਹਣੁ ਪੁੰਜ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਵੱਚ ਵਰਗ ਹਣੁ ਮ୊ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ mr c x m x i 
ਸੰਭਾਲ ਦੇ ਿਸਧਾਂਤ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜੋ ਕਿਹੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਜੜਤਾ ਦਾ ਮੋਮ୊ਟ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਸਮਾਂ ਓਮੇਗਾ ਸਬ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦੇ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਓਮੇਗਾ i 
ਸਬ ਸਹੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਦੋਵਾਂ ਦੀ ਬਰਾਬਰੀ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂ2 ਪਲੱਸ ਦਆੁਰਾ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਨੰੂ ਉਹ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਮਸਟਰ ਸਕਵਾ ਲਾਲ ਿਵੱਚ f 
ਓਮੇਗਾ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ 2 ਪਲੱਸ ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਓਮੇਗਾ ਜਦୌ ਇਹ 'ਤੇ ਓਮੇਗਾ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਸਾਰਾ mx hc rc c 
ਿਸਸਟਮ ਜਦୌ ਪੁੰਜ 'ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਿਮਸਟਰ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਨੰੂ ਥੋੜੇ ਿਜਹੇ ਸਾਫ਼-ਸੁਥਰੇ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਿਲਖਣ ਿਦਓ। ਵਰਗ ਦੋ ਜੋੜ ਕੇ ਿਲਟਲ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਨੰੂ c mr m

ਵਰਗ ਨਾਲ 2 ਜੋੜਦਾ ਛੋਟਾ ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸ ਓਮੇਗਾ ਓਮੇਗਾ ਨਾਲୌ  ਵੱਡਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ mr mx c c 
ਇਸ ਸੰਿਖਆ ਨੰੂ ਦੇਖੋ ਅਤੇ ਿਵਭਾਜਕ ਨੰੂ ਵੇਖੋ। ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਵਰਗ ਦੀ ਛੋਟੀ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਓਮੇਗਾ ਓਮੇਗਾ ਤୌ ਵੱਡਾ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਦਾ ਕੀ x c 
ਮਤਲਬ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ 'ਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਤୌ ਵੱਧ ਹੈ , ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਪੁੰਜ ਿਜੰਨਾ c 
ਛੋਟਾ ਚਲਦਾ ਹੈ। ਕୈਦਰ ਵੱਲ ਪੂਰ ੇਿਸਸਟਮ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਵਧ ਰਹੀ ਹੈ ਇਹ ਿਕਵୈ ਵਾਪਰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਵਾਪਰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਵਾਪਰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਹਣੁ ਜੇਕਰ m 
ਇਹ ਪੁੰਜ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਰੱਖਣ ਲਈ ਧਨੁਸ਼ ਵੱਲ ਵਧਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਉਥੱੇ ਲਾਗੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਬਲ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ m sh. 
ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਫੋਰਸ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਪ୊ਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਊਰਜਾ ਿਸਸਟਮ ਨੰੂ ਿਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਹੈ ਕੁਝ ਊਰਜਾ ਿਸਸਟਮ ਨੰੂ ਿਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਿਸਸਟਮ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਵਧਦੀ ਹੈ, ਕੋਈ ਵੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਕੰਨੀ ਮਾਤਰਾ ਹੈ। ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਵਾਧੇ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ 
ਸਮੀਕਰਨ ਅੱਧਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਕੀ ਹੈ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਅੱਧਾ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਅਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਕੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਦਬੁਾਰਾ i i c 
ਅਸੀ ਂਗਤੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅੰਤਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਸਹੀ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਸਰੀਰ ਚਲਦਾ ਹੈ, ਿਸਸਟਮ ਦੀ 
ਅੰਦਰਨੂੀ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਸਮୈ ਅਸੀ ਂਅਗਲੇ ਿਵਸ਼ੇ 'ਤੇ ਜਾਵਾਂਗੇ ਅਗਲਾ ਿਵਸ਼ਾ ਹੈ ਅਗਲਾ ਿਵਸ਼ਾ ਰੋਿਲੰਗ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਰੋਿਲੰਗ ਅਤੇ 
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ਸਲੀਿਪੰਗ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਹਾਂਗਾ ਹਣੁ ਮ୊ 
ਇਸ ਲਈ ਥੋੜਾ ਿਜਹਾ ਪ୥ੇਰਣਾ ਦੇਵਾਂਗਾ। ਇਹ ਪ୥ੇਰਣਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਹੈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਟੇਬਲ ਟਾਪ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਦੱਸੀਏ ਿਕ ਮ୊ ਕੀ ਕਰਾਂ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਡਸਕ ਹੈ ਜੋ 
ਆਪਣੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਝ ਕੋਣੀ ਮੋਮ୊ਟਮ ਓਮੇਗਾ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਡਸਕ ਹੈ ਜੋ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਓਮੇਗਾ ਨਟ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ c 
ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਰਖੱਦਾ ਹਾਂ ਿਡਸਕ ਹੈ ਰੋਟੇਿਟੰਗ ਿਡਸਕ ਹੌਲੀ- ਹੌਲੀ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਰੋਟੇਿਟੰਗ ਿਡਸਕ ਹੌਲੀ ਹੌਲੀ ਟੇਬਲ 'ਤੇ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 
ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਿਹ ਦੇਈਏ ਿਕ ਇਹ ਹਣੇੁ ਇੱਕ ਿਬਲਕੁਲ ਰਗੜ-ਰਿਹਤ ਰਗੜ-ਰਿਹਤ ਟੇਬਲ ਹੈ। ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਸਮਝ ੋਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਹੈ ਮ୊ ਇੱਥੇ b 
ਕੁਝ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗਾ ਜੋ ਕୈਦਰ ਤୌ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਿਹ ਦੇਈਏ ਿਕ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਾਇ 2 ਕੀ ਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ 'ਤੇ ਇੱਕ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਗ c oc r a 
'ਤੇ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਕੀ ਹੈ? ਓਮੇਗਾ ਹੈ ਅਤੇ ਰੇਡੀਅਸ ਹੈ ਇਸਲਈ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਗ 'ਤੇ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਕੀ ਹੈ ਗੁਣਾ r r r b r r 
ਓਮੇਗਾ ਨਹੀ ਂਹੈ, 'ਤੇ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਕੀ ਹੈ ਦਬੁਾਰਾ ਜੋ ਵੀ ਹੈ ਰੇਡੀਅਸ ਰੇਡੀਅਸ ਗੁਣਾ 2 ਹੈ ਅਤੇ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਅਸੀ ਂਇਹ ਉਦਾਹਰਣ ਿਕਉ ਂਦੇ ਰਹੇ ਹਾਂ ਸਰ ਇਹ c r 
ਿਸਰਫ ਇਹ ਿਦਖਾਉਣ ਲਈ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਟੇਬਲ ਰਗੜ ਰਿਹਤ ਹੈ ਅਤੇ ਿਡਸਕ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਨਾਲ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਸਨੰੂ ਇਸ ਉਤੇੱ ਰੱਿਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਘੁੰਮਦੀ 
ਿਡਸਕ ਉਤੇੱ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਟੇਬਲ ਉਤੱੇ ਲੰਬਕਾਰੀ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਬਹਤੁ ਜਨਰਲ ਬਹਤੁ ਹੀ ਨਰਮੀ ਨਾਲ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਕੋਈ ਧੱਕਾ ਜਾਂ ਕੁਝ ਵੀ ਿਫਸਲਣtly 
ਵਾਲਾ ਕੋਈ ਧੱਕਾ ਜਾਂ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਵੱਖ-ਵੱਖ ਿਬੰਦਆਂੂ 'ਤੇ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਹ ਮੁੱਲ ਠੀਕ ਹਨ ਹਣੁ ਸਵਾਲ ਇਹ 
ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਇਹ ਿਡਸਕ ਿਸਰਫ ਿਡਸਕ ਨੰੂ ਰੋਟੇਟ ਕਰੇਗੀ ਇੱਕ ਿਡਸਕ ਹਣੇੁ ਹੀ ਘੁੰਮਦੀ ਹੈ। ਸਵਾਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਇਹ ਰੋਲ ਕਰੇਗਾ, ਨਹੀ,ਂ ਇਹ ਨਹੀ ਂਜਾਣੇਗਾ ਿਕ ਇਹ 
ਰੋਲ ਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗੀ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਪੂਰੀ ਤਰ୧ਾਂ ਰਗੜ-ਰਿਹਤ ਟੇਬਲ 'ਤੇ ਲੰਬਕਾਰੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਘੁੰਮਦੀ ਹੋਈ ਿਡਸਕ ਨੰੂ ਰੋਲ ਨਹੀ ਂਕਰੇਗੀ ਤਾਂ ਇਹ ਉਹ ਿਬੰਦ ੂਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਮ୊ 
ਇੱਥੇ ਜ਼ੋਰ ਦੇਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਉਹ ਰੋਿਲੰਗ ਬਾਰੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ। ਮੋਸ਼ਨ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਰਿੋਲੰਗ ਮੋਸ਼ਨ ਕੀ ਹੈ ਇੱਕ ਰਿੋਲੰਗ ਮੋਸ਼ਨ ਇੱਕ ਿਡਸਕ 
ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮੇਗੀ ਅਤੇ ਇਹ ਵੀ ਅੱਗੇ ਵਧੇਗੀ ਿਜਵୈ ਿਕ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਸਾਈਕਲ ਜਾਂ ਕੋਈ ਦੋ ਪਹੀਆ ਵਾਹਨ ਚਲਾਉਦਂੇ ਹੋ ਤਾਂ ਪਹੀਏ ਧੁਰੇ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਣਗੇ ਅਤੇ
ਪਹੀਏ ਵੀ ਅੱਗੇ ਵਧਣਗੇ ਤਾਂ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਟ୥ਾਂਸਲੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਵੀ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਧੁਰਾ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਿਖੱਚਾਂਗਾ, ਇਸਨੰੂ ਕਹਾਂਗਾ, ਇਸਨੰੂ p 1 

ਸਮਝਾਂਗਾ, ਇਹ ਕୈਦਰ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਕਿਹ ਸਕਾਂਗਾ, ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਸਾਰੀ ਚੀਜ਼ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ। ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਓਮੇਗਾ ਨਹੀ ਂਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ p c 
ਕੀ ਹੈ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਹੈ ਠੀਕ ਇੱਥੇ ਇਹ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗਾ ਹਣੁ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਿਬੰਦ ੂਲ୊ਦਾ ਹਾਂ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਲਵਾਂਗਾv 1 
ਪਿਹਲਾਂ ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਹੈ। ਪੁੰਜ ਦਾ ਇੱਕ ਕୈਦਰ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਬੰਦ ੂਦੇ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਵੇਗ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਨਾਲ ਹੀ ਘੁੰਮ vcm 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਥੇੱ ਇੱਕ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਵੇਗ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਕਹਾਂਗਾ। ਮ୊ ਵੈਕਟਰ ਨੰੂ vcm i 
ਇਸ ਲਈ ਨਹੀ ਂਿਲਖ ਿਰਹਾ ਿਕ ਇਹ ਗੜਬੜ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਪਰ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਇਸਦੀ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਮਾਤਰਾ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਇੱਥੇ ਦਰਸਾਈ ਗਈ ਹੈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ
ਲ୊ਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਵੇਗ ਲੱਭਣ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਹਨਾਂ ਦੋਨਾਂ ਨੰੂ ਜੋੜਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਦਾ ਇੱਕ ਕୈਦਰ ਹੋਵੇਗਾ ਪੁੰਜ ਦੇ ਇਸ ਦਾ 
ਇੱਕ ਹੀ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਸਹੀ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਕੀ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਕੀ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਕਹਾਂਗਾ, ਿਫਰ ਇਸ i rt 
ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗਾ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਮਾਤਰਾ ਰਿੇਖਕ ਹੋਵੇਗੀ ਵੇਗ ਥੀ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸ਼ੁੱਧ ਨਤੀਜਾ s at p 
ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਇਹਨਾਂ ਦੋਨਾਂ ਦਾ ਿਮਸ਼ਰਨ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਨਹੀ ਂਦਰਸਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਚਾਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇੱਥੇ ਕਰ ਸਕਦਾ/ਸਕਦੀ ਹਾਂ
ਇਸ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਨੰੂ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਇਕੱਲੇ ਵਧਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ। ਇਹ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਵੱਡਦਰਸ਼ੀ ਕਰ ਿਰਹਾ/ਰਹੀ ਹਾਂ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਗ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ vc m vp 
ਪੂਰਾ ਕਰ ਸਕਦਾ /ਸਕਦੀ ਹਾਂ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਅਸਲ ਵੇਗ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਮ୊ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਨੰੂ ਇਕੱਲੇ 'ਤੇ ਵੱਡਦਰਸ਼ੀ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ। pi p nought 

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਿਬਲਕੁਲ ਵਾਂਗ ਹੀ ਹੈ ਪਰ at vp nought at p nought at p nought vp naught uh so vp 
ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਸਦੀ ਰਿੇਖਕ ਵੇਗ ਦਜੂੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਿਵਚ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਜਦୌ ਦਾ ਕୈਦਰ ਪੁੰਜ ਗਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇੱਥੇ naught p 

ਇਸਦੀ ਗਤੀ ਹੋਵੇਗੀ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਸਦਾ ਰਿੇਖਕ ਵੇਗ ਇੱਥੇ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਦੋਵୈ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਆਰ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ 
ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਕੋਈ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜਦୌ ਇਹ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤੁਰੰਤ ਆਰਾਮ ਕਰਨ 'ਤੇ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਕੈਲ ਕਰਦੇ ਹੋ ਕੁਝ ਵੀ ਤਤਕਾਲ l p 
ਆਰਾਮ 'ਤੇ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਤਤਕਾਲ ਆਰਾਮ 'ਤੇ ਿਕਉ ਂਹੈ, ਿਕਉਿਂਕ ਇਸਦਾ ਰਿੇਖਕ ਵੇਗ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੇ ਵੇਗ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਪੁੰਜ ਦੇ 
ਕୈਦਰ ਦੀ ਵੇਗ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਜੇਕਰ ਨਹੀ।ਂ ਇਹ ਉਦୌ ਤੱਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਤੱਕ ਇਸ ਨੰੂ ਕਾਇਮ ਰਿੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਿਬਨਾਂ vcm r 
ਸਲੀਿਪੰਗ ਦੇ ਰੋਲ ਕਰਨ ਦੀ ਸ਼ਰਤ ਹੈ, ਿਬਨਾਂ ਸੁੱਤੇ ਰੋਲ ਕਰਨ ਦੀ ਸਿਥਤੀ ਠੀਕ ਹੈ, ਹਣੁ ਇਸ ਬਾਰੇ ਤੁਰੰਤ ਕੀ ਹੈ ਤੇ ਤੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੇ ਵੇਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ p1 p1 
ਪਲੱਸ ਆਰ ਓਮੇਗਾ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਸੈ.ਮੀ. ਦੇ 2 ਗੁਣਾ ਤੱਕ ਇਹ ਦਬੁਾਰਾ ਸਹੀ ਰਿੋਲੰਗ ਲਈ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਵੇਗ ਦਾ ਇੱਕ ਕୈਦਰ ਅਤੇ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਹੋਵੇਗਾ v 
ਅਤੇ ਿਫਰ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਆਰ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਦੋ ਵਾਰ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂvc 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਾਂਗੇ ਇੱਕ ਰੋਿਲੰਗ ਮੋਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ 
ਇਸ ਲਈ ਰਿੋਲੰਗ ਮੋਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਇੱਕ ਰਿੋਲੰਗ ਬਾਡੀ ਦੇ ਇੱਕ ਰੋਿਲੰਗ ਬਾਡੀ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, k 
ਇਸ ਲਈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇੱਕ ਰਿੋਲੰਗ ਬਾਡੀ ਿਵੱਚ ਅਨੁਵਾਦ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ ਿਕ ਲੋਕ ਿਵਿਦਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਇੱਕ ਧੁਰੀ n 
ਦੇ ਬਾਰੇ ਿਵੱਚ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਸਪਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਫਰਕ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਬਾਰੇ ਅਨੁਵਾਦ ਦੋਵਾਂ ਨੰੂ ਇਕੱਠਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਿਜਸ ਨੰੂ ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਦੀ ਰੋਿਲੰਗ ਮੋਸ਼ਨ
ਵਜୌ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਆਹ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਯਾਦ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਕੁਝ ਯਾਦ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਕਰਾਂਗਾ ਇੱਕ ਵੱਖਰੀ ਰੰਗ ਦੀ ਪਰਤ ਿਵੱਚ ਿਖੱਚੋ ਅਸੀ ਂ
ਕਣਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਪ୥ਣਾਲੀ ਦੀ ਇੱਕ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਦੇਖ ਰਹੇ ਹਾਂ ਮੈਨੰੂ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਲੈਕਚਰ 2 ਿਵੱਚ ਹੈ, ਮੇਰਾ ਅੰਦਾਜ਼ਾ ਹੈ ਿਕ ਿਜਵୈ ਹੀ ਅਸੀ ਂਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਨੰੂ ਪੇਸ਼ ਕਰਦੇ 
ਹਾਂ, ਅਸੀ ਂਇਹ ਕੀਤਾ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਦੋ ਸਰੀਰ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਕੀਤੀ ਹੈ ਤਾਂ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਕਣਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਪ୥ਣਾਲੀ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ
ਅਤੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਬਾਰ ੇਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਜੋ ਿਕ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕੀਤਾ ਸੀ ਉਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਕਕੀ ਹੈ, 
ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਸੀ ਂਕੀ ਹਾਂ ਰਿੋਲੰਗ ਬਾਡੀ ਪਿਹਲੀ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੇਕਰ ਪੁੰਜ ਵਰਗ ਹੈ ਅਤੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਬਾਰ ੇਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਦੀm cm 
ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਇਹ ਅੱਧਾ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਸੱਜੇ ਹੈ ਅਤੇ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਵੀ ਹੈ ਵਰਗ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਿਵੱਚ ਮੈਨੰੂ ਥੋੜਾ ਿਜਹਾ ਵਰਗ ਵਰਤਣ i wri tten mk m mk 
ਿਦਓ ਿਜੱਥੇ ਦਾ ਰੇਡੀਅਸ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਹਣੁ ਅੱਧੇ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗ ਵਰਗ ਨਾਲ ਵਰਗ k gyration k mk mk vcm r 
ਨਾਲ ਨਾਲ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਕਵୈ ਿਲਖਾਂ ਜੋ ਿਕ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦਾ ਰੋਿਲੰਗ ਲਈ ਓਮੇਗਾ ਸਿਥਤੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਵਰਗ ਦੀ ਪਿਰਵਰਤਨ p r 
ਮੋਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਲਈ ਇਹ ਪਲੱਸ ਟ୥ਾਂਸਲੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਐਨਰਜੀ v 
ਇਸ ਲਈ ਅੱਧੇ ਛੋਟੇ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 1 ਪਲੱਸ ਵਰਗ ਬਟਾ ਵਰਗ ਇਹ ਹੈ ਬਹਤੁ ਸਟ୊ਡਰਡ ਫਾਰਮੂਲਾ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ k mbcm k r a 
ਸਟ୊ਡਰਡ ਫਾਰਮੂਲਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਰਿੋਲੰਗ ਬਾਡੀ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਕੀਤੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਜੋ ਤੁਸੀ ਂਕੀਤਾ ਹੈ ਉਸ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕੀਤੀ ਹੈ ਇੱਕ ਰਿੋਲੰਗ 
ਬਾਡੀ ਦੇ ਵਿਹਣ ਵਾਲੇ ਸਰੀਰ ਦਾ ਿਕਲੋ ਅਨੁਵਾਦ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪਲੱਸ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਜੋ
ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਬਹਤੁ ਸਾਰੇ ਕਣਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਕੀਤਾ ਹੈ ਦੋਵୈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇੱਕੋ ਿਜਹੇ ਹਨ ਸਾਨੰੂ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ ਿਮਲ ਿਗਆ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਸ 
ਸਮੀਕਰਨ ਸਮୈ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ equest 
ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਝੁਕਾਅ ਵਾਲਾ ਸਮਤਲ ਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਝੁਕਾਅ ਵਾਲਾ ਸਮਤਲ ਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਵਸਤੂ ਹੈ , ਇਹ ਗੋਲਾ ਜਾਂ ਿਸਲੰਡਰ ਜਾਂ 
ਗੋਲਾਕਾਰ ਿਡਸਕ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਇਸਨੰੂ ਰਲੋ ਕਰਨਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹੈ ਹੇਠਾਂ ਰੋਲ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਰੰਗ ਅਤੇ ਇੱਕ ਠੋਸ ਿਸਲੰਡਰ ਅਤੇ ਇੱਕ ਗੋਲਾ ਹੈ ਠੀਕ 
ਹੈ ਹਣੁ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਹ ਜੋ ਵੀ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਕਹੀਏ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਿਰੰਗ ਹੈ ਜਾਂ ਇੱਕ ਠੋਸ ਿਸਲੰਡਰ ਗੋਲਾ ਹੈ ਤਾਂ ਵਸਤੂ ਕੋਲ ਿਸਰਫ ਸੰਭਾਵੀ ਊਰਜਾ ਹੋਵੇਗੀ ਜਦୌ ਇਹ 
ਇੱਥੇ ਆਵੇਗੀ ਕੇਵਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਹੋਵੇਗੀ ਇਸਲਈ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਲਈ ਸਮੀਕਰਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦਾ ਵਰਗ 2 ਹੈ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ 1 ਪਲੱਸ ਦਾ mgh mv v k 
ਵਰਗ ਵਰਗ ਨਾਲ ਅਸੀ ਂਹਣੇੁ ਹੀ ਇਸ ਨੰੂ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਹੈ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਹੋਵੇਗਾ ਟੇਬਲ ਭਾਵୈ ਇਹ ਥੋੜਾ ਹੋਰ ਹੈ, ਇਸ ਵਸਤੂ r 
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ਿਵੱਚ ਪਿਹਲਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਗੋਲ ਿਰੰਗ ਹੋਵੇਗੀ ਇਸਦਾ ਮੁੱਲ ਕੀ ਹੈ ਦਾ ਰੇਡੀਅਸ ਇੱਕ ਗੋਲ ਿਰੰਗ ਜਾਂ ਇੱਕ ਿਡਸਕ ਹੈ ਇਹ ਿਸਰਫ ਮਾਫ ਕਰਨਾ k gyration 
ਗੋਲਾਕਾਰ ਿਰਗੰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਨੰੂ ਇੱਥੇ ਰਖੱਾਂਗਾ ਅਤੇ ਗਣਨਾ ਕਰਾਂਗਾ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ਇਸ ਤୌ ਪ୥ਾਪਤ ਹੋਵੇਗਾ ਭਾਵ ਬਰਾਬਰ 2 r vi v gh by 1 

ਹੈ ਦਾ ਵਰਗ ਵਰਗਾਕਾਰ ਵਰਗ ਰਟੂ ਦਆੁਰਾ pl us k r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ 2 ਅਤੇ 2 ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਣਗੇ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਸਰਕੂਲਰ ਰୈਜ ਲਈ ਹੋਵੇਗਾ ਇੱਕ ਸਰਕੂਲਰ gh k r 
ਿਡਸਕ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਰਕੂਲਰ ਿਡਸਕ ਦਾ ਕੇਸ ਇਹ ਹੈ। ਇਹ ਰਟੂ 2 ਦਆੁਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸਦਾ 4 ਗੁਣਾ 3 ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਦਾ ਮੁੱਲ ਇਸ ਤୌ ਅੱਗੇ ਹੈ um r 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਠੋਸ ਗੋਲਾ ਹੈ ਇਹ ਰਟੂ 2 ਗੁਣਾ 5 ਹੈ ਗੀਰੇਸ਼ਨ ਦਾ ਘੇਰਾ ਰਟੂ 2 ਗੁਣਾ 2 ਗੁਣਾ ਦਾ ਵਰਗ ਮੂਲ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਦਆੁਰਾ 10 r r ggh 
ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਮਿਹਸੂਸ ਕਰੋਗੇ ਿਕ ਭਾਵୈ ਇਹ ਸਾਰੀਆਂ ਵਸਤੂਆਂ ਦੀ ਘੰਟੀ ਜਾਂ ਇੱਕ ਠੋਸ ਿਸਲੰਡਰ ਗੋਲੇ ਦਾ ਘੇਰਾ ਇੱਕੋ ਿਜਹਾ ਹੈ , ਇਹਨਾਂ ਸਾਿਰਆਂ ਦਾ ਇੱਕੋ ਿਜਹਾ ਘੇਰਾ
ਹੈ, ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਠੋਸ ਗੋਲਾ ਜਦୌ ਹੇਠਾਂ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇਸ ਿਵੱਚ ਅਿਧਕਤਮ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਦਾ ਸਭ ਤୌ ਵੱਡਾ ਵੇਗ ਹੋਵੇਗਾ ਸਭ ਤୌ ਵੱਡਾ ਵੇਗ ਠੋਸ ਗੋਲੇ ਲਈ ਹੈ 
ਇਸਲਈ ਸਭ ਤୌ ਵੱਡੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਤੁਸੀ ਂ
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