
ਇਸ ਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕਣਾਂ ਦੀਆਂ ਪ୥ਣਾਲੀਆਂ ਅਤੇ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ 'ਤੇ ਲੈਕਚਰ ਦੀ ਇੱਕ ਲੜੀ ਹੁੰਦੀ ਰਹੀ ਹੈ , ਿਪਛਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤਾ ਸਵਾਲ ਪੁੱਿਛਆ 
ਿਕ ਪੁੰਜ ਦਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਐਨਾਲਾਗ ਕੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਪਾਇਆ ਿਕ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦੇ ਮੋਮ୊ਟ ਵਜୌ ਜਾਣੀ ਜਾਂਦੀ ਧਾਰਨਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਦੇ ਪਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਹੈ। 
ਵੱਖ-ਵੱਖ ਵਸਤੂਆਂ ਲਈ ਜੜਤਾ ਿਜਵୈ ਗੋਲਾਕਾਰ ਿਰੰਗ ਰਾਡ ਗੋਲਾ ਿਸਲੰਡਰ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਦੋ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਸਧਾਂਤਾਂ ਦੀ ਵੀ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਹੈ, ਲੰਬਕਾਰੀ ਧੁਰੀ ਿਥਊਰਮ ਅਤੇ 
ਪੈਰਲਲ ਐਕਿਸਸ ਿਥਊਰਮ, ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਅੱਗੇ ਵਧਾਂਗੇ, ਇਹ ਲਗਭਗ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਸਾਰੀਆਂ ਲੋੜੀਦਂੀਆਂ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਅਤੇ ਤਕਨੀਕਾਂ ਹਨ ਜੋ ਲੋੜੀਦਂੀਆਂ ਹਨ। 
ਿਕਸੇ ਵਸਤੂ ਦੀ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਨ ਲਈ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਬਾਰੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ 'ਤੇ ਿਧਆਨ 
ਕୈਦਿਰਤ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ, ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਡਾਇਨਾਿਮਕਸ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਦਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਸਰਲ ਰਪੂ ਹੈ, ਿਜਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਦੋਵୈ ਗਤੀ ਿਵਿਗਆਨ ਅਤੇ ਦੋਵਾਂ
ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਡਾਇਨਾਿਮਕਸ ਿਕਨੇਮੈਿਟਕਸ ਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਗਤੀ ਦਾ ਅਿਧਐਨ, ਿਬਨਾਂ ਿਕਸੇ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਸੰਦਰਭ ਦੇ ਉਹਨਾਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਜੋ ਇਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ 
ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਹਾਂ ਿਜਵୈ ਮ୊ ਤੁਹਾਨੰੂ ਦੱਿਸਆ ਹੈ ਦਬੁਾਰਾ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਬਾਰੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ 'ਤੇ ਿਧਆਨ ਕୈਦਿਰਤ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ , 
ਫਾਇਦਾ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਅਿਜਹੀ ਗਤੀ ਲਈ ਿਸਰਫ ਇੱਕ ਿਡਗਰੀ ਦੀ ਆਜ਼ਾਦੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਵਸਤੂ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਮੇਰੇ ਕੋਲ 
ਇੱਥੇ ਿਤੰਨ ਧੁਰੇ ਹਨ ਧੁਰੀ ਧੁਰੀ ਅਤੇ ਧੁਰੀ ਅਤੇ x- y z 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਵਸਤੂ ਹਰ ਕਣ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਿਵੱਚ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਧੁਰਾ ਹੇਠਾਂ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਿਬੰਦ ੂ ਇੱਥੇ ਹੈ ਆਓ ਅਸੀ ਂਦੱਸੀਏ p 
ਿਕ ਹਣੁ ਇਹ ਪ୥ਾਈਮ 'ਤੇ ਆਉਦਂਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਣ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਇਹ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਥਾਨ ਿਕਸੇ ਿਬੰਦ ੂਦਾ ਿਸਰਫ਼ ਕੋਣ ਦਆੁਰਾ ਿਨਰਧਾਿਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾp 
ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਧੁਰਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਗੱਲ ਨੰੂ ਿਧਆਨ ਿਵੱਚ ਰੱਖਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਿਕ ਿਸਰਫ਼ ਥੀਟਾ ਹੀ ਕਣ ਦੀ ਸਿਥਤੀ ਨੰੂ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਕਾਫੀ ਹੈ ਅਤੇ 
ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਿਕਨੇਮੈਿਟਕਸ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਾਂਗੇ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਤୌ ਮੌਜੂਦ ਡਾਇਨਾਿਮਕਸ ਵੱਲ ਜਾਵਾਂਗੇ। ਇਹ ਥੀਟਾ ਕੋਣੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਹੈ ਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ
ਕੋਣੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਹੈ ਇਸ ਿਵੱਚ ਕੋਣੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਮਾਤਰਾ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਹੈ ਜਾਂ ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਹੋਰ ਨਾਮ ਹੈ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸਪੀਡ ਐਗੁਂਲਰ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ 
ਅਲਫ਼ਾ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਿਕਨੇਮੈਿਟਕਲ d by dt 
ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਜੋੜ 80 ਅਤੇ ਹਾਂ ਅਰਥਾਤ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਵੀ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਪਲੱਸ ਪਲੱਸ ਅੱਧ ਵਰਗ ਤੇ ਿਫਰ v u ut v 
ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਪਲੱਸ ਦੋ ਿਜਵୈ ਿਕ ਿਚੰਨ୧ ਸਾਰੇ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਮਆਰੀ ਹਨ ਕਣ ਦਾ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਵੇਗ ਹੈ ਉਸ ਖਾਸ ਸਿਥਤੀ ਸਮୈ 'ਤੇ ਵੇਗ ਦਾ u u v 
ਵੇਗ ਹੈ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਪ୥ਵੇਗ ਇਕਸਾਰ ਪ୥ਵੇਗ ਹੈ ਿਫਰ ਿਵਸਥਾਪਨ ਹੈ ਇਹ ਸਭ ਕਾਫ਼ੀ ਿਮਆਰੀ ਚੀਜ਼ਾਂ ਹਨ ਹਣੁ ਸੰਬੰਿਧਤ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਹਨ। ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ a s 
ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਿਲਖਾਂਗੇ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਨੋਟ ਪਲੱਸ ਅਲਫ਼ਾ ਟੀ ਪਲੱਸ ਥੀਟਾ ਬਰਾਬਰ ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਪਲੱਸ r 
ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਟੀ ਪਲੱਸ ਹਾਫ ਅਲਫ਼ਾ ਟੀ ਵਰਗ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਵਰਗ ਪਲੱਸ 2 ਅਲਫ਼ਾ ਥੀਟਾ ਅਸੀ ਂਇਹ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਕਵୈ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ
ਕੀ ਇਹ ਿਸਰਫ਼ ਸਮਾਨਤਾ ਦਆੁਰਾ ਹੈ ਜਾਂ ਕੀ ਕੋਈ ਿਵਧੀ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਸ਼ੁਰ ੂਿਵੱਚ ਤੁਸੀ ਂਵੇਖ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕਮਾਲ ਦਾ ਿਸਮ ਹੈ ਰੇਿਖਕ ਮੋਸ਼ਨ 
ਦੀਆਂ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਕਨੇਮੈਿਟਕ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨਾਂ ਦੀਆਂ ਗਤੀਿਵਧੀ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਪਿਹਲੀ ਗੱਲ ilarity 
'ਤੇ ਿਕਵୈ ਪਹੁੰਚੀਆਂ ਹਨ, ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਯਾਦ ਰੱਖਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਿਕ ਅਲਫ਼ਾ ਇੱਕ ਿਨਰੰਤਰ ਠੀਕ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂ ਦੀ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦੇ ਹਾਂ। ਅਲਫ਼ਾ ਜੋ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰੋ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਕੀd omega dt is equal to 
ਿਮਲੇਗਾ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮ୊ ਓਮੇਗਾ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਾਂਗਾ ਅਲਫ਼ਾ ਟੀ ਪਲੱਸ ਸੀਆਈ ਐਮ  ਅਤੇ ਸੀ  ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਟੀ ​​ਅਸੀ ਂ0 0
ਇਹ ਦੱਸੀਏ ਿਕ ਿਫਰ ਸਮୈ 'ਤੇ ਸਮୈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ ਓਮੇਗਾ t t t at t is equal to t naught t 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਨੂਟ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਓਮੇਗਾ ਨੂਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਸਬੰਧ ਹੈ ਿਕ ਓਮੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਓਮੇਗਾ ਨੂਟ ਪਲੱਸ ਅਲਫ਼ਾ ਟੀ ਠੀਕ ਹੈ c 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਪਿਹਲਾ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਇੱਥੇ ਿਲਖਾਂਗਾ ਤਾਂ ਇਸ ਤୌ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਾਂਗਾ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਓਮੇਗਾ ਘਟਾਓ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਬਾਇ ਅਲਫ਼ਾ ਮ୊i 
ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਾਂਗਾ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ਥੀਟਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਓਮੇਗਾ ਨੂਟ ਪਲੱਸ ਅਲਫ਼ਾ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਦਬੁਾਰਾ d by dt d theta by dt dt by dt t 
ਮੈਨੰੂ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕੀ ਕੀ ਮ୊ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਾਂਗਾ ਨਾ ਿਕ ਟੀ ਪਲੱਸ ਅਲਫ਼ਾ ਵਰਗਾਕਾਰ 2 ਅਤੇ ਏਕੀਕਰਣ ਦਾ ਇੱਕ ਸਿਥਰਤਾ ਸਿਥਰ ਹੋਣਾt ca 
ਇਹ ਪਿਰਵਰਤਨ ਦਾ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਹੈ ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਦੱਸੀਏ ਿਕ ਥੀਟਾ ਸਮୈ ਟੀ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਥੀਟਾ 0 ਹੋਵੇਗਾ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਹ 
ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਥੀਟਾ ਸਬ ਨਾਟ ਹੈ ਇਸਲਈ ਥੀਟਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਪਲੱਸ ਓਮੇਗਾ ਟੀ ਪਲੱਸ ਅਲਫ਼ਾ ਟੀ ਦਾ ਵਰਗ c 
ਦੋ ਨਾਲ ਇਹ ਗਤੀ ਦਾ ਦਜੂਾ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਇਹ ਦਜੂਾ ਇਹ ਤੀਜਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂ ਦਆੁਰਾ ਦਜੂੇ ਲੀਡ ਥੀਟਾ ਲਈ ਇਹ ਕੀ ਕੀਤਾ ਇਹ ਉਹ ਥਾਂ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਅਸੀ ਂਉਸ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਤୌ ਦਆੁਰਾ ਸ਼ੁਰ ੂdt dt omega is d theta 
ਕੀਤਾ ਸੀ ਅਤੇ ਹਣੁ ਸਾਨੰੂ ਕੀ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਦੋ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਖਤਮ ਕਰਦੇ ਹੋ ਠੀਕ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਕਸਰਤ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਛੱਡ ਦੇਵਾਂਗੇ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਨਹੀ ਂਕਰਾਂਗੇ ਸਗୌ ਇੱਕ ਅਤੇ ਦੋ ਿਵਚਕਾਰ ਟੀ ਨੰੂ ਖਤਮ ਕਰ ਿਦਓ ਤੁਸੀ ਂਇਸਨੰੂ 
ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਕਸਰਤ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰੋਗੇ ਓਮੇਗਾ ਸਕੁਏਅਰਡ ਬਰਾਬਰ ਓਮੇਗਾ ਨਟ ਸਕੁਏਰਡ ਪਲੱਸ 2 ਅਲਫ਼ਾ ਵਾਰ ਿਥਟਾ। 
ਘਟਾਓ ਥੀਟਾ ਕੁਝ ਠੀਕ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਇਹ ਟੀ ਉਹ ਤੀਸਰੀ ਸਮੀਕਰਨ ਿਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਚੀਜ਼ ਹੈ, ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਜਦୌ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਤੀਜੀ ਸਮੀਕਰਨ ਿਲਖੀ ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਿਸਰਫ਼ 
ਦੋ ਅਲਫ਼ਾ ਥੀਟਾ ਹਨ ਬੇਸ਼ੱਕ ਇਹ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਮ୊ ਇਹ ਨਹੀ ਂਕਿਹ ਸਕਦਾ ਿਕ ਇਹ ਮਾਇਨੇ ਨਹੀ ਂਰੱਖਦਾ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ ਇੱਕ ਸਮਾਂ t is equal to t 

ਕੀ ਇਸ ਖਾਸ ਸਮੀਕਰਨ 3 ਿਵੱਚ ਥੀਟਾ ਕੋਈ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਇੱਥੇ ਸਮୈ ਿਵੱਚ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 0 ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਹੈ 0 ਜੋ ਿਕ ਸਾਰੇ ਅੰਤਰ ਕୈਦਰ ਹਨ ਹਾਲਾਂਿਕ naught theta t 
ਇਨ୧ਾਂ ਦੋਵਾਂ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਦੀ ਆਤਮਾ ਇੱਕੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇਸ ਤୌ ਜੋ ਮਿਹਸੂਸ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਦੋ ਗਤੀਿਵਧੀ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਿਦੱਤੇ ਤୌ ਮਿਹਸੂਸ ਕਰਦੇ ਹਾਂ। 
ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਜਸ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹੋ , ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਰਿੇਖਕ ਵੇਗ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਦਆੁਰਾ ਲਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਓਮੇਗਾ ਦਆੁਰਾ ਿਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਵਸਥਾਪਨ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਕੋਣੀ v 
ਿਵਸਥਾਪਨ ਦਆੁਰਾ ਲਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਰਿੇਖਕ ਵੇਗ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਪ୥ਵੇਗ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਦਆੁਰਾ ਲਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਐਲਫ਼ਾ ਦਆੁਰਾ ਿਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਪੱਤਰ 
ਿਵਹਾਰ ਹੈ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਹੈ ਹਾਂ ਪੱਤਰ ਿਵਹਾਰ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਕੋਣੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਦਆੁਰਾ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਨੰੂ ਓਮੇਗਾ ਦਆੁਰਾ ਿਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਰਿੇਖਕ s 
ਪ୥ਵੇਗ ਿਨਯਮ ਨੰੂ ਅਲਫ਼ਾ ਦਆੁਰਾ ਿਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਕੁਝ ਿਟੱਪਣੀਆਂ ਇੱਥੇ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਸਮੀਕਰਨ 'ਤੇ ਇੱਕ ਨਜ਼ਰ ਮਾਰੋ, ਇਸ ਿਵੱਚୌ ਹਰ ਇੱਕ e 
ਨੰੂ ਦੇਖੋ ਪਿਹਲਾ ਇੱਕ ਕਣ ਦੇ ਵੇਗ ਦੀ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਹੈ ਿਕਸੇ ਵੀ ਸਮୈ ਤੇ ਇਹ ਤੁਹਾਨੰੂ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਿਕ ਯਾਤਰਾ ਕੀਤੀ ਦਰੂੀ ਦੀ ਗਣਨਾ ਿਕਵୈ ਕਰਨੀ ਹੈ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਕੀ 
ਕਿਹੰਦੀ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸ ਬਾਰੇ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ। ਹਣੁ ਥੋੜੀ ਦੇਰ ਬਾਅਦ ਆਓ ਮ୊ ਇਹ ਖਾਸ ਸਪੇਸ ਲੈ ਲਵਾਂਗਾ ਜੋ ਮ୊ ਕਰਾਂਗਾ ਵਰਗ ਘਟਾਓ ਵਰਗ 2 ਦੇ ਬਰਾਬਰ v u a 

ਸੱਜੇ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਨੰੂ ਨਾਲ ਦੋਵਾਂ ਪਾਿਸਆਂ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਵਰਗ ਘਟਾਓ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਾਂ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ in s m v u ma 
ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਹੈ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਵੇਗ ਜੇਕਰ ਵੇਗ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਿਗਰਾਵਟ ਹੈ ਅਤੇ ਅਿਜਹਾ v 
ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਉਹ ਕਣ ਜੋ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਦਰੂੀ ਿਵੱਚ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਅਖੌਤੀ ਕਾਰਜ ਊਰਜਾ m a 
ਪ୥ਮੇਯ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਕੰਮ ਨੰੂ ਥੋੜੀ ਦੇਰ ਬਾਅਦ ਵੇਖਣ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੋਣੀ ਅਤੇ ਰੇਿਖਕ ਮਾਤਰਾਵਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧ ਬਣਾਉਣਾ ਹੈ ਿਵਸ਼ਾ ਮੁੜ ਹੈ 
ਕੋਣ ਅਤੇ ਰੇਿਖਕ ਮਾਤਰਾਵਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧ ਕੁਝ ਹੱਦ ਤੱਕ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਲੈਕਚਰ ਿਤੰਨ ਿਵੱਚ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਹਾਲਾਂਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ
ਇੱਕ ਸਖ਼ਤ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਵਸਤੂ ਹੈ ਜੋ ਇਸਦੇ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਧੁਰਾ ਧੁਰਾ ਧੁਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹੈ ਇੱਥੇ ਦੱਸ ਦੇਈਏ ਿਕ ਇਹ ਕਣ ਕੀ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਣ ਦੀ x- y- i 
ਗੋਲਾਕਾਰ ਗਤੀ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਮਆਰੀ ਚੀਜ਼ ਹੈ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਵੈਕਟਰ ਰਪੂ r v v r 
ਿਵੱਚ ਹੈ ਕੀ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਲੈਕਚਰ 3 ਿਵੱਚ ਓਮੇਗਾ ਕ୥ਾਸ r 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਕਣ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮਾਰਗ 'ਤੇ ਇਸ ਤਤਕਾਲ ਿਵੱਚ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਕੋਣੀ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਦਆੁਰਾ ਕੀ ਹੈ ਇਹ vv 
ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਦੇ ਬਦਲਾਅ ਦੀ ਦਰ ਦਆੁਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਚਾਪ ਿਕਹੜਾ ਹੈ ਲੰਬਾਈ ਜੋ ਿਕ ਗੁਣਾ dt ds ds r d 
ਥੀਟਾ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜੋ ਵੀ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਕੋਣ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਬਹਤੁ ਹੀ ਸਧਾਰਨ ਹੈ ਚਾਪ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਹੈ ਇਸ ਕੋਣੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਿਵੱਚdt ds 
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ਤਬਦੀਲੀ ਜੋ ਿਕ ਅਨੰਤ ਦਆੁਰਾ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਸੀਮਾ ਨੰੂ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਥੀਟਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਪ୥ਵੇਗ ਹਣੁ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ v d r dt 
ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਿਚੱਤਰ ਨੰੂ ਿਬਹਤਰ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਿਖੱਚਣ ਿਦਓ ਇਹ ਕੁਝ ਸਖ਼ਤ ਬਾਡੀ ਹੈ ਅਤੇ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਧੁਰਾ ਧੁਰਾ x y 
ਧੁਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਕ ਕਣ ਦੇ ਗੋਲਾਕਾਰ ਟ୥ੈਜੈਕਟਰੀ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗਾ ਮ୊ ਉਹੀ ਿਚੰਨ୧ਾਂ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਲੈਕਚਰ ਿਤੰਨ ਿਵੱਚ ਪਿਹਲਾਂ a sub ti 
ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਵਰਿਤਆ ਸੀ ਇਹ ਰੇਡੀਅਲ ਪ୥ਵੇਗ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਨੰੂ ਿਮਸ਼ਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਹਨਾਂ ਦੋਵਾਂ ਨੰੂ ਿਮਸ਼ਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਇਹ 
ਮਾਤਰਾ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗੀ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ ਅਤੇ ਇਸ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਵੈਕਟਰ ਵੈਕਟਰ ਅਸਲ ਪ୥ਵੇਗ i p q pq pq pq 
ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਮ୊ ਇਸ ਲੈਕਚਰ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਿਕਹਾ ਸੀ 3 ਕੋਈ ਸਮੱਿਸਆ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 

ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ ਰੇਿਖਕ ਹੈ। ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵੇਗ ਇਸਲਈ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਾਇ ਓਮੇਗਾ ਇਹ ਿਵੱਚ ਓਮੇਗਾ ਬਾਇ ah dv by dt d r r d 
ਜੋ ਸਾਡਾ ਅਲਫ਼ਾ ਹੈ ਇਹ ਉਹੀ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਅਲਫ਼ਾ ਕਰਾਸ ਕਿਹੰਦੇ ਸੀ ਜਾਂ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂ ਕਿਹੰਦੇ ਸੀ। ਵੈਕਟਰ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ dt c apital ar 

ਰੇਡੀਏਲ ਪ୥ਵੇਗ ਹੈ, ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਕୈਦਰ ਵੱਲ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਪ୥ਵੇਗ ਹੈ, ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਐਕਸਲਰਸ਼ੇਨ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਅਸੀ ਂਕਣ ਨੰੂ 
ਗੋਲਾਕਾਰ ਔਰਿਬਟ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਨਹੀ ਂਰੱਖ ਸਕਦੇ, ਇਸਲਈ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗਾਕਾਰ ਹੈ। ਸ୊ਟਿਰਕ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਐਕਸਲਰਸ਼ੇਨ ਲਈ ar v r 
ਸਟ୊ਡਰਡ ਫਾਰਮੂਲਾ ਇਹ ਓਮੇਗਾ ਪੂਰੇ ਵਰਗ ਦੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਲੈਕਚਰ ਿਤੰਨ ਿਵੱਚ ਇਹ r r theta dot d theta by dt 
ਫਾਰਮੂਲਾ ਤੁਸੀ ਂਮੈਨੰੂ ਪੁੱਛ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਇਹ ਘਟਾਓ ਦਾ ਿਚੰਨ୧ ਕੀ ਹੈ ਸਰ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਨਹੀ ਂar is minus r theta dot square times er 
ਹੈ ਿਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਮਾਇਨਸ ਹੈ ਭਾਵ ਜੇਕਰ ਇਹ ਕੀ ਸਾਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਇਕਾਈ ਵੈਕਟਰ ਮਾਇਨਸ ਸੀਆਰ ਇਸ ਵੱਲ ਹੈ ਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਜੇਕਰer 

ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮਾਇਨਸ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਉਹ ਮਾਪ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਸਪਰਸ਼ ਪ୥ਵੇਗ er er 
ਸ਼ਬਦ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਉਹ ਸਪਰਸ਼ ਪ୥ਵੇਗ ਸ਼ਬਦ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮਾਫ਼ ਕਰਨਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਰੇਡੀਅਲ ਐਕਸਲਰਸ਼ੇਨ ਸ਼ਬਦ ਹੈ t 
ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਅਸਲ ਕੀ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਪਿਹਲਾਂ ਿਲਿਖਆ ਸੀ ਤਾਂ ਅਸਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜਸ ਲਈ ਸਾਡੇ ਪਿਹਲੇ ਸੰਕੇਤ ਿਵੱਚ ਇਹ a a 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਅੰਦਰ ਵੱਲ ਕੋਮਾ ਲਗਾਵਾਂਗਾ ਜੋ ਸਾਡੀ ਯੂਿਨਟ ਵੈਕਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਥੀਟਾ ਦੇ 
ਰੇਡੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ , ਇਸਲਈ ਵੈਕਟਰ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਇੱਕ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਦਾ ਆਕਾਰ ਵਰਗ ਜੋੜ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਵਰਗ ਅਲਫ਼ਾ ਵਰਗ ਪਲੱਸ ar r 

ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਪੂਰਾ ਵਰਗ ਇਹ ਤੁਹਾਨੰੂ 4 ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਦਾ ਗੁਣਾ ਅਲਫ਼ਾ ਵਰਗ ਪਲੱਸ ਓਮੇਗਾ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਕਣ ਦੇ ਪ୥ਵੇਗ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਹੈ ਜੋ ਗੋਲਾਕਾਰ r r 
ਔਰਿਬਟਲ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਕ ਬਾਰੇ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਨ ਦਾ ਫਾਇਦਾ ਸਿਥਰ ਧੁਰਾ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਸਮਤਲ ਲੰਬਵਤ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਿਵੱਚ ਹਰ ਕਣ
ਇੱਕ ਗੋਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਤୌ ਬਾਅਦ ਸਾਨੰੂ ਇੱਕ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਸਵਾਲ ਪੁੱਛਣਾ ਪਏਗਾ ਿਕ ਇੱਕ ਧਾਰਨਾ ਹੈ ਟਾਰਕ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ 
ਸੀ ਅਤੇ ਅਿਧਐਨ ਕੀਤਾ ਸੀ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਚੀਜ਼ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਐਗੁਂਲਰ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਵਸਤੂਆਂ ਿਵਚਕਾਰ ਕੀ ਸਬੰਧ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਅਗਲਾ ਇਹ ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਐਕਸੀਲਰੇਸ਼ਨ ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਿਵਸ਼ਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਤੁਹਾਨੰੂ ਿਦਖਾਵਾਂਗੇ ਿਕ 
ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਕੋਣੀ ਪ୥ਵੇਗ ਅਲਫ਼ਾ ਹੈ ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਬਲ ਦੇ ਪ୥ਭਾਵ ਅਧੀਨ ਇੱਕ 
ਸਿਥਰ ਿਬੰਦ ੂਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਕਣ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਦੀ ਚਰਚਾ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਨਤੀਿਜਆਂ ਨੰੂ ਇੱਕ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਤੱਕ ਵਧਾਉਦਂੇ ਹਾਂ। ਸਿਥਰ 
ਧੁਰੀ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਕਣ ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਇੱਕ ਗੋਲ ਚੱਕਰ 'ਤੇ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਸਪਰਸ਼ ਬਲ ਹੈ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਹੈ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਹੈ ਹਾਂ ਅਤੇ r r 
ਿਫਰ ਇਹ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਹ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਬਲ ਦਾ ਸਪਰਸ਼ ਬਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਉਥੱੇ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਬਲ ਬਣੋ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਇਹ ਗੋਲ ਚੱਕਰ 'ਤੇ m 
ਨਹੀ ਂਚੱਲੇਗਾ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਿਕਹਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਦੇ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਦਾ ਸੰਕੇਤ ਨਹੀ ਂਦੇ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਹ ਉਥੇੱ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂr f 
ਨਹੀ ਂਕਰ ਸਕਦੇ ਇਸਨੰੂ ਅੰਦਰ ਰੱਖੋ ਤੁਸੀ ਂਕਣ ਨੰੂ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮਦੇ ਹੋਏ ਨਹੀ ਂਰੱਖ ਸਕਦੇ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਬਲ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਪ୥ਵੇਗ ਨੰੂ ਵਧਾਉਦਂਾ 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਟੀ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਦਾ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਬਲ ਪੁੰਜ ਗੁਣਾ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਬਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਉਤਪੱਤੀ ਬਾਰ ੇਟੋਰਕ ਟੋਅਰਕ ਇਹ ft 
ਬਲ ਕਣ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਕୈਦਰ ਬਾਰ ੇਇਸ ਕਣ 'ਤੇ ਟਾਰਕ ਬਾਰੇ ਗੱਲ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਅਰਥਾਤ ਮੂਲ ਟੋਰਕ ਬਾਰੇ ਗੱਲ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਮੂਲ 
ਦੇ ਬਾਰੇ ਗੱਲ ਕਰੋ ਫੋਰਸ ਫੁੱਟ ਦੇ ਕਾਰਨ ਉਤਪੱਤੀ ਬਾਰ ੇਗੱਲ ਕਰੋ ਹਣੁ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮ୊ ਿਸਰਫ ਮੈਗਨੀਿਟਊਡ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਲੰਬਵਤ ਹਨ ft 
ਗੁਣਾ ਇਹ ਸਿਮਆਂ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਿਪਛਲੇ ਭਾਗ ਿਵੱਚ ਅੱਸੀ ਕੀ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਹ ਵੀ ਗੁਣਾ ਐਗੁਂਲਰ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਹੈ ਇਸ ਨਾਲ ਅਸੀ ਂr m r r 
ਿਪਛਲੇ ਭਾਗ ਨੰੂ ਵੀ ਜਾਣਦੇ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਟਾਊ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਟਾਊ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਅਲਫ਼ਾ ਿਵੱਚ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਜੜਤ ਗੁਣਾ ਅਲਫ਼ਾ ਦੇ ਿਮਸਟਰ ਵਰਗ ਮੋਮ୊ਟ 
ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਮਹੱਤਵਪੂਰਣ ਸਬੰਧ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਕਣ ਲਈ ਹੈ ਜੋ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਹੈ ਿਜਸ 'ਤੇ ਇੱਕ ਸਪਰਸ਼ ਬਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ 
ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਗੋਲ ਮਾਰਗ 'ਤੇ ਰੱਖਣ ਲਈ ਇੱਕ ਸ୊ਟਿਰਪੇਟਲ ਬਲ ਹੈ, ਤਾਊ ਬਰਾਬਰ ਅਲਫ਼ਾ ਹੈ ਦਜੂੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇੱਕ ਕਣ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ i 
ਵਾਲਾ ਟੋਰਕ ਕੋਣੀ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਅਲਫ਼ਾ ਇਸਲਈ ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਸਿਥਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਸਿਥਰ ਹਾਂ ਹਾਂ ਇਹ ਿਨਊਟਨ ਦੇ ਦਜੂੇ i i 
ਿਨਯਮ ਦਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਐਨਾਲਾਗ ਹੈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਚਰਚਾ ਨੰੂ ਿਕਸੇ ਵੀ ਆਕਾਰ ਦੇ ਇੱਕ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ ਤੱਕ ਵਧਾਉਦਂੇ ਹਾਂ ਪਰ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਦੇ f ma 
ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਵਧਾਉਦਂੇ ਹਾਂ ਿਕਸੇ ਵੀ ਆਕਾਰ ਦੇ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ ਦੀ ਚਰਚਾ ਪਰ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਰਹੀ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ 
ਕੋਲ ਕੁਝ ਆਰਿਬਟਰੇਰੀ ਿਰਿਜਡ ਬਾਡੀ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਧੁਰਾ ਸੈਟ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਮੂਲ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਪੁੰਜ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਗੋਲ ਔਰਿਬਟ ਨੰੂ o xi dm dm 
ਸਵੀਪ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਬਲ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਬਲ ਠੀਕ ਹੈ ਆਮ ਪੁੰਜ ਤੱਤ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਹੈ ਮ୊ ਿਸਰਫ d ft dm r dft 
ਮੈਗਿਨਿਟਊਡਸ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਗੁਣਾ ਪੁੰਜ ਗੁਣਾ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਹਣੁ ਹਣੁ ਮ୊ ਟੋਰਕ ਦੇ ਵੇਰਵੇ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਿਲਖ ਿਰਹਾ/ਰਹੀ dft dm 
ਹਾਂ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਪਾਸੇ ਦੇ ਨਾਲ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਤੌਰ 'ਤੇ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਟੋਰਕ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਤੁਹਾਡੇ ਟੋਰਕ ਦੇ ਵੇਰਵੇ ਦੇ ਕਾਰਨ ਬਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਮੂਲ ਦੇ 
ਬਾਰੇ ਬਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਗੁਣਾ ਦਾ ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਲੰਬਵਤ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਿਸਰਫ਼ ਇਸ ਵਾਰ 'ਤੇ dft dft d tau ah r d t r r 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਦਾ ਦਾ ਹੈ ਗੁਣਾ ਸਬ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਪ୥ਵੇਗ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਟ୊ਜ୊ਸ਼ੀਅਲ ਪ୥ਵੇਗ ਕੀ ਹੈ ਅਲਫ਼ਾ ਇਸਲਈ ਇਹ t t d dm ata t r um 

ਿਵੱਚ ਹੈ ਵਰਗ ਸੱਜੇ ਇਹ ਟਾਊ ਲਈ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸਦਾ rdm r alpha this is equal to alpha times integral r dm 
ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਟਾਊ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਗੁਣਾ ਅਲਫ਼ਾ ਸਖਤੀ ਨਾਲ ਬੋਲਦੇ ਹੋਏ ਮੈਨੰੂ ਵਧੇਰ ੇਆਮ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਇਹ i tau 
ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੈ ਇਹ ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੈ ਅਲਫ਼ਾ ਵੈਕਟਰ ਲਈ ਿਫਰ ਅਨੁਪਾਤਕਤਾ ਦਾ ਸਿਥਰਤਾ ਇਹ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਜੜਤਾ ਦੇ ਸਮୈ ਅਲਫ਼ਾ ਦਾ ਪਲ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਦୌ 
ਤੁਸੀ ਂਉਚੱ ਪੜ୧ਾਈ ਲਈ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਅਿਹਸਾਸ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਟਾਊ ਅਲਫ਼ਾ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਿਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਿਤੰਨi 
ਹੋਵੇਗਾ। ਿਤੰਨ ਦਆੁਰਾ ਮੈਿਟ୥ਕਸ ਇਸ ਸਮୈ ਅਸੀ ਂਇਸ ਬਾਰੇ ਿਚੰਤਤ ਨਹੀ ਂਹਾਂ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂ 'ਤੇ ਆਵਾਂਗੇ ਸ਼ਾਇਦ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਸਭ ਤୌ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਸਮੀਕਰਨ ਇਹ ਹੈe ah 
ਿਕ ਇਹ ਕੁਝ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਹੈ, ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਗੁਣਾ f m e 
ਇਸ ਲਈ ਬਲ ਵੈਕਟਰ ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੈ ਪ୥ਵੇਗ ਵੈਕਟਰ ਪੁੰਜ ਦਾ ਿਨਯਮ ਅਨੁਪਾਤ ਦੇ ਸਿਥਰਤਾ ਨੰੂ ਖੇਡਣਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਟਾਊ ਅਤੇ ਅਲਫ਼ਾ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ 
ਅਨੁਪਾਤ ਦੇ ਸਿਥਰਤਾ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਿਨਭਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹਣੁ ਸਾਨੰੂ ਇੱਕ ਹੋਰ ਚੀਜ਼ ਕਰਨੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਰਥਾਤ ਕੀ ਹੈ ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧ ਕੀ ਹੈ। ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਕੰਮ 
ਅਤੇ ਊਰਜਾ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਕੰਮ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਊਰਜਾ ਠੀਕ ਹੈ ਟਾਰਕ ਟਾਰਕ ਦੀ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਕੀ ਹੈ ਕਰਾਸ ਟਾਰਕ ਦੇ ਮਾਪਾਂ ਬਾਰੇ ਕੀ ਹੈ ਕੰਮ ਜਾਂ ਊਰਜਾ r f 
ਦਾ ਕੀ ਹੈ ਹਾਲਾਂਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਟਾਰਕ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕਸੇ ਵਸਤੂ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਘੁੰਮਾਓ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਜਦୌ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਇੱਕ t 
ਸਰੀਰ ਉਤੇੱ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਵਸਤੂ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਵਸਤੂ ਨੰੂ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਅਸੀ ਂ ਥੀਏਟਾ ਦਆੁਰਾ ਕਹੀਏ ਤਾਂ d 
ਅਨੰਤ ਿਚੰਨ୧ ਇਸ ਅਨੰਤ ਪ୥ਤੀਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਕੰਮ ਹੈ ਤਾਂ ਿਫਰ ਇਸ ਅਨੰਤ ਪ୥ਤੀਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਬੇਅੰਤ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਕੰਮ ਇਹ ਹੈ ਿਕ l d

ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਫਸੋਸ ਦੇ ਕੰਮ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ tau 
ਇਸ ਲਈ ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਕੁਝ ਸਮਾਨ ਹੈ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਇਹ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਸਮਾਨਤਾ ਹੈ ਇਸ ਉਤੱੇ ਕੰਮ dw tau d fdx f 
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ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਬਲ ਦੇ ਗੁਣਾ ਇਹ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਮਾਤਰਾ ਦਆੁਰਾ ਿਹਲਾਉਦਂਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਇਹ ਟਾਰਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਰੀਰ ਨੰੂ ਥੀਟਾ ਦਆੁਰਾ dx d 
ਘੁੰਮਾਉਦਂਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਕੀਤੇ ਗਏ ਕੰਮ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਅਨੰਤ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਹੈ ਕੀ ਟਾਊ ਟਾਈਮ ਡੀ ਥੀਟਾ ਹਣੁ ਮ୊ ਓਮੇਗਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਮਾਤਰਾ ਦੀ ਦਰ ਿਜਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕੀਤਾ d 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਹ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਤਤਕਾਲ ਸ਼ਕਤੀ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ ਉਹ ਦਰ ਹੈ ਿਜਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਸ਼ਕਤੀ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਤਾਊ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਕੇਲਰ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਪੁੱਛ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਕੀcorresp 
ਹੈ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਔਨਿਡੰਗ ਸਮੀਕਰਨ ਇਸ ਨਾਲ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੈ, ਮੈਨੰੂ ਰਿੇਖਕ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਨਹੀ ਂਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਪਾਵਾਂਗਾ ਪਾਵਰ 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਹਾਂ, ਜੇਕਰ ਮ୊ ਫਰਕ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਦਆੁਰਾ ਹੋਵੇਗਾ, ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਿਵੱਚ ਠੀਕ ਹੋਵੋ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਵੇਖ ਸਕੋ ਿਕ ਗਤੀਸ਼ੀਲ d d f v 
ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਜਾਂ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਸ਼ਾਇਦ ਹੀ ਕੋਈ ਅੰਤਰ ਹੈ, ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਤୌ ਇੱਕ ਪੱਤਰ-ਿਵਹਾਰ ਹੈ ਹਣੁ 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਸਰਫ ਇੱਕ ਚੀਜ਼ ਬਚੀ ਹੈ। ਿਪਛਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਠੀਕ ਹੈ ਦੇਖੋ ਅਸੀ ਂਿਪਛਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਅਖੌਤੀ ਵਰਕ ਐਨਰਜੀ ਿਥਊਰਮ ਨੰੂ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂ
ਿਕਨੇਮੈਿਟਕਲ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਮੈਨੰੂ ਉਮੀਦ ਹੈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਇੱਥੇ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਇੱਥੇ ਹੈ ਤਾਂ ਮ୊ ਿਦਖਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਯਕੀਨ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਇਹ ਕੀ ਇਹ 
ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਹਾਂ ਇਹ ਖਾਸ ਬਰਾਬਰ ਆਖਰੀ ਿਕਨੇਮੈਿਟਕਲ ਸਮੀਕਰਨ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗ ਜੋੜ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਕੰਮ ah v u 2a s 
ਊਰਜਾ ਿਥਊਰਮ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਰੋਟੈਟ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਿਵਆਿਖਆ ਦੇਣਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ । ਆਇਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਅਤੇ ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਸਹੀ ਕੰਮ ਊਰਜਾ ਿਥਊਰਮ 
ਵਰਕ ਐਨਰਜੀ ਿਥਊਰਮ ਮੈਨੰੂ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਥੋੜੀ ਿਬਹਤਰ ਕੰਮ ਊਰਜਾ ਿਲਖਣ ਿਦਓ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਿਕੱਥੇ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਾਂਗੇ ਅਸੀ ਂਇਸ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਾਂਗੇ ਸਾਡੇ 
ਕੋਲ ਟਾਊ ਹੈ ਅਲਫ਼ਾ ਦਾ ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੈ ਅਤੇ ਅਨੁਪਾਤ ਦਾ ਸਿਥਰਤਾ ਇਹ ਬੁਿਨਆਦੀ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ i 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਉਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਲਫ਼ਾ ਇਜ਼ ਓਮੇਗਾ ਦਰ ਨਾਲ ਕੋਣ ਵੇਗ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਨਾਲ ਇਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਇਸ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਕੈਲਕੂਲਸ i d dt dt 
ਚੇਨ ਿਨਯਮ ਓਮੇਗਾ ਦੇ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਮੂਲ ਵੇਰੀਏਬਲ ਐਗੁਂਲਰ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਿਵੱਚ ਿਲਆਉਣਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਦਆੁਰਾ ਇਹ ਹੈ d dt dt 
ਤੁਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਚੇਨ ਿਨਯਮ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਥੀਟਾ i times d theta by d omega I have d omega by d 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਹਣੁ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਇਸ ਪਾਸੇ ਿਲਆਉਦਂੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਆਈ d tau times d theta tau times d theta 
ਓਮੇਗਾ ਡੀ ਓਮੇਗਾ ਿਵੱਚ ਲ୊ਬਡਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪਰ ਟਾਊ ਟਾਈਮ ਡੀ ਥੀਟਾ ਕੀ ਹੈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਇਹ ਟਾਰਕ ਟਾਊ ਹੈ ਜੋ ਸਰੀਰ ਉਤੱੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਐਗੁਂਲਰ 
ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਡੀ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਰੀਰ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾਉਣ ਿਵੱਚ ਟਾਰਕ ਦਆੁਰਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਕੰਮ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਦੋਵୈ ਪਾਸੇ d 
ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਦੋਹਾਂ ਪਾਿਸਆਂ ਤୌ ਸਾਨੰੂ ਇੰਟੈਗਰਲ ਟਾਊ ਡੀ ਥੀਟਾ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਇਹ ਥੀਟਾ ਨਟ ਤୌ ਲੈ ਕੇ ਜੋ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂਹੈ ਥੀਟਾ ਇਹ ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਟ ੂਥੀਟਾ ਦੇ 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਡੀ ਓਮੇਗਾ ਇਹ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ 2 ਹੈ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਉਹ ਵਜ਼ਨ 2 ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ i i i 
ਜਦୌ ਕਣ ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਥੀਟਾ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਘਟਾਓ ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਕੋਣੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਿਵੱਚ ਬਦਲਾਅ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਕੋਣ ਿਵਸਥਾਪਨ ਿਵੱਚ 
ਤਬਦੀਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਜਦୌ ਕਣ ਥੀਟਾ 'ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ omega omega nought sorry when particle at theta
ਹੈ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਓਮੇਗਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਨੁਰਪੂ ਕੋਣੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕੋਣ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕੋਣ ਿਵਸਥਾਿਪਤ ਕੋਣ ਿਵਸਥਾਪਨ ਕੋ ਓਮੇਗਾ ਘਟਾ ਕੇ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਨੌਟ ਕੀ 
ਅਨੁਰਪੂ ਅਨੁਰਪੂ ਪਿਰਵਰਤਨ ਕੋਣ ਸਪੀਡ ਿਵੱਚ ਕੋਣ ਵੇਗ ਓਮੇਗਾ ਕੀ ਇਹ ਕੰਮ ਊਰਜਾ ਦਾ ਪ୥ਮੇਯ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਬਦਲਾਅ ਵਰਗਾ ਹੈ ਜੋhave 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਇਹ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਕਣ ਕੀਨੇਮੈਿਟਕਸ ਇੱਕ ਕਣ ਚਲਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦੀ ਇੱਕ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਇਸ ith 
ਅਨੁਸਾਰੀ ਸਮੀਕਰਨ ਕੀ ਹੈ ਜੋ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਮ୊ ਇਹ ਵਰਗ ਮਾਇਨਸ ਵਰਗ ਿਲਖਣਾ ਭੱੁਲ ਿਗਆ ਇਹ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ m by 2 v u 
ਹੈ ਰੇਿਖਕ ਮੋਸ਼ਨ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ- ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਵਰਕ ਐਨਰਜੀ ਿਥਊਰਮ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਕਰਨਾ ਪਏਗਾ ਿਕ ਅਸੀ ਂਲਗਭਗ 
ਸਾਰੀਆਂ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਪੇਸ਼ ਕਰ ਲਈਆਂ ਹਨ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਅਤੇ ਰਿੇਖਕ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਸਮਾਨਤਾਵਾਂ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇੱਥੇ
ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਿਵੱਚ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਰੱਖਾਂਗਾ । ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਹੈ ਇੱਕ ਹੈ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਮਾਤਰਾਵਾਂ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਕੀ ਹਨ ਦਆੁਰਾ ਕੋਣੀ ਵੇਗ ਥੀਟਾ ਦੀ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਕੀ ਹੈ dt d 
ਇਹ ਥੀਟਾ ਿਬੰਦ ੂਦਆੁਰਾ ਵੀ ਦਰਸਾਈ ਗਈ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਕ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਥੀਟਾ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਨੰੂ ਦਆੁਰਾ ਿਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਲੀਨੀਅਰ ਵੇਗ ਰੇਿਖਕ ਵੇਗ x v 
ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਿਫਰ ਐਗੁਂਲਰ ਐਕਸਲਰਸ਼ੇਨ ਐਗੁਂਲਰ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਅਲਫ਼ਾ ਇਹ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਓਮੇਗਾ ਬਾਇ ਇਹ ਵੀ ਥੀਟਾ ਡਬਲ ਿਬੰਦੀ ਹੈdt dx d dt 
ਇੱਥੇ ਰੇਿਖਕ ਪ୥ਵੇਗ ਇੱਥੇ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਅਨੁਸਾਰੀ ਸਿਥਤੀ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਸ਼ਨ ਕਰਵ ਲੀਨੀਅਰ ਪ୥ਵੇਗ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਬੇਸ਼ਕ ਮ୊ ਇੱਕ ਅਯਾਮ ਿਵੱਚ a is dv by dt 
ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਕੋਈ ਸਮੱਿਸਆ ਨਹੀ ਂਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਆਮ ਕੇਸ ਤੱਕ ਵਧਾ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਟੋਰਕ ਟਾਊ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਲਫ਼ਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਅਸੀ ਂਹਾਂ ਸਿਥਰ ਧੁਰੀ i 
ਬਾਰੇ ਿਜਆਦਾਤਰ ਰਟੋੇਸ਼ਨ ਨੰੂ ਿਧਆਨ ਿਵੱਚ ਰੱਖਦੇ ਹੋਏ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਮੈਨੰੂ ਸਹੀ ਵੈਕਟਰ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਬਲ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਯਾਦ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ ਜੜਤਾ ਦਾ ਪਲ ਪੁੰਜ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਿਨਭਾਉਦਂਾ f m 
ਹੈ ਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਜੜਤਾ ਦੇ ਪਲ ਦਆੁਰਾ ਗ୥ਿਹਣ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਹਣੁ ਤੱਕ ਜੋ ਵੀ 
ਕੀਤਾ ਹੈ ਉਸ ਦਾ ਸਾਰ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਇੱਕ ਅਰਥ ਿਵੱਚ ਿਕਨੇਮੈਿਟਕ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਪਲੱਸ ਅਲਫ਼ਾ ਟੀ ਫੋਰ ਇੱਥੇ ਕਈ ਹਨ ਕੀ ਹਨ ਯੂ ਪਲੱਸ ਸੀ ਅੱਸੀ ਦੇ v 
ਬਰਾਬਰ ਿਫਰ ਅਗਲਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਪਲੱਸ ਓਮੇਗਾ ਨਾਟ ਟੀ ਪਲੱਸ ਹਾਫ ਅਲਫ਼ਾ ਟੀ ਵਰਗ ਇੱਥੇ ਇਹ ਹੈ ਕੁਝ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਿਵਸਥਾਪਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ s 
ਹੈ ਜੋ ਕਣ ਲਈ ਿਸਸਟਮ ਿਵੱਚ ਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਮੌਜੂਦ ਹੈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮਾਫ਼ ਕਰਨਾ, ਇਹ ਵਰਗ 'ਤੇ ਅੱਧਾ ਜੋੜ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਿਫਰ vt t o s ut ut 
ਅੰਤ ਿਵੱਚ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਓਮੇਗਾ ਨੋਟ ਵਰਗ ਪਲੱਸ 2 ਗੁਣਾ ਇਨ ਥੀਟਾ ਘਟਾਓ ਥੀਟਾ ਨਾਟ ਇੱਥੇ ਇਹ ਵਰਗ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਵਰਗ ਜੋੜ 2 a v u a s 
ਘਟਾਓ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਇੱਕ ਅਰਥ ਿਵੱਚ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨ ਉਹ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਊਰਜਾ ਸੰਭਾਲ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਊਰਜਾ ਵੀ ਹੈ ਜੋ ਵੀ ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ x 
ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਊਰਜਾ ਇਸ ਨੰੂ ਇੱਕ ਕੰਮ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 5. ਕੀਤੇ ਗਏ ਕੰਮ ਲਈ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਕੰਮ ਕੀ ਹੈ, ਟਾਊ ਹੈ ਿਜਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਟਾਰਕ ਹੈ। 
ਬਾਡੀ ਅਨੰਤ ਿਸਗਮਾ ਿਡਸਪਲੇਸਮ୊ਟ ਜੀ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਥੀਟਾ ਦਆੁਰਾ ਿਸ਼ਫਟ ਕਰਨ ਿਵੱਚ ਕੀਤੇ ਗਏ ਕੰਮ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਕੁੱਲ ਕੰਮ d 
ਇੱਕ ਖਾਸ ਮੁੱਲ ਤୌ ਖਾਸ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਰਿੇਖਕ ਮੋਸ਼ਨ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਕੰਮ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਅਯਾਮੀ ਹੈ ਕੇਸ ਅਸੀ ਂਇੱਥੇ ਿਲਖ ਰਹੇ ਹਾਂ ਿਵੱਚw fx 

ਆਮ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਬਲ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੈ ਜੋ ਿਵਸਥਾਪਨ ਵੈਕਟਰ ਨਾਲ ਿਬੰਦੀ ਵਾਲਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਲਈ ਛੇਵਾਂ ਇੱਕdx x naught into x 
ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਸਮੀਕਰਨ ਅੱਧਾ ਓਮੇਗਾ ਵਰਗ ਹਣੁ ਇੱਕ ਲੀਨੀਅਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਗਤੀ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਅੱਧੇ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ i mv 
ਜੋ ਮ୊ ਿਲਖਾਂਗਾ ਪਰ ਇਸਦੀ ਿਵਉਤਪੱਤੀ ਅਸੀ ਂਸ਼ਾਇਦ ਅਗਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਇਸ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਪਾਵਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਤਾਊ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ 7 ਪਾਵਰ p p 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਅੱਗੇ ਤୌ ਅੱਗੇ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਉਹ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਸਮਾਨਤਾ ਨੰੂ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿਲਖਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਪਰ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਥੋੜੀ ਦੇਰ ਬਾਅਦ ਦੇਖਣ ਜਾ ਰਹੇ 
ਹਾਂ ਇਹ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਓਮੇਗਾ ਇੱਥੇ ਇਹ ਰਿੇਖਕ ਮੋਮ୊ਟਮ ਹੈ ਰੇਿਖਕ ਮੋਮ୊ਟਮ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਮ୊ l i p m v 
ਿਜਆਦਾਤਰ ਇੱਕ ਅਯਾਮ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇੱਥੇ ਮ୊ ਵੈਕਟਰ ਨਹੀ ਂਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਇੱਕ ਨੰੂ ਠੀਕ ਿਲਖਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਿਫਰ ਇਹ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਰਾਂਗੇ ਮ୊ 
ਇਸਨੰੂ ਇੱਥੇ ਪਾਰ ਕਰਾਂਗਾ ਇਹ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਕਰਾਂਗੇ ਅਤੇ ਨੌ ਿਫਰ ਤਾਊ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸ ਬਾਰੇ ਅਸੀ ਂਬਹਤੁ ਪਿਹਲਾਂ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ 
ਿਕਸ ਤਰ୧ਾਂ ਟਾਊ ਨੰੂ ਕੋਿਣਕ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਦਲਾਅ ਦੀ ਦਰ ਨਾਲ ਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਿਜਸ ਨੰੂ ਟਾਊ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੇ ਬਦਲਾਅ ਦੀ dt 
ਦਰ ਨੰੂ ਬਲ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਦਜੂਾ ਿਨਯਮ ਹੈ। ਿਵਚ ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਦਜੂਾ ਕਾਨੰੂਨ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀਸ਼ੀਲਤਾ ਹਣੁ ਇਸ ਨਾਲ ਸਮਾਨਤਾ ਪੂਰੀ ਹੋ ਗਈ ਹੈ, 
ਆਓ ਮ୊ ਜਲਦੀ ਸੰਖੇਪ ਿਵੱਚ ਦੱਸਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸ ਪਿਹਲੇ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਿਕਹੜੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਕੀਤੀਆਂ ਹਨ ਅਫਸੋਸ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਲੈਕਚਰ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਸਿਥਰ ਧੁਰੀ ਬਾਰੇ 
ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕੀਤਾ ਸੀ ਅਸੀ ਂਮੂਲ ਦੇਿਖਆ ਸੀ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਕੀਨੇਮੈਿਟਕਸ ਕੀਤਾ ਸੀ। ਅਸੀ ਂਗਤੀਸ਼ੀਲਤਾ ਵੱਲ ਚਲੇ ਗਏ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਰੇਿਖਕ ਗਤੀ ਦੇ 
ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਟਾਕ ਿਲਆ, ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਕੀਨੇਮੈਿਟਕਲ ਸਮੀਕਰਨਾਂ 'ਤੇ ਪਲੱਸ ਹੈ, ਸਾਨੰੂ ਇਹ v is equal to u atx 
ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਮਲੀਆਂ ਹਨ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਸਾਰੀਆਂ ਿਕਨੇਮੈਿਟਕ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹਨ। ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਿਵਉਤਪੱਤੀ ਬੇਸ਼ੱਕ ਅਸੀ ਂਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ 
ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਓਮੇਗਾ ਦੀ ਸਧਾਰਨ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦੇ ਹਾਂ ਕੋਣੀ ਗਤੀ ਥੀਟਾ ਦਆੁਰਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਿਫਰ ਐਗੁਂਲਰ ਅਤੇ ਰੇਿਖਕ ਮਾਤਰਾਵਾਂ d dt 
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ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧ ਇਹ ਪਿਹਲਾਂ ਇੱਕ ਲੈਕਚਰ ਿਤੰਨ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਵੱਖਰੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਸੀ ਅਸੀ ਂਹਾਂ ਇੱਕ ਸਟਾਕ ਲੈਣਾ ਅਤੇ ਸਹੀ ਲੈਣਾ ਅਤੇ ਇਹ ਪ୥ਵੇਗ ਲਈ 
ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਉਸ ਤୌ ਬਾਅਦ ਅਸੀ ਂਗਏ ਅਸੀ ਂਤਾਊ ਅਤੇ ਅਲਫ਼ਾ ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧਾਂ ਬਾਰ ੇਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਜੋ ਿਕ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਸਬੰਧ ਹੈ ਇਹ ਕਿਹੰਦਾ ship 
ਹੈ ਿਕ ਅਤੇ ਇਹ ਅਸੀ ਂਕੀਨੇਮੈਿਟਕਲ ਪੱਧਰ 'ਤੇ ਕੀਤਾ ਹੈ ਇਹ tau is equal to i times moment of inertia times alpha 
ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਕୈਦਰ ਦੇ ਪੱਧਰ 'ਤੇ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਕੰਮ ਅਤੇ ਊਰਜਾ ਿਵੱਚ ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਅਖੌਤੀ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ। ਇੱਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਇਹ ਕਾਫ਼ੀ ਸਰਲ ਹੈ 
ਜੇਕਰ ਟਾਊ ਇਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਟਾਰਕ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਥੀਟਾ ਦੇ ਿਵਸਥਾਪਨ ਨੰੂ ਪ୥ੇਿਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਟਾਊ ਥੀਟਾ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ d d 
ਤਾਂ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਤਾਊ ਗੁਣਾ ਓਮੇਗਾ ਸਹੀ ਇਹ ਕਾਰਜ ਊਰਜਾ ਿਥਊਰਮ ਹੈ। ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਅਤੇ ਿਫਰ ਅੰਤ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂp 
ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਹੋਣ ਵਾਲੀਆਂ ਬੁਿਨਆਦੀ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਦੀ ਰਿੇਖਕ ਗਤੀ ਿਵੱਚ ਹੋਣ ਵਾਲੀਆਂ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਸਾਰਣੀ ਬਣਾਈ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਹ ਬਹਤੁ ਹੀ ਕਮਾਲ ਦੀ ਗੱਲ ਹੈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਸਮਾਨਤਾ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਇੱਕ ਮੇਲਾ ਹੈ। ਇਹਨਾਂ ਦੋਵਾਂ ਿਵਚਕਾਰ ਿਬਲਕੁਲ ਸਮਾਨਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਤੁਹਾਨੰੂ ਇਸ ਪੜਾਅ 'ਤੇ 
ਰੋਕਾਂਗੇ 

Pru
tor
@
IIT
K




