
ਇਸ ਲਈ ਅੱਜ ਦੀ ਚਰਚਾ ਦਾ ਿਵਸ਼ਾ ਇੱਕ ਕਠੋਰ ਸਰੀਰ ਦਾ ਸੰਤੁਲਨ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਿਜਆਦਾਤਰ ਸਾਡਾ ਿਧਆਨ ਕਠੋਰ ਸਰੀਰਾਂ 'ਤੇ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂ
ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰਾਂ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਨੰੂ ਦੋ ਸਮੂਹਾਂ ਿਵੱਚ ਵੰਿਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਬਾਹਰੀ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਬਾਹਰੀ । ਬਲ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਆਮ 
ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਸ ਨੰੂ ਬਲ ਐਕਸਟ ਜਾਂ ਅੰਦਰਨੂੀ ਬਲ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਅਸੀ ਂਸੀ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਅੰਦਰਨੂੀ ਬਲ ਵਜୌ ਦਰਸਾਉਦਂੇ ਰਹੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਿਕ ਇਹ ਅੰਦਰਨੂੀ 
ਤਾਕਤਾਂ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਯੋਗਦਾਨ ਨਹੀ ਂਪਾਉਦਂੀਆਂ ਜਾਂ ਤਾਂ ਉਹ ਯਗੋਦਾਨ ਨਹੀ ਂਿਦੰਦੀਆਂ ਿਕਉਿਂਕ ਉਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਜਾਂ ਤਾਂ ਯੋਗਦਾਨ ਨਹੀ ਂਿਦੰਦੀਆਂ ਅਨੁਵਾਦ ਜਾਂ ਰਟੋੇਸ਼ਨ
ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਸੀ ਜਦୌ ਤੱਕ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਜ਼ਆਦਾਤਰ ਬਲਾਂ ਨੰੂ ਿਨਰਧਾਿਰਤ ਨਹੀ ਂਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਜਨ୧ਾਂ 'ਤੇ ਅਸੀ ਂਿਵਚਾਰ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹਾਂ ਬਾਹਰੀ ਤਾਕਤਾਂ ਹਨ, 
ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਿਸਰਫ਼ ਵੈਕਟਰ ਦਆੁਰਾ ਦਰਸਾਵਾਂਗੇ ਅਤੇ ਹਣੁ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹਣੁ ਤੱਕ ਦਰ ਦਆੁਰਾ ਹੈ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਬਲ ਦੇ f dt dp 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਵੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਵੀ ਹੈ ਅਤੇ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ਉਹ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਟਾਰਕ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਵਸਤੂ ਦੀ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ 
ਗਤੀ ਲਈ ਿਜ਼ੰਮੇਵਾਰ ਹੈ ਤਾਂ ਜਦୌ ਵੀ ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਨੰੂ ਬਲ ਦੇ ਅਧੀਨ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੋਮ୊ਟਮ ਜਾਂ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਟਰਾਂਸਲੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਸੰਭਵ ਹੈ ਅਤੇ ਟੋਰਕ ਦੇ ਕਾਰਨ
ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਹੋਵੇਗੀ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਧਾਰਨਾ ਹੈ ਿਕ ਿਸਸਟਮ ਿਕਨ୧ਾਂ ਹਾਲਤਾਂ ਿਵੱਚ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸੰਤੁਲਨ ਿਵੱਚ ਹੈ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸੰਤੁਲਨ ਵੱਖ-ਵੱਖ 
ਿਕਸਮਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਿਕਸਮਾਂ ਦੇ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਥਰਮੋਡਾਇਨਾਿਮਕ ਸੰਤੁਲਨ ਰਸਾਇਣਕ ਸੰਤੁਲਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਸਮୈ 
ਅਸੀ ਂਮਕੈਨੀਕਲ ਸੰਤੁਲਨ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਬਾਰੇ ਿਚੰਤਤ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਸੰਕਲਪ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਜੇਕਰ ਲੀਨੀਅਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਗਤੀ ਦੀ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਹੈ ਇਹ ਉਹ ਰੇਿਖਕ ਹੈ
ਮੋਮ୊ਟਮ ਗਤੀ ਦੀ ਇੱਕ ਸਿਥਰਤਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਰੇਿਖਕ ਮੋਮ୊ਟਮ ਨੰੂ ਸੁਰੱਿਖਅਤ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਇਹ ਨਹੀ ਂਬਦਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ 
ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਐਗੁਂਲਰ ਮੋਮ୊ਟਮ ਗਤੀ ਦੀ ਇੱਕ ਸਿਥਰਤਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇਹ ਰੋਕ ਦੇਵੇਗੀ ਿਕ ਇਹ ਗਤੀ ਦਾ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ 
ਇਸ ਕੇਸ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਸਰੀਰ ਉਤੇੱ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਸਾਰੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਦਾ ਜੋੜ ਕਈ ਬਲ ਬਲ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਿਸਗਮਾ ਓਵਰs o 

ਕਹੋ ਇਹ ਜ਼ੀਰ ੋਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਸਾਰੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਦੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸੰਤੁਲਨ ਪ୥ਣਾਲੀ ਲਈ i one is equal to n 
0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇਸ ਟਰਮੀਨੌਲੋਜੀ ਟ୥ਾਂਸਲੇਸ਼ਨਲ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ। ਸੰਤੁਲਨ ਠੀਕ ਹੈ, 
ਿਫਰ ਅਗਲਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਹੈ, ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਿਲਖਦਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਗਤੀ ਦਾ ਸਿਥਰਤਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਿਸਸਟਮ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੇ tau 0 l 
ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸਟਾਕ ਇਸ ਗੱਲ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹਨ ਿਕ ਇਹ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ। ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਪਿਹਲੀ ਸਮੀਕਰਨ ਦਾ ਕੀ 
ਅਰਥ ਹੈ ਪਿਹਲੀ ਸਮੀਕਰਨ ਦਾ ਅਰਥ ਹੈ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਿਲਖਾਂਗਾ ਪਿਹਲੀ ਸਮੀਕਰਨ ਦਾ ਮਤਲਬ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਇਸਲਈ ਆਹ ਸਾਰੀਆਂ 
ਫੋਰਸਾਂ ਦੇ ਸਾਰੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਦਾ ਜੋੜ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਫਾਈ ਬਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਸਾਰੀਆਂ ਫੋਰਸਾਂ ਨੰੂ ਜੋੜ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਹ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ x ith x 
ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਸਾਰ ੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਅਤੇ ਸਾਰੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਹਣੁ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਟਾਰਕ ਦਬੁਾਰਾ ਵੈਕਟਰ ਹੈ। ਸਭ ਦਾ ਜੋੜ y z 
ਸਾਰ ੇਟਾਰਕਾਂ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਟਾਰਕਾਂ ਦੇ ਐਕਸ ਕੰਪੋਨ୊ਟ 0 ਹਨ ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਦੇ ਸਾਰ ੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟਾਂ ਦਾ ਜੋੜ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਦੇ ਸਾਰ ੇ ਕੰਪੋਨ୊ਟਾਂ ਦਾ y z 
ਜੋੜ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਮ୊ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨੋਟੇਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਇਹ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਲਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਸੰਕੇਤਾਂ ਿਵੱਚ ਹਨ ਇਸਲਈ ਵੈਕਟਰ ਿਲਖਣ ਦੀ ਕੋਈ ਲੋੜ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਨਹੀ ਂਿਲਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੌਪਲਾਨਰ ਪ୥ਿਕਿਰਆ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਜੋ ਕੌਪਲਾਨਰ ਬਲਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਲਈ ਇੱਕ 
ਕੌਪਲਾਨਰ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਿਹ ਦੇਈਏ ਿਕ ਿਸਸਟਮ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਇਹ ਕੁਝ ਕਿਹੰਦੇ ਹਨ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇੱਕ ਦੋ ਅਯਾਮੀ ਸਮੱਿਸਆ ਲਾਜ਼ਮੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਕ 2d 
ਸਮੱਿਸਆ ਦੋ ਅਯਾਮੀ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਸਾਰੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਸਮਤਲ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਿਫਰ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਦੇ xy f5 0 
ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ 2 ਸਿਥਤੀਆਂ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਦਾ ਜੋੜ ਕੀ ਹੈ? ਕੰਪੋਨ୊ਟ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਅਤੇ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਬਲਾਂ ਦੇ ਭਾਗਾਂ x y 
ਦਾ ਜੋੜ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਦੋ ਸ਼ਰਤਾਂ ਹਨ ਅਤੇ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਕ ਿਦਸ਼ਾ ਲੱਭਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਇਸ ਪਲੇਨ ਥਰ ਲਈ ਲੰਬਵਤ ਹੈ। ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਬਾਰੇ ਕੋਈ 2d e 
ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਦੇ ਬਾਰੇ ਿਵੱਚ ਿਸਰਫ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਨੰੂ ਲੰਬਵਤ ਤୌ ਲੰਬਵਤ ਧੁਰੀ ਬਾਰ ੇਅਤੇ ਅਲੋਪ ਹੋ tau tau f1 f1 f2 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਿਸਰਫ ਿਤੰਨ ਸ਼ਰਤਾਂ ਹਨ ਜੋ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਠੀਕ ਹਨ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਹ ਦੱਸੀਏ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਵਚਾਰ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਇੱਕ ਮਹੱਤਵਪੂਰਣ ਕੇਸ ਮੰਨ 
ਲਓ ਿਕ ਸਾਰੀਆਂ ਗੱਲਾਂ ਿਵੱਚୌ ਕੁਝ ਇਸ ਬਾਡੀ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਉਹ ਹਣੁ ਅਲੋਪ ਹੋ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ ਤੁਸੀ ਂਕਿਹ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਮ୊ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਮੂਲ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਇਸ
ਟਾਰਕ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, ਕੀ ਇਹ ਸੰਭਵ ਹੈ ਿਕ ਸਰੀਰ ਿਵੱਚ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਗਤੀ ਹੋਵੇਗੀ, ਜਵਾਬ ਨਹੀ ਂਹੈ ਕਾਰਨ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਮ୊ ਿਕਵୈ ਿਵਚਾਰ 
ਕਰਾਂਗਾ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਕੁਝ ਤਾਊ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਹ i 0 
ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਿਕ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਕਹਾਂਗਾ । ਕੀ ਇਹ ਵੈਧ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਦੇਖਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਕੀ ਮੂਲ ਬਦਿਲਆ ਿਗਆ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮੂਲ ਬਦਿਲਆ ਿਗਆ 
ਹੈ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਇਹ ਬਹਤੁ ਆਸਾਨ ਸਧਾਰਨ ਗਣਨਾ ਹੈ, ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਮੂਲ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਦੋ ਿਬੰਦਆਂੂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਸ਼ਕਤੀ ਇਹ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ 
ਜੋੜਾ ਹੈ ਐਕਿਟੰਗ ਮਾਇਨਸ ਅਤੇ ਇਸ 'ਤੇ ਇਹ ਯਾਦ ਰਹੇਗਾ ਿਕ ਇਹ ਦੋ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ, ਮੇਰਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਦੋ ਲਾਈਨਾਂ ਹਨ ਪਰ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂf f 
ਿਵੱਚ ਇਹ ਹੈ, ਇਹ ਪੋਜੀਸ਼ਨ ਵੈਕਟਰ ਇੱਕ ਹੈ ਇਸ ਵੈਕਟਰ ਨੰੂ ਸਿਥਤੀ ਵੈਕਟਰ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਵੈਕਟਰ ਸਿਥਤੀ ਵੈਕਟਰ ਹੈ bi r va r1 ob r2 
ਇਸਲਈ ਇਹ ਦੋ ਬਲ ਅਤੇ ਘਟਾਓ ਇੱਕ ਕਠੋਰ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਜੋੜਾ ਬਣਾਉਦਂੇ ਹਨ f f 
ਇਸ ਲਈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਜੋੜੇ ਦੇ ਜੋੜੇ ਦੇ ਪਲ ਦੇ ਪਲ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੀਏ ਇਸ ਜੋੜੇ ਦਾ ਪਲ ਕੀ ਹੈ ਇਸ ਜੋੜੇ ਦਾ ਪਲ ਕੀ ਹੈ ਇਹ ਬਲ ਨਾਲ ਨੰੂ ਪਾਰ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ। r1 
ਮਾਇਨਸ ਨਾਲ ਪਾਰ ਕੀਤਾ ਤਾਂ ਪਲੱਸ ਇਸ ਨੰੂ ਨਾਲ ਕਰਾਸ ਕੀਤਾ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਇੱਥੇ ਬਲ ਮਾਇਨਸ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਇਹ ਨਹੀ ਂਿਲਖਣਾf1 r 2 f f 
ਚਾਹੀਦਾ ਬਸ ਘਟਾਓ ਅਤੇ ਸਹੀ ਿਲਖੋ ਇਹ ਕੁਝ ਵੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਪਰ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਇੱਥੇ ਹੋਵੇਗਾ। ਇਸ ਮਾਤਰਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਇਹ ਘਟਾਓ ਨੰੂ ਪਾਰ f f um r2 r1 
ਕੀਤਾ ਜਾਵੇਗਾ ਨਾਲ ਘਟਾਓ ਇਸ ਿਤਕੋਣ ਓਬ ਤୌ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਕਰਾਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ f r 2 r 1 ab ab f 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਸਧਾਰਨ ਗਣਨਾ ਦਰਸਾਉਦਂੀ ਹੈ ਿਕ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਗਣਨਾ ਕਰਦੇ ਹੋ ਇੱਕ ਜੋੜੇ ਦਾ ਪਲ ਜੋ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਮੂਲ ਤୌ ਸੁਤੰਤਰ ਰਹੋ ਜੋ ਵੀ ਮੂਲ ਤੁਸੀ ਂਦਬੁਾਰਾ ਚਣੁਦੇ 
ਹੋ ਇਹ ਜੋੜੇ ਦਾ ਪਲ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਕਿਹ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਮੂਲ ਦੇ ਸਥਾਨ ਤୌ ਸੁਤੰਤਰ ਹੈ ab cross f 
ਇਸ ਲਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਮਾਫ ਕਰਨਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਆਡੀ ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਿਕ ਇਹ ਕੀ ਹੈ ਮੂਲ ਸਥਾਨ ਤୌ ਸੁਤੰਤਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਖਾਸ ਕੋਆਰਡੀਨੇਟ ਿਸਸਟਮ 
ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਸਰੀਰ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਤੁਸੀ ਂਕੀ ਕਰਦੇ ਹੋ ਤੁਸੀ ਂਮੂਲ ਨੰੂ ਬਦਲਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਵੀ ਇਹ ਉਹੀ ਰਹੇਗਾ ਜੋ 
ਸੰਦੇਸ਼ ਹੈ ਅਤੇ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਵੱਖ-ਵੱਖ ਕੇਸਾਂ ਨੰੂ ਸੰਭਵ ਤੌਰ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰਾਂਗੇ ਪਿਹਲਾ ਕੇਸ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦਾ ਹੈ, ਮ୊ ਕੀ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਇੱਕ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਿਦ୥ਸ਼ਟਾਂਤ ਵਜୌ ਮੰਨ ਸਕਦੇ
ਹੋ ਜਾਂ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਿਦ୥ਸ਼ਟਾਂਤ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਸਮਝਾਂਗਾ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਬੁਿਨਆਦੀ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਦੀ ਿਵਆਿਖਆ ਕਰਨਾ ਜੋ ਮ୊ ਇੱਕ ਡੰਡੇ ਨੰੂ ਮੰਨਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਇੱਥੇ ਹੈ 
ਅਤੇ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ 'ਤੇ ਕୈਦਰ ਹੈ ਇਹ ਥੋੜ୧ਾ ਹੈ ਇਹ ਸ਼ਾਬਿਦਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਹ ਇਕਸਾਰ ਕਰਾਸ ਸੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਇੱਕ ਯੂਨੀਫਾਰਮ ਰਾਡ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂc a 
ਕਹਾਂਗੇ ਿਕ ਇੱਥੇ ਐਕਿਟੰਗ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਐਕਿਟੰਗ ਹੈ ਇੱਥੇ af af 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਖਾਸ ਡੰਡਾ ਦੋ ਬਲਾਂ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਇੱਥੇ ਕੀ ਕੋਈ ਹਣੁ ਇਹ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਇਹ ਫੋਰਸ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਪੈਦਾ f 
ਕਰੇਗੀ ਇਹ ਘੜੀ ਦੇ ਿਵਰੋਧੀ ਹੋਣ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ ਇਹ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਦੋਵୈ ਹਨ। ਰੱਦ ਕਰੋ ਇਸਲਈ ਤਾਊ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਪਰ ਟਾਊ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਭਾਵ ਇਹ 
ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਮਾਫ ਕਰਨਾ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਅਤੇ ਿਸਗਮਾ ਫੋਰਸਾਂ ਬਾਰੇ ਕੀ ਹੈ ਕੁੱਲ ਬਲ ਕੁੱਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਫਸੋਸ ਹੈ ਿਕ ਕੁੱਲ ਕੁੱਲ ਬਰਾਬਰ ਨਹੀ ਂਹੈ f f f 
0 ਤୌ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਜੋ ਿਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਇੱਕ ਅਿਜਹਾ ਕੇਸ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਹਾਂ ਅਨੁਵਾਦਕ 2f 
ਸੰਤੁਲਨ ਬਾਰੇ ਕੀ ਨਹੀ,ਂ ਇਹ ਟ୥ਾਂਸਿਮਸ਼ਨ 'ਤੇ ਨਹੀ ਂਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਦਜੂੇ ਕੇਸ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ ਇਹ ਦਜੂਾ ਕੇਸ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਅਸੀ ਂਉਸੇ ਡੰਡੇ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗਾ ਅਤੇ ਇਸ
ਿਸਰ ੇ'ਤੇ ਇੱਕ ਹੈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀ ਇੱਕ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਸ਼ਕਤੀ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ ਇਹ ਦਬੁਾਰਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਜੋੜਾ ਸਖਤੀ 
ਨਾਲ ਬੋਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਇੱਥੇ ਕୈਦਰ ਹੈ ਹਣੁ ਿਸਰਫ ਉਹ ਚੀਜ਼ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਬਦਿਲਆ ਹੈ । ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਬਲਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇੱਕ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਨੰੂ ਿਮਟਾ ਿਦਓ ਿਕ ਕੀ 
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ਹੋਵੇਗਾ ਉਹ ਿਸਗਮਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਕੱੁਲ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਉਹ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹਨ ਇਸਲਈ ਇਹ ਅਲੋਪ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਾਲਾਂਿਕ ਟਾਰਕਾਂ ਦਾ ਜੋੜ ਟਾਰਕ ਕੱੁਲ f5 f 
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਕੱੁਲ ਕੀ ਹੈ ਟਾਰਕ ਇਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਹ ਘੜੀ ਿਵਰੋਧੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ 
ਹੈ ਇਹ ਘੜੀ ਦੇ ਿਵਰੋਧੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਹ ਹਰੇਕ ਬਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਟਾਰਕ ਦਾ 2 ਗੁਣਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਿਸਸਟਮ ਦੇ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਬਾਰੇ ਕੀ ਇਹ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਜਦୌ ਿਕ ਿਸਸਟਮ ਦੇ ਰਟੋੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਬਾਰੇ ਕੀ ਇਹ ਨਹੀ ਂਘੁੰਮੇਗਾ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਨੰੂ ਅਿਜਹੀ ਸਿਥਤੀ ਵਜୌ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਸਰੀਰ ਿਵੱਚ ਅਨੁਵਾਦਕ ਗਤੀ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਿਜੱਥੇ ਿਸਰਫ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨi 
ਹਾਲਾਂਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਅਤੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਨੰੂ ਸ਼ੁੱਧ ਰਟੋੇਸ਼ਨ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਕੇਸ ਦੇਖਾਂਗੇ ਿਜਸਨੰੂ ਿਜਗਰ ਦੀ 
ਸਮੱਿਸਆ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਆਮ ਲੀਵਰ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਵਰਤਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਪਲਾਂ ਦਾ ਿਸਧਾਂਤ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਸਕੂਲ ਿਵੱਚ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਪੜਾਅ ਿਵੱਚ 
ਵੀ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਤੱਤ ਤୌ ਸ਼ੁਰ ੂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਹਾਲਾਂਿਕ ਅਸੀ ਂਅਨੁਵਾਦ ਦੇ ਸੰਤੁਲਨ ਅਤੇ ਘੁੰਮਣ ਦੇ ਿਦ୥ਸ਼ਟੀਕੋਣ ਤୌ ਇਸ ਬਾਰ ੇਚਰਚਾ ਕਰਾਂਗੇ ਤਾਂ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ 
ਲੀਵਰ ਹੋਵੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਜੋ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਫੁੱਲਕ୥ਮ ਹੈ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਧਰਵੁੀ ਜਾਂ ਫੁੱਲਕ୥ਮ ਕਿਹੰਦੇ ਹੋ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਹ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 
ਅਤੇ ਇਸ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਦਰੂੀ ਹੈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਇੱਕ ਵਜୌ ਕਾਲ ਕਰੋ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਕਾਲ t1 d2 b 
ਕਰੋ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸ ਸਮୈ ਇਸ ਿਵਭਾਜਨ ਪੁਆਇੰਟ ਨੰੂ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਬੰਦ ੂਬਾਰੇ ਵਾਹ ਕਿਹ ਸਕਦੇ ਹੋ ਹਣੁ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਸਰੀਰ ਦੇ ਇਸ ਪੂਰੇ ਡੰਡੇ ਦਾ ਆਦਰਸ਼ਕ ਤੌਰ 
'ਤੇ ਬੋਲਣ ਲਈ ਇੱਕ ਿਜਗਰ ਦਾ ਕੋਈ ਪੁੰਜ ਨਹੀ ਂਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਮਾਮੂਲੀ ਪੁੰਜ ਦਾ ਹੈ ਆਦਰਸ਼ ਲੀਵਰ ਿਵੱਚ ਮਾਮੂਲੀ ਪੁੰਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਦੋ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਹੋਣ ਜਾ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਇੱਕ ਸ਼ਕਤੀ ਇੱਥੇ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ 
ਦਸੂਰੀ ਸ਼ਕਤੀ ਇਸਦਾ ਇੱਕ ਪਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਇੱਕ ਪਲ ਘਟਾਏਗਾ ਇਹ ਇੱਕ ਪਲ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ ਅੰਤ ਿਵੱਚ ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ f2 

ਇਸ ਭਾਗ ਨੰੂ ਦੇ ਨਾਮ ਨਾਲ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸ ਿਹੱਸੇ ਨੰੂ ਲੋਡਮ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈyo u do is this is the low dom nodum 
ਨੰੂ ਲੋਡਮ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਇਸ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕੀ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵੇਖੋ ਤੁਸੀ ਂਕੀ ਕਰਦੇ ਹੋ ਇੱਥੇ ਤੁਹਾਡਾ ਭਾਰ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਚੁੱਕਣ um this a to y 

ਜਾਂ ਿਹਲਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ, ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਕੁਝ ਤਾਕਤ 'ਤੇ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਹੈ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਲਾਗੂ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੇ ਹੋ, ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਫੋਰਸ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ 
ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇੱਕ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੋਵੇਗੀ ਤੇ ਸਮਰਥਨ ਦੀ ਪੂਰੀ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ 'ਤੇ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੋਵੇਗੀ। ਇਹ ਇੱਕ ਵੈਕਟਰ ਮਾਤਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਫਲੁਕ୥ਮ 'ਤੇ fulcrum 
ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਫੋਰਗਰਾਉਡਂ 'ਤੇ ਸਮਰਥਨ ਦਾ ਸਮਰਥਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਕੀ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਪਲੱਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਹਣੁ ਪਲ ਲੈ ਰਹੇ ਹਨ r f1 f2 
ਹਣੁ ਿਤੰਨ ਹਨ ਫੋਰਸਾਂ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਵੀ ਇੱਕ ਤਾਕਤ ਦੀ ਿਕਸਮ ਦੀ ਹੈ ਹਣੁ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਬਾਰ ੇਪਲਾਂ ਲਈ f1 f2 
ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਲੈ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਥੇ ਕੀ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹੋ ਇਹ ਪਲ ਪਲ ਿਡਊਟੀ ਹੈ ਿਵੱਚ ਿਵੱਚ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਅਨੁਵਾਦ ਸੰਤੁਲਨ f1 f1 d f1 d1 
ਿਵੱਚ ਹੈ ਹਣੁ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਇਹ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਲਈ ਹੈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਅਨੁਵਾਦ ਸੰਤੁਲਨ f2 d2 ah 
ਲਈ ਇਹ ਸ਼ਰਤ ਹੈ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਤୌ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਹ ਵਸਤੂ ਨਹੀ ਂਹੈ ਘੁੰਮਣਾ ਿਬਲਕੁਲ ਇਹ ਸੰਤੁਲਨ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਹ ਨਾ ਤਾਂ
ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਨਾ ਹੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਹ ਦੋਵୈ ਪਲ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨਾਲ ਰੱਦ ਹੋ ਰਹੇ ਹਨ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਤୌ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਬਾਇ ਬਰਾਬਰ ਬਾਇ ਹੇਠਾਂ ਹੈ f1 f2 d2 d1 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਮਕੈਨੀਕਲ ਫਾਇਦੇ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਦੇਖੋ ਿਕ ਅਸੀ ਂਕੀ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਆਦਰਸ਼ਕ ਤੌਰ 'ਤੇ ਜੇਕਰ ਨਾਲୌ  ਬਹਤੁ ਵੱਡਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂf1 f2 
ਕਹੀਏ ਤਾਂ ਇਸ ਸੰਤੁਲਨ ਨੰੂ ਬਣਾਈ ਰੱਖਣ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਦਰੂੀ ਬਹਤੁ ਿਜ਼ਆਦਾ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਿਵਚਾਰ ਹੈ d2 
ਇਸ ਲਈ ਬਹਤੁ ਛੋਟਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੈ ਇੱਕ ਆਮ ਸਮਝ ਅਨੁਭਵ ਕୈਦਰ ਬੈਟਰੀ ਲਾਈਨ ਇਨਪੁਟ ਪੱਛਮੀ ਲਈ ਠੀਕ ਹੈ, ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਹਰ ਸਮୈ ਗ୥ੈਿਵਟੀ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੀ d1 
ਧਾਰਨਾ ਿਵੱਚ ਜਾਵਾਂਗੇ, ਇਹ ਇੱਕ ਆਮ ਅਨੁਭਵ ਹੈ ਿਜਸ ਨੇ ਦੇਿਖਆ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਹਰ ਕੋਈ ਅਿਜਹਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਕੋਈ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜਾਂ ਇੱਕtebook 
ਗੱਤੇ ਨੰੂ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਰੱਿਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਕੋਈ ਇਸਨੰੂ ਲੰਬਕਾਰੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਫੜ ਸਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਇਹ ਪਰ ਇਹ ਿਕਤਾਬ ਜਾਂ ਗੱਤੇ ਇਹ 
ਸੰਤੁਿਲਤ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਿਕਵୈ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਉਥੱੇ ਇੱਕ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ. ਿਸਰੇ 'ਤੇ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਇਸ ਿਟਪ 'ਤੇ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਿਜਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਬਾਂਹ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਿਸਰ ੇ
'ਤੇ ਇਹ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਕੱੁਲ ਵਜ਼ਨ ਨੰੂ ਸੰਤੁਿਲਤ ਕਰਨ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ, ਿਕਤਾਬ ਦੀ ਸਮੱਗਰੀ ਜਾਂ ਿਕਤਾਬ ਦੀ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਕੱੁਲ ਭਾਰ ਦੇ ਕੁੱਲ ਭਾਰ ਨੰੂ ਸੰਤੁਿਲਤ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ
। ਨੋਟਬੁੱਕ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਇਹ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਨਾ ਿਸਰਫ ਇਹ ਿਕ ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਵੀ ਹੈ ਿਕਉ ਂਨਹੀ ਂਤਾਂ ਜੇ 
ਇੱਥੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਉਹ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਝੁਕ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ ਜਾਂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਝੁਕ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ, ਇਹ 
ਇਸ ਲਈ ਨਹੀ ਂਹੋ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕਾਰਨ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਸੰਤੁਿਲਤ ਟੋਰਕ ਦੇ ਕਾਰਨ ਨਹੀ ਂਹੈ ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਝੁਕ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 
ਗੁਰਤੂਾਕਰਸ਼ਣ ਦਾ ਕୈਦਰ ਇਹ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਪਿਰਭਾਿਸ਼ਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਗ୥ੈਿਵਟੀ ਦੇ ਕୈਦਰ ਵਜୌ ਜਾਿਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਗੁਰਤੂਾ ਕୈਦਰ ਦਾ ਕୈਦਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਸਿਥਤ ਹੈ ਿਕ cg 
ਕੁੱਲ ਟੋਰਕ ਉਤੱੇ ਦੀ ਗਰੈਿਵਟੀ ਦਾ ਸਰੀਰ ਕୈਦਰ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਸਿਥਤ ਹੈ ਿਕ ਬਲਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਕੁੱਲ ਟੋਰਕ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਿਹ ਦੇਈਏ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਨੌਜਵਾਨ ਇੱਕ 

ਹੈ ਉਥੱੇ ਕੁਝ ਹੋਰ ਆਿਦ ਹੈ, g m2g 
ਇਸ ਲਈ ਕੁੱਲ ਟਾਰਕ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਬਲਾਂ ਦੇ ਸੰਤੁਲਨ ਕਾਰਨ ਉਹ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਟਾਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਤੇੱ ਸਮੇਸ਼ਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ Iri 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਆਰ ਇਕ ਵੈਕਟਰ ਠੀਕ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਜੋ ਵੀ ਪੁੰਜ ਹੈ ਉਸ ਨਾਲ ਪਾਰ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਗੁਰਤੂਾਕਰਸ਼ਣ ਦੇ ਕਾਰਨ ਪ୥ਵੇਗ ਜੋ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ, ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਸੇ ਸਰੀਰ ਦੀ ਗੰਭੀਰਤਾ ਦਾ ਕୈਦਰ ਉਹ ਿਬੰਦ ੂਹੈ ਿਜੱਥੇ ਕੱੁਲ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਗਰੈਵੀਟੇਸ਼ਨਲ ਟੋਰਕ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਗੁਰਤੂਾ ਕୈਦਰ ਦੀ 
ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਹੈ , ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਕੁੱਲ ਗਰੈਵੀਟੇਸ਼ਨਲ ਟਾਰਕ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਦੇ ਲੰਬਵਤ ਹਨ ah ri g 
ਇਸਲਈ ਜ਼ਰਰੂੀ ਤੌਰ 'ਤੇ ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਜਾਂ ਇੱਕ ਸੰਮੇਸ਼ਨ ਬਾਕੀ ਹੈ। ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇਸ ਪੜਾਅ 'ਤੇ ਕੋਈ ਸੋਚੇਗਾ ਿਕ ਇਹ ਪੁੰਜ ਦੇ ਕୈਦਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ mi 
ਪਰ ਇਹ ਯਾਦ ਨਹੀ ਂਹੈ ਿਕ ਪੁੰਜ ਪਿਰਭਾਸ਼ਾ ਦਾ ਕୈਦਰ ਕੀ ਇਸ ਮਾਤਰਾ ਨੰੂ ਕੱੁਲ ਪੁੰਜ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਇੱਕੋ ਹੀ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਮੂਲ ਸਰੀਰ ਦੇ ਪੁੰਜ ਦਾ 
ਕୈਦਰ ਹੈ, ਜੇਕਰ ਮੂਲ ਸਰੀਰ ਦੇ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਹੋਣਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕੋ ਿਜਹਾ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ, ਤਾਂ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਅਤੇ ਗੁਰਤੂਾ ਕୈਦਰ ਦੋਵਾਂ ਦਾ ਜੇ ਸਰੀਰ ਇੱਕ 
ਸਮਾਨ ਗਰੈਵੀਟੇਸ਼ਨਲ ਫੀਲਡ ਿਵੱਚ ਅਧੀਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਇੱਕੋ ਿਜਹੇ ਹੋ ਜਾਣਗੇ, ਇਸਲਈ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਗਰੈਵੀਟੇਸ਼ਨਲ ਫੀਲਡ ਿਵੱਚ ਗਰੈਿਵਟੀ ਦੇ 
ਕୈਦਰ ਵਰਗਾ ਹੈ, ਜੇਕਰ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਜੇ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਿਬੰਦ ੂਤୌ ਿਬੰਦ ੂਤੱਕ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ 'ਤੇ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਬੰਦ ੂਤୌ ਿਬੰਦ ੂਹੈ ਿਫਰ ਪੁੰਜ ਦਾ ਕୈਦਰ ਅਤੇ ਗ୥ੈਿਵਟੀ ਦਾg g g 
ਕୈਦਰ ਹਣੁ ਅੰਦਰ ਨਹੀ ਂਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕ ਿਕਸੇ ਸਰੀਰ ਦੇ ਗੁਰਤੂਾ ਕୈਦਰ ਦਾ ਕୈਦਰ ਿਕਵୈ ਿਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਹ ਦਬੁਾਰਾ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਮਆਰੀ ਹੈ ਮੰਨ ਲਓ ਮੇਰੇ 
ਕੋਲ ਇੱਕ ਗੱਤੇ ਜਾਂ ਕੋਈ ਚੀਜ਼ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਲੱਭਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹਾਂ ਗ୥ੈਿਵਟੀ ਦਾ ਕୈਦਰ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਿਮਆਰੀ ਪ୥ਿਕਿਰਆ ਹੈ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਕਰਦੇ ਹੋ, ਤੁਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਤୌ ਮੁਅੱਤਲ ਕਰਦੇ ਹੋ, ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਤୌ ਮੁਅੱਤਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 
ਅਤੇ ਇਹ ਿਬੰਦ ੂਇੱਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਰਾ ਭਾਰ ਇਸਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਹਾਲਾਂਿਕ ਇਹ ਇਸਦੇ ਨਾਲ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਤੁਸੀ ਂਕੁਝ ਹੋਰ ਿਬੰਦ ੂ ਅਤੇ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਇਸ ਨੰੂ b 
ਦਬੁਾਰਾ ਮੁਅੱਤਲ ਕਰੋ ਿਫਰ ਇਸਦਾ ਭਾਰ ਇਸ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪਾਉਦਂੇ ਹੋ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਪੂਰ ੇਸਰੀਰ ਨੰੂ ਠੀਕ ਕਰਦੇ ਹੋ um 
ਤਾਂ ਇਸ ਨੰੂ ਿਬੰਦ ੂਬਾਰੇ ਠੀਕ ਕਰਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਸੇ ਤਰ୧ਾਂ ਤੁਸੀ ਂਦੇਖੋਗੇ ਿਕ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਲਾਈਨਾਂ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨੰੂ ਕੱਟਣਗੀਆਂ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿਬੰਦ ੂ ਹੈ ਅਤੇ b c 
ਅਿਜਹਾ ਕਰੋ ਤਾਂ ਇਹ ਗੁਰਤੂਾ ਦਾ ਕୈਦਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸਰੀਰ ਦਾ ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਦੇਵਾਂਗੇ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆ ਦਾ ਹੱਲ ਕਰੋਗੇ cg 
ਅਤੇ ਇਹ ਉਦਾਹਰਣ ਦੇਵੇਗਾ ਿਕ ਤੁਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਵਜୌ ਵਰਤ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਜਸ ਿਵੱਚ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਧਾਰਨਾਵਾਂ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ। 
ਇਸ ਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਡੰਡਾ ਹੈ ਇਸ ਿਸਰੇ ਨਾਲ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇਸ ਿਸਰ ੇਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਵਜୌ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਧਰਵੁ ਹੈ ਇੱਥੇ b k1 
ਇੱਕ ਧਰਵੁੀ ਹੈ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਪ୥ਤੀਿਕਿਰਆ ਹੋਵੇਗੀ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਹੈ k2 r1 r2 r2 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੰਡੀ ਉਮ ਮੇਰ ੇਕੋਲ ਸਰੀਰ ਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਭਾਰ ਸਹੀ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਆਓ ਅਸੀ ਂਦੱਸੀਏ ਿਕ ਇਹ ਭਾਰ ਹੈ ਭਾਰ ਯਾਦ ਰਖੱੋ ਪੁੰਜ ਗੁਣਾcg g 
ਭਾਰ ਹੈ, ਗ୥ੈਵਟੀਟੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਪੁੰਜ ਗੁਣਾ ਪ୥ਵੇਗ ਇਹ 4 ਹੈ ਿਫਰ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਹੋਰ ਹੈ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ 'ਤੇ ਭਾਰ ਦੱਸ ਦੇਈਏ ਿਕ ਇਹ ਿਬੰਦ ੂ ਹੈ ਇੱਕ ਭਾਰ ਹੈ p p w1 
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ਇਹ ਹੈ ਗੁਣਾ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਅਤੇ ਧਰਵੁੀ ਜਾਂ ਚਾਕੂ ਦੇ ਿਕਨਾਰ ੇਹਨ ਜੋ ਵੀ ਤੁਸੀ ਂਲੈਣਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹੋ , ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਕੁਝ ਮਾਪ ਿਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ ਮ୊w1 q1 6 g k1 k2 
ਦੱਸਾਂਗਾ ਿਕ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਅਰਥਾਤ ਲੰਬਾਈ ਡੰਡੇ ਦਾ ਤਾਂ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਗਰੈਿਵਟੀ ਦਾ ਕୈਦਰ 35 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਸੱਜੇ ਹੈ ਅਤੇ ਨੰੂ 30 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰab 70 ag ag ap 
ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਪੰਜ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਠੀਕ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਕੁਝ ਦਰੂੀਆਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ pg ah ak1 kk1 aka 1 ak1 is 

ਹੈ ਚਾਕੂ ਦੇ ਿਕਨਾਿਰਆਂ ਦੀ ਸਿਥਤੀ 10 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ਅਤੇ ਬਰਾਬਰ equal to bk2 k1 g k2 g k1 g k 2 g
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ 35 ਘਟਾਓ 10 ਹੈ 25 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਇਸ ਸਮୈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਅਨੁਵਾਦ ਅਧੀਨ ਹੈ ਸੰਤੁਲਨ 
ਇਸ ਲਈ ਅਤੇ ਨੰੂ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਬਲਾਂ ਨੰੂ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਬਲਾਂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਨੁਵਾਦਕ r1 r2 
ਸੰਤੁਲਨ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਪਲੱਸ ਦੋ ਦੋ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆਵਾਂ ਪਲੱਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇਹ ਰੱਖ ਸਕੀਏ ਤਾਂ ਜੋ r r w 1 w r 1 
ਪਲੱਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇ 1 ਹੈ 6 ਹੈ ਇਸਲਈ 10 ਠੀਕ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਿਫਰ ਇਸ ਨੰੂ ਲੇਬਲ ਿਦਓ ਿਕ ਹਣੁ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ r 2 w w 4 g i'l l 
ਸੰਤੁਲਨ ਡੈਲਟਾ ਲਈ ਬਾਰੇ ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਲੈ ਕੇ ਹਣੁ ਇਹ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜਦୌ ਿਕ ਇਹ ਘੜੀ ਦੀ ਿਵਰੋਧੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ g w1 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਿਬੰਦ ੂ ਦੇ ਸਬੰਧ ਿਵੱਚ ਪਲਾਂ ਨੰੂ ਲੈ ਰਹੇ ਹਾਂ । ਇਹ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮੇਗਾ ਇਸਲਈ ਘਟਾਓ ਿਵੱਚ ਕੀ ਦਰੂੀ ਹੈ ਪਲੱਸ ਿਵੱਚ g r1 k1g r2 r2 
ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਇਹ ਪਲੱਸ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਿਵੱਚ ਸਾਰੇ ਪਲਾਂ ਦਾ ਜੋੜ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਨੰਬਰਾਂ ਨੰੂ ਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। 0.25 k2g w1 w1 pg 
ਮੀਟਰ ਿਵੱਚ ਹੈ 0.25 ਮੀਟਰ ਇੱਥੇ ਿਸਰਫ਼ 5 ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਸ୊ਟੀਮੀਟਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਤୌ 0.05 ਮੀਟਰ ਹੈ ਇਸ ਤୌ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਕ k 2 g p 1 g p 1 g 5 
ਸਮੀਕਰਨ ਘਟਾਓ ਬਰਾਬਰ 1.2 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਪ୥ਾਪਤ ਹੋਵੇਗਾ ਸਖਤੀ ਨਾਲ ਬੋਲਣ ਲਈ ਮੈਨੰੂ ਲਗਾਉਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇਕਾਈ ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ r1 r2 g i 
ਹਾਂ ਜੋ ਮੈਨੰੂ ਇੱਥੇ ਿਨਊਟਨ ਿਲਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਥੋੜਾ ਿਜਹਾ ਗਿਣਤ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ, ਹਣੇੁ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਤୌ ਤੁਸੀ ਂ ਇੱਕ ਅਤੇ ਦੋ ਇੱਕ ਬਰਾਬਰ ਦੀ r r r 
ਗਣਨਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਜੇਕਰ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇਹ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਹੋਣ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਦੋ ਇੱਕ ਿਮਲੇਗਾ। ਿਕ ਉਥੱੇ ਤୌ ਦੋ ਆਰ ਇੱਕ ਿਗਆਰਾਂ ਿਬੰਦ ੂਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦੋ ਤਾਂ r r1 
54.88 ਿਨਊਟਨ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਿਨਊਟਨ ਸ୊ਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ, r2 43.12 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਕਰਨਾ ਬਹਤੁ ਆਸਾਨ ਹੈ ਜੋ ਤੁਹਾਨੰੂ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਬਲਾਂ ਲਈ ਸੰਤੁਲਨ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਿਲਖਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਬੰਦੀਆਂ ਲਈ ਸੰਤੁਲਨ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਲਖਣਾ 
ਹੈ ਅਰਥਾਤ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਲ୊ਦੇ ਹੋ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਸਿਥਤੀ ਨੰੂ ਿਲਖਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇੱਕ ਢਕੁਵୈ 
ਿਬੰਦ ੂਬਾਰੇ ਗੱਲਬਾਤ ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਤੁਹਾਡਾ ਬੀਜਗਿਣਤ ਸਰਲ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਿਦ୥ਸ਼ਟਾਂਤ ਨੰੂ ਇੱਕ ਹੋਰ ਸਮੱਿਸਆ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ ਪਰ 
ਇਸ ਿਵੱਚ ਕਈ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ ਜੋ ਵਾਰ-ਵਾਰ ਇਮਿਤਹਾਨ ਿਵੱਚ ਪੁੱਛੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ, ਵੱਖ-ਵੱਖ ਚੀਜ਼ਾਂ ਨੰੂ ਪੁੱਿਛਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਪੌੜੀ ਦੀ 
ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ, ਇਸ ਨੰੂ ਮ୊ ਇੱਕ ਿਦ୥ਸ਼ਟਾਂਤ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਹਾਂਗਾ ਜਾਂ ਇੱਕ ਸਮੱਿਸਆ ਇਸ ਨੰੂ ਇੱਕ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਸਮਝ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਸਮੱਿਸਆ ਜਾਂ ਉਦਾਹਰਨ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇਸ
ਸਮୈ ਪੌੜੀ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਸਾਹਮਣ ੇਆਈ ਹੈ ਤਾਂ ਸਿਥਤੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕੰਧ ਹੈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਪੌੜੀ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਪੌੜੀ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਪੌੜੀ ਹੈ ਇਹ ਕੰਧ ਹੈ

ਿਨਰਿਵਘਨ ਕੰਧ ਿਨਰਿਵਘਨ ਹੈ ਜਦୌ ਿਕ ਫਰਸ਼ ਮੋਟਾ ਹੈ ਇਹ ਵੀ ਮੋਟਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਹ ਵੀ ਿਨਰਿਵਘਨ ਇਹ ਕਰੇਗਾ s i 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਮ୊ ਇਸ ਨੰੂ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ ਇਸ ਨੰੂ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਵਜୌ ਕਾਲ ਕਰੋ ਤਾਂ ਭਾਰ ਿਵੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਹਣੁ d c c m 
ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਕੀ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਿਕ ਪਿਹਲਾਂ ਸਾਨੰੂ ਬਹਤੁ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਸਕੈਚ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਹਤੁ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਸੰਕੇਤ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ 
ਹੈ, ਿਫਰ ਟਾਰਕਾਂ ਦੀਆਂ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਨੰੂ ਵੀ ਬਹਤੁ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌਰ' ਤੇ ਦਰਸਾਉਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਕੰਧ ਿਨਰਿਵਘਨ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੋਣ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ n2

ਕਹਾਂਗਾ। ਕਾਰਨਾਂ ਕਰਕੇ ਇੱਕ ਨੰੂ ਥੋੜਾ ਲੰਬਾ ਸਮਾਂ ਰੱਖਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ, ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਹ ਅਿਹਸਾਸ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਇਹ ਿਕਉ ਂਹੈ, ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਥੇ ਮੋਟਾ ਹੈ, ਕੀ ਹੁੰਦਾ i cn2 
ਹੈ, ਤੁਹਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਿਘਰਣਾਤਮਕ ਬਲ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਪੈਰਾਂ 'ਤੇ ਫਰਸ਼ ਦੀ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ । ਪੌੜੀ ਹਣੁ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਨੰੂ f 
ਇੱਕ ਿਵੱਚ ਜੋਿੜਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਮੇਰਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਮੈਨੰੂ ਇਸ ਨੰੂ ਬਹਤੁ ਸਪੱਸ਼ਟ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਦਰਸਾਉਣ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਨਹੀ ਂਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਹ ਉਹੀ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ 
ਇਹ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ 'ਤੇ ਹੋਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਮੈਨੰੂ ਇਹ ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰਰੂਤ ਹੈ. ਇਹ ਹਣੁ ਹੈ ਜਦୌ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਜਦୌ ਮ୊ ਇਹ ਡਬਲਯੂ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਤਾਕਤ f uh 
ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਿਮਲਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਨਾ ਿਕ ਇੱਕ ਮਾੜਾ ਿਚੱਤਰ ਅਤੇ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਨੰੂ ਮ୊ ਕਹਾਂਗਾ ਿਕ ਉਹ ਉਥੱੇ ਿਕਉ ਂਿਮਲਦੇ ਹਨ ਉਸ 
ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਉਹ ਨਹੀ ਂਿਮਲਦੇ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਜੇਕਰ ਉਹ ਉਥੱੇ ਿਮਲਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਕੀ ਵਾਪਰੇਗਾ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਦੇ ਸਾਰੇ ਟਾਰਕ ਜ਼ੀਰੋ
ਹੋਣਗੇ ਇਸਲਈ ਇਹ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਵੀ ਇਸਦੇ ਹੇਠਾਂ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਹ ਵੇਖਾਂਗੇ ਿਕ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਸਹੀ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸ ab l 
ਕੋਣ ਨੰੂ ਥੀਟਾ ਕਹਾਂਗੇ ਜੋ ਕੋਣ ਨੰੂ ਬਣਾਇਆ ਿਗਆ ਕੋਣ ਹੈ। ਫਲੋਰ ਦੇ ਨਾਲ ਪੌੜੀ ਦਆੁਰਾ ਥੀਟਾ ਸੱਜੇ ਤਾਂ ਕੀ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕੀ ਹੈ ਪਰ ਰੈਡ ਦੇ ਪੈਰ 'ਤੇ ਫਲੋਰ ਦੀ f f 
ਫਲੋਰ ਦੀ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੀ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੀ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਨਹੀ ਂਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਕਸਰਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਇਸਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ 
ਦੇ ਅਧੀਨ ਵੀ 
ਇਸ ਲਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਸਾਰੀਆਂ ਬਲਾਂ ਦਾ ਿਸਗਮਾ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ , ਤੀਜੀਆਂ ਿਕਹੜੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ, ਸਾਡੇ ਕੋਲ 
ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਦੋ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਹੋ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ, ਇੱਕ ਹਰੀਜੱਟਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਦੇ ਨਾਲ ਆਰਟੀਕਲ ਿਦਸ਼ਾ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ve 
ਇਹ ਦੋ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗੀ ਅਤੇ ਸਾਰੇ ਦਾ ਜੋੜ ਜ਼ੀਰ ੋ ਦਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜ਼ੀਰ ੋਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਭਾਵ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਥੇ ਿਸਰਫ ਦੋ ਬਲ ਹਨ fy f x uh uh 
ਹਰੀਜੱਟਲ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਬਲ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਿਜਸ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਬਲ ਹੈ ਅਰਥਾਤ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਫੋਰਸ ਜੋ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ n2 a f b 
ਇਸਲਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਬਲਾਂ ਬਾਰੇ ਕੀ ਿਸਰਫ ਦੋ ਇੱਕ ਉਹ ਪੌੜੀ ਦਾ ਭਾਰ ਹੈ ਜੋ ਗੁਰਤੂਾ ਦੇ ਕୈਦਰ ਿਵੱਚ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ f n2 y 
ਅਤੇ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਦੋ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤੀਆਂ ਹਨ ਉਹ ਹੈ ਅਨੁਵਾਦਕ n1 mg 
ਸੰਤੁਲਨ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਨ ਲਈ ਹਣੁ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨ 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਰ ੇਟਾਰਕਾਂ ਦਾ ਜੋੜ ਇਹ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਿਬੰਦ ੂ ਬਾਰੇ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹਾਂਗਾ ਅਤੇ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰਨਾ ਚਾਹਾਂਗਾ ਜੋ ਬਾਰੇ ਗੱਲ i b 
ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਮ୊ ਕਹਾਂਗਾ ਿਕ ਉਹ ਿਬੰਦ ੂ ਬਾਰੇ ਨੱੈਟ ਟਾਰਕ , ਤੁਸੀ ਂਕੋਈ ਵੀ ਿਬੰਦ ੂਚਣੁ ਸਕਦੇ ਹੋ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹੋ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਫਰ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ b 
ਿਫਰ ਇਹ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮ ਜਾਵੇਗਾ ਕੀ ਸਰੀਰ ਦਾ ਭਾਰ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੜੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮੇਗਾ ਜਦୌ ਿਕ ਇਹ ਇਸਨੰੂ ਘੜੀ ਦੀ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੜੀ ਦੀ th n2 
ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਘੁਮਾਏਗਾ ਤਾਂ ਿਕ ਇਸ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਤୌ ਲੰਬਕਾਰੀ ਦੇ ਪੈਰ ਿਵੱਚ ਿਵੱਚ ਹੋ ਜਾਵੇ ਜੋ ਇਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ। ਲੰਬਾਈ ਗੁਣਾ 2 ਹੋਵੇਗੀ mg mg ah l 
ਇਹ ਪੂਰੀ ਲੰਬਾਈ ਗੁਣਾ 2 ਹੈ ਇਹ ਗੁਣਾ ਥੀਟਾ ਘਟਾਓ ਿਵੱਚ ਮ୊ ਕੀ ਕੀਤਾ ਮੈਨੰੂ l l 2 cos n2 n2 ah 
ਇਸ ਲਈ ਲੰਬਕਾਰ ਛੱਡਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਪੂਰੀ ਚੀਜ਼ ਨੰੂ ਸਾਈਨ ਥੀਟਾ ਿਵੱਚ ਇਸ ਲੰਬਾਈ ਿਵੱਚ ਛੱਡ ਦੇਵੇਗਾ sine theta in sine theta l sine

ਇਸਲਈ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਰੱਦ ਕਰਾਂਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਮੈਨੰੂ ਪਤਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਪਿਹਲਾਂ ਤୌ ਹੀ theta is equal to zero n2 n2 f 
ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇੱਥੇ 2 ਦਆੁਰਾ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਹਣੁ ਮੈਨੰੂ ਪਤਾ ਹੈ ਕੀ ਹੈ ਮ୊ ਜਾਣਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਕੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਗਣਨਾ ਕਰ cot theta mg n1 n2 
ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਿਕ ਕੁੱਲ ਬਲ ਕੀ ਹੈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੁੱਲ ਬਲ ਕੱੁਲ ਬਲ ਕੀ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਇਹ ਪੌੜੀ ਦੇ ਪੈਰ 'ਤੇ ਫਰਸ਼ ਦੀ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ ਇਹ ਵਰਗ ਦੇ f n2 
ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਦਾ ਰਟੂ ਿਜਵୈ ਿਕ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਚੱਤਰ ਤୌ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਵਰਗ ਜੋੜ ਵਰਗ ਹੈ, ਇਹ ਵਰਗ ਦਾ ਵਰਗ ਮੂਲ ਅਤੇ ah n1 f n1 n2 
ਵਰਗ ਹੈ, ਇਹ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਰਗ 1 ਜੋੜ ਵਰਗ ਥੀਟਾ ਬਾਇ 4 n1 mg cos 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ 4 ਪਲੱਸ ਦੇ ਵਰਗ ਮੂਲ ਿਵੱਚ ਤୌ ਇਲਾਵਾ ਹੋਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ। ਵਰਗ ਥੀਏਟਾ ਨੰੂ 2 ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਇਹ ਬਲ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਹੈ ਤੁਸੀ ਂcos mg 
ਇਸ ਗੱਲ ਦੀ ਥੋੜੀ ਿਜਹੀ ਗਣਨਾ ਵੀ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਕੀ ਹੈ, ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਕਸ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਹ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ 
ਿਮਲਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਿਜਸ ਦੀ ਮੈਨੰੂ ਲੋੜ ਹੈ ਕੁਝ ਨਾਮ ਦੇਣ ਲਈ 
ਇਸ ਲਈ ਬਲ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਪ୥ਵਾਹ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੀ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੀ ਸਹੀ ਿਦਸ਼ਾ ਇਸ ਕੋਣ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ r ah obe 
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ਜੋ ਿਕ ਥੋੜ୧ੇ ਿਜਹੇ ਰੇਖਾਗਿਣਤ ਤୌ ਵੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇਸ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ ਇੱਕ ਹੋਰ ਉਦਾਹਰਨ ਹਣੁ ਇਹ ਇੱਕ ਆਮ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ ਪੌੜੀ 
ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਇੱਕ ਹੋਰ ਖਾਸ ਸਮੱਿਸਆ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕਉਿਂਕ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਝੁਕੇ ਹੋਏ ਜਹਾਜ਼ 'ਤੇ ਇੱਕ ਭਾਰੀ ਬਲਾਕ ਰੱਖਦੇ ਹੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ 
ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਝੁਕਾਅ ਵਾਲਾ ਜਹਾਜ਼ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਝੁਕੇ ਹੋਏ ਜਹਾਜ਼ ਨੰੂ ਬੁਲਾਵਾਂਗੇ ਅਤੇ ਮ୊ ਮੁਆਫ਼ ਕਰਾਂਗਾ। ਇਸ ਨੰੂ ਿਕਸੇ ਝੁਕੇ ਹੋਏ ਪਲੇਨ 'ਤੇ ਬਲਾਕ ਜਾਂ i 
ਬਲਾਕ ਕਹਾਂਗਾ, ਇਹ ਇਕ ਹੋਰ ਖਾਸ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ, ਮ୊ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਿਲਖਣ ਨਹੀ ਂਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਪਰ ਮ୊ ਇਸ ਦੇ ਭੌਿਤਕ ਿਵਿਗਆਨ ਦਫਤਰ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰਾਂਗਾ 
ਿਜਵୈ ਿਕ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਝੁਕਾਅ ਵਾਲਾ ਜਹਾਜ਼ ਹੈ, ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਹੈ। ਇੱਕ ਬਲਾਕ ਜੋ ਇਸ ਉਤੇੱ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਬਲਾਕ ਦੀ ਉਚਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਬਲਾਕ ਦੀ h 
ਅਖੌਤੀ ਲੰਬਾਈ ਜਾਂ ਬਲਾਕ ਦੇ ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਠੀਕ ਹੈ ਭਾਰ ਗੁਰਤੂਾ ਕୈਦਰ ਦਆੁਰਾ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਥੋੜਾ ਿਜਹਾ ਘਟਾਵਾਂਗਾ b mg 
ਅਤੇ ਇਸ ਨੰੂ ਦੋ ਿਦਸ਼ਾਵਾਂ ਿਵੱਚ ਹੱਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਿਵੱਚ mg cos theta mg sine theta mj sine theta
ਹੈ ਠੀਕ ਹੈ ਇੱਕ ਹਣੁ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਇਹ ਖਾਸ ਝੁਕਾਅ ਵਾਲਾ ਜਹਾਜ਼ ਤੁਸੀ ਂਕਰ ਸਕਦੇ ਹੋ। ਇਸ ਖਾਲੀ ਥਾਂ ਨੰੂ ਘੁੰਮਾਓ , ਮ୊ ਕਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਪਲੇਨ ਦਾ 
ਇਹ ਖਾਸ ਉਪੱਰਲਾ ਿਹੱਸਾ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ, ਿਫਰ ਇਸ 'ਤੇ ਬਲਾਕ ਰੱਿਖਆ ਿਗਆ ਹੈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਘੁੰਮਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ, ਆਓ ਇਹ ਦੱਸੀਏ ਿਕ ਮ୊ ਝੁਕੇ ਹੋਏ ਪਲੇਨ 
ਨੰੂ ਘੁੰਮਾ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਭਾਵ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਨੰੂ ਵਧਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਬਲਾਕ ਮੰਿਜ਼ਲ 'ਤੇ ਹੈ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਿਕਿਰਆ ਕਰਦਾ ਹਾਂ, ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਵੀ ਕੰਮ ਕਰੇਗੀ mg wil l 
ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹਣੁ ਇੱਥੇ ਹੋਵੇਗੀ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਘੁੰਮਦਾ ਿਰਹਾ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ 'ਤੇ ਇੱਕ ਸਿਥਤੀ ਹੈ ਜਦୌ ਇਹ ਬਲਾਕ ਿਡੱਗ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਇਹ ਬਲਾਕ ਿਡੱਗ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ
ਇਹ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹਣੁ ਕୈਦਰ ਦਆੁਰਾ ਕੰਮ ਨਹੀ ਂਕਰੇਗੀ । ਇਸਲਈ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਿਬੰਦ ੂਿਵੱਚ ਹੋਵੇਗੀ ਇਹ ਆਮ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹੋਵੇਗੀ ਇਸਲਈ cg 
ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਿਕਸੇ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਪਹੁੰਚਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਘੁੰਮਦੇ ਰਿਹੰਦੇ ਹੋ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਜਵୈ ਤੁਸੀ ਂਘੁੰਮਦੇ ਰਹੋਗੇ ਇਹ ਅੱਗੇ ਵਧੇਗਾ ਤਾਂ ਇਸ ਦਰੂੀ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਕਹਾਂਗੇ। n 
ਇਹ ਦਰੂੀ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਨੰੂ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗੀ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਸਪਸ਼ਟ ਤੌਰ 'ਤੇ ਜਾਣ ਸਕੋ ਿਕ ਇਸ ਦਰੂੀ ਨੰੂ ਮ୊ ਕਹਾਂਗਾ, ਇਸਲਈ ਇਸ ਰਖੇਾ ਤୌ ਇਸ ਪਾਸੇ ਵੱਲ xi x ah 
ਬਦਲ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਜਦୌ ਿਬਲਕੁਲ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇਸ਼ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਰੀਰ ਿਡੱਗ ਜਾਵੇਗਾ। ਸਾਈਡ ਠੀਕ ਹੈ ਹਣੁ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਹੋ ਸਕਦੀਆਂ n 
ਹਨ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਵਜୌ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂਵਜୌ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ, ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਬੀ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਕਾਲ ਕਰਾਂਗਾ, ਬੱਸ ਮੈਨੰੂ ਹਣੇੁ ਲੋੜ ਹੋਵੇਗੀ, ਮ୊ ਹੇਠਾਂ 
ਿਲਖਾਂਗਾ ਿਕ ਬਲਾਕ ਦੀਆਂ ਦੋ ਪ୥ਿਵਰਤੀਆਂ ਹਨ ਇੱਕ ਬਲਾਕ ਡਾਓ ਨੰੂ ਸਲਾਈਡ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਹ ਟ୥ਾਂਸਲੇਸ਼ਨਲ ਮੋਸ਼ਨ ਹੈ ਜੋ ਬਲਾਕ ਹੇਠਾਂ ਸਲਾਈਡ ਕਰ ਸਕਦਾ n 
ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਵੀ ਿਲਖ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਕ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਲਈ ਦਾ ਿਸਗਮਾ 0 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਫਰ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸੰਤੁਲਨf 
ਅਸੀ ਂਨਹੀ ਂਚਾਹੁੰਦੇ ਿਕ ਇਹ ਸਾਰੇ ਟਾਰਕਾਂ ਦਾ ਿਸਗਮਾ ਨੰੂ ਤੋੜੇ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹਾਂ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿਬੰਦ ੂਬਾਰੇ ਲਓ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਬਾਰੇ ਲੈਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਇਹ c 

ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਮ୊ ਇਸ ਬਾਰ ੇਗੱਲ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਹਣੁ ਅਨੁਵਾਦਕ ਸੰਤੁਲਨ ਬਾਰੇ ਕੀ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਇਸਦਾ ਕੀ ਮਤਲਬ ਹੈ ਇਸਦਾ ci 
ਮਤਲਬ ਹੈ ਪਿਹਲਾਂ ਹਰੀਜੱਟਲ ਬਲ ਵੱਖ ਵੱਖ ਹਰੀਜੱਟਲ ਬਲ ਕੀ ਹਨ ਮਤਲਬ ਹਰੀਜੱਟਲ ਅਰਥਾਂ ਿਵੱਚ ਇਸ ਬਲਾਕ ਦੇ ਪਾਸੇ ਵੱਲ ਿਖਿਤਜੀ ਹੈ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਫਰਕੈਸ਼ਨਲ 
ਬਲ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕੋ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ f f mg sin 

ਵੇਖੋ theta 
ਇਸ ਲਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਫਰ ਹਣੁ ਬਾਰ ੇਕੀ f mg sine theta n is equal to this n is equal to mg cos theta c 
ਿਵਚਾਰ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਇਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ ਿਬੰਦ ੂ ਬਾਰੇ ਇੱਕ ਟੋਰਕ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸ ਦਾ ਮਤਲਬ ਿਵੱਚ ਥੀ ਹੈ। ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ c c n x s r 

ਇਹ ਇੱਥୌ ਤୌ ਲੰਬਵੱਧ ਦਰੂੀ ਿਵੱਚ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਵੀ ਬਣਾਉਣ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਇਹਨਾਂ ਿਤੰਨ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਿਵੱਚୌ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਤୌ ਅਸੀ ਂਚਰਚਾ ਕਰ f h f eq 
ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਉਪੱਰਲਾ ਿਲੰਕ ਕਦୌ ਹੋਵੇਗਾ ਜਾਂ ਨਹੀ।ਂ ਟੌਪਿਲੰਗ ਸਲਾਈਿਡੰਗ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਿਬਨਾਂ ਟੌਿਪੰਗ ਆਿਦ ਦੇ ਸਲਾਈਿਡੰਗ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ 
ਵੱਖ-ਵੱਖ ਅਿਜਹੀਆਂ ਸਿਥਤੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆ ਸੈਸ਼ਨ ' ਤੇ ਚਰਚਾ ਕਰਨਗੇ ਧੰਨਵਾਦ 
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