
તેથી આજની ચચાӪનો િવષય કઠોર શરીરનું સંતુલન છે  
તેથી અહી ંમોટાભાગે આપણંુ իયાન કઠોર શરીર પર કેિլԍત થવાનું છે અને સાથે સાથ ેઆપણે જોયંુ છે કે  કઠોર શરીર પર કાયӪ કરતી 
દળોને બે જૂથોમાં િવભાિજત કરી શકાય છે, એક બાՑ દળો.  ફોસӪ આને આપણે સામાլય રીતે ફોસӪ એ՘સટ અથવા આંતિરક  દળો 
તરીકે ઓળખીએ છીએ, જનેે આપણે તેને આંતિરક બળ તરીકે સૂિચત કરતા આյયા છીએ અમે જોયંુ છે કે  આ આંતિરક દળો સામાլય
રીતે યોગદાન આપતા નથી કાં તો તેઓ  યોગદાન આપતા નથી કારણ કે તેઓ યોગદાન આપતા નથી કાં તો પિરԔમણ માટે  ભાષાંતર
 અથવા પિરԔમણ આ આપણે જોયંુ છે,  િસવાય કે આપણે જ ેદળોને իયાનમાં લેવા જઈ રՑા છીએ  તે બાՑ દળો છે તે չપՋ ન કરીએ 
તેથી અમે તેને વ՘ેટર Հારા દશાӪવીશું અને હવે યાદ રાખો કે અમારી પાસે અըયાર સધુી  દર Հારા છે.  વેગનું પિરવતӪન બળf dt dp 
સમાન છે અને આપણી પાસે પણ છે અને આપણી પાસે પણ છે  અને કોણીય વેગના પિરવતӪનનો દર છે જનેે આપણે ટોકӪ  કહીએ છીએ
જ ે રોટેશનલ ગિત માટે જવાબદાર છે  ઑկજ՘ેટ 
તેથી ԧાર ેપણ કોઈ શરીરને બળને આિધન કરવામાં  આવે છે, ըયાર ેવેગ અથવા Ԑવેગક અનુવાદની ગિત શԞ છે.  અને ટોકӪને કારણે
તમારી પાસે રોટેશનલ ગિત હશે.  હવે અમારી પાસે ՚યાલ છે કે િસչટમ કઈ પિરિչથિતઓમાં યાિંԋક સતંુલન  યાંિԋક સતંુલનમા ંછે.  
શરીર િવિવધ Ԑકારના સંતુલન હેઠળ હોઈ શકે છે ըયા ંકંઈક  બીજંુ છે જનેે થમӷડાયનેિમક સતંુલન રાસાયિણક સતંુલન કહેવાય છે 
અըયાર ેઆપણે  યાંિԋક સતંુલનની િવભાવના િવશે િચંિતત છીએ   તો જો રખેીય વેગ એક િչથર ગિત હોય તો આ ՚યાલ શું છે આ 
આવો છે  આ તે છે કે રખેીય મોમլેટમ એ ગિતનો િչથરાંક છે  જનેો અથӪ એ છે કે રખેીય વેગ સાચવેલ છે તે બદલાતો નથી  તો તે 
િકչસામાં શું થાય છે જો કોણીય  ગિત ગિતનો િչથર હોય તો શું થાય છે અહી ંતે ગિતનો િչથર છે તો શું કરી શકે છે  અમારી પાસ ેછે 
અને  
તેથી આ િકչસામાં શું થાય છે   તે પર કાયӪ કરતી તમામ શિԝઓનો સરવાળો સૂચવે છે  ըયા ંઅનેક બળો હોઈ શકે છે એક b ody 
વ՘ેટર છે 
તેથી િસ՛મા ઉપર બરાબર છે કહો કે આ શૂլય બની ӽય છે i  one n 
તેથી  શરીર પર કામ કરતા તમામ દળોની યાંિԋક સતંુલન Ԑણાલી 0 ની બરાબર હોવી જોઈએ આને તમે  અનુવાદ સંતુલન તરીકે કહો 
છો 
તેથી  આ તે છે જનેે તમે આ પિરભાષા અનુવાદ સંતુલન તરીકે કહો છો, પછી આગળ જો હોય તો કદાચ હંુ અહી ંલખું કે જો tau 0 l
ગિતનો િչથરાંક હોય તો આનો  અથӪ એ થાય છે કે તેમાંથી કેટલા આ સમાન છે તેના આધાર ેિસչટમ પર કાયӪ કરતા િવિવધ չટો՘સ  
શૂլય આને તમે પિરԔમણ સંતુલન તરીકે કહો છો  બરાબર તો Ԑથમ સમીકરણનો અથӪ શું છે Ԑથમ સમીકરણનો અથӪ હંુ અહી ંલખીશ  
Ԑથમ સમીકરણનો અથӪ યાદ રાખો કે તે વે՘ટર સમીકરણ છે 
તેથી આહ તમામ  ઘટકનો સરવાળો  તમામ દળો શૂլય સમાન છે x 
તેથી જો ફાઈ એ ઘટકનું બળ છે અને હંુ  તમામ દળોનો સરવાળો કԀં છંુ તો તે 0 ની બરાબર છે તેવી જ રીતે બધા ઘટકો x ith y 
0 ની બરાબર છે  અને બધા ઘટકો  હવે શլૂયની બરાબર છે આનો અથӪ શું છે કે ટોકӪ  એ ફરીથી વ՘ેટર  છે. તમામ ટોકӪ  માટે z 
અિભનય કરતા તમામ ટોકӪના તમામ ઘટકોનો સરવાળો 0 છે અને  ટોકӪના તમામ ઘટકોનો સરવાળો 0 છે અને બધાનો સરવાળોx y 
છે  ટોકӪના ઘટકો  અને અહી ંહંુ કձપોનլટ નોટેશનમાં લખી રՑો છંુ આ બે સમીકરણો આ બે  સમીકરણો ઘટક નોટેશનમાં છે z 
તેથી વ՘ેટર લખવાની કોઈ જԁર નથી,  ધારો કે આપણી પાસે કોխલાનર Ԑિԃયા આવնયકપણે છે  એક િવિશՋ પિરિչથિત એક 
કોխલાનર  કોխલાનર ફોસӪ  અને ચાલો કહીએ કે િસչટમ સંતુલન હેઠળ છે તે કેટલાક કહે છે કે  જમે કે બે પિરમાણીય સમչયા 
અિનવાયӪપણે સમչયા બે પિરમાણીય એટલે કે તમામ દળો િԃયા કરી રՑા છે  ચાલો આપણે સમતલ કહીએ અને પછી 2d xy 
અનુવાદ સંતુલન માટે શું થાય  છે  0 ની બરાબર  આનો અથӪ થાય છે 2 શરતો તે આવնયકપણે શું છે તે શું છે ઘટકોનો  f5 x 
સરવાળો 0 ની બરાબર છે અને દળોના ઘટકોનો સરવાળો શૂլય ની બરાબર છે y 
તેથી આ સાર છે  સામાլય રીતે બે િչથિતઓ  અને અને તમાર ેએવી િદશા શોધવાની જԁર છે કે જ ેઆ խલેન પર લંબ છે ըયા ં 2d 
અԟ િવશે કોઈ પિરԔમણ ગિત નથી 
તેથી ટાઉ એ અԟ િવશે માԋ હશે  જ ેઅԟ િવશે  લંબԁપ થી અને પર લંબ છે અӿնય થઈ ӽય છે  tau f1 f1 f2 
તેથી અિનવાયӪપણે તે ફԝ ԋણ શરતો છે જ ેઅિનવાયӪપણે  ઠીક છે  અըયાર ેચાલો આપણે કહીએ કે અમે એક મહըવપૂણӪ કેસ իયાનમાં 
લઈએ છીએ,  ધારો કે બધી વાતોમાંથી કેટલીક આ શરીર પર કાયӪ કરી રહી છે તે અӿնય થઈ ӽય છે હવે તમે કહી શકો છો કે  હંુ આ 
ટોકӪની ગણતરી આદર સાથે કરીશ  કોઈ અլય મૂળ  માટે તે શԞ છે કે શરીરની રોટેશનલ ગિત હશે જવાબ નથી કારણ છે  અમે જોશું 
કે હંુ કેવી રીતે իયાનમાં લઈશ મારી પાસે અમુક તાઉ છે બરાબર છે  આ માટે હંુ તેને રોટેશનલ કહીશ  સતંુલન અિધકાર i 0 rg  
શું તે માլય રહેશે શું તે રહે છે શું તે માլય રહે છે શું તે માլય રહે છે શું તે  માլય રહે છે જો હંુ જોઉં કે મૂળ બદલાય છે જો મૂળ બદલાય છે
તો  તમે તે જોશો કારણ કે તે ખૂબ જ સરળ છે ગણતરી મારી પાસે અહી ંમૂળ છે  અને બળોમાંની એક આ શિԝ છે c  a  b 
અહીનંા બે િબંદુઓ યાદ રાખો કે તે એ એક દંપતી છે જ ેમાઈનસ અિભનય કર ેછે અને તેના પર તે  યાદ રાખશે કે આ બે f f  
સમાંતર હોવા જોઈએ   મારો  મતલબ આ બે રખેાઓ છે  પરંતુ િવԀԺ િદશામાં આ જોડાશે આ  આ િչથિત વે՘ટર છે bi r one 
આ વ՘ેટરને િչથિત વે՘ટર કહેવામાં આવે છે તેવી જ રીતે વ՘ેટર પોિઝશન વ՘ેટર છે  va r1 ob r2 
તેથી આ બે દળો અને ઓછા એક કઠોર શરીર પર એક દંપતી બનાવ ેછે f f  
તેથી હવે ચાલો  અમે આ દંપતીની યુગલ ԟણની ԟણની ગણતરી કરીએ છીએ   આ યુગલની ԟણ શું છે આ છે  બળ  વડે ઓળંગીr1 
માઈનસ વડે વԱા  આ વડે ઓળંગી વાչતવમા ંઅહી ંબળ છે છે  માઈનસ f1  r 2  f f 
તેથી  માર ેઆને અહી ંલખવું જોઈએ નહી,ં ફԝ માઈનસ લખો અને બરાબર આ કંઈ નથી પણ આ તે  છે જ ેઅહી ંથશે આ f f  
બરાબર છે અમ આ જթથો શું છે આ  ઓછા સાથે ԃોસ કરવામાં આવશે સાથે શું છે  થી થી આર 1 ઓછા  r2 r1 f r 2 s 
િԋકોણ  તે હશે આ ԃોસ ની બરાબર છે oab ab ab f 
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તેથી આ સરળ ગણતરી બતાવે છે કે ԧાર ેતમે  દંપતીની ԟણની ગણતરી કરો છો જ ેઉըપિԱથી չવતંԋ હશે  જ ેતમે ફરીથી પસંદ કરો 
છો તે યુગલની ԟણ છે  ઠીક છે ab cross f  
તેથી અમે કહી શકીએ કે આ અનુવાદાԵક સતંુલન મૂળના չથાનથી չવતંԋ છે  
તેથી અનુવાદાԵક માફ કરશો રોટેશનલ ઇિՄિલિԓયમ ઑડી યાદ રાખો કે તે શું છે તે મૂળના չથાનથી  չવતંԋ છે 
તેથી જો કોઈ ચોԜસ શરીર હેઠળ હોય તો   ચોԜસ સકંલન Ԑણાલીના સંદભӪમા ંપિરԔમણ સંતુલન અને પછી તમે શું કરો છો તમે 
મૂળમાં ફેરફાર કરો છો અને તેને જોશો તો પણ તે  એ જ રહેશે જ ેસદેંશ છે અને ઠીક છે હવ ેઅમે શԞ તેટલા િવિવધ કેસોને իયાનમાં  
લઈશું. Ԑથમ કેસ આના જવેો છે.  તમે તેને એક Ԑકારનાં ԍՋાંત તરીકે માની શકો છો અથવા  હંુ તેને એક ઉદાહરણ તરીકે ગણીશ જનેો 
અથӪ છે કે જ ેમૂળભૂત ՚યાલોને હંુ સિળયા માનું છંુ તે સમӽવવું  તે અહી ંઅબ છે અને તમારી પાસે છે  અહી ં પર કેլԍ  આ થોડંુ e c 
છે આ શાિկદક રીતે એક અંતર છે આ એકસમાન ԃોસ સ՘ેશનનો એક સમાન સિળયો છે  હવે આપણે કહીશું કે ըયા ં અિભનય છે af 
અને પછી અહી ંિԃયા છે  
તેથી આ ચોԜસ સિળયા બે દળોને આિધન છે  અહીથંી  હવે ըયા ંકોઈ છે તે આના જવેું ટોકӪ  Ԑેર ેછે આ બળ આ િદશામા ંટોકӪ  f 
Ԑેિરત કરશે  આ ઘિડયાળની િવԀԺ િદશામાં હશે આ ઘિડયાળની િદશામા ંછે તે બંનેને રદ કર ેછે  
તેથી ટાઉ શૂլય બરાબર છે પરંતુ ટાઉ  0 ની બરાબર છે એટલે કે તે  રોટેશનલ ઇિՄિલિԓયમ હેઠળ છે માફ કરશો તો તે રોટેશનલ 
ઇિՄિલિԓયમ હેઠળ છે  અને િસ՛મા ફોસӪ િવશે શું છે કુલ ફોસӪ ટોટલ સોરી બરાબર છે કુલ  ટોટલ  0 ની બરાબર નથી f f f 
હકીકતમાં તે ની બરાબર છે  2f 
તેથી  દેખીતી રીતે શું થશ ેઆ એક કેસ છે ԧાં તે રોટેશનલ ઇિՄિલિԓયમ હેઠળ છે હા  અનુવાદ સંતુલન િવશે શું ના તે ટӬ ાլસિમશન 
પર નથી હવે અમે  અլય કેસને իયાનમાં લઈશું આ અլય કેસ આના જવેો છે અમે સેમને իયાનમાં લઈશું  ઇ સિળયા  અને આ છેડે એક 
છે મારી પાસે એક બળ છે જ ેઆના જવેું કામ કર ેછે ըયા ંબીજંુ બળ છે જ ેઆના જવેું કામ કર ેછે  તે ફરીથી એક દંપતી છે જ ેકડક 
શկદોમાં કહીએ તો તે յયા՚યા છે કે અહી ંકેլԍ છે  હવે માԋ એક જ વչતુ છે જ ેમӱ એક દળની િદશા ઉલટાવી છે આ િકչસામાં શું થશે  
ઉહ િસ՛મા બરાબર  ટોટલ  0 ની બરાબર છે તેઓ િવԀԺ િદશામાં છે f5 f 
તેથી તે અӿնય થઈ ӽય છે જો   કે ટોકӪનો સરવાળો ટોકӪ  ટોટલ જટેલો છે તેના પર કુલ ટોકӪ  શું કામ કર ેછે 
તેથી આ તેની સાથે થશે  આના સંદભӪમા ંઆમાં  ટોકӪ  હશે આ િદશામાં તે ઘિડયાળની િવԀԺ િદશામાં છે તે ઘિડયાળની િવԀԺ  
િદશામા ંછે તે દરકે બળને કારણે ટોકӪ  કરતા 2 ગણો છે 
તેથી આ 0 ની બરાબર નથી  
તેથી િસչટમના અનુવાદાԵક સતંુલન િવશે શું? તે અનુવાદાԵક સતંુલન હેઠળ છે  ԧાર ેિસչટમના રોટેશનલ સંતુલન િવશે શું કહે છે 
કે આ ફરશે નહી ંઅને 
તેથી  આવી પિરિչથિતને એવી િչથિત તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે ԧાં શરીર પાસે  ટӬ ાન નથી  չલેશનલ ગિત આહ ԧાં હંુ માԋ 
અનુવાદાԵક સતંુલન હેઠળ છંુ  જો કે તે ચોԜસ િબદું અને અԟની આસપાસ ફર ેછે આને શુԺ પિરԔમણ કહેવામાં આવે છે  ઠીક છે  
આપણે એક ખાસ કેસ જોશું આ તે છે જનેે લીવર Ԑોկલેમ તરીકે ઓળખવામાં આવે છે  સામાլય લીવર જ ેઆપણે  આનો ઉપયોગ કરો
જનેે ԟણોનો િસԺાંત કહેવામાં આવે છે વાչતવમા ંઆ  શાળામા ંԐારંિભક તબԜામાં પણ ખૂબ જ તըવથી શԁ થાય છે જો કે અમે 
આની ચચાӪ  અનુવાદાԵક સતંુલનના ӿિՋકોણથી અને પિરԔમણના ӿિՋકોણથી કરીશું જથેી મારી પાસે  આના જવેું સરળ લીવર છે.  
શું તમારી પાસે ફૂલԃમ છે આ તે છે જનેે તમે પીવોટ  અથવા ફૂલԃમ તરીકે ઓળખો છો કારણ કે તે ӽણીતું છે  અને આને આધીન છે 
અહી ંએક બળ છે  આ અંતર છે  અને પછી આ અંતર છે  આ િબંદુને આ િબંદુ તરીકે કૉલ કરો  ઠીક  છે અըયાર ેઆ t1 d2 b  
િવભાજન િબંદુ તમે તેને કહી શકો છો વાહ આ ચોԜસ િબદું િવશે હવે શું થાય છે  હવે આ શરીર આ આખા સિળયામાં હશે  આદશӪ 
રીતે કહીએ તો યકૃતમાં કોઈ માસ ન હોવો જોઈએ 
તેથી તે બેદરકાર છે  માસ ible 
તેથી આદશӪ યકૃતમાં નગէռ દળ  હોય છે 
તેથી બે બળો હશે એક બળ અહી ંકામ કરી રՑું છે તેની પાસ ેએક ԟણ આના જવેી હશે તે એક ԟણ  ઘટાડશે આ એક ԟણને f2  
આના જવેી Ԑેિરત કરશે આખર ેતે થશે  ըયા ં સામાլય રીતે તમે શું કરો છો તે આ નીચું ડોમ છે આ િવભાગ નોડમ તરીકે ઓળખાય છે 
આ ભાગ લોડમ તરીકે ઓળખાય છે  લોડ અમ આ એ ટુ વાય લોડમ તરીકે ઓળખાય છે તો પછી આ ԐયԴ તરીકે શું ઓળખાય છે તે
 જુઓ તમે શું કરો છો તે તમે ըયા ંછો  અહી ંએક વજન છે જનેે ઉપાડવાની અથવા ખસેડવાની જԁર છે.  તમારી પાસે અહી ંઅમુક બળ
પર ԐયԴો છે જ ેતમે લાગુ કરવા જઈ રՑા છો ઠીક છે હવે ըયા ંછે  ըયા ંએક દળો કાયӪ કરી રՑા છે 
તેથી આ ચોԜસ  િબંદુ પર Ԑિતિԃયા થશે. ફુલԃમ પરનો સપોટӪ  આ એક વે՘ટર જթથો છે  
તેથી ફુલԃમ પરની  Ԑિતિԃયા એ ફોરԆાઉլડ પરના સપોટӪની સપોટӪ  Ԑિતિԃયા છે  ઠીક છે, તો અનુવાદાԵક સતંુલન  માટે અનુવાદ 
સંતુલન માટે આપણને જનેી જԁર છે તે આ સમાન હોવંુ જોઈએ  વԱા હવે ԟણો લઈ રહી છે હવ ેըયા ંԋણ દળો છે જ ેr f1 f2  
અિનવાયӪપણે કાયӪ કરી રՑાં છે અને પછી  Ԑિતિԃયા તે પણ બળની િવિવધતાની છે હવે આ ચોԜસ િબદું િવશે ԟણો માટે f1 f2 
ԟણો લે છે કે તમે અહી ંશું મેળવો છો  આ ԟણ છે ફરજ છે માં  માં અને આ ઉહ છે કારણ કે તે અનુવાદ f1 f1 d f1 d1  
સંતુલનમાં છે હવે તમે જોશો કે આ  માં ની બરાબર હોવું આવնયક છે f2 d2 
તેથી આ પિરԔમણ સંતુલન માટે આહ માટે છે તમારી પાસે  અનુવાદ સંતુલન માટે આ િչથિત છે તમારી પાસે આ િչથિત છે અને 
તેથી  આ તમે કરી શકો છો જથેી આ  ઑկજ՘ેટ જરાય ફરતું નથી તે સંતુલનમા ંછે તે ન તો આના જવેું ફરતું નથી કે તે  આ રીતે ફરતું 
નથી આ બંને ԟણો એકબીӽ સાથે રદ થઈ રહી છે 
તેથી આમાંથી મારી પાસે બાય છે બરાબર બાય  હેઠળ f1 f2  d2 d1 
તેથી આને યાંિԋક લાભ તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે તે  જુઓ કે આપણે શું જોઈએ છે તે આદશӪ રીતે જો કરતાં ઘણંુ મોટંુ f1 f2 
હોય તો ચાલો કહીએ કે  આ સંતુલન ӽળવવા માટે આપણે આ અંતર હોવંુ જԁરી છે.  2 ઘણો મોટો  તે િવચાર છે 
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તેથી ઘણો નાનો છે અને આ એક સામાլય ԥાન અનુભવ કેլԍ છે  બૅટરી લાઇન ઇનપુટ પિՆમ માટે ઠીક છે હવે અમે d1 
ગુԀըવાકષӪણના કેլԍની િવભાવનામા ંજઈશું ԧાર ે તે સામાլય છે  અનુભવ  કે જો તમારી પાસે નોટબુક અથવા કાડӪબોડӪ  હોય તો દરકે 
յયિԝ તે કરી શકે છે તે  ચોԜસ િબદું પર કોઈ ચોԜસ િબદું પર ԧાં કોઈ તેને ઊભી રીતે પકડી શકે છે  જથેી કરીને આ પરંતુ આ 
પુչતક અથવા કાડӪબોડӪ  તે સંતુિલત છે.  આ કેવી રીતે થાય છે જથેી  છેડા પર Ԑિતિԃયા થવાનું છે આ Ԑિતિԃયા ટોચ પર છે જનેે આપણે
હાથ તરીકે ઓળખીએ છીએ  આ ટીપ પરની Ԑિતિԃયા કુલ વજનના કુલ વજનને સંતુિલત કરવા જઈ રહી  છે.  પչુતકની સામԆી 
અથવા પչુતકની સામԆી ચાલો આપણે કહીએ  કે નોટબુક અનુવાદ સંતુલન હેઠળ છે તે અનુવાદાԵક સતંુલન હેઠળ છે  એટલું જ નહી ં
તે રોટેશનલ સંતુલન હેઠળ પણ છે શા માટે અլયથા જો ըયા ં અલગ અલગ હોય તો  અહી ંઅિભનય કરતા તેઓ આની જમે rces 
ઝુકી શકે છે અથવા આ રીતે ઝુકી શકે છે તે થઈ રՑું નથી  
તેથી ઉહ તે અસંતુિલત ટોકӪને કારણે નથી જો ըયા ંએક હશે તો તે નમશે 
તેથી  શું થાય છે તે ગુԀըવાકષӪણનું કેլԍ છે આ હવે આપણે છીએ  ગુԀըવાકષӪણના કેլԍ તરીકે જનેે ઓળખવામાં આવે છે તે 
յયા՚યાિયત કરો  ગԀુըવાકષӪણનું કેլԍ એવું િչથત છે કે ગુԀըવાકષӪણના શરીરના કેլԍ પરનો કુલ ટોકӪ  એવો  િչથત છે કે બળોને cg 
કારણે શરીર પરનો કુલ ટોકӪ  આપણે કહીએ કે ըયા ંએક  યુવાન છે ըયા ંબીજંુ કંઈક વગેર ેછે g  m2g 
તેથી કુલ ટોકӪ  િવિવધ દળોને કારણે તેઓ  સંતુિલત કર ેછે તેઓ રદ કર ેછે અને 
તેથી ટોકӪ  બરાબર છે  ઉપરના સરવાળો iri 
તેથી આ એક વે՘ટર  બરાબર છે જ ે આ ચોԜસ િબદું પર જ ેપણ દળ છે તેની સાથે પાર કર ેછે અને Ԑવેગ  ગુԀըવાકષӪણ કે જ ે શૂլય ની
બરાબર છે 
તેથી થાય છે શરીરના ગુԀըવાકષӪણનું કેլԍ તે િબંદુ છે ԧાં  શરીર પર કુલ ગԀુըવાકષӪણ ટોકӪ  શլૂય છે 
તેથી ગુԀըવાકષӪણના કેլԍની આ յયા՚યા છે કુલ  ગુԀըવાકષӪણ ટોકӪ  એસી  શરીર પરની િટંગ 0 ની બરાબર હોવી જોઈએ અને 
તેથી આહ રી અને Ӿ  એકબીӽને લંબԁપ છે 
તેથી આવնયકપણે તમારી પાસે સાથ ેબાકી છે અથવા સરવાળો શլૂય બરાબર છે આ તબԜે કોઈ એવું િવચારશે કે આ દળના mi 
કેլԍ જવેું જ છે  પરંતુ યાદ નથી કે  સમૂહની յયા՚યાનું કેլԍ એ છે કે આ જթથાને કુલ દળ વડે િવભાિજત કરવામાં આવે છે, જો કે જો 
મૂળ શરીરના  દળનું કેլԍ હોય તો તે સમાન જ હશે, જો મૂળ દળનું કેլԍ હશે.  શરીરનું પછી તે સમાન બનશે તો શું થાય છે કે  દળનું કેլԍ
અને ગુԀըવાકષӪણનું કેլԍ બંને એકસરખા બનશે જો શરીર  એકસમાન ગુԀըવાકષӪણ ԟેԋને આિધન હશે જથેી દળનું કેլԍ  સમાન 
ગુԀըવાકષӪણ ԟેԋમા ંગુԀըવાકષӪણના કેլԍની જમે હવે  જો બીӾ બાજુ જો િબંદુથી િબંદુ સુધી બદલાય છે  જો તે િબંદુથી િબંદુ g g 
સુધી ӽય છે તો પછી દળનું કેլԍ અને ગુԀըવાકષӪણનું કેլԍ  અંદર ન ӽય હવે કેવી રીતે છે? શરીરનું ગુԀըવાકષӪણ કેլԍ ડી  નԜી કયુӭ કે 
તે ફરીથી એક ખૂબ જ Ԑમાણભૂત છે.  એક ધારો કે મારી પાસે કાડӪબોડӪ  અથવા કંઈક છે અને હંુ ગુԀըવાકષӪણનું કેլԍ શોધવા માંગુ છંુ, 
તેથી  આ એક ખૂબ જ Ԑમાણભૂત Ԑિԃયા છે જ ેતમે કરો છો શું તમે તેને કોઈ ચોԜસ  િબંદુથી સչપેլડ કરો છો અને કોઈ ચોԜસ 
િબંદુથી સչપેլડ કરો છો.  આ િબંદુ એક છે 
તેથી  આખું વજન આની સાથે કાયӪ કરવા જઈ રՑું છે જોકે 
તેથી તે આ િદશામા ંહશે  હવ ેતમે કોઈ અլય િબંદુ બી લો અને તેને ફરીથી չથિગત કરો  અમ પછી  તેનું વજન આ સાથે કાયӪ કરશે 
ԧાર ેતમે તેને આ રીતે મૂકશો ըયાર ે ԧાર ેતમે આ આખા શરીરને ઠીક કરો છો ըયાર ેતેને િબંદુ િવશે ઠીક કરો, તે જ રીતે તમે b 
જોશો કે  િવિવધ રખેાઓ છેદે છે ધારો કે મારી પાસે અહી ંબીજો િબંદુ છે અને આમ કરો  c 
તેથી આ ગુԀըવાકષӪણનું કેլԍ છે 
તેથી આ શરીરનું છે  ઠીક છે  અમે એક ԍՋાંત  બનાવીશું જ ેતમે એક સરળ સમչયાનું િનરાકરણ કરશો અને તે  ઉદાહરણ o cg 
તરીકે તમે તેને િવિવધ િવભાવનાઓ તરીકે ગણી શકો છો જનેી સાથ ેસંકળાયેલા છે 
તેથી મારી પાસે આ છેડે એક સિળયો છે  હંુ તેને આ છેડા તરીકે કૉલ કરીશ  તે ըયા ં તરીકે  અહી ંએક પીવટ છે  અહી ંએક b k1 
પીવટ છે તે չપՋ છે કે અહી ંԐિતિԃયા થશે  આ છે આ છે k2 r1 r2  r2 
તેથી આ ઇլડી અમ મારી પાસે શરીરનું સીӾ છે  
તેથી આ ઉહ Ӿ છે વજન નીચે કાયӪ કરશે.  આપણે કહીએ છીએ કે આ વજન એ  વજન છે યાદ રાખો સમૂહ ગણો વજન એ 
ગુԀըવાકષӪણને લીધે સમૂહ ગણો Ԑવેગ છે તે 4 છે  તો મારી પાસે આ ચોԜસ િબદું પર બીજંુ વજન છે ચાલો કહીએ કે આ િબંદુ p  p 
છે ըયા ંએક વજન છે આ છે  ગણો છે ઠીક છે  હવે અને એ િપવટ અથવા છરીની ધાર છે જ ેપણ રીતેw1  w1 q1  6 g k1 k2 
તમે લેવા માંગો છો  તેમાં થોડા પિરમાણો આપવામાં આյયા છે હંુ չપՋ કરીશ કે  એ 70 સેિլટમીટર છે એટલે કે સિળયાની લંબાઈab 
પછી અગાગ છે કારણ કે આ છે ગુԀըવાકષӪણનું કેլԍ 35 સિેլટમીટર  જમણે અને  સેિլટમીટર આપવામાં આյયું છે  ap 30 
તેથી દેખીતી રીતે પાંચ સેિլટમીટર  બરાબર હશે તો પછી આપણને ચોԜસ અંતરની જԁર છે આ pg ak1 kk1  aka 1 
બરાબર છે અને બરાબર એ છરીનું չથાન છે  ધાર 10 સેિլટમીટર છે  ak1 bk2 
તેથી આપણે ӽણીએ છીએ કે શું  છે અને બરાબર બરાબર છે k1 g k2 g  k1 g k 2 g 
તેથી 35 ઓછા 10 એ 25 સિેլટમીટર  છે અըયાર ેઆપણી પાસે તે અનુવાદાԵક સતંુલન હેઠળ છે 
તેથી ઉપરની તરફ કામ કરતા દળો  અને નીચેની તરફ કામ કરતા દળો સમાન હોવા જોઈએ r1 r2 
તેથી અનુવાદાԵક  સંતુલન  સચૂવે છે કે એક વԱા બે  બે Ԑિતિԃયાઓ વԱા ની બરાબર હોવી જોઈએ જથેી આપણી r r w 1 w 
પાસે આ હોઈ શકે 
તેથી વԱા બરાબર છે 6 છે 4 r 1 r  2   w 1 w 
તેથી 10 ઠીક છે આ એક સમીકરણ છે  પછી હંુ કરીશ  રોટેશનલ ઇિՄિલԓીયમ ડેճટા માટે િવશે ԟણો લેવા માટે હવે તે એક g g 
તરીકે લેબલ કરો  હવે તે ઘિડયાળની િદશામા ંહશે ԧાર ેઆ ઘિડયાળની િવԀԺ િદશામાં હશે  અને આદર સાથે આપણે w1 g 
િબંદુના સંદભӪમા ંԟણો લઈ રՑા છીએ  
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તેથી આ  આ િદશામાં ફરશે 
તેથી ઓછા કરો વԱા નું માં હવે આ વԱા  અહી ંએક કામ કર ે છે જ ે મા ંતમામ ԟણોનો r1 k1g  r2 r2 k2g  w1 pg 
સરવાળો 0 છે  જથેી આપણે સં՚યાઓને બદલી શકીએ આ છે  0.25 મીટરમા ં છે  0.25 મીટર માԋ છે  અહી ં5 k 2 g p 1 g 
સેિլટમીટર સેિլટમીટર છે p 1 g 5 
તેથી આનાથી 0.05  મીટર છે તમને એક સમીકરણ મળશે ઓછા બરાબર 1.2  કડક શկદોમાં કહીએ તો, જો માર ેએકમોr1 r2 g 
લખવા હોય તો માર ેઅહી ંլયુટન લખવા જોઈએ અને  થોડંુ થોડંુ  અંકગિણત સામેલ છે  હવે આ બે સમીકરણોમાંથી  તમે ગણતરી કરી 
શકો છો એક અને બે એક  બરાબર છે જો મારી પાસે આ બે સમીકરણો હોય તો  એક હોય તો તમને મળશે કે ըયાથંી બે r r r r 

એક બરાબર અિગયાર પોઈլટ બે પછી լયૂટન હશે અને બરાબર  43.12 լયૂટન સլેટર બરાબર છે r r1  54.88 r2 
તેથી આ Ԑકારની સમչયાઓ કરવી ખૂબ જ સરળ છે જ ેતમાર ેકરવાની જԁર છે તે  વધુ સારી રીતે થશે નહી ં
તેથી તમાર ેઆ Ԑકારની સમչયાઓ માટે જ ેકરવાની જԁર છે તે  લખવાનું છે  દળો માટે સંતુલન સમીકરણો અને િબંદુઓ માટે સંતુલન
સમીકરણો લખો  જમે કે અનુવાદ સંતુલન િչથિત અને રોટેશનલ સંતુલન િչથિત ԧાર ે તમે લો છો ԧાર ેતમે રોટેશનલ સંતુલન િչથિત
લખો છો ըયાર ેતમાર ે  યો՛ય િબંદુ િવશે ચચાӪ કરવાની જԁર છે  અહી ંતમાԀં બીજગિણત સરળ હશે અને  હવે અમે એક િચԋને w 
બીӾ સમչયા પર િવચાર કરીશું  પરંતુ તેમાં િવિવધ Ԑકારની સમչયાઓ સામેલ છે જ ેપરીԟામાં વારંવાર પૂછવામાં આવે છે.  િવિવધ 
વչતુઓ પૂછી શકાય છે એક સીડીની સમչયા છે જનેે હંુ એક ઉદાહરણ તરીકે કહીશ  અથવા  સમչયા  તેને સમչયા તરીકે ગણી શકે છે 
અથવા ઉદાહરણ તરીકે આ તે છે જ ેિનસરણીની સમչયા  તરફ દોરી ગઈ છે 
તેથી પિરિչથિત એવી છે કે મારી પાસે એક િદવાલ છે  મારી પાસે એક િનસરણી છે અહી ંઆ િનસરણી છે િનસરણી છે અબ િદવાલ 
સરળ  છે િદવાલ સરળ છે ԧાર ે ծલોર રફ છે  હંુ આ પણ ખરબચડી હોઈ શકંુ છંુ આ પણ չમૂથ આ કરશે  
તેથી આ િબંદુ હંુ તેને તરીકે કહીશ આ છે  આ િબંદુને તરીકે કૉલ કરો  જથેી વજન મા ંનીચેની તરફ કાયӪ કરશે અને  હવે d c c m 
િવિવધ બળો શું છે અિભનય એ છે કે પહેલા આપણે  ખૂબ જ չપՋ રીતે չકેચ બનાવવું જોઈએ અને ખૂબ જ չપՋ રીતે સૂચવવું જોઈએ 
પછી ટોકӪની િદશાઓ પણ  ખૂબ չપՋ રીતે સૂચવો  કારણ કે િદવાલ સરળ છે ըયા ંએક Ԑિતિԃયા હશે  અહી ંહંુ તેને તરીકે n2 
બોલાવીશ  મને જԁર છે  કારણસર થોડો લાંબો સમય રાખવા માટે તમને ՚યાલ આવશે કે આ શા માટે છે,  કારણ કે તે અહી ંcn2 
રફ છે જ ેથાય છે  શું તમારી પાસે અહી ંઘષӪણ બળ  છે અને આ તે  છે જ ેծલોરની સામાլય Ԑિતિԃયા હશે.  િનસરણી હવે  આ બે f 
દળોને એકમાં જોડી શકાય છે મારો મતલબ છે કે માર ેતે ખૂબ જ չપՋ રીતે સૂચવવાની જԁર નથી,  
તેથી  આ તે જ હશે જ ેઆ ચોԜસ છે જ ેબનવાનું છે  માફ કરશો મને આ કરવાની જԁર છે  હવે છે  ԧાર ેસંતુલન માટે ԧાર ેહંુ f 
આનું ઉըપાદન કԀં છંુ ԧાર ેઆ બળ ઉըપՂ થાય છે ըયાર ે તેઓએ ચોԜસ િબદુંએ મળવંુ જોઈએ નહી ંકે ખરાબ રખેાકૃિત અને આ 
િબંદુને હંુ કહીશ કે  તેઓ ըયા ંકેમ મળવા જોઈએ તે િકչસામાં શું થાય છે જો તેઓ ન કર ે શું થશે તે મળવંુ જોઈએ નહી ંકારણ કે  જો 
તેઓ મળે તો શું થશે આ ચોԜસ િબદું િવશેના તમામ ટોકӪ   શլૂય હશે 
તેથી તે ખરખેર પિરԔમણ સંતુલન હેઠળ હશે અને તે પણ નીચે છે  આપણે જોશું કે ની લંબાઈ  બરાબર છે.  આ કોણને થીટા ab 
ડબճયુ કહે છે  કોણ સીડી વડે બનાવેલ એગંલને  ծલોર સાથે િથટા જમણી બાજુએ છે hich 
તેથી શું છે વાչતવમા ં એ બીજંુ કંઈ નથી પરંતુ રડેના પગ પર  ծલોરની ծલોરની Ԑિતિԃયાની Ԑિતિԃયાની Ԑિતિԃયા છે બરાબર f f 
હવે ચાલો વકӪઆઉટ કરીએ તે નીચે છે  તે અનુવાદાԵક સતંુલન હેઠળ છે અને રોટેશનલ સંતુલન હેઠળ પણ છે  
તેથી અનુવાદાԵક સતંુલન સૂચવે છે કે તમામ દળોનો િસ՛મા શլૂય સમાન છે  ԋીજંુ શું દળો કાયӪ કર ેછે તે  આપણી પાસે હશે કારણ કે 
આપણી પાસે બે Ԑકારના દળો હોઈ શકે છે એક આડી િદશામાં  એક સાથે  ઊભી િદશા 
તેથી આપણે તેને બે સમીકરણો તરીકે ધરાવીશું  અને તમામ નો સરવાળો શլૂય એફ બરાબર છે નું શૂլય બરાબર છે અથӪ  એ fy x 
થાય છે કે ըયા ંમાԋ બે દળો છે ઉહ આડી િદશા સાથેના દળો  એક બળ છે જનેા પર તે કાયӪ કર ેછે  ըયા ંએક બીજંુ બળ છે જનેું n2 a 
નામ છે ઘષӪણ બળ  જ ે પર કાયӪ કર ેછે f b 
તેથી બરાબર છે િદશામા ંકામ કરતા દળો િવશે શું  માԋ બે એક ઉહ િનસરણીનું વજન છે જ ે ગુԀըવાકષӪણના કેլԍમા ંકાયӪ f n2 y 
કરવું અને  આ ચોԜસ િબદું પર Ԑિતિԃયા એ સચૂવે છે કે સમાન છે બે મહըવપૂણӪ સમીકરણો  અમે જ ેકયુӭ છે તે અનુવાદ n1 mg 
સંતુલનનો ઉપયોગ કરવા માટે છે હવે વધુ કંઈ નથી  હવે રોટેશનલ સંતુલન  
તેથી તમામ ટોકӪનો સરવાળો હંુ કયા િબંદુની ગણતરી કરવા માંગુ છંુ તેના િવશે 0 ની બરાબર હોવી જોઈએ અને હંુ  ગણતરી કરવા 
માગંુ છંુ કે જ ે િવશે વાત કર ેછે અને b 
તેથી હંુ કહીશ કે ઉહ  િબંદુ િવશે તમે કોઈપણ િબંદુ પસંદ કરી શકો છો જ ેતમે પહેલાથી જોઈ શકો છો અમે તેને પહેલેથી જ જોઈ b 
લીધું છે પછી શું  થશ ેપછી આ આમાં ફરશે ઉહ શરીરનું વજન આ િદશામાં  ઘિડયાળના કાટંાની િદશામા ંફરશે ԧાર ેઆ તેને n2 
ઘિડયાળની િવԀԺ િદશામાં ઘિડયાળની િવԀԺ િદશામાં ફેરવશે   જથેી આ ચોԜસ િબદુંથી કાટખૂણેના પગમાં મા ં તે  mg mg 
બરાબર હશે આ લંબાઈ આહ બાય 2 આ આખી લંબાઈ બાય 2 આ બાય 2 કોસ થીટા  ઓછા માં  મા ંઆહ મӱ l l l n2 n2 
શું કયુӭ માર ેપેપӲ છોડવું જોઈએ  આના સંદભӪમા ંતે  સાઈન થીટામાં આખી વչતુ હશે આ લંબાઈ સાઈન થીટા માં સાઈન થીટા માં l 
સાઈન થીટા  એ શૂլય બરાબર છે 
તેથી મારી પાસે છે બરાબર છે હંુ આ બરાબર છે  હંુ ӽણંુ છંુ કે તે પહેલાથી જ અહી ં ની બરાબર છે  તે કોટ થીટામાં 2 n2 n2 f 
સુધીમાં બરાબર હશે  હવે હંુ ӽણંુ છંુ કે શું છે હંુ ӽણંુ છંુ શું છે mg n1 n2 
તેથી હંુ ગણતરી કરી શકંુ છંુ  કે કુલ બળ શું છે એ જટેલું જ છે f n2 
તેથી કુલ બળ શું છે કુલ  બળ ખરખેર તે તેની Ԑિતિԃયા છે સીડીના પગ પરનો ծલોર આ  ના વગӪમૂળની બરાબર હશે કારણ કે આah 
ચોԜસ આકૃિતમાંથી આ ચોԜસ આકૃિત મારી પાસે અહી ં ચોરસ  વԱા ચોરસ છે આ ચોરસ વԱા  ચોરસ આ n1 f n1 n2 n1 
ની બરાબર છે  չՄેર એ չՄેર  1 વԱા  չՄેર થીટા બાય 4 છે mg cos 
તેથી આ બીજંુ કંઈ નથી પરંતુ  4 વԱા չՄેર થીટાના વગӪમૂળમાં વડે ભા՛યા આ બળની તીԙતા છે  તમે થોડી ગણતરી cos mg 2 
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પણ કરી શકો છો  િદશા શું છે  બળની િદશા  બળનું શું આપેલ છે ધારો કે આ ચોԜસ િબદુંએ આ મળવા જઈ રՑું છે  માર ેઅમુક નામ
આપવાની જԁર છે 
તેથી  બળની િદશા Ԑિતિԃયાની િદશા અને Ԑવાહ Ԑિતિԃયા ની Ԑિતિԃયાની જમણી િદશા આ કોણ Հારા આપવામાં આવે છેr ah 
 ઓબે  તેની ગણતરી થોડી ભૂિમિતથી પણ કરી શકાય છે અને  હવે  આપણે વધુ એક ઉદાહરણ પર િવચાર કરીશું  હવે આ એક 
સામાլય સમչયા છે સીડીની સમչયા એ બીӾ લાԟિણક સમչયા  છે જનેે આપણે કહીએ છીએ કારણ કે તમે ઝોક પર ભાર ેկલોક 
રાખો છો. խલેન આ Ԑકારની સમչયાઓને ઢોળાવવાળા խલેન તરીકે ઓળખવામાં આવે છે જનેે  આપણે ઝોકનું խલેન કહીશું  અને  મને 
માફ કરશો હંુ તેને  կલોક અથવા կલો՘સ તરીકે કહીશ જ ેઅમુક ઝોકવાળા խલેન પર મૂકવામાં આવે છે, આ બીӾ લાԟિણક સમչયા 
મને ચાલો હંુ સમչયા લખીશ નહી ંપરંતુ  હંુ કરીશ  તેની ભૌિતક િવԥાન ઓિફસનું આ રીતે વણӪન કરો મારી પાસે એક વળેલું խલેન છે  
આ થીટા છે અને મારી પાસે એક կલોક છે જ ેતેના પર મૂકવામાં આવે છે  એ կલોકની ઊંચાઈ છે અને կલોકની  કહેવાતી લંબાઈ h 
અથવા կલોકની બાજુ  બરાબર છે, વજન ગુԀըવાકષӪણના કેլԍમાથંી કાયӪ કરશે આ હશે  આ કદાચ હંુ તેને થોડો ઘટાડીશ  k  mg 
અને આને બે િદશામા ંઉકેલી શકાય છે  આ છે  અને આ હશે  સાઈન થીટા આ સાઈન થીટામા ંએમજ ેછે  mg cos theta mg 
ઠીક છે એક  હવે ԧાર ેઆપણે કહીએ કે ધારો કે આ િવિશՋ વલણવાળા િવમાનને તમે આ રદબાતલની આસપાસ ફેરવી શકો છો  તો
મને કહેવા દો કે પછી આ խલેન આ ચોԜસ ટોચનો ભાગ આના જવેો એકԀપ થશ.ે  પછી կલોક તેના પર મૂકવામા ંઆવે છે  હવે હંુ 
ફેરવી શકંુ છંુ તે ચાલો આપણે કહીએ કે હંુ ઝોકવાળા խલેનને ફેરવી શકંુ છંુ.  એટલે કે ԧાર ેկલોક ծલોર પર હોય ըયાર ેએગંલ થીટા 
વધારી શકાય છે નીચેની તરફ કાયӪ  કરશે  Ԑિતિԃયા પણ કાયӪ કરશે  સામાլય Ԑિતિԃયા હવ ેઅહી ંહશે  જો હંુ ફેરવતો રહીશ  આ mg 
સમયે શું થશે એવી પિરિչથિત છે ԧાર ેઆ կલોક  પથરી શકે છે ԧાર ેկલોક તોડી નાખશે ըયાર ેઆ સામાլય Ԑિતિԃયા હવ ે ના cg 
કેլԍ Հારા કાયӪ કરશે નહી ં 
તેથી સામાլય Ԑિતિԃયા અլય કોઈ િબંદુએ  હશે જ ેઆ હશે   ԧાર ેતમે કોઈ ચોԜસ િબદું પર પહોચંો ըયાર ેતમે ફરતા રહો છો ըયાર ે
આપણે કહીએ કે આ ચાલશે n 
તેથી આ  અંતર આપણે તેને કહીશું કારણ કે આ અંતર એ ઉըપՂ કરશે જથેી તમે չપՋપણે ӽણી શકશો કે  આ અંતર તેને xi i  x
તરીકે બોલાવશે જથેી આહ આ લાઇનથી આ તરફ ની અરӾનું િબંદુ િશծટ  થશ ેઅને ԧાર ે આ ચોԜસ બાજુ સાથે બરાબર n n 
એકԀપ થાય ըયાર ેશરીર નીચે પડી જશે  ઠીક છે હવે આ Ԑકારની સમչયાઓ આ કરી શકાય છે હંુ તેને એક તરીકે કહીશ  આ િબંદુને 
હંુ આ િબંદુ તરીકે કૉલ કરીશ, હંુ તેને તરીકે કૉલ કરીશ  આટલું જ માર ેહવે જԁર પડશે હંુ લખીશ કે կલોકમા ંબે વલણો છે  એક  b 
կલોક નીચે չલાઇડ કરી શકે છે તે અનુવાદની ગિત છે જ ેկલોક નીચે չલાઇડ કરી શકે છે  
તેથી એક  અનુવાદાԵક સતંુલન માટે લખી શકો છો નો અનુવાદ સંતુલન  િસ՛મા 0 ની બરાબર હોવો જોઈએ પછી રોટેશનલ f 
સંતુલન અમે નથી ઇ՞છતા કે આ ગબડી ӽય  
તેથી બધા ટોકӪના િસ՛મા હંુ તેને ચોԜસ િબદું િવશે લઈ શકંુ છંુ  તેને િવશે લેવા માટે  આ ની બરાબર હોવું જોઈએ હંુ આ િવશેc ci 
વાત કરવા જઈ રՑો છંુ.  હવે અનુવાદ સંતુલન િવશે શું છે તેનો અથӪ શું છે તેનો અથӪ એ છે  કે Ԑથમ આડા દળો શું છે િવિવધ આડા 
દળોનો  અથӪ આડી બાજુનો અથӪ આડો છે.  આ կલોકનું અહી ંએક ઘષӪણ બળ છે f  
તેથી આ આની બરાબર હોવું જોઈએ આ એકમાԋ બળ છે જ ેઆ િદશામા ંકાયӪ કરી રՑું  છે   આ િદશામાં જુઓ f mg sin 
theta 
તેથી બરાબર  પછી આના બરાબર છે  એ ની બરાબર છે  હવે િવશેના f mg sine theta  n n mg cos theta c 
િવચારો િવશે શું તે બરાબર  હશે આ િબંદુ િવશે ટોકӪ  હશે જ ેઆ માં દશાӪવે છે કે આ ની બરાબર હોવું જોઈએ  અને તે c n r f 
પણ બનાવશે  એક ટોકӪ  મા ં મા ંલંબ અંતર અહીથંી બે  f f h 
તેથી આ ԋણ સમીકરણોમાંથી આ બે માંથી આપણે ચચાӪ કરી શકીએ છીએ  કે ટોચની િલંક Ԟાર ેથશે શું  չલાઇિડંગ અથવા eq 
չલાઇિડંગ પહેલાં ટૉપિલંગ થઈ શકે છે.  નીચે ઉતાયાӪ વગર չથળ બનાવો વગેર ે જથેી આવી િવિવધ પિરિչથિતઓ સમչયા સԋની ચચાӪ
કરશે આભાર 
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