
ਅਸੀ ਂਸਰੀਰਾਂ 'ਤੇ ਬਲਾਂ 'ਤੇ ਆਪਣੀ ਚਰਚਾ ਨੰੂ ਜਾਰੀ ਰਖੱਾਂਗੇ ਅਸੀ ਂਕੁਝ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਵੱਲ ਿਧਆਨ ਦੇਵਾਂਗੇ ਅਤੇ ਅੱਜ ਇੱਕ ਜਾਂ ਦੋ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਦੇਖਣ ਦੇ 
ਨਾਲ-ਨਾਲ ਮ୊ ਕੀ ਕਰਨ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ, ਮ୊ ਕੁਝ ਦੇ ਨਾਲ ਇਕਸਾਰ ਸਰਕੂਲਰ ਮੋਸ਼ਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਨੰੂ ਵੀ ਦੇਖਾਂਗਾ। ਉਦਾਹਰਨਾਂ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਟ୥ੈਕ 'ਤੇ ਇੱਕ 
ਕਾਰ ਦੇ ਿਖਸਕਣ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਅਤੇ ਉਥੇੱ ਰਗੜ ਦੀ ਭੂਿਮਕਾ ਦੀ ਿਵਆਿਖਆ ਕਰਾਂਗੇ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਸਮੱਿਸਆ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਤਾਰਾਂ ਦਆੁਰਾ ਜੁੜੇ ਮਲਟੀਪਲ 
ਬਾਡੀਜ਼ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਸਧਾਰਨ ਉਦਾਹਰਣ ਲਵਾਂਗੇ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ। ਰਗੜ ਰਿਹਤ ਸਾਰਣੀ ਿਜਸ 'ਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਪੁੰਜ m 
ਇਕ ਪੁੰਜ ਦੋ ਪੁੰਜ ਿਤੰਨ ਹਨ, ਇਹ ਤਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਅਤੇ ਪੁੰਜ ਿਤੰਨ 'ਤੇ ਸਟਿਰੰਗ ਨੰੂ ਿਤੰਨ ਦੇ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਿਖੱਿਚਆ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ, m m m t 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੰੂ ਜੋ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਉਹ ਪੁੰਜ ਇਕ ਹੈ। ਚਲੋ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ 10 ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਪੁੰਜ ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਪੁੰਜ ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਸਾਰੇ ਤਾਰਾਂ m m 2 20 m 3 30 
ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਸਾਨੰੂ ਜੋ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਉਹ ਹੈ ਿਤੰਨ ਇੱਕ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿਖੱਿਚਆ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਨਊਟਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ m t 3 100 
ਇਸਲਈ 100 ਿਨਊਟਨ ਬਲ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦੇ ਬਲਾਕ 'ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਉਹ ਸਾਰ ੇਿਹਲਾ ਰਹੇ ਹਨ ਇਹ ਇੱਕ ਰਗੜ-ਰਿਹਤ ਸੰਪਰਕ ਹੈ ਸਾਨੰੂ ਧੁਰਾ 
ਲੱਭਣਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਸਮੱਿਸਆ ਿਵੱਚ ਲੱਭਣਾ ਹੈ ਉਹ ਹੈ ਬਲਾਕਾਂ ਦੇ ਪ୥ਵੇਗ ਅਤੇ ਬਲ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣਾ ਜੋ ਇੱਕ ਅਤੇ ਦੋ ਨੰੂ ਜੋੜਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਦੋ ਨੰੂ m m m 
ਜੋੜਨ ਵਾਲੀ ਸਟਿਰੰਗ । ਅਤੇ ਿਤੰਨ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਸਾਨੰੂ ਇਸ ਸਿਟ୥ੰਗ ਿਵੱਚ ਬਲ ਅਤੇ ਇਸ ਸਿਟ୥ੰਗ ਿਵੱਚ ਬਲ ਲੱਭਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸੇ ਸਮୈ ਸਾਨੰੂ ਹਣੁ ਬਲਾਕਾਂ ਦੀ f 
ਪ୥ਵੇਗ ਨੰੂ ਲੱਭਣਾ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਸਿਟ୥ੰਗ ਅਟੁੱਟ ਹਨ , ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਲੰਬਾਈ ਸਿਥਰ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਲੰਬਾਈਆਂ ਸਿਥਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਬਲਾਕ ਇੱਕ ਦੋ ਅਤੇ ਿਤੰਨ 
ਦਆੁਰਾ ਭੇਜੀ ਗਈ ਦਰੂੀ ਇੱਕੋ ਿਜਹੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਸਾਨੰੂ ਜੋ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਉਹ ਹੈ ਬਲਾਕ ਇੱਕ ਦਾ ਪ୥ਵੇਗ ਬਲਾਕ ਦੋ ਦੇ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਬਲਾਕ ਿਤੰਨ 
ਦੇ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਗਤੀਸ਼ੀਲ ਰਕੁਾਵਟ ਕਿਹ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। ਅਸੀ ਂਇਸ ਬਹ-ੁਸਰੀਰ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ 'ਤੇ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਸਾਨੰੂ ਿਤੰਨ 
ਸਰੀਰਾਂ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਿਤੰਨ ਪ୥ਵੇਗ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਪਰ ਿਕਉਿਂਕ ਉਹ ਅਟੁੱਟ ਤਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਪ୥ਵੇਗ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਇਸਲਈ ਬਰਾਬਰ a1 a2
ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। a3 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਕੀਨੇਮੈਿਟਕਸ ਸਾਨੰੂ ਦੱਸਦੀ ਹੈ ਹਣੁ ਤੁਸੀ ਂਸੋਚ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਅੱਜ ਨਹੀ ਂਹਰ ਵਾਰ ਅਿਜਹਾ ਹੋਵੇਗਾ ਪਰ ਅਗਲੀ ਕਲਾਸ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਇੱਕ 
ਸਮੱਿਸਆ ਦੇਖਾਂਗੇ ਿਜੱਥੇ ਸਾਡੇ ਸਰੀਰ ਤਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਅਤੇ ਿਜੱਥੇ ਪ୥ਵੇਗ ਬਰਾਬਰ ਨਹੀ ਂਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਅੱਜ ਆਹ ਅਸੀ ਂਿਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਹੀ ਸਧਾਰਨ 
ਉਦਾਹਰਨ 'ਤੇ ਿਵਚਾਰ ਕਰਾਂਗੇ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਸਾਰੇ ਿਤੰਨ ਪ୥ਵੇਗ ਬਰਾਬਰ ਹਨ, 
ਇਸ ਲਈ ਹਣੁ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਕਸੇ ਵੀ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਹੱਲ ਕਰਨ ਲਈ ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਅਸੀ ਂਫ୥ੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਬਣਾਵਾਂਗੇ ਤਾਂ ਆਓ ਇਸ ਗੱਲ ਨੰੂ ਿਧਆਨ ਿਵੱਚ ਰੱਖਣਾ 
ਸ਼ੁਰ ੂਕਰੀਏ ਿਕ ਇਹ ਸਾਡੀ ਅਸਲੀ ਪ୥ਣਾਲੀ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇਸ ਬਲ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ। ਿਜਵୈ ਿਕ ਟੀ ਿਤੰਨ ਇਹ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਹੈ ਇਹ ਸਰੀਰ ਦੋ ਹੈ ਇਹ ਸਰੀਰ ਿਤੰਨ ਹੈ ਅਤੇ 
ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਟ୥ੰਗ ਹੈ ਇਹ ਵੀ ਇੱਕ ਸਤਰ ਹੈ ਤਾਂ ਚਲੋ ਫ୥ੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਨੰੂ ਡਰਾਇੰਗ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰੀਏ ਮ୊ ਸਰੀਰ ਿਤੰਨ 'ਤੇ ਸਰੀਰ ਿਤੰਨ ਦਾ ਮੁਫਤ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ 
ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਬਲ ਹੈ ਦਆੁਰਾ ਸਾਨੰੂ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦੀ ਸਤਰ ਿਵੱਚ ਿਫਰ ਸਰੀਰ ਦਾ ਭਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਸੰਪਰਕ 'ਤੇ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਜ਼ਮੀਨ ਤୌ ਆਮ t3 
ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਕੋਈ ਰਗੜ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਲੇਟਵੀ ਂਬਲ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਸਰਫ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਬਲ ਜੋ ਥੀ ਸਤਰ s 
ਲਾਗੂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਆਓ ਇਸ ਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਿਕ ਹਣੁ ਪਤਾ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਬਾਡੀ 3 ਦਾ ਫਰੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਲਖਦਾ ਹਾਂt2 
ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਅਤੇ ਭਾਰ ਇੱਕ ਦਜੂੇ ਨੰੂ ਸੰਤੁਿਲਤ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਉਹ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਜੋ ਸਾਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾ 'ਤੇ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂy x 
ਿਮਲਦਾ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਘਟਾਓ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸ਼ੁੱਧ ਬਲ ਹੈ ਇਹ ਗੁਣਾ 3 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਉਹ ਸਮੀਕਰਨ t 3 t 2 x m 3 
ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹਾਂ। ਪਿਹਲਾਂ ਫ୥ੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਮ୊ ਸਮੀਕਰਨ ਿਲਖਦਾ ਹਾਂ ਹਣੁ ਆਪਾਂ ਬਾਡੀ ਦੋ 'ਤੇ ਬਾਡੀ ਦੋ ਦਾ ਫ୥ੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਿਖੱਚੀਏ ਜੋ i 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਬਾਡੀ ਟ ੂਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਮੈਨੰੂ ਇਸਨੰੂ ਥ୥ੀ ਜੀ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਦਾ ਭਾਰ ਹੈ। ਬੌਡੀ ਦੋ ਐਕਿਟੰਗ ਦੋ ਜੀ ਇਸ m m 
ਨੰੂ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਿਤੰਨ ਦੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਰੱਖਦਾ ਹਾਂ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੈ ਦੋ ਹਣੁ ਬਾਡੀ ਦੋ ' ਤੇ ਸਿਟ୥ੰਗ ਸਰੀਰ ਦੋ ਨੰੂ ਿਖੱਚਦੀ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਤਰ ਦਆੁਰਾ ਸਰੀਰ ਦੋ n n 
'ਤੇ ਬਲ ਸਹੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ। ਦੋ ਅਤੇ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਫੋਰਸ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਪਿਹਲੀ ਸਤਰ ਲਾਗੂ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇੱਥୌ t t1 
ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਦੀ ਸਮੀਕਰਨ ਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਿਨਯਮ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਲਾਗੂ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਕੀ ਿਮਲੇਗਾ ਘਟਾਓ ਬਰਾਬਰ x t 2 t 1 m 2

ਹੈ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਬਾਡੀ 1 ਲਈ ਬਾਡੀ 1 ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਬਾਡੀ 1 ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਥੇ ਨੰੂ ਸਿਟ୥ੰਗ ਫੋਰਸ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਅਤੇ ਿਫਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਬੇਸ਼ੱਕ a 2 t 1 
ਅਤੇ ਹਨ ਜੋ ਸੰਬੰਧਤ ਨਹੀ ਂਹਨ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਇੱਕੋ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਤਾਂ ਿਫਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ ਅਸੀ ਂਆਪਣੀ ਸਮੀਕਰਨ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜਦୌ n 1 mm 1 g 

ਅਸੀ ਂਹਣੁ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਿਨਊਟਨ ਦੇ ਿਨਯਮ ਨੰੂ ਲਾਗੂ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਟੀ ਵਨ ਿਮਲਦਾ ਹੈ। ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ x m one a one 
ਅਸੀ ਂਿਤੰਨ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਤੰਨ ਘਟਾਓ ਦੋ ਬਰਾਬਰ ਿਤੰਨ ਿਤੰਨ ਦੋ ਘਟਾਓ ਇੱਕ ਦੋ ਦੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਅਤੇ ਇੱਕ t t m a t t m a t 
ਬਰਾਬਰ ਇੱਕ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਇੱਕ ਤਾਂ ਇਹ ਿਤੰਨਾਂ ਸਰੀਰਾਂ ਲਈ ਿਤੰਨ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਹਨ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਿਕਨੇਮੈਿਟਕਲ ਰਕੁਾਵਟ ਦੀ ਵਰਤୌm a a 
ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਦਖਾਇਆ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ 3 ਆਓ ਇਸ ਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ a1 a2 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਿਤੰਨੇ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਤਾਂ ਕੀ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਸਾਰੀਆਂ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਜੋੜ ਦੇਈਏ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਸਾਰੀਆਂ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ 
ਜੋੜਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਰੱਦ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ। ਪਲੱਸ ਪਲੱਸ ਗੁਣਾ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਸਾਰੇ ਪੁੰਜ t 3 t 2 t 1 m 1 m 2 m 3 a 
ਿਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਮੁੱਲ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਿਤੰਨ ਭਾਗ ਇੱਕ ਜੋੜ ਦੋ ਜੋੜ ਿਤੰਨ ਨਾਲ ਹੋਵੇਗਾ t m m m 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਥୌ ਅਸੀ ਂਹੋਵਾਂਗੇ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਮੁੱਲ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਇੱਕ ਵਾਰ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਪ୥ਵੇਗ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਲ୊ਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸ ਸਮੀਕਰਨ 'ਤੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਾਂ a 
ਪਿਹਲੀ ਸਮੀਕਰਨ ਅਤੇ 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲੀ ਸਮੀਕਰਨ 'ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਾਂ ਚਲੋ ਇਸਨੰੂ ਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਸਮੀਕਰਨ ਨੰਬਰ ਇੱਕ ਟੀ 
ਿਤੰਨ ਮਾਇਨਸ 'ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਾਂ ਦੋ ਬਰਾਬਰ ਦੇ ਿਤੰਨ ਗੁਣਾ t m a 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਤୌ ਅਸੀ ਂ ਦੋ ਦਾ ਮੁੱਲ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਦੋ ਘਟਾਓ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲੇ ਸਮੀਕਰਨt t t 3 m 3 a 

ਤੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ ਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਹੈ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ t 1 f 1 a 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂ ਦੇ ਮੁੱਲ ਨੰੂ ਹੱਲ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਿਤੰਨ ਅਣਜਾਣ ਹਨ ਸਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਸੀ ਇੱਕ ਅਣਜਾਣ ਪ୥ਵੇਗ ਸੀ ਇਸਲਈ t 1 t 2 a t 3 
ਅਸੀ ਂਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੀ ਸਮੱਿਸਆ ਨੰੂ ਹੱਲ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਸੰਿਖਆਵਾਂ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ ਨੰਬਰਾਂ ਦਾ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ a m 1 m 
ਿਦੱਤੇ ਗਏ ਮੁੱਲਾਂ ਲਈ 5 ਗੁਣਾ 3 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਵਰਗ ਹੋਵੇਗਾ। 2 ਅਤੇ ਅਤੇ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦੋ ਵਾਰੀ ਤੀਹ ਗੁਣਾ m 3 t 1 10 a t 

ਅਤੇ ਿਤੰਨ ਪਦਾਂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ ਇਹ ਸੱਠ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਅਸੀ ਂਕੀ ਹਾਂ ਇਹ ਵੀ ਦੇਖੋ ਿਕ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦੀ ਹਰੇਕ ਸਤਰ ਿਵੱਚ ਤਣਾਅa t f 
ਘਟਦਾ ਰਿਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਖਾਸ ਆਹ ਉਦਾਹਰਨ ਇੱਕ ਇੰਜਣ ਿਖੱਚਣ ਵਾਲੀ ਰੇਲਗੱਡੀ ਦੇ ਡੱਿਬਆਂ ਵਰਗੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਤੁਹਾਨੰੂ ਰੇਲ ਦੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਕੰਪਾਰਟਮ୊ਟਾਂ ਦੇ 
ਿਵਚਕਾਰ ਸਬੰਧਾਂ ਿਵੱਚ ਬਲ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਨੰੂ ਕੀ ਅਿਹਸਾਸ ਹੋਵੇਗਾ। ਜੇਕਰ ਪੁੰਜ ਅਤੇ ਬਰਾਬਰ ਹਨ ਤਾਂ ਤੁਸੀ ਂਇਹ ਿਦਖਾਉਣ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਵੋਗੇ m1 m2 m3 
ਿਕ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ 3 ਗੁਣਾ ਮੈਟ 2 ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ 2 ਗੁਣਾ ਅਤੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਗੁਣਾ ਤਾਂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕੋਈ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਟਰੇt 3 ma t 1 m a 
ਿਵੱਚ ਕੰਪਾਰਟਮ୊ਟਸ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਬਲ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਉਦਾਹਰਣ ਨੰੂ ਦੇਖਣ ਤୌ ਬਾਅਦ, ਆਓ ਹਣੁ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ 'ਤੇ ਮੁੜ ਿਵਚਾਰ ਕਰੀਏ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪਿਹਲਾਂ ਹੀ 
ਇਸਦੀ ਉਦਾਹਰਣ ਵੇਖ ਚੁੱਕੇ ਹਾਂ ਪਰ ਆਓ ਇਸ ਨੰੂ ਇੱਕ ਵਾਰ ਿਫਰ ਤୌ ਸਮਝੀਏ ਜਦୌ ਕੋਈ ਸਰੀਰ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਮਤਲਬ ਿਕ ਇਹ ਇਸ ਯੂਨੀਫਾਰਮ 
ਮੋਸ਼ਨ ਦੀ ਤਰ୧ਾਂ ਗੋਲਾਕਾਰ ਟ୥ੈਕ ਿਵੱਚ ਜਾਣ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵੇਗ ਦਾ ਹੈ ਸਿਥਰ ਮਾਪ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਗੋਲਾਕਾਰ ਗਤੀ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਲਖ v a v 
ਸਕਦੇ ਹਾਂ, ਭਾਵ ਇਹ ਇੱਕ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਗੋਲਾਕਾਰ ਹੈ, ਮਾਰਗ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੋਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਜਦୌ ਵੀ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੋਈ ਅਿਜਹਾ ਸਰੀਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂr 
ਚਲ ਿਰਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਕੀ ਅਿਹਸਾਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਉਥੇੱ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਇੱਕ ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਜੋ ਕୈਦਰ ਵੱਲ ਇਸ਼ਾਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਨੰੂ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮਾਰਗ 
ਿਵੱਚ ਜਾਣ ਲਈ ਕୈਦਰ ਵੱਲ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਇੱਕ ਿਹੱਸਾ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਇਹ ਰੇਡੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਕਿਹ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਉਤੇੱ ਵਰਗ ਦੇ r v 
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ਬਰਾਬਰ ਹੈ । ਭਾਵୈ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਗਤੀ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਤੱਥ ਿਕ ਇਹ ਇੱਕ ਵਕਰ ਮਾਰਗ ਜਾਂ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮਾਰਗ 'ਤੇ ਹੈ, ਇਹ ਇਸਨੰੂ ਉਤੇੱr 
ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਇੱਕ ਰਡੇੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਪ୥ਵੇਗ ਿਕਸੇ ਬਲ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਸਰੀਰ ਦਾ ਜਦୌ ਤੱਕ ਇਹ ਬਲ v 

ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਇਹ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਅੱਗੇ ਵਧਣ ਦੇ ਯੋਗ ਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗਾ, 
ਇਸ ਲਈ ਆਓ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈਏ ਿਜਸ ਨੰੂ ਕੋਿਨਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ ਇੱਕ ਕੋਿਨਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਤਰ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਡੇ 
ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਤਰ ਹੈ। ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਹੈ ਸਟਿਰੰਗ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਪੁੰਜ ਦੀ ਇੱਕ ਪੁੰਜ ਬਾਲ ਨਾਲ ਜੋੜਦੇ ਹਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਟ୥ੰਗ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਪ୊ਡੂਲਮ m ma 
ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਕੀ ਕਰੀਏ ਇਹ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੀ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ ਸਿਥਤੀ ਸੀ ਆਓ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਕੋਣ ਥੀਟਾ 'ਤੇ ਲ୊ਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਿਫਰ ਅਸੀ ਂਇਸ ਪ୊ਡੂਲਮ ਨੰੂ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ 
ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਅੱਗੇ ਵਧਣ ਿਦਓ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਇਹ ਪ୊ਡੂਲਮ ਆਪਣੇ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਚਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਪ୊ਡੂਲਮ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਪਰ ਇੱਕ ਕੋਿਨਕਲ 
ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਕੀ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਕਿਹਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਪ୊ਡੂਲਮ ਇਹ ਹੈ। 
ਇਸ ਲਈ ਸਭ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸ ਬੌਬ ਜਾਂ ਪ୊ਡੂਲਮ ਨੰੂ ਲ୊ਦੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਕੋਣ ਥੀਟਾ 'ਤੇ ਚਲਾਉਦਂੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਇਸ ਉਚਾਈ 'ਤੇ ਇੱਕ ਗੋਲ ਮਾਰਗ ਦਾ
ਅਨੁਸਰਣ ਕਰਦਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਜੇਕਰ ਸਤਰ ਦੀ ਇਹ ਲੰਬਾਈ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਣ ਥੀਟਾ 'ਤੇ ਹੈ ਤਾਂ ਕੋਿਨਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ l 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਰੇਡੀਅਸ ਦੇ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਿਵੱਚ ਚਲਦਾ ਹੈ ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਗୈਦ ਦੀ l cos l sin r l sin 
ਗਤੀ ਦੇ ਪਲੇਨ ਤୌ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੀ ਉਚਾਈ ਜਾਂ ਉਚਾਈ ਇਹ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਥੀਟਾ ਅਤੇ l cos 
ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਨੰੂ ਕੋਿਨਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਅਸੀ ਂਗਤੀ ਨੰੂ ਵੇਖੀਏ ਜਾਂ ਕੋਿਨਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੀ ਇਕਸਾਰ ਗੋਲਾਕਾਰ ਗਤੀ ਅਤੇ ਆਓ ਅਸੀ ਂo f a 
ਇਸਦਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ 'ਤੇ ਿਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੀਏ ਤਾਂ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਿਚੱਤਰ ਿਵੱਚ ਿਦਖਾਇਆ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਪ୊ਡੂਲਮ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਣ 
ਥੀਟਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਮਾਰਗ ਨੰੂ ਲੰਘ ਿਰਹਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ। ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੀ ਗୈਦ ਦਾ ਫ୥ੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਤਾਂ ਿਫਰ ਮ୊ ਗୈਦ ਨੰੂ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਜੋ ਮੇਰੇ 
ਕੋਲ ਹੈ ਇਸਦਾ ਭਾਰ ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਸਿਟ୥ੰਗ ਿਵੱਚ ਇਹ ਆਹ ਬਲ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਤਣਾਅ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਜਾਂ ਸਿਟ୥ੰਗ ਦੇ ਕੋਣ 'ਤੇ ਦਆੁਰਾ t 
ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕੋਣ ਜੋ ਇਹ ਲੰਬਕਾਰੀ ਹੈ ਥੀਟਾ ਨਾਲ ਬਣਾਉਦਂਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਿਸਰਫ ਦੋ ਬਲ ਹਨ ਜੋ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੀ ਗୈਦ 'ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਭਾਰ
ਹੇਠਾਂ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਸਟਿਰੰਗ ਫੋਰਸ ਟੀ ਹਣੁ ਿਕਉਿਂਕ ਪ୊ਡੂਲਮ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਇੱਥੇ ਿਦਖਾਇਆ ਹੈ ਇੱਕ ਗੋਲ ਮੋਸ਼ਨ ਿਵੱਚ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਇਸਦਾ ਅਿਹਸਾਸ ਹੁੰਦਾ 
ਹੈ। ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਰਡੇੀਅਲ ਐਕਸਲਰੇਸ਼ਨ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਉਤੇੱ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਇਹ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਿਜਵୈ ਿਕ ਮ୊ ਪਿਹਲਾਂr v 
ਿਕਹਾ ਸੀ ਿਕ ਇੱਥੇ ਕੁਝ ਬਲ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਸ ਪ୥ਵੇਗ ਨੰੂ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਿਵੱਚ ਜਾਣ ਦੇ ਯੋਗ ਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗਾ। ਮਾਰਗ ਅਤੇ ular 
ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਇਹ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਹਰੀਜੱਟਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਦਾਨ ਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਹਣੁ ਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਇੱਥੇ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ t 
ਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਗੋਲ ਮਾਰਗ ਿਵੱਚ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਜੋ ਹੈ ਉਹ ਲੰਬਕਾਰੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਿਦਸ਼ਾ ਦੇ ਰਪੂ z 
ਿਵੱਚ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਹਣੁ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਤਣਾਅ ਘਟਾ ਦਆੁਰਾ ਬਲ ਇਹ ਬਲ ਹਨ ਅਤੇ r z t cos theta mg 
ਸਰੀਰ ਿਬਲਕੁਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਨਹੀ ਂਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ z 
ਇਸ ਲਈ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵੇਗ ਿਦਸ਼ਾ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਇਸਲਈ ਿਦਸ਼ਾ ਿਨਊਟਨ ਦਾ ਿਨਯਮ ਸਾਨੰੂ ਿਦੰਦਾ ਹੈ z z t cos theta minus mg is equal to zero
ਅਤੇ ਰੇਡੀਅਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਿਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਜੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਰੇਡੀਅਲ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਵਾਰ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ t sine theta 
ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਿਦਸ਼ਾ ਤਾਂ ਇਹ ਉਤੇੱ ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਥୌ ਸਾਨੰੂ ਜੋ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਉਹ ਹੈ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂr m v 
ਪਿਹਲੀ ਸਮੀਕਰਨ ਨੰੂ ਵੇਖੀਏ ਤਾਂ ਬਰਾਬਰ 0 ਅਤੇ ਥੀਟਾ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਉਤੇੱ ਵਰਗ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਹ t cos theta minus mg t sin m v r 
ਵੀ ਿਦਖਾਇਆ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਅਤੇ ਥੀਟਾ ਹਨ ਦੋ ਵੇਰੀਏਬਲ ਤਾਂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ l o ur r l sin theta 
ਕੀ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਵੇਗ ਟ୊ਸ਼ਨ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਭਾਗ ਨਾਲ ਅਤੇ ਵਰਗ ਦੇ ਰਟੂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜਾਂ ਅਫਸੋਸ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਥੀਟਾ ਦੇ t mg cos theta v ah v gr 
ਗੁਣਾ ਟ୊ਜ୊ਟ ਦਾ ਰਟੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਗୈਦ ਨੰੂ ਦੀ ਸਪੀਡ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧਣਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਜੋ ਬਰਕਰਾਰ ਰੱਖੇਗਾ ਇਸ ਦਆੁਰਾ v 
ਿਦੱਤਾ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਹੈ ਥੀਟਾ r l sin 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਚੀਜ਼ਾਂ ਨੰੂ ਰਪੂਾਂ ਿਵੱਚ ਬਦਲ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਮੌਜੂਦ ਵੇਰੀਏਬਲਾਂ ਦੇ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਕੰਮ ਕਰਨਾ ਚਾਹੁੰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੇ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੇ ਸਮୈ ਦੀ 
ਿਮਆਦ ਵੇਗ ਜਾਂ ਗਤੀ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦਆੁਰਾ ਿਹਲਾਇਆ ਿਗਆ ਗੋਲਾਕਾਰ ਦਰੂੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਦੋ ਨੰੂ ਨਾਲ ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਅਤੇ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਇਹ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਦੋ ਨੰੂ ਨਾਲ pi r v pi r vv 
ਵੰਿਡਆ ਿਗਆ ਗੁਣਾ ਟ୊ਜ୊ਟ ਥੀਟਾ ਦਾ ਮੂਲ ਸੀ ਅਤੇ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂ ਨੰੂ ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਪਾਉਦਂੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਜੋ ਿਮਲਦਾ ਹੈ ਉਹ ਸਮਾਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪੀਰੀਅਡgr r l sin 

ਦੇ 2 ਗੁਣਾ ਰਟੂ ਔਨ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਸਾਨੰੂ ਇੱਕ ਿਦਲਚਸਪ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਿਦਲਚਸਪ ਤੱਥ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਇਸ ਕੋਨੀਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ l cos theta pi g 
ਦਾ ਸਮਾਂ ਕਾਲ ਿਸਰਫ ਅਤੇ ਦਾ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਇਹ ਕੋਨੀਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ l cos theta l cos theta 
ਕੋਣ ਹੈ ਇਹ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਹੈ ਇਹ ਥੀਟਾ ਹੈ ਪਰ ਕੁਝ ਨਹੀ ਂਹੈ। ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੀ ਉਚਾਈ l ll cos 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਚਾਰ ਜਾਂ ਪੰਜ ਕੋਿਨਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ ਇੱਕੋ ਅਧਾਰ ਦੇ ਦਆੁਲੇ ਘੁੰਮ ਰਹੇ ਹਨ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਵੱਖਰੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਸਮਾਂ ਅੰਤਰਾਲ 
ਇੱਕੋ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਸਾਰੇ ਇੱਕੋ ਿਖਿਤਜੀ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਹੋਣਗੇ ਿਕਉਿਂਕ ਥੀਟਾ ਇੱਕੋ ਿਜਹਾ ਹੋਵੇਗਾ। ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਕੋਣ ਥੀਟਾ ਵੱਖੋ-ਵੱਖਰੇ ਹੋਣਗੇ ਪਰ ਉਹ l cos 
ਸਾਰ ੇਇੱਕੋ ਿਖਿਤਜੀ ਸਮਤਲ ਿਵੱਚ ਚਲੇ ਜਾਣਗੇ ਇਸਲਈ ਇਹ ਕੋਿਨਕਲ ਪ୊ਡੂਲਮ ਹੈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਟ୥ੈਕ 'ਤੇ ਚਲਦੇ ਸਰੀਰਾਂ ਬਾਰੇ ਿਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਕਰਨ ਦੀ 
ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੀਏ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਹ ਮੰਨਾਂਗੇ ਿਕ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਗਤੀ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ। ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕਾਰ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਹਾਈਵੇਅ 'ਤੇ 
ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ, ਪਿਹਲਾਂ ਇੱਕ ਿਸੱਧੇ ਿਹੱਸੇ ਦੇ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਇਹ ਇੱਕ ਮੋੜ ਦੇ ਪਾਰ ਆਉਦਂੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਮੋੜ 'ਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਮੋੜ ਿਵੱਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ 
ਗੋਲਾਕਾਰ ਚਾਪ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦୌ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਿਵੱਚ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਿਫਰ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਇੱਥੇ ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਇੱਕ ਰਡੇੀਏਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਹੋਣਾ c 
ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਹਣੁ ਮੌਜੂਦ ਹੈ ਜੇਕਰ ਸਰੀਰ ਿਹੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਇਹ ਕਹੀਏ ਿਕ ਇਹ ਟ୥ੈਕ ਦਾ ਿਸੱਧਾ ਿਹੱਸਾ ਸਿਥਰ ਗਤੀ ਨਾਲ ਟਰੈਕ ਦੇ ਿਸੱਧੇ ਿਹੱਸੇ ਦੇ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧ 
ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਪ୥ਵੇਗ ਜ਼ੀਰੋ ਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਸਰੀਰ ਨੰੂ ਿਹਲਾਉਣ ਲਈ ਉਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਿਕਸੇ ਬਲ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀ ਂਪਵੇਗੀ ਪਰ 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਵਾਰ ਤਾਂ ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਿਹ ਦੇਈਏ ਿਕ ਇਹ ਉਹ ਸਰੀਰ ਹੈ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਇਹ ਿਹਲ ਿਰਹਾ ਸੀ, 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਨੰੂ ਸਰੀਰ ਦੇ ਨਾਲ ਨਾਲ ਲੈ ਜਾਓ ਇੱਕ ਿਸੱਧਾ ਰਸਤਾ ਇਹ ਮੰਨ ਕੇ ਿਕ ਜੇਕਰ ਇਹ ਿਸਰਫ਼ ਿਸੱਧੇ ਰਸਤੇ ਦੇ ਨਾਲ ਹੀ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਪਰ ਇੱਕ ਵਾਰ ਇਹ 
ਇੱਕ ਵਕਰ ਮਾਰਗ 'ਤੇ ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਥੱੇ ਕੁਝ ਬਾਹਰੀ ਬਲ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਇਸ ਰੇਡੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨੰੂ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰਨਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਵਕਰ
ਮਾਰਗ ਅਤੇ ਇਸ ਰੇਡੀਅਲ ਦੇ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧਦਾ ਹੈ। ਪ୥ਵੇਗ ਦਾ ਿਹੱਸਾ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਰਗੜ ਦਆੁਰਾ ਪ୥ਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਇਹ ਮੰਨ ਲਵਾਂਗੇ
ਿਕ ਰਗੜ ਬਲ ਜੋ ਕਾਰ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਜੋ ਸਪਰਸ਼ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਨਜ਼ਰਅੰਦਾਜ਼ ਕਰੀਏ ਪਰ ਕੇਵਲ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰਨ ਲਈ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਇਸ 
ਰੇਡੀਅਲ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਨੰੂ ਰੇਡੀਅਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਵੀ ਇੱਕ ਰਗੜ ਬਲ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਆਉ ਅਸੀ ਂਇਹ ਿਖੱਚਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰੀਏ ਿਕ ਕੀ ਇਹ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਗੋਲ ਟ୥ੈਕ 
ਿਵੱਚ ਘੁੰਮ ਿਰਹਾ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਹਣੁ ਮ୊ ਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਜਹਾਜ਼ ਿਵੱਚ ਿਚੱਤਰ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਿਦਖਾਵਾਂਗਾ। ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕਰਵ ਟ୥ੈਕ ਹੈ ਿਜਸ ਉਤੱੇ ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਚਲ ਿਰਹਾ ਹੈ, ਆਓ ਅਸੀ ਂਕਹੀਏ ਿਕ
ਲੰਬਕਾਰੀ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਅਤੇ z r 
ਇਸ ਲਈ ਹਣੁ ਜੋ ਮ୊ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ ਮ୊ ਕਣ ਦਾ ਮੁਕਤ ਸਰੀਰ ਿਚੱਤਰ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਮ୊ ਪਲੇਨ ਨੰੂ ਵੇਖਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਪਲੇਨ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਜੋ ਹੋਵੇਗਾ ਉਹ ਹੈrz z 
ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹੋਵੇਗੀ ਅਤੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਭਾਰ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਹ ਪਲੇਨ ਕਾਗਜ਼ ਦੇ ਲੰਬਵਤ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇੱਥੇ ਕਾਗਜ਼ ਤୌ ਬਾਹਰ ਆ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮ୊ ਫਰੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਨੰੂ ਦੇਖ a z z 
ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਅਤੇ ਕਦୌ ਮ୊ ਫਰੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਮ୊ ਇਸ ਕਾਗਜ਼ ਦੇ ਇੱਕ ਿਦ୥ਸ਼ ਨੰੂ ਕਾਗਜ਼ ਨੰੂ z 
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ਲੰਬਵਤ ਅਤੇ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਕୈਦਰ ਵੱਲ ਦੇਖ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਰਗੜ ਬਲ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਪਹੀਏ 'ਤੇ ਕੰਮ r r 
ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦୌ ਮ୊ ਹਣੁ ਮੇਰੇ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਨੰੂ ਿਲਖੋ ਜੋ ਮ୊ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਾਂਗਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਕੋਈ ਕੰਪੋ ਕੋਈ ਪ୥ਵੇਗ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਤੇ n mg z 
ਰਗੜ ਬਲ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਹ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਜੋ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸੜਕ ਅਤੇ ਕਣ ਦੇ mv r r r 
ਿਵਚਕਾਰ ਰਗੜਨ ਬਲ ਇਹ ਹੈ ਜੋ ਸ୊ਟਰੀਪੇਟਲ ਪ୥ਵੇਗ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਅਸੀ ਂਮਿਹਸੂਸ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਰਗੜ ਬਲ ਦੀ ਇੱਕ ਸੀਮਾ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਰਗੜ 
ਬਲ ਦਾ ਇੱਕ ਸੀਮਤ ਮੁੱਲ ਹੈ ਅਤੇ ਰਗੜ ਬਲ ਦਾ ਅਿਧਕਤਮ ਮੁੱਲ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਵਾਰ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਾਰ ਸਰੀਰ ਿਹੱਲਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਰਗੜ ਬਲ mu s n 
ਗਤੀ ਦੇ ਿਵਰੋਧੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਤੱਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਰਗੜ ਹੈ ਵਰਗ ਹਣੁ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਇਹ ਵੀ mu k n mv r 
ਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਬਰਾਬਰ ਹੈ n mg 
ਇਸ ਲਈ ਰਗੜ ਬਲ ਦਾ ਅਿਧਕਤਮ ਮੁੱਲ ਵਾਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਜੋ ਿਕ ਹਣੁ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਕਣ ਇੱਕ ਵੱਡੇ ਜਾਂ ਘੱਟmu s n mu s mg v 

ਨਾਲ ਚੱਕਰ ਦੇ ਨਾਲ ਚਲਦਾ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਦੇ ਨਾਲ ਕਰਵ ਦੀ ਯਾਤਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਰਡੇੀਅਸ ਜਾਂ ਦੇ ਵੱਡੇ ਮੁੱਲ ਦੇ ਨਾਲ ਸਥਾਨ ਤਾਂ r ve 
ਇਹ ਸੰਭਵ ਹੈ ਿਕ ਰਗੜਨ ਬਲ ਜਾਂ ਅਿਧਕਤਮ ਵਰਗ ਦਆੁਰਾ ਤୌ ਘੱਟ ਹੈ ਹਣੁ ਜੇਕਰ ਰਗੜ ਦਾ ਅਿਧਕਤਮ ਮੁੱਲ ਜਾਂ ਸੀਿਮਤ ਮੁੱਲ ਵਰਗ ਤୌ ਘੱਟ f mv r mv r 
ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਜਦୌ ਇਹ ਮੁੱਲ ਇੱਕਸਾਰ ਮੋਸ਼ਨ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਲ୊ਦਾ ਹੈ ਸਰਕੂਲਰ ਮੋਸ਼ਨ ਸਰਕੂਲਰ ਮੋਸ਼ਨ ਸੰਭਵ ਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਸੰਭਵ ਿਕਉ ਂਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ 
ਰਗੜ ਦਾ ਵੱਧ ਤୌ ਵੱਧ ਮੁੱਲ ਗੁਣਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਪਰ ਇਹ ਇੰਨਾ ਿਜ਼ਆਦਾ ਹੈ ਿਕ ਕੀ ਇਹ ਵਰਗ ਦੇ ਦੇ ah mu s mg ah the v mu s mg mv ah 
ਮੁੱਲ ਤୌ ਵੱਧ ਿਗਆ ਹੈ। ਦਆੁਰਾ ਤୌ ਵੱਡਾ ਹੈ ਤਾਂ ਤୌ ਵੱਡਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਇਸ ਵਰਗ ਉਤੇੱ ਲਈ ਗੁਣਾ ਤୌ ਵੱਡਾ ਹੋਣਾ r ah um mu s mg mv r mu s mg 
ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਅਿਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਰੀਰ ਬਾਹਰ ਜਾਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰ ਦੇਵੇਗਾ ਿਕਉਿਂਕ ਇੱਕ ਵਾਰ ਅਿਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਗੋਲ ਮੋਸ਼ਨ ਸੰਭਵ ਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗਾ ਅਤੇ ਕੀ 
ਹੋਵੇਗਾ ਆਹ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਸਰੀਰ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਹਲਾਉਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਿਕ ਵੱਡਾ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਇੱਕੋ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਜੋ ਰਗੜ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ r 
ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ ਉਥੱੇ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਸਲਈ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਰਗੜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਕਾਫ਼ੀ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਹੈ ਇਸ ਗਤੀ ਨੰੂ ਹੌਲੀ ਕਰਨ ਲਈ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵੇਗ ਇਸਲਈ ਵੱਡਾ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਕਾਰ ਦੀ ਸਿਕੱਿਡੰਗ ਕਿਹੰਦੇ r 
ਹਾਂ ਇਸਲਈ ਕਾਰ ਚੱਕਰ ਉਤੇੱ ਬਾਹਰੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਿਖਸਕਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰ ਿਦੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਿਕ ਿਖਸਕਣ ਨੰੂ ਰੋਿਕਆ ਜਾ ਸਕੇ 
ਇਸ ਲਈ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਕੀ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਸਾਨੰੂ ਅਿਹਸਾਸ ਹੋਵੇਗਾ ਿਕ ਸਿਕੱਿਡੰਗ ਉਦୌ ਸੰਭਵ ਹੈ ਜਦୌ ਅਿਜਹੀ ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ ਹੋਵੇ ਿਜੱਥੇ ਘੱਟ ਹੋਵੇ, mu 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਆਈਸੀ ਸਤਹ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਵਾਹਨਾਂ ਦੇ ਿਤਲਕਣ ਦੀ ਸੰਭਾਵਨਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜਦୌ ਉਹ ਇੱਕ ਕਰਵ ਦੇ ਨਾਲ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਿਖਸਕਣ ਤୌ 
ਰੋਕਣ ਲਈ ਡਰਾਈਵਰ ਨੰੂ ਕੀ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਕੀ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਹਣੁ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਨੰੂ ਵਧਾਉਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਸੜਕ ਦਾ ਇੱਕ ਿਨਸ਼ਚਤ v r 
ਕਰਵ ਹੈ ਤਾਂ ਨੰੂ ਬਦਿਲਆ ਨਹੀ ਂਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਿਕੱਿਡੰਗ ਨੰੂ ਰੋਕਣ ਦਾ ਇੱਕੋ ਇੱਕ ਤਰੀਕਾ ਹੈ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣਾ ਅਤੇ ਇਹ ਬਹਤੁ ਪ୥ਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਹ r v r 
ਉਤੇੱ ਵਰਗ ਵਾਂਗ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜਦୌ ਤੁਸੀ ਂਗੱਡੀ ਚਲਾਉਦਂੇ ਹੋ ਅਤੇ ਸਕੇਿਟੰਗ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਨੰੂ ਘਟਾਓ ਇਹ ਹਣੁ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇੱਕ ਹੋਰ ਚੀਜ਼ ਹੈ ਜੋ v sk 
ਹਾਈਵੇਅ 'ਤੇ ਸਿਕੱਿਡੰਗ ਨੰੂ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਅਸੀ ਂਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਹਾਈਵੇ ਇੱਕ ਕੋਣ 'ਤੇ ਝੁਿਕਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਜੇਕਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹਾਈਵੇਅ 'ਤੇ ਇੱਕ 
ਕਰਵ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਕੀ ਕਰੀਏ। ਇਹ ਇਕ ਕੋਣ 'ਤੇ ਝੁਿਕਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਸੜਕ ਦਾ ਬ୊ਿਕੰਗ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ 
ਇਸ ਲਈ ਜਦୌ ਵਾਹਨ ਇਸ ਦੇ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਸੜਕ ਇਕ ਕੋਣ 'ਤੇ ਝੁਕੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਬਾਹਰୌ ਉਚੱੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅੰਦਰୌ ਹੇਠਾਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 
ਇਸ ਲਈ ਥੋੜ୧ਾ ਿਜਹਾ ਕੋਣ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸੜਕ ਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਨੰੂ ਬ୊ਿਕੰਗ ਿਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬ୊ਿਕੰਗ ਦਾ ਕੀ ਫਾਇਦਾ ਹੈ ਿਕ ਹਣੁ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ 
ਲੰਬਕਾਰੀ ਨਹੀ ਂਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਣ 'ਤੇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਆਮ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਹਣੁ ਇੱਕ ਕੋਣ 'ਤੇ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਇਸ ਨੰੂ ਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਫਰੀ ਬਾਡੀ 
ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਿਖੱਚੋ ਇਹ ਹੈ ਇਹ ਹੈ ਤਾਂ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਜੋ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦਾ ਇੱਕ ਿਹੱਸਾ mg n mg n cos theta n sin 

ਜੋ ਿਕ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦਾ ਿਹੱਸਾ ਹੈ ਇਹ ਉਹ ਹੈ ਜੋ ਬਲ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਸ୊ਟਰੀਪੈਟਲ ਪ୥ਵੇਗ ਇਸਲਈ ਦਾ ਇੱਕ ਿਹੱਸਾ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ theta ah n r 
ਪ୥ਵੇਗ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਮੰਨ ਕੇ ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕੇਸ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਰਗੜ ਬਲ 0 ਹੈ ਉਥੱੇ ਕੋਈ ਰਗੜ ਨਹੀ ਂਹੈ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਜੋ ਸਾਇਨ ਥੀਟਾ ਹੈ ਉਹ n r 
ਅਤੇ ਥੀਟਾ ਉਤੱੇ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ n cos mv mg 
ਇਸ ਲਈ ਇੱਥୌ ਅਸੀ ਂਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਕੀ ਡਬਲਯੂ ਇੱਕ ਸੜਕ ਲਈ ਹੈ ਜੋ ਪੂਰੀ ਤਰ୧ਾਂ ਨਾਲ ਬੰਨੀ ਹੋਈ ਹੈ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਸਾਨੰੂ ਿਕਸੇ ਵੀ e have 
ਰਗੜ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀ ਂਹੈ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਚੰਗੀ ਤਰ୧ਾਂ ਿਡਜ਼ਾਈਨ ਕੀਤੇ ਸਮੂਹ ਲਈ ਬ୊ਿਕੰਗ ਥੀਟਾ ਦੇ ਕੋਣ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਜੋ ਅਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਉਹੀ ਚੀਜ਼ ਹੈ n

ਟੈਨ ਥੀਟਾ ਉਤੇੱ ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਨੰੂ ਉਹੀ ਚੀਜ਼ ਿਮਲਦੀ ਹੈ ਜੋ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਹੈis equal to mg on cos theta so mg r mv v 
ਥੀਟਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਪ୊ਡੂਲਮ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਬ୊ਿਕੰਗ ਦੇ ਕੋਣ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਟੈਨ ਥੀਟਾ rg tan 

ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਬ୊ਕ ਦਾ ਉਹ ਕੋਣ ਿਦੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਜੇਕਰ ਕਾਰ ਇਸ ਸਪੀਡ ਨਾਲ ਚਲੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਰਡੇੀਅਸ ਨੰੂ ਿਡਜ਼ਾਇਨ ਕੀਤਾ ਜਾਵੇਗਾ ਤਾਂ v on rg r 
ਿਕ ਕੋਈ ਸਕੇਿਲੰਗ ਨਹੀ ਂਹੋਵੇਗੀ ਅਤੇ ਸਧਾਰਣ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਆਪਣੇ ਆਪ ਹੀ ਸ୊ਟਰੀਪੇਟਲ ਪ୥ਵੇਗ ਲਈ ਬਲ ਪ୥ਦਾਨ ਕਰੇਗੀ, 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਸਰਕੂਲਰ ਮੋਸ਼ਨ ਦੀਆਂ ਇਹਨਾਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਿਵੱਚୌ ਕੁਝ ਆਉ ਅਸੀ ਂਸੰਖੇਪ ਿਵੱਚ ਇਸ ਿਵਸ਼ੇ 'ਤੇ ਨਜ਼ਰ ਮਾਰੀਏ ਿਕ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਸਾਡੇ 
ਸਰੀਰ ਉਤੇੱ ਰਗੜ ਬਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਤਰਲ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਤਰਲ ਦਆੁਰਾ ਸਾਡਾ ਮਤਲਬ ਇਹ ਇੱਕ ਤਰਲ ਜਾਂ ਗੈਸ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ 
ਦੀਆਂ ਉਦਾਹਰਨਾਂ ਹਵਾ ਿਵੱਚ ਯਾਤਰਾ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਆਹ ਹਵਾਈ ਜਹਾਜ਼ ਜਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਬਲਾਕ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਬਲਾਕ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਮੇਜ਼ 'ਤੇ ਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ 
ਪਰ ਇਸ ਦੀ ਬਜਾਏ ਇੱਥੇ ਇੱਕ ਪਰਤ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਬਲਾਕ ਅਤੇ ਟੇਬਲ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਤੇਲ ਨੰੂ ਕਹੀਏ ਤਾਂ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਇਹ ਦੇਖਣ ਦੀ ਕੋਿਸ਼ਸ਼ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਸ 
ਸੰਪਰਕ ਬਲ ਦਾ ਪ୥ਭਾਵ ਕੀ ਹੈ। ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਤਰਲ ਜਾਂ ਗੈਸ ਦਾ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਉਹ ਉਦୌ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਜਦୌ ਸੰਪਰਕ ਦੋ ਠੋਸ ਪਦਾਰਥਾਂ ਿਵਚਕਾਰ 
ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਆਓ ਪਿਹਲਾਂ ਰਗੜਨ ਦੇ ਕੂਲਮਿਬਕ ਿਨਯਮ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਨੰੂ ਵੇਖੀਏ ਜਦୌ ਦੋ ਠੋਸ ਪਦਾਰਥਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਸੰਪਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਦੇ ਸੰਪਰਕ 
ਿਵੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਬੌਡੀ ਟ ੂਿਫਰ ਅਸੀ ਂਜੋ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਸੰਪਰਕ ਦੇ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਹੈ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਤਾਂ ਆਓ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਹੀਏ ਿਕ ਮ୊ ਸੰਪਰਕ ਦੇ ਿਬੰਦ ੂ'ਤੇ ਸਰੀਰ ਦਾ ਇੱਕ 
ਮੁਕਤ ਸਰੀਰ ਿਚੱਤਰ ਬਣਾ ਿਰਹਾ ਹਾਂ ਜੋ ਮ୊ ਿਦਖਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਿਕ ਸਾਧਾਰਨ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਲ ਹੈ ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਸਪਰਸ਼ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਬਲ ਿਜਸਨੰੂ ਮ୊ n 
ਰਗੜਨ ਦੇ ਬਲ ਵਜୌ ਦਰਸਾਉਦਂਾ ਹਾਂ ਇਹ ਉਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮ୊ ਉਦୌ ਕਰਦਾ ਹਾਂ ਜਦୌ ਮੇਰੇ ਕੋਲ ਦੋ ਠੋਸ ਸਰੀਰਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਸੰਪਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਵੀ ਮਾਡਿਲੰਗ ਸਾਨੰੂ 
ਦੱਸਦੀ ਹੈ ਿਕ ਇਹ ਰਗੜ ਬਲ ਜਦୌ ਸਰੀਰਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਗੁਣਾ ਤୌ ਘੱਟ ਜਾਂ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ mu do not move there is no related 

ਗੁਣਾ ਤୌ ਘੱਟ ਹੈ ਪਰ ਜਦୌ ਸਾਪੇਿਖਕ ਗਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਰਗੜ ਬਲ ਗੁਣਾ ਦੇ motion then this friction force i s mu n mu n 
ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਿਜਸ ਰਗੜ ਬਲ ਦਾ ਹੈ ਉਸ ਨੰੂ ਗੁਣਨਫਲ ਵਜୌ ਜਾਂ ਿਕਸੇ ਹੋਰ ਬਲ ਨਾਲ ਿਸੱਧੇ ਤੌਰ 'ਤੇ ਸੰਬੰਿਧਤ ਵਜୌ ਿਲਿਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ 
ਉਦୌ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦୌ ਸੰਪਰਕ ਦੋ ਠੋਸ ਪਦਾਰਥਾਂ ਦੇ ਿਵਚਕਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਪਰ ਜਦୌ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਤਰਲ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਿਵੱਚ ਇੱਕ ਠੋਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਇਹ ਕਿਹ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ 
ਪਲੇਨ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਿਕ ਵੇਗ ਦੇ ਨਾਲ ਚੱਲ ਿਰਹਾ ਹੈ ਸਾਨੰੂ ਇਹ ਕਿਹਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਕ ਪ୥ਵੇਗ ਜ਼ੀਰੋ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਹਵਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਹਵਾ ਇਸ v 
ਸਰੀਰ ਅਤੇ ਰਗੜ 'ਤੇ ਕੁਝ ਬਲ ਵੀ ਲਗਾਵੇਗਾ, ਇਸਲਈ ਸਪਰਸ਼ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਬਲ ਜੋ ਇਹ ਕਹੇਗਾ ਿਕ ਇੱਥੇ ਹਣੁ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ, ਆਓ ਇਹ ਦੱਸੀਏ ਿਕ ਇਸ 
ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਇੱਕ ਬਲ ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ f 
ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਹੈ ਇਸ ਸਰੀਰ 'ਤੇ ਹਵਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਰਗੜਨ ਬਲ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਗਤੀ ਨਾਲ ਚਲਣਾ ਅਤੇ ਇਹ ਰਗੜ ਬਲ ਇੱਕ ਅਿਜਹਾ ਬਲ ਹੈ ਜੋ ਵੇਗ ਦਾ ਿਵਰਧੋ f 
ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਬਲ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇੱਕ ਇੱਕਲੇ ਬਲ ਵਜୌ ਦਰਸਾਉਦਂੇ ਹਾਂ ਿਜਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ। ਅਤੇ ਡਰੈਗ v 
ਫੋਰਸ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਲੱਭਦੇ ਹਾਂ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਹੈ ਵੇਗ ਦਾ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਵੇਗ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਦਾ ਇੱਕ d v v v 
ਫੰਕਸ਼ਨ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਠੋਸ ਰਗੜ ਿਵੱਚ ਠੋਸ ਰਗੜ ਅਤੇ ਤਰਲ ਰਗੜ ਿਵੱਚ ਅੰਤਰ ਹੈ ਜਦୌ ਸੰਪਰਕ ਠੋਸ ਸੀ ਤਾਂ ਰਗੜ ਬਲ ਸਾਧਾਰਨ ਪ୥ਤੀਿਕ୥ਆ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਸੀ ਇੱਕ 
ਬਲ ਸੀ ਅਤੇ ਇੱਕ ਤਰਲ ਰਗੜ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਡਰੈਗ ਜਾਂ ਰਗੜ ਬਲ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਇਹ ਵੇਗ ਦਾ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਹੈ ਨਾ ਿਕ ਬਲ ਦਾ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਜੋ ਅਸੀ ਂ
ਲੱਭਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਇਹ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਿਜਸਨੰੂ ਅਸੀ ਂਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਜੇਕਰ ਸਰੀਰ ਇਸ ਉਤੇੱ ਚਲਦਾ ਹੈ ਬਹਤੁ ਹੌਲੀ ਸਪੀਡ ਤਾਂ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ v 
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ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਸਰੀਰ ਉਚੱ ਰਫਤਾਰ 'ਤੇ ਚਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਡਰਗੈ ਫੋਰਸ ਵਰਗ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਦਾ ਫੰਕਸ਼ਨ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਪਰ ਅਸੀ ਂv v 
ਇਸਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਲ୊ਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਉਚੱ ਲਈ ਉਚੱ ਸਪੀਡਾਂ 'ਤੇ ਚੱਲਣ ਵਾਲੀਆਂ ਬਾਡੀਜ਼ ਲਈ ਗਤੀ ਨੰੂ ਕਈ ਵਾਰ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਨੰੂ ਤਰਲ ਗੁਣਾ ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਖੇਤਰ ਦੇ v 
ਅੱਧੇ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਰੀਰ ਹੈ ਜੋ ਵੇਗ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਅੱਗੇ ਵਧ ਿਰਹਾ ਹੈ ਟੀ ਿਵੱਚ ਬਲ ਇਸ c rho 
ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਦੇ ਤਰਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇਹ ਵੇਗ ਦੇ ਉਲਟ ਿਦਸ਼ਾ ਵੱਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿਥਰ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਤਰਲ ਦੇ ਸਰੀਰ ਦੀ ਸ਼ਕਲ 'ਤੇ c c 
ਿਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਆਲੇ ਦਆੁਲੇ ਦੇ ਤਰਲ ਦੀ ਘਣਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਹੈ ਸਰੀਰ ਦਾ ਅਗਲਾ ਖੇਤਰ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਸਰੀਰ ਨੰੂrho a 
ਇੱਕ ਜਹਾਜ਼ 'ਤੇ ਪ୥ਜੈਕਟ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਦਆੁਰਾ ਿਦੱਤਾ ਜਾਵੇਗਾ, ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਜੇਕਰ ਇਹ ਇੱਕ ਗੋਲਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੇਕਰ ਸਰੀਰ ਇੱਕ ਗੋਲਾ ਹੈ ਤਾਂ ਖੇਤਰ a 

ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਿਜੱਥੇ ਗੋਲੇ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਸਰੀਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਨੰੂ ਲ୊ਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ਇੱਕ ਤਰਲ ਿਵੱਚ ਿਡੱਗ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੰਨ ਲਓ pir r 
ਿਕ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਤਰਲ ਨਾਲ ਭਰੀ ਇੱਕ ਿਟਊਬ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਤਰਲ ਿਵੱਚ ਿਡੱਗ ਿਰਹਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਥੇ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੀ ਹੈ ਇਸ ਮਾਮਲੇ ਿਵੱਚ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਕਹੋ ਿਕ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ 

ਿਵੱਚ ਵਰਗ ਵਾਰ ਿਵੱਚ ਅੱਧੇ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਮ୊ ਿਡੱਗਦੇ ਹੋਏ ਸਰੀਰ ਦਾ ਫ୥ੀ ਬਾਡੀ ਡਾਇਗ୥ਾਮ ਿਖੱਚਦਾ ਹਾਂ ਤਾਂ ਮੇਰੇ ਕੋਲ rho f v cd a 
ਕੀ ਹੈ ਇਸਦਾ ਭਾਰ ਹੇਠਾਂ ਕੰਮ ਕਰ ਿਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ ਡਰਗੈ ਫੋਰਸ ਜੋ ਉਪੱਰ ਵੱਲ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ ਹਣੁ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਜਦୌ ਸਰੀਰ ਸ਼ੁਰਆੂਤੀ 
ਿਡੱਗਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹੈ ਸਿਹਯੋਗੀ ਇਹ ਇੱਕ ਜ਼ੀਰ ੋਵੇਗ 'ਤੇ ਹੈ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਿਖੱਚ ਨਹੀ ਂਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਭਾਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਸਰੀਰ ਤੇਜ਼ ਹੋਣਾ ਸ਼ੁਰ ੂਕਰਦਾ ਹੈ 
ਇਸ ਲਈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਜੋ ਹੋਵੇਗਾ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਮਾਇਨਸ ਸਰੀਰ ਦੇ ਪੁੰਜ ਗੁਣਾ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਪਰ ਹੌਲੀ ਹੌਲੀ ਵੇਗ ਵਧਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਵੇਗ mg d 
ਵਧਦਾ ਹੈ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਵਧਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਜਵୈ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਵਧਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕੀ ਹੋਵੇਗਾ ਇਹ ਪ୥ਵੇਗ ਹੇਠਾਂ ਆ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਅੰਤ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵੇਗ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ
ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਟਰਮੀਨਲ ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਜୌ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਜਦୌ ਸਰੀਰ ਸ਼ੁਰ ੂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜ਼ੀਰੋ ਪ୥ਵੇਗ ਨਾਲ ਮੂਵ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ 
ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਸ ਸਿਥਤੀ ਿਵੱਚ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਸਰੀਰ ਨੇ ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਿਲਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਪ୥ਵੇਗ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੋਵੇਗਾ ਉਹ mg 
ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਿਲਖਦੇ ਹਾਂ ਅੱਧਾ ਿਵੱਚ ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਤਾਂ ਇੱਥୌ ਅਸੀ ਂਜੋ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਉਹ ਹੈ d c rho v a 
ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਵਰਗ ਬਰਾਬਰ ਦੋ ਿਮਲੀਗ୥ਾਮ ਭਾਗ ਗੁਣਾ ਇਹ ਸਰੀਰ ਦੇ ਅਗਲਾ ਖੇਤਰ ਦੇ ਤਰਲ ਗੁਣਾ ਦਾ ਹੈ c rho rho 
ਇਸ ਲਈ ਕੋਈ ਵੀ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਲਈ ਸਮੀਕਰਨ ਪਰ ਜੇਕਰ ਪ୥ਾਪਤ ਨਹੀ ਂਕੀਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਅਜੇ ਵੀ e vt mg 
ਮਾਇਨਸ ਗੁਣਾ ਅੱਧਾ ਵਰਗ ਗੁਣਾ ਬਰਾਬਰ ਪੁੰਜ ਗੁਣਾ ਪ୥ਵੇਗ ਹੈ ਜੋ ਦਆੁਰਾ ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ c rho fv a dt m dv 
ਇਸ ਲਈ ਹਣੁ ਜੇਕਰ ਤੁਹਾਨੰੂ ਲੱਭਣਾ ਹੈ ਵੇਗ ਦੀ ਸਮੀਕਰਨ ਸਮୈ ਦੇ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ ਤੁਹਾਨੰੂ ਇਸ ਖੱਬੇ ਹੱਥ ਦੇ ਪੂਰੇ ਿਹੱਸੇ ਨੰੂ ਇੱਕ ਿਵਭਾਜਨਕ ਦੇ ਰਪੂ ਿਵੱਚ dt
ਨੰੂ ਦਜੂੇ ਪਾਸੇ ਲੈਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਫਰ ਏਕੀਿਕ୥ਤ ਕਰਨਾ ਹੋਵੇਗਾ ਤਾਂ ਬੇਸ਼ੱਕ ਇਹ ਤੁਹਾਨੰੂ ਸਾਿਰਆਂ ਨੰੂ ਅਿਹਸਾਸ ਨਾ ਹੋਵੇ ਪਰ ਅਸੀ ਂਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਪਰ ਇੱਕ ਵਾਰ ਜੇਕਰ 
ਤੁਹਾਨੰੂ ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਲਈ ਸਮੀਕਰਨ ਲੱਭਣਾ ਹੋਵੇ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਪ୥ਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਹਣੁ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਨ ਉਦਾਹਰਨ ਵੇਖਦੇ ਹਾਂ ਰੇਡੀਅਸ 

ਦੀ ਇੱਕ ਬਾਿਰਸ਼ ਦੀ ਬੂੰਦ 1.5 ਿਮਲੀਮੀਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਉਚੱਾਈ ਦੇ ਬੱਦਲ ਤୌ ਿਡੱਗ ਰਹੀ ਹੈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਦੱਸ ਦੇਈਏ ਿਕ ਪੰਦਰਾਂ ਸੌ ਮੀਟਰ ਇਹ ਸਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾr h 
ਿਗਆ ਹੈ ਿਕ ਜ਼ੀਰੋ ਪੁਆਇੰਟ ਛੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਪਾਣੀ ਦੀ ਘਣਤਾ ਹਜ਼ਾਰ ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ ਘਣ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਅਤੇ ਹਵਾ ਦੀ ਘਣਤਾ 1.2 ਿਕਲੋਗ୥ਾਮ ਪ୥ਤੀ ਮੀਟਰ c 
ਘਣ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਿਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਨੰੂ ਟਰਮੀਨਲ ਲੱਭਣਾ ਹੈ ਮੀਹਂ ਦੀ ਬੂੰਦ ਦੀ ਵੇਗ 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਟੀ ਿਖੱਚਦੇ ਹਾਂ ਮੀਹਂ ਦੀ ਬੂੰਦ ਦਾ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਹੈ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਹੈ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ he free body diagram mg 
ਅਸੀ ਂਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਦੀ ਗੱਲ ਕਰ ਰਹੇ ਹਾਂ ਇਹ ਦੋਵୈ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਇਸਲਈ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਅੱਧਾ ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਵਰਗ mg d c rho f vt 
ਗੁਣਾ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। a 
ਇਸ ਲਈ ਹਣੁ ਇਸ ਖਾਸ ਚੀਜ਼ ਲਈ ਇਹ ਕੰਮ ਕਰੀਏ ਿਕ ਪਾਣੀ ਦੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜੋ ਿਕ ਪਾਣੀ ਦੀ ਘਣਤਾ ਗੁਣਾ ਹੈ ਬੂੰਦ ਦੀ ਬੂੰਦ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਚਾਰ ਗੁਣਾ ਿਤੰਨm rho 
ਪਾਈ ਘਣ ਗੁਣਾ ਅੱਧੇ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗੀ। ਸਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਸਾਨੰੂ ਿਦੱਤਾ ਿਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਖੇਤਰ ਨੰੂ ਵੇਖਦੇ ਹਾਂ ਇੱਕ ਖੇਤਰਫਲ r m g c rho f pi r
ਵਰਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਇਸਲਈ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਦੋਵਾਂ ਨੰੂ ਇਸ ਸਮੀਕਰਨ ਿਵੱਚ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਰੱਖਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਨੰੂ ਕੀ ਿਮਲੇਗਾ mg vt is equal to 8 

ਦੇ ਵਰਗ ਰਟੂ ਨੰੂ 3 ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ ਨਾਲ ਭਾਗ ਕਰੋ ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਸੰਿਖਆਵਾਂ ਿਵੱਚ ਪਾ ਕੇ ਸਾਨੰੂ ਕੀ ਿਮਲੇਗਾ ਇਹ ਵੇਗ ਸੱਤ ਪੁਆਇੰਟ ਚਾਰ r rho wg c rho a 
ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਵੇਗਾ ਅਸੀ ਂਹਰ ਚੀਜ਼ ਨੰੂ ਯੂਿਨਟ ਿਵੱਚ ਰੱਖਾਂਗੇ ਿਜਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਿਕ ਬਦਲਣਾ ਹੋਵੇਗਾ ਇੱਕ ਿਬੰਦ ੂਪੰਜ ਿਮਲੀਮੀਟਰ ਤୌ ਮੀਟਰ si 
ਹਣੁ ਅਸੀ ਂਮਿਹਸੂਸ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਇਹ ਜਵਾਬ ਤୌ ਸੁਤੰਤਰ ਹੈ ਅਤੇ ਮੀਹਂ ਦੀ ਬੂੰਦ ਸੀ ਹੈਟ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਤਾਂ h w d 0 
1500 ਮੀਟਰ ਦੀ ਉਚਾਈ ਿਡੱਗਣ ਨਾਲ 2 ਗੁਣਾ ਗੁਣਾ 1500 ਦੇ ਰਟੂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਣਾ ਸੀ ਜੋ ਿਕ 200 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਵਰਗੀ ਿਕਸੇ ਚੀਜ਼ ਦੇ ਕ୥ਮ ਦਾ ਹੋਣਾ ਸੀ g 
ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਬਹਤੁ ਵੱਡਾ ਵੇਗ ਹੁੰਦਾ ਜਦୌ ਿਕ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਦੇ ਪ୥ਭਾਵ ਕਾਰਨ ਇਹ 7.4 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਸਾਨੰੂ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਿਕ ਅਤੇ ਇਹ ਵੀ ਿਕ 
ਅਸੀ ਂਕੀ ਮਿਹਸੂਸ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਿਕ ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਬੱਦਲ ਦੀ ਉਚਾਈ ਤୌ ਸੁਤੰਤਰ ਹੈ ਇਸਲਈ ਉਚਾਈ ਜੋ ਵੀ ਹੋਵੇ ਬੱਦਲ ਦੇ ਇੱਕ ਵਾਰ ਜਦୌ ਵਰਖਾ ਦੀ ਬੂੰਦ ਇਹਨਾਂ 
ਿਦੱਤੀਆਂ ਸਿਥਤੀਆਂ ਲਈ 7.4 ਮੀਟਰ ਪ୥ਤੀ ਸਿਕੰਟ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਉਸੇ ਰਫ਼ਤਾਰ ਨਾਲ ਿਡੱਗਣਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਸਾਨੰੂ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂ
ਸੁਰੱਿਖਅਤ ਿਕਉ ਂਹਾਂ ਨਹੀ ਂਤਾਂ ਸੰਭਵ ਤੌਰ 'ਤੇ ਇਹ ਸਾਰੀਆਂ ਬਾਿਰਸ਼ ਦੀਆਂ ਬੂੰਦਾਂ ਜੋ ਬਹਤੁ ਉਚੱੀਆਂ ਉਚਾਈਆਂ ਤୌ ਆਉਦਂੀਆਂ ਹਨ, ਬਹਤੁ ਕੁਝ ਪੈਦਾ ਕਰਨਗੀਆਂ। ਸਤ୧ਾ 'ਤੇ
ਹੋਏ ਨੁਕਸਾਨ ਦਾ ਹਣੁ ਵੀ ਇਸ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹੈ, ਮੈਨੰੂ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਿਕ ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਲੋਿਸਟੀ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਗੈਲੀਲੀਓ ਦਆੁਰਾ ਪੀਸਾ ਦੇ ਝੁਕੇ ਹੋਏ ਟਾਵਰ ਤୌ ਇਹ ਬਹਤੁ 
ਮਸ਼ਹਰੂ ਪ୥ਯੋਗ ਹੈ ਜਦୌ ਗੈਲੀਲੀਓ ਨੇ ਫਰੀ ਫਾਲ ਦੀ ਗੱਲ ਕੀਤੀ ਸੀ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਸ਼ਾਇਦ ਇਸ ਬਾਰ ੇਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਸੀ। ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਿਕਨੇਮੈਿਟਕਸ ਬਾਰੇ ਗੱਲ ਕੀਤੀ ਤਾਂ ਉਸ 
ਨੇ ਇਹ ਿਕਹਾ ਿਕ ਜੇ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਪੱਥਰ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਜਾਂ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇੱਕ ਖੰਭ ਜਾਂ ਇੱਕ ਹਲਕੀ ਗୈਦ ਿਕਸੇ ਨੰੂ ਲ୊ਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਿਕਸੇ ਵੀ ਉਚਾਈ 'ਤੇ ਲੈ ਜਾਂਦੇ 
ਹੋ ਅਤੇ ਿਫਰ ਉਹ ਉਸੇ ਸਮୈ ਜ਼ਮੀਨ 'ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਇੱਕ ਖਾਸ ਉਚਾਈ ਤୌ ਸੁੱਟਦੇ ਹਾਂ ਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਉਸੇ ਸਮୈ ਜ਼ਮੀਨ 'ਤੇ ਪਹੁੰਚਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ
ਸਾਨੰੂ ਅਿਹਸਾਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕ ਇੱਕ ਪੱਥਰ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਜੇ ਅਸੀ ਂਪੀਸਾ ਦੇ ਝੁਕੇ ਹੋਏ ਬੁਰਜ ਵੱਲ ਜਾਂਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਚੋਟੀ ਤୌ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਪੱਥਰ ਲ୊ਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ 
ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਖੰਭ ਲ୊ਦੇ ਹਾਂ ਜਾਂ ਅਸੀ ਂਸਮਾਨ ਮਾਤਰਾਵਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਿਪੰਗ ਪ୎ਗ ਬਾਲ ਲਓ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਅਸੀ ਂਉਹਨਾਂ ਨੰੂ ਸੁੱਟਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਅਸੀ ਂਖੰਭਾਂ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ ਪੱਥਰ ਬਹਤੁ ਤੇਜ਼ੀ 
ਨਾਲ ਿਡੱਗਦੇ ਪਾਵਾਂਗੇ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਕਾਰਨ ਹਣੁ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੋ ਗਏ ਹਨ ਿਕ ਇਹ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ ਅਤੇ ਿਜਵୈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਨੰੂ ਦੇਿਖਆ ਹੈ। ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ 
ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਸਰੀਰਾਂ ਦੀ ਿਜਓਮੈਟਰੀ ਇੱਕੋ ਿਜਹੀ ਹੈ ਤਾਂ ਅਤੇ 2 ਅਤੇ ਇੱਕੋ ਿਜਹੇ ਹੋਣਗੇ ਇਹ ਸਰੀਰ ਦੇ ਪੁੰਜ 'ਤੇ ਿਨਰਭਰ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗrho fac g 
ਇੱਕ ਵੱਡੇ ਪੁੰਜ ਦੇ ਸਰੀਰ ਲਈ ਬਹਤੁ ਿਜ਼ਆਦਾ ਪ୥ਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਵੇਗਾ, 
ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਲੱਕੜ ਦੀ ਇੱਕ ਗୈਦ 'ਤੇ ਲੀਡ ਦੀ ਇੱਕ ਗୈਦ ਲਓ, ਲੀਡ ਦੀ ਗୈਦ ਿਡੱਗਣ ਤୌ ਪਿਹਲਾਂ ਜ਼ਮੀਨ 'ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਜਾਵੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਡਰੈਗ ਫੋਰਸ ਦੇ ਪ୥ਭਾਵ
ਕਾਰਨ ਹੈ ਅਤੇ ਅਸਲ ਿਵੱਚ ਹਣੁ ਜੇਕਰ ਤੁਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਿਵਿਗਆਨ ਅਜਾਇਬ ਘਰਾਂ ਿਵੱਚ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇਹ ਪ୥ਯੋਗ ਉਥੱੇ ਕੀਤੇ ਜਾ ਰਹੇ ਹਨ ਿਜੱਥੇ ਵੈਿਕਊਮ ਿਵੱਚ 
ਤੁਹਾਡਾ ਇੱਕ ਖੰਭ ਅਤੇ ਇੱਕ ਗୈਦ ਸੁੱਟੀ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ। ਉਸੇ ਉਚਾਈ ਤୌ ਅਤੇ ਿਕਉਿਂਕ ਵੈਿਕਊਮ ਿਵੱਚ ਕਤਾਰ ਦੇ ਤਰਲ ਦਾ ਟਰਮੀਨਲ ਵੇਗ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਉਥੱੇ ਕੋਈ ਡਰੈਗ 
ਫੋਰਸ ਨਹੀ ਂਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿਕਉਿਂਕ ਜਦୌ ਤୌ ਤੁਸੀ ਂਵੈਿਕਊਮ ਬਣਾਇਆ ਹੈ ਤਾਂ ਉਥੱੇ ਤਰਲ ਕੋਈ ਰਗੜ ਨਹੀ ਂਕਰਦਾ ਹੈ ਿਜਸ ਨਾਲ ਤੁਸੀ ਂਇਹ ਲੱਭ ਸਕਦੇ ਹੋ ਿਕ ਕੀ ਤੁਸੀ ਂਉਸੇ 
ਉਚਾਈ ਤୌ ਇੱਕ ਪੱਥਰ ਜਾਂ ਖੰਭ ਸੁੱਟਦੇ ਹੋ ਜੋ ਤੁਸੀ ਂਪ୥ਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹੋ ਿਕ ਉਹ ਉਸੇ ਸਮୈ ਜ਼ਮੀਨ 'ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੇ ਹਨ 
ਇਸ ਲਈ ਤਰਲ ਰਗੜ ਇਸ ਤਰ୧ਾਂ ਹੈ ਇਸਲਈ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਕ ਸਧਾਰਨ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਿਵੱਚ ਇਸ ਨੰੂ ਿਕਵୈ ਿਗਿਣਆ ਜਾਣਾ ਹੈ, ਬੇਸ਼ੱਕ ਇਹ ਉਦୌ ਿਨਕਲਦਾ ਹੈ ਜਦୌ 
ਅਸੀ ਂਬਾਅਦ ਿਵੱਚ ਲੇਸ ਦੀ ਧਾਰਨਾ ਦਾ ਅਿਧਐਨ ਕਰਾਂਗੇ ਤਾਂ ਇਹ ਡਰੈਗ ਗੁਣਾਂਕ ਸਬੰਧਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਇਸ ਨੰੂ ਅਸੀ ਂਡਰੈਗ ਗੁਣਾਂਕ ਕਿਹੰਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਇਹ ਤਰਲ c 
ਿਵਸਕੌਿਸਟੀ ਅਤੇ ਿਚੰਨ୧ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹੈ ਜੋ ਆਮ ਤੌਰ 'ਤੇ ਵਜୌ ਵਰਿਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ eta 
ਇਸ ਲਈ ਅਸੀ ਂਇਸਨੰੂ ਟਾਵਾਂਗੇ। ਬਾਅਦ ਦੇ ਸਮୈ ਿਵੱਚ ਜਦୌ ਅਸੀ ਂਇਸ ਬਾਰੇ ਗੱਲ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਇਹਨਾਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ 
ਦੇਿਖਆ ਹੈ ਿਜੱਥੇ ਅਸੀ ਂਸਰੀਰ ਉਤੱੇ ਬਲਾਂ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਹੱਲ ਕੀਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋ ਅਸੀ ਂਦੇਿਖਆ ਹੈ ਉਹ ਇਹ ਹੈ ਿਕ ਅਸੀ ਂਅਸਲ ਿਵੱਚ 
ਮਕੈਿਨਕਸ ਦੀਆਂ ਇਹਨਾਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਨੰੂ ਹੱਲ ਕਰਨ ਲਈ ਹਾਂ। ਸਮੀਕਰਨ ਦੀ ਵਰਤୌ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇਹ ਵੈਕਟਰ ਸਮੀਕਰਨ ਹੈ ਜੋ ਅਸੀ ਂf is equal to ma 
ਇਸਨੰੂ ਇਸਦੇ ਸਕੇਲਰ ਭਾਗਾਂ ਿਵੱਚ ਵੰਡਦੇ ਹਾਂ ਅਤੇ ਅਸੀ ਂਕਹਾਂਗੇ ਿਕ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਵਾਰ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਵਾਰ ਪ୥ਵੇਗ ਦੇ fx x fy y 
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ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਜਾਂ ਬਰਾਬਰ ਹੈ ਰੇਡੀਅਲ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਪੁੰਜ ਸਮୈ ਦੇ ਪ୥ਵੇਗ ਲਈ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਸਮੱਿਸਆਵਾਂ ਿਵੱਚ ਜੋ ਅਸੀ ਂਇੱਕ ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਿਵੱਚ ਵੇਖੀਆਂ ਪਰ ਜਾਂ fr y z 
ਕੰਪੋਨ୊ਟ ਿਵੱਚ ਪ୥ਵੇਗ ਜ਼ੀਰੋ ਸੀ ਇਸਲਈ ਬਲ ਸੰਤੁਿਲਤ ਹੈ ਅਤੇ ਦਜੂੀ ਿਦਸ਼ਾ ਿਵੱਚ ਅਸੀ ਂਕੰਮ ਕੀਤਾ ਸਾਡੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। f applied this equation f 
is equal to m times a and solve the problems the problems we have solved are reasonably 
simple in nature in another problem solving session which i will call i will take up ah 
some more complex problems where there are more bodies which are connected to each other 
there is a constraint of motion so those type of problems we will do in that session but 
in terms of topics the next topic which we will do is here we have seen applying newton's
law in the form f is equal to ma now what we can do is acceleration can be written as dv 
by dt so this we can either we can take this dt on the other side we get fdt is equal to 
m times dv this will give us as you will see the concept of impulse of a force also the 
other thing is we have this acceleration we have seen we can write it as is dv by dt and 
this we can write as dv by ds into ds by dt which is v times dv and when we put it in 
this form this is where using this form we will get to what is called the work energy 
formulation so ah after the problem solving of involving this type of techniques where we
use acceleration directly we will introduce this concept of what we call as the work done
and the integral of v dv which will lead us to the concept of kinetic en ergy and we will
look at work energy formulation and impulse momentum formulation of newton's law you 
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